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SIMOVERT MASTERDRIVES VC (Vector Control) -
 SIMOVERT MASTERDRIVES. 
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/ 1).  BICO 1 ,

 1 .
 BICO 2 ,

 0 ,
 1. 

 BICO

BICO ( /

)



P651.B (0)
B
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 BICO 
2  30 (P590).  

 BICO 
 r012 ( . BICO- .). 

 BICO  1  2 
.

 P363  BICO (  1 
2)  BICO. 

/
.

. . .1 
/

.

 (K  KK) 

P260.B (0) 
    K

. M .

. 4-7  16  32 

 ( , ). 

.

,
 (r, n, d  c). 

.

r006

. 4-8 



P260.B
K

M(soll,n-Reg.) P260.B
K0153

K KKBxxxx
Pxxx.B

B
Pxxx.B

B

Pxxx.B
K

Pxxx.B
KK

Pxxx.B
BBxxxx

Pxxx.B
KK

Pxxx.B
KKKK

K
Pxxx.B

KK
100 % = 

4000 0000 H
100 % = 
4000 H

KK
Pxxx.B

K
100 % = 

4000 0000 H
100 % = 
4000 H

100 % = 
4000 H

100 % = 
4000 H

100 % = 
4000 0000 H

100 % = 
4000 0000 H
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4.4  (  BICO)

 BICO ,
.

,
BICO.

BICO .
.

.
,  BICO 

,
. ,

 BICO. 

.

:
 K0153 

 P260. 
 P260  K0153,

. . 153. 

z B.: P260.01 = 0 153

K0153

 B A 

 ( , n- .)

. . . .

K0153

. 4-9 

Bxxxx

. 4-10  BICO
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 (16 )
 (32 ) .

 BICO- ,
. ,

.

:

 1 

,

,

 2 

32 
16 . ,

 16 .
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5

5.1

,

.
.

.

.
.
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.

 / 

./

SST1 / SST2 

SIMOLINK

SCB/SCI

.

U/f-

/ .

/ .

.

.

/ .

 1 

 P60 

 2 
(  OP1S) 

 3 
(  OP1S)

P358  P359 

P60

 P359 

. 5-1 
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.
.

 (PMU, OP1S, DriveMonitor,
).  

 P60 
( ). :

P060 = 0  " "
P060 = 1 " "
...
P060 = 8 " "

 2  3 
.

 OP1S. 

P060

0 •

1 •

•  Panels OP1S 

2 •  (Reset) 

3 •

•  5 
" "

4 •

•  4 
" "

5 •
,

•  5 
" "

6 •  OP1S, 

•  21 " "

7 / • ,

• /  OP1S, 

8 •  (
)

•
0 " "

 5-1
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.
 " ".

,
. ,

.

,  "
",  P360 (Ausw. Anwenderpar.) 

 100 
. , ,

,
" ".

 999, 
OP1S  ( ). 

 P360 
 " "

:

P360.1 = 053 
P360.2 = 060 

P360.3 = 462 
P360.4 = 464 
P360.5 = 235 
P360.6 = 240 
P360.7 = 2306 

P053  ( )
P060  ( )

P462
P464
P235 n-  K 1 + 
240 n-  T
U306 Zeitgl5  _

 5-2 :
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- ,

. :

P358 

P359 .
 P358  P359 ,

 P060 ( ), 
" "  " ".

, ,
 " ",

 " ".  P358  P359 
, .

:

1. -  P358 
" " (P360.x = 358).  

2. -  P359 
.

3.  " ".
 P358 (  P359) 

 " "

( :  " ").  

:

P359.1 = 0 
P359.2 = 0 
( .).

P358.1 = 0 
P358.2 = 0 
( .).

,

P359.1 = 12345 
P359.2 = 54321 

P358.1 = 0 
P358.2 = 0 ,

 " "
 " "

P359.1 = 12345 
P359.2 = 54321 

P358.1 = 12345 
P358.2 = 54321 ,

 5-3

,

 (  " "). 
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5.2

.
:

•
,

 BICO-
(

).

(
)

.

• ,
,

.
 P053 

(Parametrierfreigabe). 

• ,

.

.

.

•
,

.

.,
,

.

 5-4

 r001. 

 (r001) P053

" ." (09) 2 P222 . n ( .)  PMU 

" ." (09) 6 P222 . n ( .)  PMU 
SST1 ( , OP1S) 

" " (14) 6 P222 .n ( .) -

 5-5  (r001) 
(P053) 
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5.3  PMU 

 –
(Parameterization Unit, PMU) ,

.  -
.

.
PMU 

, .

:

. 5-2 PMU 

PMU



X300
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• ,

( )

• :

:

• :

• :

:

• :

• :

• :

(r000)

• :

• :
,

 4 , ( ,
)

• :
 (r000) 

• :
,

 4 , ( ,
)

 5-6  PMU (
)

:

. 5-3  PMU 

PMU
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•  ( .) 

• :

• ;
AUS1, AUS2  AUS3 (P554 - 560) 

• ( ). 
 P571  P572 

• ,
 (

)

• :

:

• :

• :

:

• :

• :

• :

(r000)

• :

• :
,

 4 , ( ,
)

• :
 (r000) 

• :
,

 4 , ( ,
)

 5-7  PMU 



P

P

05.2003

6SE7080-0QX60 (  AF) Siemens AG
5-10  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

PMU 
, 3 

,

 ( )

.
.

.

.

:

 • 

•

•

,

.

P

P

P

,
.

(  "*") 

. ,
 PMU, 

 EEPROM (
). 

(  P) 



P
P053

....

�

....

�
P

�

0000 0001 0002 P053

....

�

P060

P
�

1

....

�

P366

P
�

1

P
�

2 P060

....

�

....

�

P970

P
�

0 °009

....
�
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,
 PMU (Reset).

P053  0002 –  PMU 

P053 

 P060 

P060 

P060  0002  " "

P060 

 P970  

P970 

P970  0000  Reset 
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5.4  OP1S 

5.4.1 

 ( , OP1S) - 
- ,

.

.
OP1S 

,
.

( ). 
 ( ).  

 OP1S 
 (RS485) 

 USS.  OP1S 
 ( ). 
.

OP1S 
9,6kBd  19,2 kBd.  32 

 (  0  31).  OP1S
 Punkt-zu-Punkt ( -

) ( , ), 
.

 5 
( , , , , ). 

.

OP1S 6SE7090 0XX84 2FK0

 3  6SX7010-0AB03

 5  6SX7010-0AB05

 5 
6SX7010-0AA00



��������������		


��		�			�����

���		�			

1

2

4

7

1 5

6 9
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 (4  x 16 )

 Reset ( )

 0  9: 

Jog 7 8 9

P

Reset+/-0

4 5 6

1 2 3

I

Fault  
Run 

 9-
SUB-D 

LED 
LED 

. 5-4  OP1S 

3 RS485 P  RS485 

5 N5V

6 P5V 5 V ± 5%, 200 

8 RS485 N  RS485 

9

 5-8  OP1S 

OP1S 



������������	�



���������


���������

5
4
3
2
1

9
8
7
6

5
4
3
2
1

9
8
7
6

SIEMENS

X300
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5.4.2 ,

5.4.2.1 

 OP1S :

 3  5  ( ,
)

 OP1S 

 MASTERDRIVES 
 ( - )

 MASTER DRIVES
 ( )

 Sub D X103 

Sub D X300 
.

USS  RS485 

 OP1S: 

9-  SUB-D 

:

9-  SUB-D 

SIEMENS

X300

. 5-5 OP1S 

.  OP1S 
 Sub D X300 2  (M5 x 10, 

)
.
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5.4.2.2 

,
 OP1S,  OP1S 

 ( ). 

OP1S  Sub D 
 SST1 ,

,  SIMATIC .

 Point-to-Point  OP1S 
.

 OP1S 
.

 ( . . " "). 

 " ",  " "
,

.

Slave found 
Adress:[00]
Baudrate:[6]

:  (6  9,6 kBd) 

 4

SIEMENS
MASTERDRIVES VC 
6SE7016-1EA61
SW:V3.0OP:V2T20

:

 2
.

 "Error:
Configuration not ok ".  2

.

New config? 

*yes
no
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 "P" 
, . .

.

 PKW (P702): 127

 PZD (P703): 2  4 

 (P704):               0 

, :

 ( .  " ") 

 9,6  19,2 kBd 

 "Error: No slave
found".  P701 ( )

 PMU  6 (9,6 kBd)  7 (19,2 kBd)
.



0
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5.4.3 

5.4.3.1 

•  ( ).
 P554. 

• ,
 AUS1, AUS2  AUS3. 

 P554  P560. 

Jog
•

1 ( ).
 P568 

•  ( ). 
 P571  P572 

P
• ,

.
 (

)

•

Reset
Reset 

•

• :
.  P565. 

• :

• :

• :

• . : .
.  P573 

• :

• :

• :

• . : .
.  P574 

+/-
•

… 9
•

 5-9 



0.0A 0V 00
# 0.00 min-1
* 0.00
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5.4.3.2 

 OP1S 
.

:  " "

 (  1-
) .

1.  (P0049.001)  " "

1.  (P0049.002)  "  DC- "

2.
(P0049.003) 

"
" ( )

3. .  (P0049.004)  " . "

4.  (P0049.005)  " "

 "#"  "*".  

 LED
:

LED

LED .

 5-10



0.0 A 0 V 00
# 0.00 min-1
* 0.00 min-1
Einsch.ber.

VectorControl
*Menüauswahl
OP: Upread
OP: Download

P

VectorControl
*Menüauswahl
#OP: Upread
OP: Download

....

VectorControl
*Menüauswahl
OP: Upread
OP: Download

VectorControl
OP: Upread
OP: Download

#Daten löschen

VectorControl
*Menüauswahl
OP: Upread

#OP: Download

VectorControl
OP: Download
Daten löschen

#Slave wechseln

....
�

....
�

....
�
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5.4.3.3 

 "P" 
.

.
:

OP: 

OP: 

,
 " "  " ". 

. .

:

 "*", 
 "#".  "P" 

.  "Reset" 
.



VectorControl 00
Slavekennung
MASTERDRIVES VC

P
VectorControl
Slave wechseln
Slave konfig.

#Slavekennung

VectorControl 00
Slavekennung

6SE7016-1EA61

VectorControl 00
Slavekennung

6SE7016-1EA61

VectorControl 00
Slavekennung

2.2 kW

....
�

....
�

....
�
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5.4.3.4 

 " "

. , ,
:

MASTERDRIVES VC 
6SE7016-1EA61 
2.2
V3.0 
15.02.1998 

 " "
 " "  " " "P". 

,
 " "  " ". 

.

. .

:



VectorControl 00
Upread
Pxxx

P
�

VectorControl 00
Upread
Kennung eing.
1-

1
�

VectorControl 00
Upread
Kennung eing.
-

VectorControl 00
Upread
Kennung eing.
190-

VectorControl 00
Upread
Kennung eing.
19-

0
�

9
�

VectorControl 00
Upread
Kennung eing.
1909-

9
�

VectorControl 00
Upread
Kennung eing.
19091-

1
�
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5.4.3.5 OP:

 "OP: "
 Flash-  OP1S. 

 " "
" "  " : "  "P". 

,
.  OP1S

.
.

VectorControl
*Menüauswah
l#OP:Upread
OP:Download

:  " "

 "Reset" .
,

 12-
. , ,

.
.  " "

.

. .

:

 "P"  "  ok "
.



Download
*1909199701
MASTERDRIVES VC

P
�

Download
*1909199701
MASTERDRIVES VC

P
�

Download
*1909199701
MASTERDRIVES VC

VectorControl 00
Download
Pxxx

P
�

Download
*1909199701
MASTERDRIVES VC

P
�

Download
*1909199701
MASTERDRIVES VC

Fehler:
Kennungen
ungleich

P
�

VectorControl 00
Download abbr.?

#ja
nein

2 s
�
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5.4.3.6 OP:

 "OP: "  OP1S
.

 " ",
" "  "P". 

VectorControl
*Menüauswahl
OP:Upread
#OP:Download

:  " "

 OP1S 
 " "  " " (

).  "P" .
 "  "  " "

( .  " ").  " "
 "P".  OP1S 

.

:  " "

 "Reset" .
,  "

ok " .

,  2 
. ,

.

:  " " .

:  " " .



Daten löschen
*1909199701
MASTERDRIVES VC

P
�
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5.4.3.7 

 " "
 OP1S 

.
 " "  " " " 

 "P". 

VectorControl
OP:Upread
OP:Download
#Datenlöschen

:
" "

 OP1S 
 " "  " " (

).  "P" .
 " "

" " ( .  " "). 
 "P".

 " "
.



Menüauswahl
*Anwenderpar.
Parametermenü..
Festeinst...

P
�

VectorControl
*Menüauswahl
Upread
Download

r001 9
Umrichterzustand

Einsch.ber.

Menüauswahl
Antriebseinst.
Download
#UpR/fr.Zugriff

7 x

P
�

....
�

Parametermenü
*allg. Parameter
Klemmen
Kommunikation

P
�

Menüauswahl
*Anwenderpar.
#Parametermenü..
Festeinst...

Kommunikation
*SST1/SST2
Feldbusansch.
SIMOLINK

Parametermenü
*allg. Parameter
Klemmen

#Kommunikation

2 x

P
�

....
�

P700.001
0

SST Busadresse
Ser. Schnittst.1

P
�
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5.4.3.8 

 " "
.

 " "  " "
" " .  "P" 

, . ,
, :

..

…

…

/

,
.  " "

.  "  / 
" .

:

:



9
��

....

�

....

�

....

�
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 " "  " ".
.

 (1, 2  3) .
 (P, H, U . .).

r000

r002

0.0 A 

 " "

, ,
,  "PMU nicht vorh". 

 " "  " "
.

. ,
, , .

:

  P704.001
                                0 

  SST Tlg.Ausz. 
  Ser.Schnittst.1 

1. : ,

2. :

3. :

4. :

r000

0
�

r001 9
Umrichterzustand

Einsch.ber.

r049.001
4

OP-Betriebsanz.
1. Zeile links

r004

9
�

4
�

r002
0 min-1

Istdrehzahl

....

�

r001 9
Umrichterzustand

Einsch.ber.

r006
0 V

Zwischenkreisspg

....

�

....

�

r004
0.0 A

Ausgangsstrom
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: ,

6

1. : ,

2. :

3. :

4. :

: , ,

1. : ,  Hex 

2. :

3. :

4. :

,
 "P". 

 "P" .  "P" .
,

.

 " "  " ".
.

 " "
" "  (0  1).

,
 "P", 

 " "  " "
.

 "P".  ( ,
, ), ,

.
 "Reset" 

.  "Reset"
.

"Reset"  "Reset" 

P701.001 6
SST Baudrate
Ser.Schnittst.1

9600 Baud

P053 0006Hex
Parametrierfreig
0000000000000110
ComBoard: Nicht



P P
�

....

�

P
�

P
�

5
�

P
�

P
�

....

�
4

�
P

�

P
�

0
�

....

�
P

�
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,

.
-

, , :

" . "

" . <> . / ."

"P053/P927?"

" ." , ,
 " "

 "Reset" 
.

-
 EEPROM ,  OP1S. 

:

P605 0 

. .

P605  0

. .

P600

.001

4

. . .

P049.001

4

P049.002

.

P049.002

4

P049

 0006Hex

.

P053

0

P053

P
P605 0
Bremsensteuerung

ohne Bremse

P
�

....

�

P605 0
Bremsensteuerung

ohne Bremse

P605 1
Bremsensteuerung

Bremse ohne RM

P605 1
Bremsensteuerung

Bremse ohne RM

P
�

P600
0 ms

HS-Rückmeldezeit

P
�

5
�

P600
0 ms

HS-Rückmeldezeit

P600
5 ms

HS-Rückmeldezeit

P600
5 ms

HS-Rückmeldezeit

P
�

P049.001
4

OP-Betriebsanz.
1.Zeile links

P
�

....

�

P049.001
4

OP-Betriebsanz.
1.Zeile links

P049.002
6

OP-Betriebsanz.
1.Zeile rechts

P049.002
6

OP-Betriebsanz.
1.Zeile rechts

4
�

P049.002
4

OP-Betriebsanz.
1.Zeile ???

P
�

P049.002
4

OP-Betriebsanz.
1.Zeile ???

P
�

P053 0006Hex
Parametrierfreig
0000000000000110
ComBoard: Nicht

0
�

....

�
P

�

P053 0006Hex
Parametrierfreig
0000000000000110
ComBoard: Nicht

P053 0006Hex
Parametrierfreig
0000000000000110

BaseKeypad: Ja

P053 0006Hex
Parametrierfreig
0000000000000100
BaseKeyp: Nicht

P053 0004Hex
Parametrierfreig
0000000000000110
BaseKeyp: Nicht



P
�

....
�

P
�

P P
�

....
�

....

�

P
�
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, -
,

.
. .

#

*

2 x 

 " ".

P
�

0.0 A 0 V 00
# 0.00 min-1
* 0.00 min-1
Einsch.ber.

....
�

P
�

VectorControl
*Menüauswahl
OP: Upread
OP: Download

Menüauswahl
*Anwenderpar.
Parametermenü..
Festeinst...

Menüauswahl
*Anwenderpar.
Parametermenü..

#Festeinst...

2 x

P
Festeinstellung
*Ausw.Werkseinst
Werkseinst.

P
�

....
�

Festeinstellung
*Ausw.Werkseinst
#Werkseinst.

Werkseinstellung
Werkseinst.

*keineWerkseinst

Werkseinstellung
#Werkseinst.
*keineWerkseinst

....

�

P
Werkseinstellung
#Werkseinst.
*keineWerkseinst
busy............

�

Menüauswahl
*Anwenderpar.
Parametermenü..
Festeinst...



....

�
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LED.  LED. 
  3  4 .

0.0 A         0    00

 3 .
 8 

 “ ”.
, .

 4 , , 1/3 ( ).
.

 " "  " " ,
.

 "Reset" (
"Reset" , .
"  OP1S"). 

 "P"  " "
.

 LED. 
 4 .

 4 
. .

.
 4 .  "+"  "-". 

 r953-r969. 
. ,

.

0.0 A 0 V 00
# 0.00 min-1
F065: SST1 Telg
Störung 1/1

0.0 A 0 V 00
# 0.00 min-1

1T 3h 2"
Störung 1/1

8.2 A 520 V 00
# 100.00 min-1
* 100.00 min-1
-33:Überdrehz



05.2003

6SE7080-0QX60 (  AF) Siemens AG 

5-30  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

5.4.3.9  OP1S 

 OP1S 

, , .

 1 SST1-
1)

 SST2- 

 " ".

 3 .

/ 1 P554
/ 1

2100
1)

 / 6100
2)

,
(

)

P573

P574

P443
. .

P049.004
. .
.

2113
1)

 / 6113
2)

2114
1)

 / 6114
2)

KK0058 (
)

)

 (

,

"P")

P443
. .

P573

P574

P049.004
. .
.

KK0040 (
)

0

0

, 401
( . . )

P571
.

P572
.

2111
1)

 / 6111
2)

2112
1)

 / 6112
2)

 (

. )

P565 2107
1)

 / 6107
2)

 1 (
 "

")

P568
 0 

P448
. 1 

2108
1)

 / 6108
2)

 % 

1,
2 3.

P554  " " 2 (P555) 
3 (P556)  2101

1)
 / 6101

2)
 2102

1)
 / 6102

2)
.

1)

/
2)

 Kompakt PLUS 

90

Reset 



P
�

05.2003

Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 5-31

5.4.4

 OP1S 
.

( ).  OP1S 
.

 -  9,6  19,2 
,  (  "

").

5.4.4.1

 " "  " "
 "Slave konfig. ( )"

 "P". 
.

"Slave konfig. ( )"

 " "
 "P" , . .

 (
" ").

9,6 .
"  ok" .

,

.

 (P700).  19,6 
(P701  7). 

.

VectorControl
Daten löschen
Slave wechseln

#Slave konfig.

Konfiguration
Adresse:00
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5.4.4.2

 OP1S 

" ".  " "
 " "  "Slave wechseln (

)"  "P". 
.

 " "

 " "
" "
"P"

. ,
.

5.4.5

6SE7090 0XX84 2FK0 

 5  DC ± 5%, 200 

 0 °C  55 °C 

-25 °C  70 °C 

 -25 °C  70 °C 

•

•

 DIN IEC 721  3-3/04.90 
3K3

3C3

 II  DIN VDE 0 160  1/05.82 
IEC 536/1976 

•

•

 DIN VDE 0 470  1/11.92 

IP54 EN60529 

IP21

 B x H x T 74 x 174 x 26 

 VDE 0 160 / E04.91 
VDE 0 558  1/07.87 
UL, CSA 

. 5-11 

VectorControl
Download
Daten löschen

#Slave wechseln

Slave wechseln
Adresse:00
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5.5  DriveMonitor 

 DriveMonitor  PC  USS-
.

5.5.1

5.5.1.1

 MASTERDRIVES Serie 
. DriveMonitor, ,

.  PC 
 "

",
,

DriveMonitor. ,  "Autoplay.exe" 
 Root .

5.5.1.2

 2  PC 
SIMOVERT MASTERDRIVES Serie  USS. 

 SIMOVERT MASTERDRIVES Serie 
 RS232,  RS485. 

 PC 
 RS232. 

, ,
 SIMOVERT 

MASTERDRIVES.

PC COMx -X300 (Kompakt PLUS-X103) 
9  SUB-D 

X300:  
1
2 RxD (RS232)  
3 Rx+/Tx+(RS485) 
4
5
6 +5  (OP1S)
7 TxD (RS232)  
8 Rx-/Tx- (RS485) 
9

. 5-6  PC COM (1-4) 
SIMOVERT MASTERDRIVES X300 

DriveMonitor  Sub-D  X300, 
 SST1, ,

, ,  SIMATIC .

 RS232 
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 RS485 
.  31 SIMOVERT 

MASTERDRIVES  PC.  PC 
 RS485, 

 RS232  RS485. 
 RS485 -X300

 (Kompakt PLUS -X103). :
-X300 .

5.5.2  DriveMonitor 

DriveMonitor .
"Online-Verbindung herstellen (

)"
USS :

 RS485 



05.2003

Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 5-35

 USS 
.  "Extras 

-> Online-Einstellungen (  -> )",
 5.5.2.1. 
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5.5.2.1

->
.

. 5-7 

 ( . 5-8):

 " ",
USS ( )
Profibus DP (  DriveMonitor  DriveES). 

 " "
 COM-  PC 

(COM1 - COM4) .

 (P701),  SIMOVERT 
MASTERDRIVES (  9600 ).

:
 RS485; 

 RS232 / RS485 

 " "
;

.

. 5-8 
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5.5.2.2

 ->  ->...
 ( . 5-9). 

 (*.dnl), 
 ( ,

). ,
.

. 5-9 

 ->
.  4 

 "
".

 " "
( . 5-10), :

 " "
( , MASTERDRIVES VC (CUVC)). 

.

 " "
.

 ( )
.

,
 T100, T300  T400, 

 " ".

( / )

 SST  SIMOVERT 
MASTERDRIVES (P700). 
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 "  PZD" 
 MASTERDRIVES 

"2".
/

,
 P703 .

. 5-10 
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 Drive Navigator  -> :

. 5-11 Drive Navigator 

Drive Navigator 
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 Drive Navigator 

=
( )

=

=

=

=

=

=

=
 F01 

=
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ok
.
 ( . 5-12). 

,  (RAM),  EEPROM
( . 5-12 [1]) .

.
 (

, ),
.

,
( ).

. 5-12  / 

 DriveMonitor 
( . 5-12 [2]). 

.

2
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5.5.3

5.5.3.1

DriveMonitor
(  5.5.2 "

 DriveMonitor "). 
.

. 5-13 

,
.  ( .

. 5-13) :

 ok 

 ok, 

 ok, 

( ).

,
, ,

.
.

. ,
,

.
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5.5.3.2

 ( . 5-14 [1]) ( . 5-14 [2]). 

. 5-14 

:

,
 (

) .
, ,

 ->  ...  -> 
 -> . ,

.

 (RAM) 

.

, .

 EEPROM 

.
 EEPROM ,

,
.
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5.5.3.3  ( )

.

. 5-15 

, ,
DriveMonitor.  ( )
(P60) .

 (P60 = 0)
,

 (P360). 

 (P60 = 1)
,

. ,

.
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. 5-16 

 (P60 = 2)

.

 (P60 = 3)

.

 (P60 = 4)

.

 (P60 = 5)

.

 (P60 = 8)

.
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.
 "

" ( . 5-17 [1]), 
 ( . 5-17 [2]) 

( . 5-17 [3]). 

.

. 5-17 

.

, ,
Enter.

,
.

DriveMonitor 
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.

 (
,  " / ").

. 5-18 
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5.5.3.4 ,  DriveMonitor 

, ,
 PMU (  "

"). :

,
,

:

:

1  P. .
.

2 ,

3 .
,  1,  [+]. 

.

4

5 .
Enter.

6 ,
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5.5.4  USS 

 DriveMonitor ,
.

. -
.

 DriveMonitor  USS (X103) 
 F01. 

( )
 ( , ).

5.5.4.1

 USS
/

MASTERDRIVE VC/MC:
,

SST1  1, :

.

.
SST1

P554 B2100  ( . )

P555 B2101  ( . )

P558 B2102 

P561 B2103 

P562 B2104 

P563 B2105 

P564 B2106 

P565 B2107  ( . )

P568 B2108  ( . )

P569 B2109 

P571 B2111  ( . )

P572 B2112  ( . )

P573 B2113 

P574 B2114 

P575 B2115 

,
 SST1  2, 

 ( ,  P443 = 
K2002).
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:

 1 ,
(P707.1 = K032) 

,  ( ,
 P707.2 = KK148). 

 ->
 (P368) = USS. 

, ,
, .

 4 . ,
 PZD = 4.  

:

,

 3.

: P443 = KK2032, P707.3 = KK148. 

 2  2 
. ,

(B2400...B2415),  2 .

 2
 (P707.4 = K033). 

,
 DriveMonitor, .



1 2

05.2003

Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 5-51

5.5.4.2

 SIMOVERT 
MASTERDRIVES VC/MC :

. 5-19 

/  ( . 5-19 [1])

/        /      , .

( . 5-19 [2] [3])
,

.

Enter.

3
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.

 1/2
 ->  1  2.

. 5-20  1 

.
.

 1/2
 ->  1 

 2.
.

. 5-21  1 
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5.5.5

5.5.5.1 /

.
 ->  ->

... ( . 5-22 [1]). 

.

. 5-22  / 

 .dnl. 
 XXX  /

, .
, ,

.
 -> ... ( . 5-22 [2]). 

(  [EEPROM]),  (  [RAM]).

 DriveMonitor 
 ( , ,

 P070). 
 *.ini, ,

"[DontWrite]".  *.ini  MASTERDRIVE VC 
DriveMonitor:

c:\Siemens\STEP7\p7vrvisx\system\device\MDVV\MDVV.ini

1
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5.5.5.2

 MASTERDRIVES 
.  - 

, *.ssc.

,
. (

, ,
WordPad.)

.

5.5.5.3

 -  DriveMonitor, 
.

, ,
.
, , Microsoft Word 

, , Microsoft 
Excel. 

 2 .

MASTERDRIVES MC:
 DriveMonitor 

 X103, 
 F01. 

 ( )
.

 (
)

 ->
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. 5-23 

 ( . 5-23), 
.

3
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( . 5-23 [1]) 
.

. 5-24 

,
 8 , .

,  MASTERDRIVES 
VC/MC.  (“ ”).

 32 
.

" ",  "
", .

,
 ( ) .

 (<),  (=),  (>) 
 (<>), 

 ( , ),
.

,  (0  1), 
.

 ( .
5-23 [3]) . ,

.

 ( . 5-25). 
 Go ( . 5-23 [2]) 

.
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. 5-25 

.
 ( ).

 (
).
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:

  X-

:
.

,
 ( )

.

:

, : 3,2 .

 [ ],

.
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Y-  ( )

: .

: .
 16384 (4000Hex) = 

100%  16  1073741824 
(40000000Hex) = 100%  32 .

:

, , 10 .

.
, .

 WMF- .
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 ( )

.

:

:  16-
.

.

: .
:

,
.

: : .
: .
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 ( ) .
 Y- .

 Y- ,

.

 ( )
.

 Y-  (
).

 [] 
.

( )
.

 2 
,  2 

.

. 5-26 

.  @
,  "dt" 

 "dv" 
 ( . 5-26). 



05.2003

6SE7080-0QX60 (  AF) Siemens AG 

5-62  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

DriveMonitor
, .

:

 (.trc),  WMF ( ,
)  ASCII (

, ,
).

.

:

.
:

 WMF 

.

:

.
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5.5.5.4

.

. 5-27 

/
, / .

,
,

.
, .
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5.5.5.5

,  DriveMonitor 
 ( ,

, , ).

-
. , ,

.

.
 -> .

,  (
) ( . 5-28, ).

. 5-28 

,
.  " ",

" " ,
, .

,
. .  MASTERDRIVE VC/MC 

 XXX !

DriveMonitor 

01.6
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6

,  " ",
,  SIMOVERT 

MASTERDRIVES:  ,
 3 ( )  8 ( )

.

:

 (6.1) 

 (6.2) 

 (6.3) 

. .
 6.1. 

,

.
 6.2 

:
1. , P060 = 3 
     ( )
2.
     ( , P060 = 2) 
3.
     ( , P060 = 6) 

,
 ( .  6.3), 

.
,  (P060 = 2), 

.
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,

, ,
.

 6.3 
:

1. (P060 = 8) 

2.  (P060 = 4) 

3.  (P060 = 5) 

4. .

.

CUVC

 (P060 = 8) 

(P060 = 5) 
    .

 ( , P060 = 6) 

 ( , P060 = 3) 

 ( . , P060 = 2) 

 ( ) (P060 = 2) 

(P060 = 4) 

. 6-1 
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6.1

.
.

, ,
.

,
.

P050

P070  6SE70.. 

P072

P073

P366

P947

P949

 6-1 ,

 (SST1, SST2, SCB, 1.CB/TB, 2.CB/TB), 
.

.

P053

P700  SST 

P701  SST

P702  PKW SST 

P703  PZD SST 

P704              SST  

 6-2  SST1,
 SST2: ,

.
.
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P053

P696  SCB 

P700  SST 

P701  SST

P702  SST PKW 

P703  SST PZD 

P704                 SST 

 6-3  SCB2: ,
.

.

P053

P711 - P721  1 – 11 CB 

P722             CB/TB 

P918      CB 

 6-4  1.CB/TB 
  2.CB/TB: ,

. .

,
,  '(~)' -

.
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 " "

P366 = ? 

P970 = 0 
0:
1:

P060 = 2 

0:  PMU, . . . . (BICO1)
1:  OP1S, . . . . . (BICO1)
2:  OP1S, . . . . . (BICO1)  
3:  PMU,  (BICO1)  
4:  OP1S  NAMUR (SCI) 

1)
,

 (BICO1) 

:
.

0 - 3:        2 BICO /
, .

.  (P405). 

P053 = 6 
6:  PMU 

 SCom1 (OP1S 1)  PC) 

" "
. 6-2 

1)
/
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-

-       OP1S         PMU OP1S

 OP1S  PMU 

-
.

NAMUR (SCI) 
1)

P366  ( = ) P366 = 0 P366 = 1 P366 = 2 P366 = 3 P366 = 4 

BICO1
(i001) 

BICO2
(i002) 

BICO1
(i001) 

BICO2
(i002) 

BICO1
(i001) 

BICO2
(i002) 

BICO1
(i001) 

BICO2
(i002) 

BICO1
(i001) 

BICO2
(i002) 

P443 . . . . KK058 KK040   KK040 KK040 KK040 KK040 KK058 KK040   KK058   K4102 

P554 .
/ 1

B0005 
1)

B0022 
2)

B0022   B2100 
1)

B6100 
2)

B0022 B2100 
1)

B6100 
2)

B0022 B0005 
1)

B0022 
2)

B0022   B2100    B4100 

P555 .1 2 B0001 B0020   B0001 B0020 B0001 B0001 B0001 B0001   B0001    B0001 

P556 .2 2 B0001 B0001   B0001 B0001 B0001 B0001 B0001 B0001   B0001    B4108 

P565 .1 B2107 B2107   B2107 
1)

B6107 
2)

B2107 
1)

B6107 
2)

B2107 
1)

B6107 
2)

B2107 
1)

B6107 
2)

B2107 B2107   B2107    B2107 

P566 .2 . B0000 B0000   B0000 B0000 B0000 B0000 B0000 B0000   B4107    B4107 

P567 .3 . B0000 B0018   B0000 B0018 B0000 B0010 B0000 B0010   B0000    B0000 

P568 .
0

B0000 B0000   B2108 
1)

B6108 
2)

B0000 B2108 
1)

B6108 
2)

B0000 B0000 B0000   B0000    B0000 

P571 . . B0001 B0001   B2111 
1)

B6111 
2)

B0001 B2111 
1)

B6111 
2)

B0001 B0001 B0001   B2111    B4129 

P572 . . B0001 B0001   B2112 
1)

B6112 
2)

B0001 B2112 
1)

B6112 
2)

B0001 B0001 B0001   B2112    B4109 

P573 . . . B0008 B0000   B0000 B0000 B0000 B0000 B0008 B0000   B2113    B4105 

P574 . . . B0009 B0000   B0000 B0000 B0000 B0000 B0009 B0000   B2114    B4106 

P575 . . ‘ . .1’ B0001 B0001   B0001 B0001 B0018 B0018 B0018 B0018   B0018    B0018 

P588 . . ‘ . .1‘ B0001 B0001   B0001 B0001 B0020 B0020 B0020 B0020   B0020    B0020 

P590 . .  BICO B0014 B0014   B0014 B0014 B0012 B0012 B0012 B0012   B4102    B4102 

P651 . . .1  B0107 B0107   B0107 B0107 B0000 B0000 B0000 B0000   B0107    B0107 

P652 . . .2 B0104 B0104   B0104 B0104 B0000 B0000 B0000 B0000   B0104    B0104 

P653 . . .3 B0000 B0000   B0000 B0000 B0107 B0107 B0107 B0107   B0000    B0000 

P693.1   SCI . . .1 K0000 K0000   K0000 K0000 K0000 K0000 K0000 K0000   KK020    KK020 

P693.2   SCI . . .2 K0000 K0000   K0000 K0000 K0000 K0000 K0000 K0000   K0022    K0022 

P693.3   SCI . . .3 K0000 K0000   K0000 K0000 K0000 K0000 K0000 K0000   K0024    K0024 

P698.1 SCI . . .1 B0000 B0000   B0000 B0000 B0000 B0000 B0000 B0000   B0100    B0100 

P698.2 SCI . . .2  B0000 B0000   B0000 B0000 B0000 B0000 B0000 B0000   B0120    B0120 

P698.3 SCI . . .3 B0000 B0000   B0000 B0000 B0000 B0000 B0000 B0000   B0108    B0108 

P698.4 SCI . . .4 B0000 B0000   B0000 B0000 B0000 B0000 B0000 B0000   B0107     B0107 

P704.3   SCom TlgOFF SCB 0  0  0  0  0  0  0  0  100    100 

P796 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 2.0 2.0

P797 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 3.0 1.0 1.0

P049.4   OP . . r229 r229 P405 P405 P405 P405 r229 r229 r229 r229 

 6-5 ,  P366 

,
 P366 

1)
/

2)
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 P366 
-  (

).
 1 (i001) 

.

:

.
 ( )

B0000 .  0 -15.4- 

B0001 .  1 -15.4- 

B0005 
1) PMU /  -50.7- 

B0008 . . . . PMU -50.7-

B0009 . . . . PMU -50.7-

B0010  1 -90.4- 

B0012  2 -90.4- 

B0014  3 -90.4- 

B0016  4 -90.4- 

B0018  5 -90.4- 

B0020  6 -90.4- 

B0022  7 -90.4- 

B0100  -200.5- 

B0104  -200.5- 

B0107  -200.6- 

B0108  2 -200.5- 

B0120  -200.5- 

B2100 SCom1 1 0 -100.8- 

...

B2115 SCom1 1 15 -100.8- 

B4100 
1)

SCI1 Sl1 -Z10.7- / -Z30.4- 

...

B4115 
1)

SCI1 Sl1 -Z30.8- 

B6100 SCom2 1 0 -101.8- 

...

B6115 SCom2 1 15 -101.8- 

r229
n/f ( ., .) -360.4- / -361.4- / -362.4- / 

-363.4- / -364.4- 

1)
/
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.
 ( )

P405 . .  5 -290.3- 

KK0020  ( ) -350.8- / -351.8- / -352.8- 

K0022 .  ( ) -285.8- / -286.8- 

K0024  ( ) -285.8- 

KK0040 . . -290.6-

KK0058 . . ( .) -300.8- 

Bxxxx =  =
 (  0  1) 

Kxxxx =  =  16-
 (4000H = 100 %) 

KKxxxx =    =  32-
 (4000 0000H = 

100 %) 

:
 B0010 - B0017 (  1 - 4), 

!

P366 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 

 BICO
1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 

B0010 P567 P567

B0012 P590 P590 P590 P590

B0014 P590 P590 P590 P590

B0016 P580 P580 P580 P580 P580

B0018 P567 P567 P575 P575 P575 P575 P575 P575

B0020 P555 P555 P588 P588 P588 P588 P588 P588

B0022 P554 P554 P554 P554

:

    .
 ( )

P554 / 1 -180- 

P555 .1 2( .) -180- 

P567 .3   -180- 

P575 . . ‘ . .1’ -180-

P580 . . . . 0 -190-

P588 . . ’ . .1’ -190-

P590 . .  BICO -190- 
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6.2

,

.

,
, .

6.2.1 , P060 = 3 
( )

.
,

.
.

:
1.  (

)
2.  ( , )
3.

. ,

.

 (P115 = 1). 

 1 BICO  1 .

 " "
. . .

,
.

,
( , /
1024).  

 " ".
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 ( )
- ,

. . :

 (  s0 - s83), 

 (  a0) 

 ( , ) (
r0 - r5).  

,

/
( / ).

, ,
.

,
,

 (P060 = 0), .
 P360. 

 (  [xxx]) (
).



05.2003

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES     Vector Control 6-11

 (AC): 

 (DC): .
 - , , .

(  UDCmax, P515 = 1) 

P060 = 3  " "

P071 = ? 

P095 = ? 
2:  1PH7 (=1PA6)/1PL6/1PH4  
10: /  IEC ( )
11: /  NEMA ( )

P095=11P095=2  P095=10 

P097 = ? 
1PH7(=1PA6)/1PL6/1PH4 

( ,
 P095 = 2  P097 > 0) 

 v/f  (0..2)  P330 
(P330 = 1: ).

,
P151 = 1024.  

,
,

 (P100 = 3, 4, 5) 
 (P100 = 0). 

 200 ,
.

. /  (  r0 - r5)
     0: /  (v/f)  + 

 (n- )  (P130 = 11)  
1: v/f 
2: v/f ,
3: . . . ( , f- .)
4:  (n- )

 (P130 = 11)  
5:  (M- )

 (P130 = 11) 

P100 = ? 

P095=2
P097>0



1

2

3

4

5

2

3

1

4

5
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P101 = ? 

P102 = ? 

( :
)

P104=?
 IEC: Cos ( )
 NEMA:  [ . .] 

( : )

P105=?

 NEMA:  %  
P106=?

P107 = ? 

P108 = ? 
/

P109 = ? 
( )

SIEMENS 1LA7133-4AA10  
Nr.E H984 6148 01  002 EN 
60034  Th.Cl. F 

3 ~ .
IP 55
132 M/IM B3 

50  230 / 400 Y
7.5            26.5 / 15.3 A 

cos  0.82           1455 /

220-240 / 380-420    /    Y          

26.5-27.0 / 15.3-15.6 A SF 1.1 

60 460 Y
8.6  14.7 A 

cos  0.83 1755 /

440/480 Y      

15.0-15.2 A 

C E 

P114 = ? 
!

!

:

0: ( )

1: ,
2:
3:
4:
5:
6:
7:

.  " "

P100=1,2
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?

 UL?
.

(
 UL!) 

P382 = ? 

P383 = ? 

      
                 0: 
                 1: 

( .  P095 = 2, P097 > 0)

(  P095 = 2, P097 > 0).  
 (P384.2) .  100%. 

P383 = 0 

P095=2
P097>0

P700.1 = ? 

(  s0...s4, s6 - s83) 

0: PMU + . .
1)

 ( ,

. )

1:

2: . . .

3: . .

4: USS1 ( ,  SIMATIC) 

5:

6: PROFIBUS (CBP) 

7: OP1S  SCom1
(X300: PMU) 

1)
 / SCom2 (X103: PMU) 

2)

8: OP1S . .  SCom1 (X300: PMU) 
1)

 /
SCom2 (X103: PMU) 

2)

P368 = ? 

 USS 

P918.1 = ? 
 PROFIBUS 

P368 = 0,1,2,3 4,7,8 6 

P370 = 1 
0:

1:

(  P366)  
(

 P115 = 1) 

P060 = 0 

1)
/

2)



  /

05.2003
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 PMU  (P368 = 0)  

 PMU: 

 / =

 / =  / 

:

 / =  / 

             
,  P457. 

 (P368) 
 (P366). 

 P366 . . P368 

0 = PMU 0 ... 8 = .

1 = OP1S 7 = OP1S

2 =  OP1S 7 = OP1S

3 =  PMU 0 = PMU 

4 = OP1S  SCI 
1)

8 = OP1S

 i
2
t

 >= 100 .
:  1LA5063, 2- ,

 480 .
       

Siemens :

 P368  

1)
/

P383 Mot Tmp T1 

,
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2- 4- 6- 8- 10-   12- 

1LA7063  480  780  -  -  -  - 

1LA7070  480  600  720  -  -  - 

1LA7073  480  600  720  -  -  - 

1LA7080  480  600  720  -  -  - 

1LA7083  600  600  720  -  -  - 

1LA7090  300  540  720  720  -  - 

1LA7096  360  660  720  840  -  - 

1LA7106  480  720  720  960  -  - 

1LA7107  -  720  -  960  -  - 

1LA7113  840  660  780  720  -  - 

1LA7130  660  600  780  600  -  - 

1LA7131  660  600  -  -  -  - 

1LA7133  -  600  840  600  -  - 

1LA7134  -  -  960  -  -  - 

1LA7163  900  1140  1200  720  -  - 

1LA7164  900  -  -  -  -  - 

1LA7166  900  1140  1200  840  -  - 

1LA5183  1500  1800 -  -  -  - 

1LA5186  -  1800  2400  2700  -  - 

1LA5206  1800  -  2700  -  -  - 

1LA5207  1800  2100  2700  3000  -  - 

1LA6220  -  2400  -  3300  -  - 

1LA6223  2100  2400  3000  3300  -  - 

1LA6253  2400  2700  3000  3600  -  - 

1LA6280  2400  3000  3300  3900  -  - 

1LA6283  2400  3000  3300  3900  -  - 

1LA6310  2700  3300  3600  4500  -  - 

1LA6313  2700  3300  3600  4500  -  - 

1LA6316  2880  3480  3780  4680  -  - 

1LA6317  2880  3480  3780  4680  -  - 

1LA6318  -  -  3780  4680  -  - 

1LA831.  2100  2400  2700  2700  3000  3000 

1LA835.  2400  2700  3000  3000  3300  3300 

1LA840.  2700  3000  3300  3300  3600  3600 

1LA845.  3300  3300  3600  3600  4200  4200 

1LL831.  1500  1500  1800  1800  2100  2100 

1LL835.  1800  1800  2100  2100  2400  2400 

1LL840.  2100  2100  2100  2100  2400  2400 

1LL845.  2400  2100  2400  2400  2700  2700 

 1LA-/1LL 
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2- 4- 6- 8- 10-  12-  

1LA135.  1800  2100  2400  -  -  - 

1LA140.  2100  2400  2700  2700  -  - 

1LA145.  2400  2700  3000  3000  3300  3300 

1LA150.  3000  3000  3300  3300  3900  3900 

1LA156.  3600  3300  3600  3600  4200  4200 

1LL135.  1200  1200  1500  -  -  - 

1LL140.  1500  1500  1800  1800  -  - 

1LL145.  1800  1800  1800  1800  2100  2100 

1LL150.  2100  1800  2100  2100  2400  2400 

1LL156.  2400  2100  2100  2100  2400  2400 

 1LA5 
1LA7 .

  1PH610   1PH613   1PH616   1PH618   1PH620   1PH622 

T1 . 1500 1800 2100 2400 2400 2400 

: 1PH610  n = 1150 / : T1 = 1200 

   
100 132 160 180 225 

T1  1500 1800 2100 2400 2400 

 1PH7284 1PH7286 1PH7288 

T1  4500 5000 5400 

   
180 225 

T1  1800 1800 

 1PL6284 1PH6286 1PH6288 

T1  3200 3900 4300 

   
100 132 160 

T1  1500 1800 2100 

 1PH7, 1PL6  1PH4 
 (P097),  (P382) 

 (P383) 
.

 1LA7  

 1PH6  

 1PA6 (= 
 1PH7) 

 1PL6 

 1PH4 
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, ,
.

.
 ( , ) ,

. ,
 " " (P060 = 5) 

. :

P350

P351

P352

P353 /

P354 *

.

P109

60
P352P353 x=

, ,
.

 ( )
:

60

2xP353P354
RW,

xx
=

.
.

PW, /P , .

.

60

108P2P113P
, .

xxx
=

. ,  " "
.

(P100 = 3, 4, 5) 

 (  P151), 
.

 " " (P115 = 3) 
,

 A078  A080. 

!
,

.



Шаги параметрирования                                                                                                                                        05.2003

6SE7087-6QX60 (Издание AF ) Siemens AG
6-18 Компендиум Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

M
AS

TE
R

D
R

IV
ES

 V
C

P
M

U
 и

 Ц
иф

ро
во

й 
по

те
нц

ио
м

ет
р 

(Ц
П

) 
(P

36
8

=
0)

-s
0

-

В
ре

м
я 

ра
зг

он
а

Ц
П

P4
31

P4
43

.B
 (5

8)
KK

И
ст

оч
. о

сн
ов

но
го

 з
ад

ан
но

го
 з

на
че

ни
я

Ц
П

(В
ы

хо
д

)
r4

24

P4
25

К
о

н
ф

и
гу

р
а

ц
и

я 
Ц

П

KK
05

8
Ц

П
(В

ы
хо

д
)

P

I
O

К
л

а
ви

ш
а

 п
е

р
е

кл
ю

че
н

и
я 

(п
о

д
тв

е
р

д
и

ть
)

B0
00

5
P5

54
.1

(5
)

B
П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

И
ст

оч
.

П
У

С
К

/С
Т

О
П   

 1

B0
00

8
P5

73
.1

(8
)

B
У

ве
л

и
чи

ть
 с

и
гн

а
л

 Ц
П

B0
00

9
P5

74
.1

(9
)

B
У

м
ен

ьш
ит

ь 
си

гн
ал

 Ц
П

И
ст

оч
. 

ув
ел

ич
ен

ия
 с

иг
на

л
а

Ц
П

И
ст

оч
. у

м
ен

ьш
ен

ия
 с

иг
на

л
а 

Ц
П

P4
86

.B
 (5

8)
KK

И
ст

оч
. з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
T

(д
л

я 
T

-у
пр

ав
л

ен
ия

)

В
ре

м
я 

то
рм

ож
ен

ия
 Ц

П
P4

32

Ц
П

 (
m

ax
)

P4
21

P4
22

Ц
П

 (
m

in
.)

0x
x0

=
...

б
ез

 с
ох

ра
не

ни
я 

по
сл

е
от

кл
ю

че
ни

я
0x

x1
 =

...
С

ох
ра

не
ни

е 
по

сл
е

от
кл

ю
че

ни
я

I O
P

X3
00

С
ем

ис
ег

м
ен

тн
ы

й 
д

ис
пл

ей

К
л

ав
и

ш
а 

П
У

С
К

 (
O

N
)

К
л

а
ви

ш
а

 С
Т

О
П

 (
O

F
F

)

К
ла

ви
ш

а 
пе

ре
кл

ю
че

ни
я

К
л

ав
иш

а 
ре

ве
рс

ир
ов

ан
ия

К
л

ав
иш

а 
по

вы
ш

ен
ия

К
л

ав
иш

а 
по

ни
ж

ен
ия

У
пр

ав
л

яю
щ

ие
 к

л
ем

м
ы

PM
U

Ц
П

П
р

и
м

е
ча

н
и

е
:

К
л

а
ви

ш
и

 "
У

ве
л

ич
ен

ие
 с

ин
ал

а 
Ц

П
" 

и 
"У

м
ен

ьш
ен

ие
 с

иг
на

л
а 

Ц
П

"
Э

ф
ф

ек
ти

вн
ы

, т
ол

ьк
о 

ес
л

и 
вы

б
ра

н 
д

ис
пл

ей
 о

пе
ра

то
ра

 (
r0

00
)

Л
ис

т 
[9

0]

Л
и

ст
[5

0]

 Л
ис

т 
[3

00
]

к 
л

и
ст

у
[1

80
]

и
з 

л
и

ст
а

[2
00

]

P
48

 P
M

U
 П

ан
ел

ь 
уп

ра
вл

ен
ия

П
оя

сн
ен

ия
:

Л
ис

т 
[3

00
]  

:  
  С

м
от

ри
 К

ом
пе

нд
иу

м
 Л

ис
т 

30
0

к 
ли

ст
у

[3
16

.1
]

к 
л

ис
ту

[3
20

.1
]

N M
:  

   
С

сы
л

ка
 н

а 
ре

гу
л

ят
ор

 с
ко

ро
ст

и 
(с

м
. л

ис
ты

 r
xx

)
N M

:  
   

С
сы

л
ка

 н
а 

ре
гу

л
ят

ор
 м

ом
ен

та
 (

см
. 

л
ис

ты
 r

xx
)

1
:

С
сы

л
ка

 н
а 

пу
ть

 с
иг

на
л

а 
на

  с
хе

м
е 

л
и

ст
а

 "
a0

"
"А

на
л

ог
ов

ы
е 

вы
хо

д
ы

 и
 п

ер
ем

ен
ны

е 
д

ис
пл

ея
"

n9
59

.8
1 

= 
4

П
ри

 и
сп

ол
ьз

ов
ан

ии
 в

 к
ач

ес
тв

е 
ци

ф
ро

вы
х 

вх
од

ов
па

ра
м

ет
ры

 P
65

1.
B

, P
65

2.
B

, P
65

3.
B

 и
 P

65
4.

B
 

д
ол

ж
ны

 б
ы

ть
 у

ст
ан

ов
ле

ны
 в

 0
!

П
ри

 и
сп

ол
ьз

ов
ан

ии
 в

 к
ач

ес
тв

е 
ци

ф
ро

вы
х 

вы
хо

д
ов

 B
10

-B
14

 н
е 

д
ол

ж
ны

 б
ы

ть
 п

од
со

ед
ин

ен
ы

.

*)

Е
сл

и 
P

36
6 

=
 3

P5
90

 =
 B

00
12

P6
51

 =
 B

00
00

P6
52

 =
 B

00
00

P6
53

 =
 B

01
07

/5/4/3/2/1

B0
01

4

P6
53

.1
 (0

)
B

B0
01

2

P6
52

.1
 (1

04
)

B

B0
01

0

P6
51

.1
 (1

07
)

B

M
24

P2
4

-X
10

1

B0
10

4

B0
10

7

ра
б

от
а

0=
о

ш
и

б
ка

*) *)

1=
ра

б
от

а

не
т 

ош
иб

ки

*)

P5
90

 (1
4)

B
И

ст
оч

. н
аб

ор
а 

да
нн

ы
х 

B
IC

O

Н
е 

д
ей

ст
ви

те
л

ьн
о 

д
л

я
К

ом
па

кт
 П

Л
Ю

С
!



05.2003 Шаги параметрирования

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (Издание AF)
SIMOVERT MASTERDRIVES Компендиум Vector Control 6-19

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
и

й

M
AS

TE
R

D
R

IV
ES

 V
C

А
на

л
ог

ов
ы

й 
вх

од
 и

 у
пр

ав
л

яю
щ

ие
 к

л
ем

м
ы

 (P
36

8=
1)

-s
1

-

B0
01

6

B0
01

8

B0
02

0

B0
02

2

P5
61

.1
 (1

6)
B

P5
67

.1
 (1

8)
B

P5
55

.1
 (2

0)
B

P5
54

.1
 (2

2)
B

И
ст

оч
.3

 с
б

ро
са

 о
ш

иб
ки

И
ст

оч
. П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

/6 /7 /8 <1
>

А
на

л
о

го
вы

е
 в

хо
д

ы
Л

ис
т 

[8
0]

 /
 л

и
ст

 [
82

]

P6
54

.1
B

И
ст

оч
.1

 С
Т

О
П

2

У
пр

ав
л

яю
щ

ие
 к

л
ем

м
ы

Л
и

ст
 [

90
]

/5/4/3/2/1

B0
01

4

P6
53

.1
 (0

)
B

B0
01

2

P6
52

.1
 (1

04
)

B

B0
01

0

P6
51

.1
 (1

07
)

B

M
24

P2
4

-X
10

1

B0
10

4

B0
10

7

р
а

б
о

та

0=
о

ш
и

б
ка

*) *) *)

П
р

и
 и

сп
о

л
ьз

о
ва

н
и

и
 в

 к
а

че
ст

ве
 ц

и
ф

р
о

вы
х

вх
од

ов
 п

ар
ам

ет
ры

 P
6

51
.B

, P
65

2.
B

, P
65

3.
B

 и
 

P
6

5
4

.B
 д

о
л

ж
н

ы
 б

ы
ть

 у
ст

а
н

о
вл

е
н

ы
 в

 0
!

П
р

и
 и

сп
о

л
ьз

о
ва

н
и

и
 в

 к
а

че
ст

ве
 ц

и
ф

р
о

вы
х

вы
хо

д
ов

 B
10

-B
14

 н
е 

д
ол

ж
ны

 б
ы

ть
 п

од
со

ед
ин

ен
ы

.

*)

1=
р

а
б

о
та

не
т 

ош
иб

ки

*)

<2
>

D

A

С
гл

а
ж

. 
а

н
а

л
о

г.
 в

хо
д

а
 1

P6
34

.1
С

и
гн

. 
о

ш
. 

а
н

а
л

о
г.

вх
.1

P6
31

.1

<3
>

А
н

а
л

о
го

вы
й

 в
хо

д
 1

З
ад

.з
на

ч.
ан

.в
х.

 1
r6

37
.1

K0
01

1
З

ад
.з

на
ч.

ан
.в

х.
 1

P4
43

.B
 (1

1)
KK

И
ст

о
ч.

 о
сн

о
вн

о
го

 з
а

д
а

н
н

о
го

 з
н

а
че

н
и

я

X1
02

/1
7

D

A

С
гл

аж
. а

на
ло

г.
 в

хо
д

а 
2

P6
34

.2
С

иг
на

л 
ош

. а
на

ло
г.

вх
. 2

P6
31

.2

X1
02

/1
8

А
на

ло
го

вы
й 

вх
од

 2
З

ад
.з

на
ч.

ан
.в

х.
 2

r6
37

.2

K0
01

3
З

а
д

.з
н

а
ч.

а
н

.в
х.

 2

P4
86

.B
 (1

1)
KK

И
ст

о
ч.

 з
а

д
а

н
н

о
го

 з
н

а
че

н
и

я 
T

К
он

ф
иг

.а
на

ло
г.

вх
од

а 
  

  
C

U
VC

P6
32

S3
пе

р
е

кл
ю

ч.

   
  0

 
-1

0
 ..

. 1
0

 В
 

р
а

зо
м

кн
ут

   
 1

 
-1

0
 .

.. 
10

 В

  2
 

-2
0 

...
 2

0 
м

A
  3

 
-2

0 
...

 2
0 

м
A

 
за

м
кн

ут
 4

 
-0

4
 .

.. 
20

 м
A

0-
10

 ..
. 1

0 
В

со
от

ве
тс

тв
уе

т
-1

00
 ..

.. 
10

0 
%

(т
ол

ьк
о 

T
-у

пр
а

вл
е

н
и

е
)

и
з 

л
и

ст
а

  
[2

00
]

к 
л

и
ст

у 
 [

18
0]

N
к 

л
и

ст
у[

31
6.

1]

к 
л

и
ст

у[
32

0.
1]

M

n9
59

.8
2 

= 
4

И
ст

оч
. р

аз
б

л
ок

ир
ов

ан
ия

 и
нв

ер
то

ра

Р
ук

ов
од

ст
во

 п
о 

на
ст

ро
йк

е 
ус

ил
ен

ия
 и

си
гн

ал
а 

ош
иб

ки
 з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я
ча

ст
от

ы
/с

ко
ро

ст
и:

л
и

ст
[3

16
]

К
о

м
па

кт
 П

Л
Ю

С
Д

ж
а

м
пе

р
 н

а
 E

B
V

S
3

 п
е

р
е

кл
ю

ча
те

л
ь

5 
- 6

4 
- 5

<
1>

 
Т

ип
 

ус
тр

. 
К

ом
па

кт
/в

ст
ра

ив
ае

м
ое

:
Т

ип
 у

ст
ро

йс
тв

а 
К

ом
па

кт
 П

Л
Ю

С
:

К
о

нт
а

кт
 X

10
1/

9
К

о
нт

а
кт

 X
10

2/
19

<
2>

 
Т

ип
 

ус
тр

. 
К

ом
па

кт
/в

ст
ра

ив
ае

м
ое

:

Т
ип

 у
ст

ро
йс

тв
а 

К
ом

па
кт

 П
Л

Ю
С

:

К
о

нт
а

кт
 X

10
2/

15
К

о
нт

а
кт

 X
10

1/
9

<
3>

 
Т

ип
 

ус
тр

. 
К

ом
па

кт
/в

ст
ра

ив
ае

м
ое

:
Т

ип
 у

ст
ро

йс
тв

а 
К

ом
па

кт
 П

Л
Ю

С
:

К
о

нт
а

кт
 X

10
2/

16
К

о
нт

а
кт

 X
10

1/
10



Шаги параметрирования 05.2003

6SE7087-6QX60 (Издание AF) Siemens AG
6-20 Компендиум Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

M
AS

TE
R

D
R

IV
ES

 V
C

Ф
ик

си
ро

ва
нн

ы
е 

за
д

ан
ны

е 
зн

ач
ен

ия
 и

 у
пр

ав
л

яю
щ

ие
 к

л
ем

м
ы

 (
P

36
8=

2)
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
-s

2
-

B0
01

6

B0
01

8

B0
02

0

B0
02

2

P5
81

.1
 (1

6)
B

P5
67

.1
 (1

8)
B

P5
55

.1
 (2

0)
B

P5
54

.1
 (2

2)
B

И
ст

оч
. ф

ик
с.

за
д.

зн
ач

ен
ия

 Б
ит

 1

И
ст

оч
.3

 с
б

ро
са

 о
ш

иб
ки

И
ст

оч
. П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

/6 /7 /8 <1
>

KK
00

46

KK
00

45

KK
00

47

KK
00

48

KK
00

40
А

кт
.ф

и
кс

.з
а

д
.з

н
а

ч.

А
кт

и
вн

о
е

 ф
и

кс
.з

а
д

.з
н

а
ч.

r4
20

P4
43

.B
 (4

0)
KK

И
ст

о
ч.

 о
сн

. 
за

д
а

н
н

о
го

 з
н

а
че

н
и

я

P4
86

.B
 (4

0)
KK

И
ст

оч
. з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
T

0 
   

   
  1

   
   

   
  0

   
   

   
 0

0 
   

   
  1

   
   

   
  0

   
   

   
 1

0 
   

   
  1

   
   

   
  1

   
   

   
 0

0 
   

   
  1

   
   

   
  1

   
   

   
 1

Ф
ик

с.
за

д
.з

на
ч.

Б
ит

 3
P4

18
.B

Ф
и

кс
.з

а
д

.з
н

а
ч.

Б
ит

 2
P4

17
.B

0 
   

   
   

0 
   

   
   

0 
   

   
   

 0

0 
   

   
   

0 
   

   
   

0 
   

   
   

 1

0 
   

   
   

0 
   

   
   

1 
   

   
   

 0

0 
   

   
   

0 
   

   
   

1 
   

   
   

 1

KK
00

42

KK
00

41

KK
00

43

KK
00

44

(д
л

я 
T

-у
пр

ав
л

ен
ия

)

Ф
и

кс
.з

ад
.з

на
ч.

1

P4
01

.F
Ф

и
кс

.з
ад

.з
на

ч.
2

P4
02

.F
Ф

и
кс

.з
ад

.з
на

ч.
3

P4
03

.F
Ф

и
кс

.з
ад

.з
на

ч.
4

P4
04

.F

Ф
и

кс
.з

ад
.з

на
ч.

5

P4
05

.F
Ф

и
кс

.з
ад

.з
на

ч.
6

P4
06

.F
Ф

и
кс

.з
ад

.з
на

ч.
7

P4
07

.F
Ф

и
кс

.з
ад

.з
на

ч.
8

P4
08

.F

в 
%

в 
Г

ц

Ф
ик

си
ро

ва
нн

ы
е 

за
д

ан
ны

е 
зн

ач
ен

ия
Л

ис
т 

[2
90

]

P6
54

.1
B

И
ст

оч
.1

 С
Т

О
П

2

У
пр

ав
л

яю
щ

ие
 к

л
ем

м
ы

Л
ис

т[
9

0]

/5/4/3/2/1

B0
01

4

P6
53

.1
B

B0
01

2

P6
52

.1
B

B0
01

0

P6
51

.1
B

M
24

P2
4

-X
10

1

P5
80

.1
 (1

4)
B

И
ст

оч
. 

ф
ик

с.
за

д
.з

на
че

ни
я 

Б
ит

 0

B0
10

4

B0
10

7

ра
б

от
а

0=
ош

иб
ка

*) *) *)

П
ри

 и
сп

ол
ьз

ов
ан

ии
 в

 к
ач

ес
тв

е 
ци

ф
ро

вы
х

вх
од

ов
 п

ар
ам

ет
ры

P
65

1.
B

, P
65

2.
B

, P
65

3.
B

 и
P

65
4.

B
 д

ол
ж

ны
 б

ы
ть

 у
ст

ан
ов

ле
ны

 в
 0

!

П
ри

 и
сп

ол
ьз

ов
ан

ии
 в

 к
ач

ес
тв

е 
ци

ф
ро

вы
х

вы
хо

д
ов

 B
10

-B
14

 н
е 

д
ол

ж
ны

 б
ы

ть
 п

од
со

ед
ин

ен
ы

.

*)

1=
ра

б
от

а

не
т 

ош
иб

ки

*)

И
з 

л
и

ст
а

  
[2

00
]

К
 л

и
ст

у 
[1

80
]

к 
ли

ст
у 

[3
16

.1
]

к 
ли

ст
у 

[3
20

.1
]

N M

n9
59

.8
3 

= 
4

<
1>

 
Т

ип
 

ус
тр

. 
К

ом
па

кт
/в

ст
ра

ив
.:

Т
ип

 у
ст

ро
йс

тв
а 

К
ом

па
кт

 П
Л

Ю
С

:
К

он
та

кт
 X

10
1/

9
К

он
та

кт
 X

10
2/

19



05.2003 Шаги параметрирования

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (Издание AF)
SIMOVERT MASTERDRIVES Компендиум Vector Control 6-21

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

M
AS

TE
R

D
R

IV
ES

 V
C

Ц
иф

ро
во

й 
по

те
нц

ио
м

ет
р 

(Ц
П

) 
и 

уп
ра

вл
яю

щ
ие

 к
л

ем
м

ы
 (

P
36

8=
2)

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
 -

s3
-

B0
01

6

B0
01

8

B0
02

0

B0
02

2

P5
74

.1
 (1

6 
)

B

P5
67

.1
 (1

8)
B

P5
55

.1
 (2

0)
B

P5
54

.1
 (2

2)
B

И
ст

оч
. 

ум
ен

ьш
ен

ия
 с

иг
на

л
а 

Ц
П

И
ст

оч
.3

 с
бр

ос
а 

ош
иб

ки

И
ст

оч
. П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

/6 /7 /8 <1
>

Ц
П

 M
P

Л
и

ст
 [

30
0]

P6
54

.1
B

И
ст

оч
.1

 С
Т

О
П

2

Ц
иф

ро
во

й 
по

те
нц

ио
м

ет
р 

(Ц
П

) 
и

уп
ра

вл
яю

щ
и

е 
кл

ем
м

ы
Л

ис
т 

[9
0]

/5/4/3/2/1

B0
01

4

P6
53

.1
B

B0
01

2

P6
52

.1
 (1

04
)

B

B0
01

0

P6
51

.1
 (1

07
)

B

M
24

P2
4

-X
10

1

P5
73

.1
 (1

4)
B

И
ст

оч
. у

ве
ли

че
ни

я 
си

гн
ал

а 
Ц

П

B0
10

4

B0
10

7

ра
б

от
а

0=
ош

иб
ка

*) *) *)

П
ри

 и
сп

ол
ьз

ов
ан

ии
 в

 к
ач

ес
тв

е 
ци

ф
ро

вы
х

вх
од

ов
 п

ар
ам

ет
ры

 P
65

1.
B

, P
65

2.
B

, P
65

3.
B

 и
P

65
4.

B
 д

ол
ж

ны
 б

ы
ть

 у
ст

ан
ов

ле
ны

 в
 0

!

*)

1=
ра

б
от

а

н
е

т 
о

ш
и

б
ки

В
ре

м
я 

ра
зг

он
а 

Ц
П

P4
31

P4
43

.B
 (5

8)
KK

И
ст

оч
. о

сн
ов

но
го

 з
ад

ан
но

го
 з

на
че

ни
я

Ц
П

 (
вы

хо
д

)
r4

24

P4
25

К
о

н
ф

и
гу

р
а

ц
и

я 
Ц

П

KK
05

8
Ц

П
 (

вы
хо

д
)

P4
86

.B
 (5

8)
KK

И
ст

оч
. з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
T

(д
л

я 
T

-у
пр

ав
л

ен
ия

)

В
р

е
м

я 
то

р
м

о
ж

е
н

и
я 

Ц
П

P4
32

Ц
П

 (
m

ax
)

P4
21

P4
22

Ц
П

 (
m

in
.)

0x
x0

 =
 .

..
 б

ез
 с

ох
ра

не
ни

я 
по

сл
е 

от
кл

ю
че

ни
я

0x
x1

 =
 .

.. 
со

хр
ан

ен
ие

 п
ос

л
е 

от
кл

ю
че

ни
я

П
ов

ы
ш

ен
ие

 Ц
П

П
он

иж
ен

ие
 Ц

П

*)

И
з 

л
и

ст
а 

 [
20

0]

К
 л

и
ст

у 
 [

18
0]

к 
л

и
ст

у 
 [3

16
.1

]

к 
л

и
ст

у 
[3

20
.1

]

N M

n9
59

.8
4 

= 
4

<
1>

 
Т

ип
 

ус
тр

ой
ст

ва
 

К
ом

па
кт

/в
ст

ра
ив

ае
м

ое
:

Т
ип

 у
ст

ро
йс

тв
а 

  
  

 К
ом

па
кт

 П
Л

Ю
С

:
К

он
та

кт
 X

10
1/

9
К

он
та

кт
 X

10
2/

19



Шаги параметрирования 05.2003

6SE7087-6QX60 (Издание AF ) Siemens AG
6-22 Компендиум Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
и

й

M
AS

TE
R

D
R

IV
ES

 V
C

U
S

S
1 

(P
36

8=
4)

 с
 S

im
at

ic
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

   
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

 -
s4

-

P5
72

.1
B 

(2
11

2)

B
21

1
5 

В
не

ш
ня

я 
ош

иб
ка

И
ст

оч
. о

тр
иц

. с
ко

р.

B
21

1
4 

У
ве

ли
че

ни
е 

си
гн

ал
а 

Ц
П

B
21

1
0 

У
пр

ав
л

ен
ие

 P
Z

D

B
21

1
2 

О
тр

иц
. с

ко
ро

ст
ь

P5
71

.1
B 

(2
11

1)
B

21
1

1 
П

ол
ож

. с
ко

ро
ст

ь

B
21

0
9 

Т
о

л
чк

о
вы

й
 р

е
ж

и
м

 Б
ит

1

P5
68

.1
B 

(2
10

8)
B

21
0

8 
Т

о
л

чк
. 

р
е

ж
. 

Б
ит

0

P5
65

.1
B 

(2
10

7)
B

21
0

7 
С

б
ро

с 
ош

иб
ки

B
21

0
6 

Р
аз

б
л

ок
ир

ов
ан

ие
 з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я

B
21

0
5 

Н
ет

 о
ст

ан
ов

ки
 з

ад
ат

чи
ка

 и
нт

ен
си

вн
ос

ти

B
21

0
4 

Р
аз

бл
ок

ир
ов

ан
ие

 з
ад

ат
чи

ка
 и

нт
ен

си
вн

ос
ти

B
21

0
3 

Р
аз

бл
ок

ир
ов

ан
ие

 и
нв

ер
то

ра

B
21

0
2 

С
Т

О
П

3 
(Б

ы
ст

р.
 о

ст
ан

ов
)

P5
55

.1
B 

(2
10

1)
B

21
0

1 
С

Т
О

П
2 

(э
л

ек
тр

.)

B2
21

5

И
ст

оч
. п

ол
ож

. с
ко

р.

И
ст

оч
. т

ол
чк

а 
Б

ит
0

И
ст

о
ч.

1
 с

б
р

о
са

 о
ш

.

И
ст

оч
. С

Т
О

П
2

B2
20

0
Б

ит
0

д
о

 Б
ит

а1
5

K2
00

2

P4
86

.B
K

И
ст

оч
. з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
T

S
C

om
С

л
ов

о2
r7

09
.2

P4
43

.B
K 

(2
00

2)

О
сн

о
вн

о
е

 з
а

д
а

нн
о

е
 з

на
че

ни
е

K2
00

1

S
C

om
1С

л
ов

о1
r7

09
.1

P7
07

.1
(3

2)
K

K0
03

2
ZU

W
1

r5
52

С
л

ов
о 

со
ст

оя
ни

я
и

з 
л

и
ст

а
 [2

00
]

P7
07

.2
K

KK
01

48
n/

f(
ис

т)
и

з 
л

и
ст

а
[3

50
.7

], 
[3

51
.7

]
[3

52
.7

], 
[4

00
.7

]

П
ер

ед
ач

а 
ис

ти
нн

ы
х 

зн
ач

ен
ий

П
ри

ем
 з

ад
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

Б
ит

15

Б
ит

14

С
ко

р
. 

пе
р

е
д

. 
д

а
н

н
ы

х

P7
01

.1
PK

W
 #

P7
02

.1
PZ

D
#

P7
03

.1

PK
W

: 4
PZ

D
: 2

С
ко

р
. 

пе
р

е
д

а
чи

 д
а

н
н

ы
х:

9.
6 

кБ
од

PK
W

PK
W

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)
P

Z
D

2 
(С

л
ов

о 
д

ан
ны

х 
2)

PK
W

PK
W

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1
)

P
Z

D
2 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

2)

С
л

о
во

 у
пр

а
вл

е
ни

я

B2
10

0
П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

Б
ит

0

Б
ит

1

Б
ит

7

З
а

р
е

зе
р

ви
р

о
ва

н
ы

 д
л

я 
о

пе
р

а
ц

и
й

 з
а

пи
си

д
ан

ны
х 

па
ра

м
ет

ра

=
=
=

З
ар

ез
ер

ви
ро

ва
ны

 д
л

я
оп

ер
ац

ий
 ч

те
ни

я
д

ан
ны

х 
па

ра
м

ет
ра

Л
ис

т 
[1

0
0]

Л
ис

т 
[1

1
0]

P
70

0.
1 

=
 А

д
ре

с 
ш

ин
ы

P
70

4.
1 

=
 В

ре
м

я 
от

су
тс

т.
 т

ел
ег

р.

B
21

1
3 

У
ве

ли
че

ни
е 

си
гн

ал
а 

Ц
П

Д
л

я 
T

-у
пр

а
вл

е
ни

я:

=== == == == == === == == == ==

к 
л

и
ст

у 
[1

80
]

сл
ов

о 
уп

р.
 1

r5
50

/1
0 

  /
 3

5
R

S4
85

P

/1
1 

 / 
36

R
S4

85
N

=
=
=

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1
)

Зарезервирован

Полож./отриц. зад. знач. скорости

Задатчик интенсивности активен

Включение основного управления

Ошибка понижения напряжения

Зад. знач. сравнения достигнуто

Управление PZD

Заданное/истинное отклонение

Предупреждение действует

Включение запрещено

СТОП3

СТОП2

Ошибка

Работа

Готов
Готов к включению

15
0

1

ZU
W

1

P5
54

.1
B 

(2
10

0)
И

ст
о

ч.
 П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

П
р

и
е

м

П
ер

ед
ач

а

-X
10

1 
/ -

X1
00

к 
ли

ст
у 

[3
16

.1
]

к 
ли

ст
у 

[3
20

.1
]

N M

n9
59

.8
5 

= 
4

<
1>

  
П

ри
м

ен
. 

то
л

ьк
о 

д
л

я 
ус

тр
. 

ти
па

 К
ом

па
кт

/в
ст

ра
ив

ае
м

ое
<

2>
  

П
ри

м
ен

им
о 

то
л

ьк
о 

д
л

я 
ус

тр
ой

ст
в 

ти
па

 К
ом

па
кт

 П
Л

Ю
С

<1
>

<2
>

<1
>

<2
>

<1
>

<2
>



05.2003 Шаги параметрирования

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (Издание AF )
SIMOVERT MASTERDRIVES Компендиум Vector Control 6-23

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

M
AS

TE
R

D
R

IV
ES

 V
C

P
R

O
F

IB
U

S
 1

 C
B

 (
P

36
8=

6)
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
 -

s6
-

P5
72

.1
B 

(3
11

2)

B
31

15
 

В
не

ш
ня

я 
ош

иб
ка

И
ст

оч
. о

тр
иц

. с
ко

р.

B
31

14
 

У
ве

ли
че

ни
е 

си
гн

ал
а 

Ц
П

B
31

10
 

У
пр

ав
л

ен
ие

 P
Z

D

B
31

12
 

О
тр

иц
. с

ко
ро

ст
ь

P5
71

.1
B 

(3
11

1)
B

31
11

 
П

ол
ож

. с
ко

ро
ст

ь

B
31

09
 

Т
ол

чк
. р

еж
. Б

ит
1

P5
68

.1
B 

(3
10

8)
B

31
08

 
Т

ол
чк

. р
еж

. Б
ит

0

P5
66

.1
B 

(3
10

7)
B

31
07

 
С

бр
ос

 о
ш

иб
ки

B
31

06
 

Р
аз

бл
ок

ир
ов

ан
ие

 з
ад

ан
но

го
 з

на
че

ни
я

B
31

05
 

Н
ет

 о
ст

ан
ов

ки
 з

ад
ат

чи
ка

 и
нт

ен
си

вн
ос

ти

B
31

04
 

Р
а

зб
л

о
ки

р
о

ва
н

и
е

 з
а

д
а

тч
и

ка
 и

н
те

н
си

вн
о

ст
и

B
31

03
 

Р
а

зб
л

о
ки

р
о

ва
н

и
е

 и
н

ве
р

то
р

а

B
31

02
 

С
Т

О
П

3 
(Б

ы
ст

р.
ос

та
но

в.
)

P5
55

.1
B 

(3
10

1)
B

31
01

 
С

Т
О

П
2 

(э
л

ек
тр

.)

B3
21

5

И
ст

оч
. п

ол
ож

. с
ко

р.

И
ст

оч
. т

ол
чк

а 
Б

и
т0

И
ст

оч
.2

 с
б

ро
са

 о
ш

.

И
ст

оч
. С

Т
О

П
2

B3
20

0
Б

ит
0

д
о 

Б
ит

а1
5

K3
00

2

P4
86

.B
K

И
ст

о
ч.

 з
а

д
а

н
н

о
го

 з
н

а
че

н
и

я 
T

1.
 C

B
 С

л
ов

о2
r7

33
.2

P4
43

.B
K 

(3
00

2)

О
сн

ов
но

е 
за

д
ан

но
е 

зн
ач

ен
ие

K3
00

1

1.
 C

B
 C

л
ов

о1
r7

33
.1

P7
34

.1
(3

2)
K

K0
03

2
ZU

W
1

r5
52

С
л

ов
о 

со
ст

оя
ни

я
из

 л
ис

та
 [2

00
]

P7
34

.2
K

KK
01

48
n/

f(
ис

т)
и

з 
л

и
ст

а
[3

50
.7

], 
[3

51
.7

]
[3

52
.7

], 
[4

00
.7

]

П
ер

ед
ач

а 
ис

ти
нн

ы
х 

зн
ач

ен
ий

П
ри

ем
 з

ад
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

Б
ит

15

Б
ит

14

PK
W

PK
W

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х1

)
P

Z
D

2 
(С

л
ов

о 
д

ан
ны

х 
2)

PK
W

PK
W

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)
P

Z
D

2 
(С

л
ов

о 
д

ан
ны

х 
2)

С
ло

во
 у

пр
ав

ле
ни

я

B3
10

0
П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

Б
ит

0

Б
ит

1

Б
ит

7

З
ар

ез
ер

ви
ро

ва
но

 д
л

я 
оп

ер
ац

ий
 з

ап
ис

и
д

ан
ны

х 
па

ра
м

ет
ра

=
=
=

З
ар

ез
ер

ви
ро

ва
но

 д
л

я
оп

ер
ац

ий
 ч

те
ни

я
д

ан
ны

х 
па

ра
м

ет
ра

Л
и

ст
 [

12
0

]

Л
и

ст
 [

12
5

]

B
31

13
 

У
ве

ли
че

ни
е 

си
гн

ал
а 

Ц
П

Д
л

я 
T

-у
пр

а
вл

.:

=== == == == == === == == == ==

к 
л

и
ст

у 
[1

80
]

сл
ов

о 
уп

р.
 1

r5
50

=
=
=

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)

Зарезервирован

Положит./отрицат.заданное значение скорости

Задатчик интенсивности активен

Включение основного управления

Ошибка понижения напряжения

Заданное значение сравнения достигнуто

Управление PZD

Заданное/истинное отклонение
Предупреждение действует
Включение запрещено

СТОП3

СТОП2

Ошибка

Работа

Готов
Готов к включению

15
0

1

ZU
W

1

P5
54

.1
B 

(3
10

0)
И

ст
оч

. П
У

С
К

/С
Т

О
П

1

П
р

и
е

м

П
ер

ед
ач

а

к 
ли

ст
у 

[3
16

.1
]

к 
ли

ст
у 

[3
20

.1
]

N M

ко
нф

и-
гу

ра
ци

я
C

B

П
ар

ам
ет

р 
1 

C
B

0 
...

 6
55

35
P7

11
.0

1

П
ар

ам
ет

р 
10

 C
B

0 
...

 6
55

35
P7

20
.0

1

П
ар

ам
ет

р 
11

 C
B

0 
...

 6
55

35
P

72
1.

01
 -

 .0
5

C
B

/T
B

 о
тс

ут
ст

. т
е

л
е

гр
.

0 
...

 6
50

0 
м

с
P7

22
.0

1 
(1

0)
P7

22
.0

1
=0

:
Н

ет
 к

он
тр

ол
я

А
д

ре
с 

ш
ин

ы
 C

B
0 

...
 2

00
P9

18
.0

1 
(3

)

=====

=====



Шаги параметрирования 05.2003

6SE7087-6QX60 (Издание AF ) Siemens AG   
6-24 Компендиум Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
и

й

M
AS

TE
R

D
R

IV
ES

 V
C

O
P

1S
 / 

D
riv

eM
on

ito
r 

и
 ф

и
кс

и
ро

ва
нн

ы
е 

за
д

ан
ны

е 
зн

ач
ен

и
я 

на
 U

S
S

1 
(P

36
8=

7)
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
 -

 s
7 

-

P5
72

.1
B

(2
11

2)

B
21

1
5 

В
не

ш
ня

я 
ош

иб
ка

И
ст

оч
. о

тр
иц

. с
ко

р.

B
21

1
4 

У
м

ен
ьш

ен
ие

 с
иг

на
л

а 
Ц

П

B
21

1
0 

У
пр

ав
л

ен
ие

 P
Z

D

B
21

1
2 

О
тр

и
ц

. 
ск

о
р

о
ст

ь

P5
71

.1
B 

(2
11

1)
B

21
1

1 
П

ол
ож

. 
ск

ор
ос

ть

B
21

0
9 

Т
о

л
чк

о
вы

й
 р

е
ж

и
м

 Б
и

т1

P5
68

.1
B 

(2
10

8)
B

21
0

8 
Т

о
л

чк
. 

р
е

ж
. 

Б
ит

0

P5
65

.1
B 

(2
10

7)
B

21
0

7 
С

б
ро

с 
ош

иб
ки

B
21

0
6 

Р
аз

б
л

ок
ир

ов
ан

ие
 з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я

B
21

0
5 

Н
е

т 
о

ст
а

но
вк

и
 з

а
д

а
тч

и
ка

 и
нт

е
нс

и
вн

о
ст

и

B
21

0
4 

Р
а

зб
л

о
ки

р
о

ва
ни

е
 з

а
д

а
тч

и
ка

 и
нт

е
нс

и
вн

о
ст

и

B
21

0
3 

Р
аз

бл
ок

ир
ов

ан
ие

 и
нв

ер
то

ра

B
21

0
2 

С
Т

О
П

3 
(Б

ы
ст

р
.о

ст
а

н
о

в.
)

B
21

0
1 

С
Т

О
П

2 
(э

л
ек

тр
.)

B2
21

5

И
ст

оч
. п

ол
ож

. с
ко

р.

И
ст

о
ч.

 т
о

л
чк

а
 Б

ит
0

И
ст

о
ч.

1
 с

б
р

о
са

 о
ш

.

B2
20

0
Б

ит
0

д
о 

Б
ит

а1
5

K2
00

2

P4
86

.B
K

И
ст

оч
. з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
T

S
C

om
1С

л
ов

о2
r7

09
.2

P4
43

.B
K 

(2
00

2)

О
сн

о
вн

о
е

 з
а

д
а

н
н

о
е

 з
н

а
че

н
и

е

K2
00

1

S
C

om
1С

л
ов

о1
r7

09
.1

P7
07

.1
K

K0
03

2
ZU

W
1

r5
52

С
л

ов
о 

со
ст

оя
ни

я 
1

и
з 

л
и

ст
а

 [2
00

]

P7
07

.2
K

KK
01

48
n/

f(
ис

т)
из

 л
ис

та
 [3

50
.7

], 
[3

51
.7

]
[3

52
.7

], 
[4

00
.5

]

П
ер

ед
ач

а 
ис

ти
нн

ы
х 

зн
ач

ен
ий

П
ри

ем
 з

ад
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

Б
ит

15

С
ко

р
. 

пе
р

е
д

. 
д

а
н

н
ы

х

P7
01

.1
PK

W
#

P7
02

.1
PZ

D
#

P7
03

.1

PK
W

:1
27

PZ
D

:2

С
ко

р
. 

пе
р

е
д

а
чи

 д
а

н
н

ы
х:

9
.6

 к
Б

од

PK
W

PK
W

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)
P

Z
D

2 
(С

л
ов

о 
д

ан
ны

х 
2)

PK
W

PK
W

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)
P

Z
D

2 
(С

л
ов

о 
д

ан
ны

х 
2)

С
л

о
во

 у
пр

а
вл

е
ни

я 
1

B2
10

0
П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

Б
ит

0

Б
ит

1

Б
ит

7

З
ар

ез
ер

ви
ро

ва
но

 д
л

я 
оп

ер
ац

ий
 з

ап
ис

и
д

ан
ны

х 
па

ра
м

ет
ра

=
=
=

З
ар

ез
ер

ви
ро

ва
но

 д
л

я
оп

ер
ац

ий
 ч

те
ни

я
д

ан
ны

х 
па

ра
м

ет
ра

Л
ис

т 
[1

0
0]

Л
ис

т 
[1

1
0]

P
70

0.
1 

=
 А

д
р

е
с 

ш
и

н
ы

P
70

4.
1 

=
 В

р
е

м
я 

о
тс

ут
ст

. 
те

л
е

гр
.

B
21

1
3 

У
ве

л
и

че
ни

е
 с

и
гн

а
л

а
 Ц

П

Д
л

я 
T

-у
пр

а
вл

.:

=== == == == == === == == == ==

к 
л

и
ст

у 
[1

8
0]

С
л

ов
о 

уп
р.

 1
r5

50

/1
0

R
S4

85
P

/1
1

R
S4

85
N

=
=
=

З
ад

. з
на

ч.
 ч

ер
ез

 д
ан

ны
е 

пр
оц

ес
са

(т
ол

ьк
о 

D
riv

eM
on

ito
r)

:

С
б

р
о

с

I
O

Б
ит

8
Т

ол
чк

ов
ы

й 
ре

ж
им

Б
ит

11

Б
ит

12

P
04

9 
=

 O
P

 П
ан

ел
ь 

уп
ра

вл
ен

ия

К
л

ав
иш

и 
O

P
1S

P5
54

.1
B 

(2
10

0)
И

ст
о

ч.
 П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

к 
л

и
ст

у 
[3

20
.1

]

-X
10

1

П
ри

ем

П
ер

ед
ач

а

к 
л

и
ст

у 
[3

16
.1

]
N M

n9
57

.8
8 

= 
4

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)

Зарезервирован

Полож./отриц.зад. знач. скорости

Задатчик интенсивности активен

Включение осн. управления

Ошибка понижения напряжения

Зад. знач. сравнения достигнуто

Управление PZD

Заданное/истинное отклонение

Предупреждение действует

Включение запрещено

СТОП3 

СТОП2 

Ошибка 
Работа

Готов

Готов к включению

15
0

1

ZU
W

1

Н
е 

д
ей

ст
ви

те
л

ьн
о 

д
л

я 
К

ом
па

кт
 П

Л
Ю

С
!



05.2003 Шаги параметрирования

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (Издание AF )
SIMOVERT MASTERDRIVES Компендиум Vector Control 6-25

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

M
AS

TE
R

D
R

IV
ES

 V
C

O
P

1S
 и

 ф
ик

си
ро

ва
нн

ы
е 

за
д

ан
ны

е 
зн

ач
ен

ия
 (

P
36

8=
7)

- s
71

 -

KK
00

46

KK
00

45

KK
00

47

KK
00

48

KK
00

40
А

кт
.ф

и
кс

.з
а

д
.з

на
ч.

А
кт

и
вн

о
е

 ф
и

кс
.з

а
д

.з
на

ч.
r4

20

P4
43

.B
 (4

0)
KK

И
ст

о
ч.

 о
сн

о
в.

 з
а

д
а

нн
о

го
 з

на
че

ни
я

P4
86

.B
 (4

0)
KK

И
ст

о
ч.

 з
а

д
а

нн
о

го
 з

на
че

ни
я 

T

0 
   

   
  1

   
   

   
  0

   
   

   
  0

0 
   

   
  1

   
   

   
  0

   
   

   
  1

0 
   

   
  1

   
   

   
  1

   
   

   
  0

0 
   

   
  1

   
   

   
  1

   
   

   
  1

Ф
ик

с.
за

д
.з

на
ч.

Б
ит

 3
P4

18
.BФ

ик
с.

за
д

.з
на

ч.

Б
ит

 2
P4

17
.B

0 
   

   
   

0 
   

   
   

0 
   

   
   

 0

0 
   

   
   

0 
   

   
   

0 
   

   
   

 1

0 
   

   
   

0 
   

   
   

1 
   

   
   

 0

0 
   

   
   

0 
   

   
   

1 
   

   
   

 1

KK
00

42

KK
00

41

KK
00

43

KK
00

44

(д
л

я 
T

-у
пр

а
вл

е
ни

я)

Ф
ик

си
р.

 з
ад

ан
но

е 
зн

ач
ен

ие
 1

P4
01

.F
Ф

ик
си

р.
 з

ад
ан

но
е 

зн
ач

ен
ие

 2

P4
02

.F
Ф

ик
си

р.
 з

ад
ан

но
е 

зн
ач

ен
ие

 3

P4
03

.F
Ф

ик
си

р.
 з

ад
ан

но
е 

зн
ач

ен
ие

 4

P4
04

.F

Ф
ик

с.
 з

ад
. 

зн
ач

. 
5

P4
05

.F
Ф

ик
си

р.
 з

ад
ан

но
е 

зн
ач

ен
ие

 6

P4
06

.F
Ф

ик
си

р.
 з

ад
ан

но
е 

зн
ач

ен
ие

 7

P4
07

.F
Ф

ик
си

р.
 з

ад
ан

но
е 

зн
ач

ен
ие

 8

P4
08

.F

в 
% в 
Гц

Ф
ик

си
ро

ва
нн

ы
е

за
д

а
нн

ы
е

 з
на

че
ни

я

Л
ис

т 
[2

90
]

У
пр

ав
л

яю
щ

ие
 к

л
ем

м
ы

Л
ис

т 
[9

0]

П
р

и
 и

сп
о

л
ьз

о
ва

ни
и

 в
 к

а
че

ст
ве

 ц
и

ф
р

о
вы

х
вх

о
д

о
в 

па
р

а
м

е
тр

ы
 P

65
1.

B
, 

P
65

2.
B

, 
P

65
3.

B
 и

P
65

4.
B

 д
ол

ж
ны

 б
ы

ть
 у

ст
ан

ов
л

ен
ы

 в
 0

!

П
р

и
 и

сп
о

л
ьз

о
ва

ни
и

 в
 к

а
че

ст
ве

 ц
и

ф
р

о
вы

х
вы

хо
д

ов
 B

10
-B

14
 н

е 
д

ол
ж

ны
 б

ы
ть

 п
од

со
ед

ин
ен

ы
.

*)

из
 л

ис
та

 [2
00

]

к 
л

ис
ту

 [1
80

]

к 
л

и
ст

у[
31

6.
1]

к 
л

и
ст

у[
32

0.
1]

N M

n9
59

.8
9 

= 
4

Е
сл

и
 P

36
6 

=
 2

P5
90

 =
 B

00
12

P6
51

 =
 B

00
00

P6
52

 =
 B

00
00

P6
53

 =
 B

01
07

/5/4/3/2/1

B0
01

4

P6
53

.1
 (0

)
B

B0
01

2

P6
52

.1
 (1

04
)

B

B0
01

0

P6
51

.1
 (1

07
)

B

M
24

P2
4

-X
10

1

B0
10

4

B0
10

7

Р
аб

от
а

0=
ош

иб
ка

*) *)

1=
ра

б
от

а

Н
ет

 о
ш

иб
ки

*)

P5
90

 (1
4)

B
И

ст
оч

. н
аб

ор
а 

д
ан

ны
х 

B
IC

O

С
м

от
ри

 P
04

9.
4

Ф
ик

с.
за

д
.з

на
ч.

Б
ит

 1
P5

81
.B

Ф
ик

с.
за

д
.з

на
ч.

Б
ит

 0
P5

80
.B

(д
л

я 
T

-у
пр

а
вл

е
ни

я)

(д
л

я 
n/

f-
уп

р
а

вл
е

н
и

я 
ил

и 
v/

f-
уп

ра
вл

ен
ия

)



Шаги параметрирования 05.2003

6SE7087-6QX60 (Издание AF ) Siemens AG
6-26 Компендиум Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
и

й

M
AS

TE
R

D
R

IV
ES

 V
C

O
P

1S
 и

 ф
и

кс
и

ро
ва

нн
ы

е 
за

д
ан

ны
е 

зн
ач

ен
и

я 
на

 U
S

S
2 

(P
36

8=
7)

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
- 

s7
2 

-

P5
72

.1
B 

(6
11

2)

B
61

1
5 

В
не

ш
ня

я 
ош

иб
ка

И
ст

оч
. о

тр
иц

. с
ко

р.

B
61

1
4 

У
м

ен
ьш

ен
ие

 с
иг

на
л

а 
Ц

П

B
61

10
  

  
  

  
  

  
 У

пр
ав

л
ен

ие
 P

Z
D

B
61

1
2 

О
тр

и
ц

. 
ск

о
р

о
ст

ь

P5
71

.1
B 

(6
11

1)
B

61
1

1 
П

ол
ож

. 
ск

ор
ос

ть

B
61

0
9 

Т
о

л
чк

о
вы

й
 р

е
ж

и
м

 Б
и

т1

P5
68

.1
B 

(6
10

8)
B

61
0

8 
Т

о
л

чк
. 

р
е

ж
. 

Б
и

т0

P5
65

.1
B 

(6
10

7)
B

61
0

7 
С

б
ро

с 
ош

иб
ки

B
61

0
6 

Р
аз

б
л

ок
ир

ов
ан

ие
 з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я

B
61

0
5 

Н
е

т 
о

ст
а

но
вк

и
 з

а
д

а
тч

и
ка

 и
нт

е
нс

и
вн

о
ст

и

B
61

0
4 

Р
а

зб
л

о
ки

р
о

ва
ни

е
 з

а
д

а
тч

и
ка

 и
нт

е
нс

и
вн

о
ст

и

B
61

0
3 

Р
аз

бл
ок

ир
ов

ан
ие

 и
нв

ер
то

ра

B
61

0
2 

С
Т

О
П

3 
(Б

ы
ст

р
.о

ст
а

н
о

в.
)

B
61

0
1 

С
Т

О
П

2 
(э

л
ек

тр
.)

B6
21

5

И
ст

оч
. п

ол
ож

. с
ко

р.

И
ст

о
ч.

 т
о

л
чк

а
 Б

и
т0

И
ст

о
ч.

1
 с

б
р

о
са

 о
ш

.

B6
20

0
Б

ит
0

д
о 

Б
ит

а1
5

K6
00

2

P4
86

.B
K

И
ст

оч
. з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
T

S
C

om
2С

л
ов

о2
r7

09
.1

8
P4

43
.B

K 
(6

00
2)

О
сн

ов
но

е 
за

д
ан

но
е 

зн
ач

ен
и

е

K6
00

1

S
C

om
2С

л
ов

о1
r7

09
.1

7

P7
08

.1
K

K0
03

2
ZU

W
1

r5
52

С
л

ов
о 

со
ст

оя
ни

я 
1

и
з 

л
и

ст
а

 [2
00

]

P7
08

.2
K

KK
01

48
n/

f(
ис

т)
из

 л
ис

та
 [3

50
.7

], 
[3

51
.7

]
[3

52
.7

], 
[4

00
.5

]

П
ер

ед
ач

а 
ис

ти
нн

ы
х 

зн
ач

ен
ий

П
ри

ем
 з

ад
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

Б
ит

15

С
ко

р
. 

пе
р

е
д

. 
д

а
нн

ы
х

P7
01

.2
PK

W
 #

P7
02

.2
PZ

D
#

P7
03

.2

PK
W

:1
27

PZ
D

: 2

С
ко

р
. 

пе
р

е
д

а
чи

 д
а

нн
ы

х:
9

.6
 к

Б
од

PK
W

PK
W

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)
P

Z
D

2 
(С

л
ов

о 
д

ан
ны

х 
2)

PK
W

PK
W

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)
P

Z
D

2 
(С

л
ов

о 
д

ан
ны

х 
2)

С
л

о
во

 у
пр

а
вл

е
ни

я 
1

B6
10

0
П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

Б
ит

0

Б
ит

1

Б
ит

7

З
ар

ез
ер

ви
ро

ва
но

 д
л

я 
оп

ер
ац

ий
 з

ап
ис

и
д

ан
ны

х 
па

ра
м

ет
ра

=
=
=

З
ар

ез
ер

ви
ро

ва
но

 д
л

я
оп

ер
ац

ий
 ч

те
ни

я
д

ан
ны

х 
па

ра
м

ет
ра

Л
ис

т 
[1

0
1]

Л
ис

т 
[1

1
1]

P
70

0.
2 

=
 А

д
р

е
с 

ш
и

ны

P
70

4.
2 

=
 В

ре
м

я 
от

су
тс

т.
 т

ел
ег

р.

B
61

1
3 

У
ве

л
и

че
ни

е
 с

и
гн

а
л

а
 Ц

П

Д
л

я 
T

-у
пр

а
вл

.:

=== == == == == === == == == ==

к 
л

и
ст

у 
[1

8
0]

сл
ов

о 
уп

р.
 1

r5
50

/3 R
S4

85
P

/8 R
S4

85
N

=
=
=

З
ад

. з
на

ч.
 ч

ер
ез

 д
ан

ны
е 

пр
оц

ес
са

(т
ол

ьк
о 

D
riv

eM
on

ito
r)

:

С
б

р
о

с

I
O

Б
ит

8
Т

ол
чк

ов
ы

й 
ре

ж
им

Б
ит

11

Б
ит

12

P
04

9 
=

 П
ан

ел
ь 

уп
ра

вл
ен

ия
 O

P

К
л

ав
иш

и 
O

P
1S

P5
54

.1
B 

(6
10

0)
И

ст
о

ч.
 П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

к 
л

и
ст

у 
[3

20
.1

]

-X
10

3

П
ри

ем

П
ер

ед
ач

а

к 
л

и
ст

у 
[3

16
.1

]
N M

n9
57

.8
8 

= 
4

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)

Зарезервирован

Полож./отриц. зад. знач. скорости

Задатчик интенсивности активен

Включение осн. управления

Ошибка понижения напряжения

Зад. знач. сравнения достигнуто

Управление PZD

Заданное/истинное отклонение

Предупреждение действует

Включение запрещено

СТОП3 

СТОП2 

Ошибка 
Работа

Готов

Готов к включению

15
0

1

ZU
W

1

П
р

и
м

е
н

и
м

о
 т

о
л

ьк
о

 д
л

я 
К

ом
па

кт
 П

Л
Ю

С
!



05.2003 Шаги параметрирования

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (Издание AF)
SIMOVERT MASTERDRIVES Компендиум Vector Control 6-27

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

M
AS

TE
R

D
R

IV
ES

 V
C

O
P

1S
 / 

D
riv

eM
on

ito
r 

и
 ц

иф
ро

во
й 

по
те

нц
ио

м
ет

р 
(Ц

П
) 

на
 U

S
S

1 
(P

36
8=

8)
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

  -
 s

8 
-

P5
72

.1
B 

(2
11

2)

B
21

1
5 

В
не

ш
ня

я 
ош

иб
ка

B
21

1
4 

У
м

ен
ьш

.с
иг

н.
 Ц

П

B2
11

0
У

пр
ав

л
ен

ие
 P

Z
D

B
21

1
2 

О
тр

и
ц

. 
ск

о
р

о
ст

ь

P5
73

.1
B 

(2
11

3)

B
21

1
1 

П
ол

ож
. 

ск
ор

ос
ть

B
21

0
9 

Т
о

л
чк

о
вы

й
 р

е
ж

и
м

 Б
и

т1

B
21

0
8 

Т
о

л
чк

о
вы

й
 р

е
ж

и
м

 Б
и

т0

P5
65

.1
B 

(2
10

7)
B

21
0

7 
С

б
ро

с 
ош

иб
ки

И
ст

оч
. 

ув
ел

ич
.с

иг
н.

 Ц
П

Б
ит

0

д
о 

Б
ит

а1
5

K2
00

2

P4
86

.B
K

И
ст

оч
. з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
T

S
S

T
1С

л
ов

о2
r7

09
.2

P4
43

.B
K 

(2
00

2)

О
сн

ов
но

е 
за

д
ан

но
е 

зн
ач

ен
ие

K2
00

1

S
S

T
1С

л
ов

о1
r7

09
.1

P7
07

.1
K

K0
03

2
ZU

W
1

r5
52

С
л

ов
о 

со
ст

оя
ни

я 
1

и
з 

л
и

ст
а

 [2
00

]

P7
07

.2
K

KK
01

48
n/

f(
ис

т)

Б
ит

1
5

С
ко

р.
 п

ер
ед

. д
ан

ны
х

P7
01

.1
PK

W
#

P7
02

.1
PZ

D
 #

P7
03

.1

PK
W

:1
27

PZ
D

: 2

С
ко

р.
 п

ер
ед

ач
и 

д
ан

ны
х:

9.
6 

кБ
од

PK
W

PK
W

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1
)

P
Z

D
2 

(С
л

о
во

 д
а

н
н

ы
х 

2)

PK
W

PK
W

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)
P

Z
D

2 
(С

л
ов

о 
д

ан
ны

х 
2)

С
л

о
во

 у
пр

а
вл

е
н

и
я 

1

Б
ит

0

Б
ит

1

Б
ит

7

=
=
=

Л
ис

т 
[1

00
]

Л
ис

т 
[1

10
]

B
21

1
3 

У
ве

л
и

ч.
 с

и
гн

. 
Ц

П

== == == == ==

к 
л

и
ст

у 
 [1

80
]

сл
ов

о 
уп

р.
 1

r5
50

/1
0

R
S4

85
P

/1
1

R
S4

85
N

=
=
=

С
бр

ос

I
O

Б
ит

8
Т

о
л

чк
о

вы
й

 р
е

ж
и

м

Б
ит

1
1

Б
ит

1
2

O
P

1S
-к

л
а

ви
ш

и
P5

54
.1

B 
(2

10
0)

-X
10

1

П
ри

ем

П
ер

ед
ач

а

N M

n9
57

.9
0 

= 
4

P5
74

.1
B 

(2
11

4)
И

ст
о

ч.
 у

м
е

н
ьш

.с
и

гн
. 

Ц
П

== == == ==

З
а

р
е

зе
р

ви
р

о
ва

н
о

 д
л

я 
о

пе
р

а
ц

и
й

 з
а

пи
си

д
ан

ны
х 

па
ра

м
ет

ра

З
ар

ез
ер

ви
ро

ва
но

 д
л

я
оп

ер
ац

ий
 ч

те
ни

я
д

ан
ны

х 
па

ра
м

ет
ра

П
ер

ед
ач

а 
ис

ти
нн

ы
х 

зн
ач

ен
ий

З
ад

. з
на

ч.
 ч

ер
ез

 д
ан

ны
е 

пр
оц

ес
са

(т
ол

ьк
о 

D
riv

eM
on

ito
r)

:

к 
ли

ст
у 

[3
16

.1
]

к 
ли

ст
у 

[3
20

.1
]

Д
ля

 T
-у

пр
ав

л.
:

из
 л

ис
та

[3
50

.7
], 

[3
51

.7
]

[3
52

.7
], 

[4
00

.5
]

П
ри

ем
 з

ад
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

И
ст

о
ч.

 П
У

С
К

/С
Т

О
П

1

И
ст

о
ч.

1
 с

б
р

о
са

 о
ш

.

И
ст

оч
. о

тр
иц

. с
ко

р.

B2
10

6
Р

аз
б

л
ок

ир
ов

ан
ие

 з
ад

ан
но

го
 з

на
че

ни
я

B
21

0
5 

Н
е

т 
о

ст
а

н
о

вк
и

 з
а

д
а

тч
и

ка
 и

н
те

н
си

вн
о

ст
и

B
21

0
4 

Р
а

зб
л

о
к.

 з
а

д
а

тч
. 

и
н

те
н

си
в.

B2
10

3
Р

аз
бл

ок
ир

ов
ан

ие
 и

нв
ер

то
ра

B2
10

2
С

Т
О

П
3 

(Б
ы

ст
р.

ос
та

но
в.

)

B
21

0
1 

С
Т

О
П

2 
(э

л
ек

тр
.)

B2
21

5
B2

20
0

B2
10

0
П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

P
70

0.
1 

=
 А

д
р

е
с 

ш
и

н
ы

P
70

4.
1

 =
 В

р
е

м
я 

о
тс

ут
ст

. т
е

л
е

гр
.

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)

Зарезервирован
Полож./отриц.зад. знач. скорости

Задатчик интенсивности активен

Включение осн. управления

Ошибка понижения напряжения

Зад. знач. сравнения достигнуто

Управление PZD

Заданное/истинное отклонение

Предупреждение действует

Включение запрещено

СТОП3 

СТОП2 

Ошибка 
Работа

Готов

Готов к включению

15
0

1

ZU
W

1

P
04

9 
=

 П
ан

ел
ь 

уп
ра

вл
ен

ия
 O

P

Н
е 

д
ей

ст
ви

те
л

ьн
о 

д
л

я 
К

ом
па

кт
 П

Л
Ю

С
!



Шаги параметрирования 05.2003

6SE7087-6QX60 (Издание AF) Siemens AG
6-28 Компендиум Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

M
AS

TE
R

D
R

IV
ES

 V
C

O
P

1S
 и

 ц
иф

ро
во

й 
по

те
нц

ио
м

ет
р 

(Ц
П

) 
(P

36
8=

8)
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
 - 

s8
1

-

У
пр

ав
л

яю
щ

ие
 к

л
ем

м
ы

Л
ис

т 
[9

0]

P

I
O

B2
10

0
P

55
4.

1
(5

)
B

П
У

С
К

/С
Т

О
П

 1
И

ст
оч

. П
У

С
К

/С
Т

О
П

1

B2
11

3
P

57
3.

1
(8

)
B

У
ве

л
и

че
н

и
е

 с
и

гн
а

л
а

 Ц
П

B2
11

4
P

57
4.

1
(9

)
B

У
м

ен
ьш

ен
ие

 с
иг

на
л

а 
Ц

П

И
ст

оч
. 

ув
ел

ич
ен

ия
 с

иг
на

л
а 

Ц
П

И
ст

оч
. у

м
ен

ьш
. с

иг
н.

 Ц
П

n9
59

.9
1 

= 
4

/5/4/3/2/1

B0
01

4

P6
53

.1
 (0

)
B

B0
01

2

P6
52

.1
 (1

04
)

B

B0
01

0

P6
51

.1
 (1

07
)

B

M
24

P2
4

-X
10

1

B0
10

4

B0
10

7

р
а

б
о

та

0=
ош

иб
ка

*) *)

1=
ра

б
от

а

не
т 

ош
иб

ки

*)

P5
90

 (1
4)

B
И

ст
оч

. н
аб

ор
а 

д
ан

ны
х 

B
IC

O

B2
10

7
P

56
5 B

С
б

ро
с 

1 
ош

иб
ки

И
ст

оч
.1

 с
б

ро
са

 о
ш

иб
ки

B2
11

2
P

57
2 B

О
тр

иц
ат

. с
ко

ро
ст

ь
И

ст
оч

. 
от

ри
ц

ат
. 

ск
ор

ос
ти

Ц
П

 M
P

Л
ис

т 
[3

00
]

В
ре

м
я 

ра
зг

он
а 

Ц
П

P4
31

P4
43

.B
 (5

8)
KK

И
ст

оч
. о

сн
ов

но
го

 з
ад

ан
но

го
 з

на
че

ни
я

Ц
П

(В
ы

хо
д

)
r4

24

P4
25

К
о

н
ф

и
гу

р
а

ц
и

я 
Ц

П

KK
05

8
Ц

П
(В

ы
хо

д
)

P4
86

.B
 (5

8)
KK

И
ст

оч
. з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
T

(д
л

я 
T

-у
пр

а
вл

е
н

и
я 

)

В
ре

м
я 

то
рм

ож
ен

ия
 Ц

П
P4

32

Ц
П

 (
m

ax
 )

P4
21

P4
22

Ц
П

 (
m

in
.)

0x
x0

 =
 .

..
 б

е
з 

со
хр

а
н

е
н

и
я 

по
сл

е
 о

тк
л

ю
че

ни
я

0x
x1

 =
 .

..
 с

о
хр

а
н

е
н

и
е

 п
о

сл
е

 о
тк

л
ю

че
ни

я

У
ве

л
ич

. 
си

гн
. 

Ц
П

У
м

ен
ьш

. с
иг

н.
 Ц

П

к 
ли

ст
у 

[3
16

.1
]

к 
л

и
ст

у 
[3

20
.1

]

N M

к 
л

и
ст

у 
[1

80
]

и
з 

л
и

ст
а 

[2
00

]

Н
е 

д
ей

ст
ви

те
л

ьн
о 

д
л

я 
К

ом
па

кт
 П

Л
Ю

С
!



05.2003 Шаги параметрирования

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (Издание  AF)

SIMOVERT MASTERDRIVES Компендиум Vector Control 6-29

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

M
A

S
T

E
R

D
R

IV
E

S
 V

C
O

P
1S

 и
 ц

иф
ро

во
й 

по
те

нц
ио

м
ет

р 
(Ц

П
) 

на
 U

S
S

2 
(P

36
8=

8)
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
 -

s
8
2

-

P
5

7
2
.1

B
 (

6
1
1

2
)

B
61

1
5 

В
не

ш
ня

я 
ош

иб
ка

B
61

1
4 

У
м

ен
ьш

. 
си

гн
. 

Ц
П

B
6
1
1

0
У

пр
ав

л
ен

ие
 P

Z
D

B
61

1
2 

О
тр

и
ц

. 
ск

о
р

о
ст

ь

P
5

7
3
.1

B
 (

6
1
1

3
)

B
61

1
1 

П
ол

ож
. 

ск
ор

ос
ть

B
61

0
9 

Т
о

л
чк

о
вы

й
 р

е
ж

и
м

 Б
и

т1

B
61

0
8 

Т
о

л
чк

о
вы

й
 р

е
ж

и
м

 Б
и

т0

P
5

6
5
.1

B
 (

6
1
0

7
)

B
61

0
7 

С
б

ро
с 

ош
иб

ки

И
ст

оч
. 

ув
ел

ич
. 

си
гн

. 
Ц

П

Б
ит

0

д
о 

Б
ит

а1
5

K
6
0
0
2

P
4
8

6
.B

K

И
ст

оч
. з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
T

S
S

T
2С

л
ов

о2
r7

0
9
.1

8
P

4
4
3

.B

K
 (

6
0
0
2
)

О
сн

ов
но

е 
за

д
ан

но
е 

зн
ач

ен
ие

K
6
0
0
1

S
S

T
2С

л
ов

о1
r7

0
9
.1

7

P
7
0
8
.1

K
K

0
0
3

2
Z

U
W

1

r5
5
2

С
л

ов
о 

со
ст

оя
ни

я 
1

и
з 

л
и

ст
а

 [
2
0
0

]

P
7
0
8
.2

K
K

K
0
1
4
8

n/
f(

ис
ти

нн
.)

Б
ит

1
5

С
ко

р.
 п

ер
ед

. д
ан

ны
х

P
7
0
1
.2

P
K

W
#

P
7
0
2
.2

P
Z

D
#

P
7
0
3
.2

P
K

W
:1

2
7

P
Z

D
: 

2

С
ко

р.
 п

ер
ед

. д
ан

ны
х:

9.
6 

кБ
од

P
K

W
P

K
W

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1
)

P
Z

D
2 

(С
л

о
во

 д
а

н
н

ы
х 

2)

P
K

W
P

K
W

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)
P

Z
D

2 
(С

л
ов

о 
д

ан
ны

х 
2)

С
л

о
во

 у
пр

а
вл

е
н

и
я 

1

Б
ит

0

Б
ит

1

Б
ит

7

=
=
=

Л
ис

т 
[1

01
]

Л
ис

т 
[1

11
]

B
61

1
3 

У
ве

л
. 

си
гн

. 
Ц

П

== == == == ==

к 
л

и
ст

у 
 [1

80
]

С
л

ов
о 

уп
р.

 1
r5

5
0

/3 R
S

4
8
5
P

/8 R
S

4
8
5
N

=
=
=

С
бр

ос

I
O

Б
ит

8
Т

о
л

чк
о

вы
й

 р
е

ж
и

м

Б
ит

1
1

Б
ит

1
2

O
P

1S
-к

л
а

ви
ш

и
P

5
5
4
.1

B
 (

6
1
0

0
)

-X
10
3

П
ри

ем

П
ер

ед
ач

а

N M

n
9
5
7

.9
0
 =

 4

P
5

7
4
.1

B
 (

6
1
1

4
)

И
ст

о
ч.

 у
м

е
н

ьш
. 

си
гн

. 
Ц

П

== == == ==

З
а

р
е

зе
р

ви
р

о
ва

н
о

 д
л

я 
о

пе
р

а
ц

и
й

 з
а

пи
си

д
ан

ны
х 

па
ра

м
ет

ра

З
ар

ез
ер

ви
ро

ва
но

 д
л

я
оп

ер
ац

ий
 ч

те
ни

я
д

ан
ны

х 
па

ра
м

ет
ра

П
ер

ед
ач

а 
ис

ти
нн

ы
х 

зн
ач

ен
ий

З
ад

. з
на

ч.
 ч

ер
ез

 д
ан

ны
е 

пр
оц

ес
са

(т
ол

ьк
о 

D
riv

eM
on

ito
r)

:

к 
ли

ст
у 

[3
16

.1
]

к 
ли

ст
у 

[3
20

.1
]

Д
ля

 T
-у

пр
ав

ле
ни

я:

из
 л

ис
та

[3
5

0
.7

],
 [
3
5

1
.7

]

[3
5

2
.7

],
 [
4
0

0
.5

]

П
ри

ем
 з

ад
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

И
ст

о
ч.

 П
У

С
К

/С
Т

О
П

1

И
ст

о
ч.

1
 с

б
р

о
са

 о
ш

.

И
ст

оч
. о

тр
иц

. с
ко

р.

B
6
1
0

6
Р

аз
б

л
ок

ир
ов

ан
ие

 з
ад

ан
но

го
 з

на
че

ни
я

B
61

0
5 

Н
е

т 
о

ст
а

н
о

вк
и

 з
а

д
а

тч
и

ка
 и

н
те

н
си

вн
о

ст
и

B
61

0
4 

Р
а

зб
л

о
к.

 з
а

д
а

тч
. 

и
н

те
н

с.

B
6
1
0

3
Р

аз
бл

ок
ир

ов
ан

ие
 и

нв
ер

то
ра

B
6
1
0

2
С

Т
О

П
3 

(Б
ы

ст
р.

ос
та

но
в.

)

B
61

0
1 

С
Т

О
П

2 
(э

л
ек

тр
.)

B
6
2
1

5

B
6
2
0

0

B
6
1
0

0
П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

P
70

0.
2 

=
 А

д
р

е
с 

ш
и

н
ы

P
70

4.
2

 =
 В

р
е

м
я 

о
тс

ут
ст

. т
е

л
е

гр
.

P
Z

D
1 

(С
л

ов
о 

д
ан

ны
х 

1)

Зарезервирован
Полож./отриц. зад. знач. скорости

Задатчик интенсивности активен

Включение осн. управления

Ошибка понижения напряжения

Зад. знач. сравнения достигнуто

Управление PZD

Заданное/истинное отклонение

Предупреждение действует

Включение запрещено

СТОП3 

СТОП2 

Ошибка 
Работа

Готов

Готов к включению

1
5

0

1

Z
U

W
1

P
04

9 
=

 O
P

 П
ан

ел
ь 

уп
ра

вл
ен

ия

П
р

и
м

е
н

и
м

о
 т

о
л

ьк
о

 д
л

я 
К

ом
па

кт
 П

Л
Ю

С
!



Шаги параметрирования 05.2003

6SE7087-6QX60 (Издание    AF ) Siemens AG

6-30 Компендиум  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8
7

6
5

4
3

2
1

И
ст

оч
ни

к 
за

д
ан

ны
х 

зн
ач

ен
ий

M
A

S
T

E
R

D
R

IV
E

S
 V

C
O

P
1S

 и
 ц

иф
ро

во
й 

по
те

нц
ио

м
ет

р 
(Ц

П
) 

(P
36

8=
8)

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

- 
s
8
3

-

У
пр

ав
л

яю
щ

ие
 к

л
ем

м
ы

Л
ис

т 
[9

0]

P

I
O

B
6
1
0
0

P
5
5
4
.1

(2
2
)

B
П

У
С

К
/С

Т
О

П
 1

И
ст

оч
. П

У
С

К
/С

Т
О

П
1

B
6
1
1
3

P
5
7
3
.1

(8
)

B
У

ве
л

и
че

н
и

е
 с

и
гн

а
л

а
 Ц

П

B
6
1
1
4

P
5
7
4
.1

(9
)

B
У

м
ен

ьш
ен

ие
 с

иг
на

л
а 

Ц
П

И
ст

оч
. 

ув
ел

ич
ен

ия
 с

иг
на

л
а 

Ц
П

И
ст

оч
. у

м
ен

ьш
. с

иг
н.

 Ц
П

n
9
5
9
.9

1
 =

4

/5/4/3/2/1

B
0
0
1
4

P
6
5
3
.1

 (
0
)

B

B
0
0
1
2

P
6
5
2
.1

 (
1
0
4
)

B

B
0
0
1
0

P
6
5
1
.1

 (
1
0
7
)

B

M
2

4

P
2

4

-X
1

0
1

B
0
1
0
4

B
0
1
0
7

р
а

б
о

та

0=
ош

иб
ка

*) *)

1=
ра

б
от

а

не
т 

ош
иб

ки

*)

P
5
9
0
 (

1
4
)

B
И

ст
оч

. н
аб

ор
а 

д
ан

ны
х 

B
IC

O

B
6
1
0
7

P
5
6
5 B

1 
С

б
ро

с 
ош

иб
ки

И
ст

оч
.1

 с
б

ро
са

 о
ш

иб
ки

B
6
1
1
2

P
5
7
2 B

О
тр

иц
ат

. с
ко

ро
ст

ь
И

ст
оч

. 
от

ри
ц

ат
. 

ск
ор

ос
ти

Ц
П

 M
P

Л
ис

т 
[3

00
]

В
ре

м
я 

ра
зг

он
а 

Ц
П

P
4

3
1

P
4

4
3

.B
 (

5
8

)

K
K

И
ст

оч
. о

сн
ов

но
го

 з
ад

ан
но

го
 з

на
че

ни
я

Ц
П

 (
В

ы
хо

д
)

r4
2

4

P
4

2
5

К
о

н
ф

и
гу

р
а

ц
и

я 
Ц

П

K
K

0
5

8

Ц
П

(В
ы

хо
д

)

P
4

8
6

.B
(5

8
)

K
K

И
ст

оч
. з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
T

(д
л

я 
T

-у
пр

а
вл

е
н

и
я 

)

В
ре

м
я 

то
рм

ож
ен

ия
 Ц

П
P

4
3

2

Ц
П

 (
m

ax
)

P
4

2
1

P
4

2
2

Ц
П

 (
m

in
.)

0x
x0

 =
 .

..
 б

е
з 

со
хр

а
н

е
н

и
я 

по
сл

е
 о

тк
л

ю
че

ни
я

0x
x1

 =
 .

..
 с

о
хр

а
н

е
н

и
е

 п
о

сл
е

 о
тк

л
ю

че
ни

я

У
ве

л
ич

. 
си

гн
. 

Ц
П

У
м

ен
ьш

. с
иг

н.
 Ц

П

к 
ли

ст
у 

[3
16

.1
]

к 
л

и
ст

у 
[3

20
.1

]

N M

к 
л

и
ст

у 
 [

18
0]

к 
л

и
ст

у 
 [

20
0

]

П
р

и
м

е
н

и
м

о
 т

о
л

ьк
о

 д
л

я 
К

ом
па

кт
 П

Л
Ю

С
!



05.2003 Шаги параметрирования

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (Издание AF)

SIMOVERT MASTERDRIVES Компендиум Vector Control 6-31

8
7

6
5

4
3

2
1

А
на

л
ог

ов
ы

е 
вы

хо
д

ы
 и

 п
ер

ем
ен

ны
е 

д
ис

пл
ея

M
A

S
T

E
R

D
R

IV
E

S
 V

C
- 

a
0

-

Н
ап

ря
ж

ен
ие

 с
ет

и 
по

ст
.т

ок
а

r0
0
6

K
0

0
2
5

Н
ап

ря
ж

ен
ие

 с
ет

и 
по

ст
. т

ок
а

K
0

2
4
0

U
Z

k
(i
s
t)

М
о

м
е

н
т

r0
0
7

K
0

0
2
4

М
о

м
е

н
т

K
0

2
4
1

T
(и

ст
ин

н.
)

В
ы

хо
д

на
я 

м
ощ

но
ст

ь

K
0

0
2
3

В
ы

х.
 м

ощ
но

ст
ь

В
ы

хо
д

но
й 

то
к

r0
0
4

K
0

0
2
2

В
ы

хо
д

но
й 

то
к

K
0

2
4
2

I(
В

ы
хо

д
но

й 
то

к)

В
ы

хо
д

но
е 

на
пр

яж
ен

ие

K
0

0
2
1

В
ы

х.
 н

ап
ря

ж
ен

ие

K
0

2
0
4

U
(з

а
д

,v
/f)

2c30
 м

с

2
c

2
c

Ч
а

ст
о

та
 в

р
а

щ
.

r0
0
2

K
K

0
2
0

И
ст

ин
н.

 с
ко

ро
ст

ь

K
K

1
4
8

n/
f(

и
ст

и
н

н
.)

2
c

И
ст

ин
на

я 
ск

ор
ос

ть
r0

1
5

n/
f (

ис
ти

нн
.)

r2
1
8

P
6

4
0

.1

K
 (

1
4

8
)

И
ст

оч
. 

ан
ал

ог
. 

вы
хо

д
а

Л
и

ст
 [

81
]

x
y
(v

)
=

x
/

1
0

0
%

*
P

6
4

3
y

D

A

+
/-

 1
0 

В

-X
1
0
2
/1

9

-X
1
0
2
/2

0
A

A
1

P
6

4
0

.2

K
 (

2
2

)

И
ст

оч
. 

ан
ал

ог
. 

вы
хо

д
а

x
y
(v

) 
=

 x
 /

 1
0

0
%

 *
 P

6
4

3
y

D

A

+
/-

 1
0 

В

-X
1
0
2
/2

1

-X
1
0
2
/2

2
A

A
2

М
ас

ш
та

б
ир

ов
ан

ие
 A

A
1

P
6

4
3

.1

М
ас

ш
та

б
ир

ов
ан

ие
 A

A
2

P
6

4
3

.2

С
иг

на
л 

ош
иб

ки
 A

A
1

P
6

4
4

.1

С
иг

на
л 

ош
иб

ки
 A

A
2

P
6
4
4

.2

П
ер

ем
ен

ны
е 

д
ис

пл
ея

 
А

на
л

ог
ов

ы
е 

вы
хо

д
ы

1 2

3

П
ер

ек
л

ю
ча

те
л

ь 
S

4

0 
..

. 2
0 

м
А

4 5

6

П
ер

ек
л

ю
ча

те
л

ь 
S

4

0 
..

. 2
0 

м
А

Л
и

ст
 [3

0]

P
0

3
8

.x

K K
%

.0
1

.0
2

О
то

б
ра

ж
ае

м
ы

й 
м

ом
ен

т
r0

3
9
.1

 t
o
 .

2

Б
аз

ов
ы

й 
м

ом
ен

т
P

3
5

4

P
0

4
0

.x

K K
о

б
/м

и
н

.0
1

.0
2

О
то

б
ра

ж
ае

м
ая

 с
ко

ро
ст

ь
r0

4
1
.1

 t
o
 .

3

Б
а

зо
ва

я 
ча

ст
о

та
P

3
5

3

K
.0

3

P
0

4
2

.x

K K
Гц

.0
1

.0
2

О
то

б
ра

ж
ае

м
ая

 ч
ас

то
та

r0
4
3
.1

 t
o
 .

3

Б
а

зо
ва

я 
ча

ст
о

та
P

3
5

2

K
.0

3

из
 л

ис
та

[3
5
0
.7

]

[3
5
1
.7

]

[3
5
2
.7

]

[4
0
0
.5

]

П
ар

ам
ет

ры
 д

ис
пл

ея

П
о

я
сн

ен
и

я
:

 Л
и

ст
 [

30
0

]:
С

м
от

ри
 К

ом
пе

нд
иу

м
, л

ис
т 

30
0

из
 л

ис
та

[2
8
5
.3

]

[2
8
6
.3

]

из
 л

ис
та

[2
8
5
.3

]

[2
8
6
.3

]

из
 л

ис
та

[2
8
5
.7

]

[2
8
6
.7

]

из
 л

ис
та

[2
8
5
.7

]

из
 л

ис
та

[2
8
5
.3

]

[2
8
6
.3

]

*)
 О

то
б

р
а

ж
е

ни
е

 м
о

м
е

нт
а

 т
о

л
ьк

о
 п

р
и

 n
/f

/T
 у

пр
а

вл
е

ни
и

*)

*)

*)

*)

5
 -

 6
2
 -

 3

4
 -

 6
1
 -

 3

П
ер

ек
л

ю
ч

ат
ел

и
 н

а 
C

U
V

C
 S

4:

-1
0 

В
 ..

. 1
0 

В

0 
м

А
 ..

. 2
0 

м
А

A
A

1
A

A
2

*)

2

   
   

С
сы

л
ка

 н
а 

пу
ть

 с
иг

на
ла

 н
а 

сх
ем

ах
л

ис
то

в 
r x

x

4 3 6

1

n
9
5
9
.8

0
 =

 3

З
ам

еч
ан

ия
, к

ас
аю

щ
ие

ся
 н

ас
тр

ой
ки

 а
на

л
ог

ов
ы

х 
вы

хо
д

ов
:

B
 =

 Б
аз

ов
ая

 в
ел

ич
ин

а 
(c

.f.
 P

35
0 

...
 P

35
4)

S
m

in
 =

на
им

ен
ьш

ая
 в

ел
ич

ин
а 

си
гн

ал
а 

(н
ап

ри
м

ер
, в

 Г
ц,

 В
, А

)
S

m
a

x
=

на
иб

ол
ьш

ая
 в

ел
ич

ин
а 

си
гн

ал
а 

(н
ап

ри
м

ер
, в

 Г
ц

, В
, А

)
A

m
in

 =
н

а
и

м
е

н
ьш

е
е

 в
ы

хо
д

н
о

е
 з

н
а

че
н

и
е

 в
 В

A
m

a
x

=
на

иб
ол

ьш
ее

 в
ы

хо
д

но
е 

зн
ач

ен
ие

 в
 В

В
ы

хо
д

ны
е 

зн
ач

ен
ия

, о
тн

ос
ящ

ие
ся

 к
 в

ы
хо

д
но

м
у 

то
ку

:
4 

м
А

 
 A

m
in

=
+

 6
 В

20
 м

А
 A

m
a

x
=

- 
10

 В

P
6
4
3
 =

A
m

a
x

− 
A

m
in

S
m

a
x

− 
S

m
in

x
 B

P
6
4
4
 =

A
m

in
 x

 S
m

a
x
 −

A
m

a
x 

x
 S

m
in

S
m

a
x

− 
S

m
in

<
1
>

<
1>

  
П

ри
м

ен
им

о 
то

л
ьк

о 
д

л
я 

ус
тр

ой
ст

в 
ти

па
 К

ом
па

кт
/в

ст
ра

ив
ае

м
ы

е,

д
ля

 К
ом

па
кт

 П
Л

Ю
С

 п
ри

м
ен

им
 Л

ис
т 

[8
2]



Шаги параметрирования                                                                                                                                       05.2003

6SE7087-6QX60 (Издание AF) Siemens AG

6-32 Компендиум  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8
7

6
5

4
3

2
1

В
ол

ьт
-ч

ас
то

тн
ая

 (
V

/f)
 х

ар
ак

те
ри

ст
ик

а 
с 

ре
гу

л
ят

ор
ом

 с
ко

ро
ст

и 
(P

10
0

=
0)

M
A

S
T

E
R

D
R

IV
E

S
 V

C
- 

r0
 -

И
м

п.
д

а
тч

. 
ск

о
р

.

А
на

л
ог

.д
ат

ч.
 с

ко
р.

X
1
0
3

23
   

  Д
а

тч
. с

ко
р

. M
24

   
  Д

о
р

о
ж

ка
 A

25
   

  Д
о

р
о

ж
ка

  B
26

   
  Н

ул
. 

д
о

р
о

ж
ка

27
   

  К
он

тр
. д

ор
ож

.
28

   
  Д

а
т.

ск
о

р
.P

15
V

Н
ор

м
ир

ов
ан

ие

Д
ат

чи
к 

д
ви

га
те

ля
P

1
3

0
.M

(1
1

)
*)

К
ол

-в
о 

им
пу

л
ьс

ов
 #

P
1
5

1
.M

(1
0
2

4
)

*)

K
K

1
4

8

n
/f(

ис
ти

нн
.)

n/
f(

ис
ти

нн
.)

r2
1

8

С
гл

аж
. n

/f 
(и

ст
.)

P
2

2
3
.M

P
4

4
3

.B

K
K

И
ст

оч
. 

ос
н.

за
д

.з
на

ч.

P
46

2.
F

 (
10

с)
В

ре
м

я 
ра

зг
.

P
46

4
.F

 (
10

с)
В

р
е

м
я 

то
р

м
.

n/
f(

за
д

.)
r4

8
2

n/
f(

за
д

.,с
гл

аж
.)

r2
2
9

P
4

5
3

.F
 (

-1
1

0
.0

%
) 

*)

n
/f(

m
ax

,о
тр

иц
.с

ко
ро

ст
ь)

n/
f(

m
ax

,п
ол

ож
ит

.с
ко

ро
ст

ь)
P

4
5

2
.F

 (
1
1
0

.0
%

) 
*)

–

K
K

0
1
8
8

f(
ск

ол
ьж

ен
ие

)

М
од

ул
яц

.
на

пр
яж

.
А

си
нх

.
д

ви
г.

3~

K
K

1
9

9

f(
за

д
,с

та
то

р
)

С
гл

аж
ив

ан
ие

 U
D

C
(и

ст
ин

н.
)

P
2

8
7

.M

К
ан

ал
 з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
   

   
   

   
   

  Р
ег

ул
ят

ор
 с

ко
ро

ст
и 

  
  

 Р
ег

ул
ят

ор
 о

гр
ан

ич
ен

ия
 с

ко
ро

ст
и 

   
   

v/
f 

ха
ра

кт
ер

ис
ти

ка
   

   
   

   
  С

ил
ов

ая
 ч

ас
ть

Л
и

ст
 3

52
Л

и
ст

 2
50

Л
и

ст
 3

16
Л

ис
т 

31
7

Л
ис

т 
36

4
Л

ис
т 

40
1

Л
и

ст
 4

05
Л

ис
т 

28
6

Д
ат

чи
к

д
ви

га
те

л
я

P
1

3
8

.M
 (

3
0

0
0

)

Н
ом

. с
ко

ро
ст

ь 
ан

ал
ог

. д
ат

чи
ка

 с
ко

ро
ст

и

K
K

0
7
5

r0
1
4

З
ад

.з
на

ч.
ск

ор
ос

ти

Л
ис

т 
31

8

О
гр

ан
ич

.
то

ка

r1
2
9

–

P
2

3
5

.M

У
си

л
е

н
.1

 n
/f

-р
е

г-
р

а

P
2
4
0
.M

T
и 

n/
f-

ре
г-

ра

К
он

еч
н.

 ч
ас

то
та

по
д

ъ
ем

а
P

3
2

6
.M

Ч
а

ст
о

та
 д

ви
г.

(n
)

P
1

0
7

.M
  

(5
0

) 
*)

Ч
а

ст
о

та
 о

б
л

.
н

а
сы

щ
е

н
и

я
P

2
9
3
.M

Н
ап

р.
 д

в-
ля

P
1

0
1

.M
  

*)

ф
и

кс
.з

а
д

.з
н

а
че

н
и

я
P

3
2
5
.M

М
а

кс
.

то
к

P
1

2
8
.M

К
оэ

ф
.у

си
л.

ре
г-

ра
 Im

ax

P
3
3
1
.M

T
и

 р
е

г-
р

а
 I

m
a

x

P
3

3
2

.M

М
а

кс
.в

ы
х.

н
а

пр
яж

е
н

и
е

r3
4

6

P
3
3
0
.M

И
ст

о
ч.

 в
ы

б
о

р
а

 х
а

р
-к

и
 *

)

K
K

0
9
1

n/
f(

ис
ти

нн
., 

д
ат

чи
к)

P
4

3
3

.B
 (

0
)

K
K

И
ст

оч
. 

д
об

ав
. 

за
д

. 
зн

ач
.1

Б
аз

.
Ч

ас
то

та
: 

  
  

P
35

2 
* )

С
ко

ро
ст

ь:
  

 P
35

3 
*)

 *
) 

П
ар

ам
ет

р 
ре

гу
л

ир
уе

тс
я 

то
л

ьк
о 

в 
со

ст
оя

ни
и 

"Н
ас

тр
ой

ки
 п

ри
во

д
а"

 (
P

60
=

5)

–

–

В
ы

хо
д

но
й

то
к

П
о

я
с

н
е

н
и

я
:

Л
ис

т 
[3

00
] 

:  
   

С
м

от
ри

 К
ом

пе
нд

иу
м

, л
ис

т 
30

0

:  
   

С
сы

л
ка

 н
а 

ис
то

ч.
 з

ад
. з

на
ч.

 (
см

.  
л

и
ст

ы
 s

xx
)

N
M

1 
:  

   
С

сы
л

ка
 н

а 
пу

ть
 с

иг
на

л
а 

на
 с

хе
м

е 
л

ис
та

 a
0

"А
на

л
ог

ов
ы

е 
вы

хо
д

ы
 и

 п
ер

ем
ен

ны
е 

д
ис

пл
ея

"

3

6

4
2

N

n
9
5
7
.8

5
 =

 0

<
1>

 
К

ом
па

кт
 П

Л
Ю

С
: X

10
4

<
1
>

П
о

вы
ш

е
н

и
е



05.2003 Шаги параметрирования

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (Издание AF)

SIMOVERT MASTERDRIVES Компендиум   Vector Control 6-33

8
7

6
5

4
3

2
1

V
/f 

ха
ра

кт
ер

ис
ти

ка
 (

P
10

0=
1)

M
A

S
T

E
R

D
R

IV
E

S
 V

C
- 

r1
 -

P
4

4
3

.B

K
K

И
ст

оч
. о

сн
. з

ад
. з

на
ч.

P
46

2.
F

 (
10

 с
)

В
ре

м
я 

ра
зг

.
P

46
4.

F
 (

10
 с

)
В

ре
м

я 
то

рм
.

n/
f(

за
д

.)
r4

8
2

n/
f(

за
д

.,с
гл

аж
.)

r2
2

9

P
4

5
3

.F
 (

-1
1

0
.0

%
) 

*
)

n/
f(

m
ax

,о
тр

иц
.с

ко
ро

ст
ь)

n/
f(

m
ax

,п
ол

ож
ит

.с
ко

ро
ст

ь)
P

4
5

2
.F

 (
1

1
0

,0
%

) 
*)

K
K

1
8

8

f(
ск

ол
ьж

ен
ие

)

М
од

ул
яц

.
на

пр
яж

.
А

си
нх

.
Д

ви
г.

3~

K
K

1
9

9

f(
за

д
,с

та
то

р)

С
гл

аж
ив

ан
ие

 U
D

C
(и

ст
ин

н.
)

P
2

8
7

.M

К
ан

ал
 з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
Р

е
гу

л
ят

о
р

 о
гр

а
ни

че
ни

я 
то

ка
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

V
/f 

ха
ра

кт
ер

ис
ти

ка
   

   
   

   
   

 С
ил

ов
ая

 ч
ас

ть
Л

и
ст

 3
16

Л
и

ст
  

31
7

Л
и

ст
  

40
0

Л
и

ст
  

40
5

Л
и

ст
 2

86

K
K

0
7

5
r0

1
4

З
ад

.з
на

ч.
ск

ор
ос

ти

Л
и

ст
  

31
8

О
гр

ан
ич

.
то

ка

r1
2

9

–

К
ом

пе
нс

. c
ко

л
ьж

ен
ия

 K
п

P
3

3
6

.M
 (

0
)

К
он

еч
на

я 
ча

ст
от

а
по

д
ъ

ем
а

P
3

2
6

.M
Ч

ас
то

та
 д

в-
ля

(n
)

P
1

0
7

.M
 (

5
0

) 
*)

Ч
ас

то
та

 о
б

л.
на

сы
щ

ен
ия

P
2

9
3

.M

Н
ап

ря
ж

. д
в-

ля
P

1
0

1
.M

  
*)

П
ов

ы
ш

ен
ие

 ф
ик

с.
за

д
.з

на
ч.

P
3

2
5

.M

М
ак

си
м

ал
ьн

ы
й

то
к

P
1

2
8

.M
T

и 
ре

гу
л

ят
ор

а 
Im

ax
P

3
3
2
.M

–

n/
f(

ис
т.

)
r2

1
8

K
K

1
4

8

М
ак

с.
вы

х.
на

пр
яж

ен
ие

r3
4

6

K
п 

ре
гу

л
ят

ор
а 

Im
ax

P
3

3
1

.M

P
3

3
0

.M

И
ст

оч
. в

ы
б

ор
а 

ха
р-

ки

P
4

3
3

.B
 (

0
)

K
K

И
ст

оч
. д

об
ав

. з
ад

. з
на

ч.
1

Б
аз

.
Ч

а
ст

о
та

: 
   

P
3

5
2

 )
*

С
ко

ро
ст

ь:
  

P
3

5
3

 )
*

* )
 П

а
р

а
м

е
тр

 р
е

гу
л

и
р

уе
тс

я 
то

л
ьк

о
 в

 с
о

ст
о

ян
и

и
 "

Н
а

ст
р

о
й

ки
 п

р
и

во
д

а
" 

(P
60

=
5)

–

В
ы

хо
д

но
й 

то
к

N

4

2

6

3

n
9
5
7
.8

6
 =

 0



Шаги параметрирования                                                                                                                                       05.2003

6SE7087-6QX60 (Издание AF) Siemes AG
6-34 Компендиум   Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8
7

6
5

4
3

2
1

V
/f 

ха
ра

кт
ер

ис
ти

ка
 (

P
10

0=
2)

M
A

S
T

E
R

D
R

IV
E

S
 V

C
Т

ек
ст

ил
ь

- 
r2

 -

P
4

4
3

.B

K
K

И
ст

оч
. о

сн
.з

ад
.з

на
ч.

P
46

2.
F

 (
10

 с
)

В
ре

м
я 

ра
зг

.
P

46
4.

F
 (

10
 с

)
В

ре
м

я 
то

рм
.

n/
f(

за
д

.)
r4

8
2

n/
f(

за
д

.,с
гл

аж
.)

r2
2

9

P
4

5
3

.F
 (

-1
1

0
,0

%
) 

*)

n/
f(

m
ax

,о
тр

иц
.с

ко
ро

ст
ь)

n/
f(

m
ax

,п
ол

ож
ит

.с
ко

ро
ст

ь)
P

4
5

2
.F

 (
1

1
0

,0
%

) 
*)

М
од

ул
яц

.
на

пр
яж

.
А

си
нх

.
Д

ви
г.

3~

K
K

1
9

9

f(
за

д
.,с

та
то

р)

С
гл

аж
ив

ан
ие

 U
D

C
(и

ст
ин

н.
)

P
2

8
7

.M

К
ан

ал
 з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
   

   
   

   
   

   
   

   
   

Р
ег

ул
ят

ор
 о

гр
ан

и
че

ни
я 

то
ка

   
  

   
   

   
   

   
   

   
 V

/f 
ха

ра
кт

ер
ис

ти
ка

   
  

   
   

  С
ил

ов
ая

 ч
ас

ть

Б
аз

.
ча

ст
о

та
: 

  
  

P
3

5
2

 )
*

ск
ор

ос
ть

: 
  

 P
3

5
3

 )
*

Л
и

ст
 3

16
Л

и
ст

 3
17

Л
и

ст
 4

02
Л

и
ст

 4
05

Л
и

ст
 2

86

K
K

0
7

5
r0

1
4

З
ад

.з
на

ч.
ск

ор
ос

ти

Л
и

ст
 3

18

О
гр

ан
ич

.
то

ка

r1
2

9

–

К
он

еч
н.

 ч
ас

то
та

по
д

ъ
ем

а
P

3
2
6
.M

Ч
ас

то
та

 д
в-

ля
(n

)

P
1

0
7

.M
 (

5
0

) 
*)

Ч
ас

то
та

 о
б

л.
на

сы
щ

ен
ия

P
2

9
3

.M

Н
ап

ря
ж

. д
в-

ля
P

1
0
1
.M

*)

П
ов

ы
ш

ен
ие

 ф
ик

с.
за

д
.з

на
ч.

P
3

2
5

.M
 *

)

М
ак

си
м

ал
ьн

ы
й

то
к

P
1

2
8

.M
T

и 
ре

гу
л

ят
ор

а 
Im

ax
P

3
3

2
.M

n/
f(

ис
ти

нн
.)

r2
1

8

K
K

1
4

8

М
ак

с.
вы

х.
на

пр
яж

ен
ие

r3
4

6

K
п 

ре
гу

л
ят

ор
а 

Im
ax

P
3

3
1

.M

P
4
3
8
.B

 (
0
)

K
K

И
ст

о
ч.

 д
о

б
а

в.
за

д
.з

н
а

ч.
2

P
4

3
3

.B
 (

0
)

K
K

И
ст

оч
. д

об
ав

.з
ад

.з
на

ч.
1

*)
 П

а
р

а
м

е
тр

 р
е

гу
л

и
р

уе
тс

я 
то

л
ьк

о
 в

 с
о

ст
о

ян
и

и
 "

Н
а

ст
р

о
й

ки
 п

р
и

во
д

а
" 

(P
60

=
5)

–

P
3
3
0
.M

И
ст

о
ч.

 в
ы

б
о

р
а

 х
а

р
-к

и

В
ы

хо
д

но
й 

то
к

N

2

3

6

4

n
9
5
7
.8

7
 =

 0



05.2003 Шаги параметрирования

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (Издание AF)
SIMOVERT MASTERDRIVES Компендиум   Vector Control 6-35

8
7

6
5

4
3

2
1

Р
е

гу
л

и
р

о
ва

ни
е

 с
ко

р
о

ст
и

 з
а

м
кн

ут
о

го
 т

и
па

 б
е

з 
д

а
тч

и
ка

 (
р

е
гу

л
и

р
о

ва
ни

е
 ч

а
ст

о
ты

) 
P

10
0=

3

M
A

S
T

E
R

D
R

IV
E

S
 V

C
В

ед
ущ

ий
 п

ри
во

д
 (

P
58

7 
=

 0
)

- 
r3

 -

P
1

2
7

.M
(8

0
%

)

R
(р

от
ор

)K
tm

p

K
K

1
4

8

n/
f(

ис
т)

n/
f(

ис
т)

r2
1

8

С
гл

аж
ив

ан
ие

 n
/f(

ис
ти

нн
.)

P
2
2
3
.M

P
4

4
3

.B

K
K

И
ст

оч
.о

сн
.з

ад
.з

на
ч.

P
46

2.
F

 (
10

 с
)

В
ре

м
я 

ра
зг

.
P

46
4.

F
 (

10
 с

)
В

ре
м

я 
то

рм
.

n/
f(

за
д

.)
r4

8
2

n/
f(

за
д

.,с
гл

аж
.)

r2
2

9

P
4

5
3

.F
 (

-1
1

0
,0

%
) 

*)

n/
f(

m
ax

,о
тр

иц
.с

ко
ро

ст
ь)

n/
f(

m
ax

,п
ол

ож
ит

.с
ко

ро
ст

ь)
P

4
5

2
.F

 (
1

1
0

,0
%

) 
*)

–

P
2

3
5

.M

К
оэ

ф
ф

.у
си

л
.1

 n
/f-

ре
гу

л
ят

ор
а

K
0

1
5

5

U
-ч

ас
ть

K
0

1
5

3

M
за

д
,р

ег

М
ас

ш
т.

T
(з

ад
)

P
4

7
1

.M
 (

0
)

K
0

1
6

5

T
(з

ад
.,о

гр
ан

ич
.)

r2
6

9

x y

М
од

ул
яц

.
на

пр
яж

.
А

си
нх

.
Д

ви
г.

3~

О
гр

а
ни

ч.
 м

о
м

е
нт

а

P
2
4
0
.M

T
и 

n/
f-

ре
гу

л
ят

ор
а

P
3
3
9
.M

 
*)

Р
аз

ре
ш

ен
ие

си
ст

ем
ы

 м
од

ул
яц

ии

T
и

P
2

8
4

.M

K
п

P
2

8
3

.M

K
0

1
8

4

Is
q(

ис
ти

нн
.)

K
п

P
2

8
3

.M

T
и

P
2

8
4

.M

Is
d 

(и
ст

ин
н.

)

––

K
0

1
6

8

Is
q(

за
д

.)

+

K
K

1
8

8

Ч
ас

то
та

 с
ко

л
ьж

ен
ия

М
од

ел
ь

то
ка

М
од

ел
ь

Э
Д

С

K
K

1
9

9

f(
за

д
.,с

та
то

р)

– P
3

1
5

.M

K
п 

ре
г-

ра
 Э

Д
С

P
3
1
6
.M

T
и 

ре
г-

ра
 Э

Д
С

С
гл

аж
ив

ан
ие

 U
D

C
(и

ст
ин

н.
)

P
2

8
7

.M

К
ан

ал
 з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
   

   
   

   
   

Р
ег

ул
ят

ор
 с

ко
ро

ст
и 

   
  О

гр
ан

ич
ен

ие
 м

ом
ен

та
/т

ок
а 

   
   

   
 Р

е
гу

л
ят

о
р

 т
о

ка
   

   
   

   
 С

и
л

ов
ая

 ч
ас

ть

П
ри

м
еч

ан
ие

:

З
а

д
а

ни
е

 т
о

ка
P

2
7

8
 T

(с
та

т.
) 

(Р
и

с.
3

8
2

)
вы

чи
сл

яе
тс

я 
то

л
ьк

о 
д

л
я

ча
ст

о
т,

 м
е

н
ьш

и
х 

1
0

%
 о

т
но

м
. 

ча
ст

от
ы

 д
ви

га
те

л
я.

Л
и

ст
 3

16
Л

и
ст

 3
17

Л
и

ст
 3

19
Л

и
ст

 3
62

Л
и

ст
 3

67
Л

и
ст

 3
72

Л
и

ст
 3

90

Л
и

ст
 3

81

Л
и

ст
 3

96

Л
и

ст
 2

85

K
K

0
7

5
r0

1
4

З
ад

.з
на

ч.
ск

ор
ос

ти

+

Л
и

ст
 3

18
K

0
1

7
2

О
гр

 .м
ом

.1
,и

ст
.

K
0

1
7

3

О
гр

. м
ом

.2
,и

ст
.

P
4

3
3

.B
 (

0
)

K
K

И
ст

оч
. д

об
ав

.з
ад

.з
на

ч.
1

Л
и

ст
 3

51

P
4

9
9

.B
 (

1
7

1
)

K

И
ст

оч
. о

гр
ан

ич
. м

ом
ен

та
 2

K
1

7
1

P
4

9
3

.B
 (

1
7

0
)

K

И
ст

оч
. о

гр
ан

ич
. м

ом
ен

та
 1

И
ст

оч
. ф

ик
с.

за
д

.з
на

ч.
ог

ра
ни

ч.
м

ом
ен

та
 1

P
4

9
2

.F
(1

0
0

%
)

K
1

7
0

И
ст

оч
. ф

ик
с.

за
д

.з
на

ч.
ог

ра
ни

ч.
м

ом
ен

та
 2

P
4

9
8

.F
 (

-1
0

0
%

)

Л
и

ст
 3

82

 *
) 

П
а

р
а

м
е

тр
 м

о
ж

н
о

 и
зм

е
н

ят
ь

то
л

ьк
о

 в
 с

о
ст

о
ян

и
и

"Н
а

ст
р

о
й

ка
 п

р
и

во
д

а
" 

(P
6

0
=

5
)

ко
м

пе
нс

ац
ия

 i

M
ax

 в
ы

х.
на

пр
яж

. r
34

6

Р
ез

ер
в 

ре
гу

ли
ро

ва
ни

я
P

3
4

4
.M

Х
ар

-к
а 

ос
ла

б
л.

 п
ол

я

T
(с

та
т.

) 
P

27
8.

M
T

(д
ин

ам
.)

 P
27

9.
M

С
гл

аж
ив

ан
ие

 I(
за

д
.)

 P
28

0.
M

В
ре

м
я 

за
пу

ск
а

P
1

1
6

.M

P
w

,m
ax

(г
ен

.)
P

2
5
9
.M

r1
2
9

Б
аз

.
ча

ст
о

та
: 

  
  

P
3

5
2

 )
*

ск
ор

ос
ть

: 
  

 P
3

5
3

 )
*

м
о

м
е

нт
: 

  
  

P
3

5
4

 )
*

P
3

5
4

 о
тн

о
си

тс
я 

к
P

1
1

3
*) N

3
6

2

n
9
5
7
.8

8
 =

 0

М
а

кс
и

м
а

л
ьн

ы
й

 т
о

к

P
1
2
8
.M



Шаги параметрирования 05.2003

6SE7087-6QX60 (Издание AF ) Siemens AG

6-36 Компендиум   Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8
7

6
5

4
3

2
1

Р
е

гу
л

и
р

о
ва

ни
е

 с
ко

р
о

ст
и

 з
а

м
кн

ут
о

го
 т

и
па

 б
е

з 
д

а
тч

и
ка

 (
р

е
гу

л
и

р
о

ва
ни

е
 ч

а
ст

о
ты

) 
P

10
0=

3

M
A

S
T

E
R

D
R

IV
E

S
 V

C
П

од
чи

не
нн

ы
й 

пр
ив

од
 (

P
58

7 
=

 1
)

- 
r3

1
 -

P
1

2
7

.M
 (

8
0

%
)

R
(р

от
ор

)K
tm

p

K
K

1
4

8

n/
f(

ис
ти

нн
.)

n/
f(

ис
ти

нн
.)

r2
1

8

С
гл

аж
ив

ан
ие

 n
/f(

ис
ти

нн
.)

P
2

2
3

.M

n/
f(

за
д

.,с
гл

аж
.)

r2
2

9

–

P
2

3
5

.M

K
п1

 n
/f-

ре
г-

ра

K
0

1
5

5

ко
м

пе
нс

ац
ия

 i

K
0

1
5

3

T
за

д
.,р

ег
.

K
0

1
6

5

M
(з

ад
.,о

гр
ан

ич
.)

r2
6

9

x y

М
од

ул
яц

.
на

пр
яж

.
А

си
нх

.
Д

ви
г.

3~

О
гр

а
ни

ч.
 м

о
м

е
нт

а

P
2

4
0

.M

T
и 

n/
f-

ре
г-

ра

P
3
3
9
.M

*)

Р
аз

ре
ш

ен
ие

си
ст

ем
ы

 м
од

ул
яц

ии

T
и

P
2

8
4

.M

K
п

P
2

8
3

.M

K
0

1
8

4

Is
q(

ис
т.

)
K

п
P

2
8

3
.M

T
и

P
2

8
4

.M

Is
d 

(и
ст

.)––

m
ax

.в
ы

х.
на

пр
. r

34
6

Р
ез

ер
в 

ре
гу

ли
ро

ва
ни

я
P

3
4

4
.M

Х
ар

-к
а 

ос
ла

б
л.

 п
ол

я

K
0

1
6

8

Is
q(

за
д

.)

+

K
K

1
8

8

Ч
ас

то
та

 с
ко

л
ьж

ен
ия

М
од

ел
ь

то
ка

М
од

ел
ь

Э
Д

С

K
K

1
9

9

f(
за

д
.,с

та
то

р)

– P
3
1
5
.M

К
оэ

ф
ф

.у
си

л
.р

ег
-р

а 
Э

Д
С

P
3
1
6
.M

T
и 

ре
г-

ра
 Э

Д
С

С
гл

аж
ив

ан
ие

 U
D

C
(и

ст
ин

н.
)

P
2
8
7
.M

М
ак

си
м

ал
ьн

ы
й

то
к

P
1

2
8

.M
P

w
,m

ax
(г

ен
.)

P
2

5
9

.M

К
ан

ал
 з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
   

   
   

   
   

Р
ег

ул
ят

ор
 с

ко
ро

ст
и 

   
  О

гр
ан

ич
ен

ие
 м

ом
ен

та
/т

ок
а 

   
   

   
 Р

ег
ул

ят
ор

 т
ок

а 
   

   
   

   
 С

ил
ов

ая
 ч

ас
ть

Л
и

ст
 3

20
Л

и
ст

 3
63

Л
и

ст
 3

72
Л

и
ст

 3
90

Л
и

ст
 3

81

Л
и

ст
 3

96

Л
и

ст
 2

85

r0
1

4

З
ад

.з
на

ч.
ск

ор
.

+

K
0

1
7

2

О
гр

.м
ом

ен
та

1,
ис

ти
нн

.

K
0

1
7

3

О
гр

.м
ом

ен
та

2,
ис

ти
нн

.

T
(с

та
т.

) 
P

27
8.

M
T

(д
ин

ам
.)

 P
27

9.
M

Л
и

ст
 3

51

Л
и

ст
 3

82

P
4

8
6

.B

K

И
ст

оч
. з

ад
.з

на
ч.

м
ом

ен
та

n/
f(

за
д

)
r4

8
2

P
4

5
3

.F
 (

-1
1

0
,0

%
) 

*)

n/
f(

m
ax

,о
тр

иц
.с

ко
ро

ст
ь)

n/
f(

m
ax

,п
ол

ож
ит

.с
ко

ро
ст

ь)
P

4
5

2
.F

 (
1

1
0

 %
) 

*)

K
K

0
7

5

Ф
ик

с.
за

д
.з

на
ч.

ог
ра

ни
ч.

м
ом

. 1
P

4
9

2
.F

 (
1

0
0

%
)

О
гр

ан
ич

. м
ом

.2
 F

S
W

P
4

9
8

.F
 (

-1
0

0
%

)

О
гр

ан
ич

ен
ие

 м
ом

ен
та

 1
r4

9
6

r5
0

2

О
гр

ан
ич

ен
ие

 м
ом

ен
та

2

-1

Д
о

б
а

в.
ф

и
кс

.з
а

д
.з

на
ч.

 T

P
5
0
5
.F

 (
0
.0

)

В
ре

м
я 

за
пу

ск
а

P
1

1
6

.M
 (

~
)

С
гл

а
ж

и
ва

н
и

е
 (

за
д

.)
 P

28
0.

M

Б
аз

.
ча

ст
о

та
: 

  
  

P
3

5
2

 *
)

ск
ор

ос
ть

: 
  

 P
3

5
3

 *
)

м
о

м
е

нт
: 

  
  

P
3

5
4

 *
)

P
35

4 
от

но
си

тс
я 

к
P

1
1

3 
*)

 *
) 

П
а

р
а

м
е

тр
 м

о
ж

н
о

 и
зм

е
н

ят
ь

то
л

ьк
о

 в
 с

о
ст

о
ян

и
и

"Н
а

ст
р

о
й

ка
 п

р
и

во
д

а
" 

(P
6

0
=

5
)

M

6
3

2

n
9
5
7
.8

9
 =

 0



05.2003 Шаги параметрирования

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (Издание AF )
SIMOVERT MASTERDRIVES Компендиум   Vector Control 6-37

8
7

6
5

4
3

2
1

Р
ег

ул
ир

ов
ан

ие
 с

ко
ро

ст
и 

за
м

кн
ут

ог
о 

ти
па

 
(P

10
0

=
4)

M
A

S
T

E
R

D
R

IV
E

S
 V

C
В

ед
ущ

ий
 п

ри
во

д
 (

P
58

7 
=

 0
)  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

 -
r4

-

И
м

п.
д

а
тч

.с
ко

р
.

А
на

л
ог

.д
ат

ч.
 с

ко
р.

X
1
0
3

23
   

  Д
а

тч
.с

ко
р

. 
M

24
   

  Д
о

р
о

ж
ка

 A
25

   
  Д

о
р

о
ж

ка
 B

26
  

   
Н

ул
. 

д
о

р
о

ж
ка

27
   

  К
он

тр
. д

ор
ож

.
28

   
  Д

а
т.

ск
о

р
.P

15
V

Н
ор

м
ир

ов
ан

ие

P
1
2
7
.M

(8
0
%

)

R
(р

от
ор

)K
tm

p

Д
ат

чи
к 

д
ви

га
те

ля
P

1
3
0
.M

 (
1
1
)

*)

К
ол

-в
о 

им
пу

л
ьс

ов
 #

P
1
5

1
.M

(1
0
2

4
)

*)

K
K

1
4

8

n/
f(

ис
т.

)

n/
f(

ис
т.

)
r2

1
8

С
гл

аж
ив

ан
ие

 n
/f(

за
д

.)
P

2
1
6
.M

С
гл

аж
ив

ан
ие

 n
/f(

ис
т.

)
P

2
2
3
.M

P
4

4
3

.B

K
K

И
ст

оч
. о

сн
.з

ад
.з

на
ч.

P
46

2.
F

 (
1

0 
с)

В
ре

м
я 

ра
зг

.
P

46
4

.F
 (

10
 с

)
В

р
е

м
я 

то
р

м
.

n/
f(

за
д

.)
r4

8
2

n/
f(

за
д

.,с
гл

аж
.)

r2
2
9

P
4

5
3
.F

 (
-1

1
0

,0
%

) 
*)

n/
f(

m
ax

,о
тр

иц
.с

ко
ро

ст
ь)

n/
f(

m
ax

,п
о

л
о

ж
и

т.
ск

о
р

о
ст

ь)
P

4
5

2
.F

 (
1

1
0

,0
%

) 
*)

–

P
2
3
5
.M

K
п

1 
n/

f-
ре

г-
ра

K
0

1
5

5

U
-ч

а
ст

ь

K
0

1
5

3

M
за

д
.,р

е
г.

М
ас

ш
т.

М
о

м
.(

за
д

.)
P

4
7
1
.M

P
4

3
8

.B
 (

0
)

K
K

И
ст

оч
. 

д
об

ав
.з

ад
.з

на
ч.

2

K
0

1
6
5

T
(з

а
д

.,
о

гр
а

н
и

ч.
)

r2
6

9

x y

М
од

ул
яц

.
н

а
пр

яж
.

А
си

нх
.

Д
ви

г.
3~

О
гр

а
ни

ч.
 м

о
м

е
нт

а

P
2

4
0

.M

T
и 

n/
f-

ре
г-

ра

P
3

3
9
.M

 *
)

Р
а

зр
е

ш
е

н
и

е
си

ст
е

м
ы

 м
о

д
ул

яц
и

и

T
и

P
2

8
4

.M

K
п

P
2
8
3

.M

K
0

1
8

4

Is
q(

ис
т.

)

K
п

P
2

8
3
.M

T
и

P
2

8
4

.M

Is
d

 (
ис

т.
)

––

М
а

кс
.в

ы
х.

н
а

пр
яж

.
r3

4
6

Р
е

зе
р

в 
р

е
гу

л
и

р
о

ва
н

и
я

P
3

4
4

.M

Х
а

р
а

кт
е

р
и

ст
и

ка
о

сл
а

б
л

е
н

и
я 

по
л

я

K
0

1
6

8

Is
q(

за
д

.)

+

K
K

1
8

8

Ч
ас

то
та

 с
ко

ль
ж

ен
ия

М
о

д
е

л
ь

то
ка

М
од

ел
ь

Э
Д

С

K
K

1
9

9

f(
за

д
.,

ст
а

то
р

)

–

P
3

1
5

.M

У
си

л
ен

ие
 р

ег
-р

а 
Э

Д
С

P
3
1
6
.M

T
и

 р
е

г-
р

а
 Э

Д
С

С
гл

аж
ив

ан
ие

 U
D

C
(и

ст
ин

н.
)

P
2

8
7

.M

К
ан

ал
 з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я 
  

  
  

  
  

  
  

  
Р

ег
ул

ят
ор

 с
ко

ро
ст

и 
  

  
 О

гр
ан

ич
ен

ие
 м

ом
ен

та
/т

ок
а 

  
  

  
  

 Р
ег

ул
ят

ор
 т

ок
а 

  
  

  
  

  
  

  
 С

ил
ов

ая
 ч

ас
ть

Л
и

ст
 3

50
Л

и
ст

 2
50

Л
и

ст
 3

16
Л

ис
т 

31
7

Л
ис

т 
31

9
Л

ис
т 

36
0

Л
ис

т 
36

5
Л

ис
т 

 3
70

Л
и

ст
 3

90

Л
и

ст
 3

80

Л
и

ст
 3

95

Л
ис

т 
28

5

Д
ат

чи
к

д
ви

га
те

л
я

P
1

3
8

.M
 (

3
0

0
0

)

С
ра

вн
ен

ие
 а

на
ло

г.
 д

ат
чи

ка
 с

ко
ро

ст
и

K
K

0
7
5

r0
1
4

З
ад

.з
на

ч.
ск

ор
.

+

Л
и

ст
 3

18
K

0
1

7
2

О
гр

.м
о

м
е

н
та

1
,и

ст
и

н
н

.

K
0

1
7

3

О
гр

.м
о

м
е

н
та

2
,и

ст
и

н
н

.

P
4

3
3

.B
 (

0
)

K
K

И
ст

оч
. 

д
об

ав
.з

ад
.з

на
ч.

1

P
4
9
9
.B

 (
1
7
1
)

K

И
ст

оч
. 

ог
ра

ни
ч.

 м
ом

ен
та

 2

K
1

7
1

P
4
9
3
.B

 (
1
7
0
)

K

И
ст

оч
. 

ог
ра

ни
ч.

 м
ом

ен
та

 1

И
ст

о
ч.

 ф
и

кс
.з

а
д

.з
н

а
ч.

о
гр

а
н

и
ч.

м
о

м
. 1

P
4

9
2

.F
 (

1
0

0
%

)

K
1

7
0

И
ст

оч
. ф

ик
с.

за
д

.з
на

ч.
ог

ра
ни

ч.
м

ом
ен

та
 2

P
4

9
8

.F
(-

1
0

0
%

)

 *
) 

П
ар

ам
ет

р 
м

ож
но

 и
зм

ен
ят

ь 
то

л
ьк

о 
в 

со
ст

оя
ни

и 
"Н

ас
тр

ой
ки

 п
ри

во
д

а"
 P

60
=

5

K
K

0
9
1

n/
f(

и
ст

и
н

н
.,

 д
а

тч
и

к)

В
ре

м
я 

за
пу

ск
а

P
1

1
6
.M

М
ак

с.
 т

ок
P

1
2
8
.M

P
w

,m
ax

(г
ен

.)
P

2
5
9
.M

r1
2
9

Б
аз

.
ча

ст
от

а:
  

  
 P

35
2 

*)
ск

ор
ос

ть
: 

  P
35

3 
*)

м
ом

ен
т:

   
  

 P
35

4
 *

)

P
35

4
 о

тн
ос

ит
ся

 к
P

1
1
3

*)

N

3
6

2

n
9
5
7
.9

0
 =

 0

<
1>

 
К

ом
па

кт
 П

Л
Ю

С
: X

10
4

<
1
>



Шаги параметрирования 05.2003

6SE7087-6QX60 (Издание AF )    Siemens AG

6-38 Компендиум  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8
7

6
5

4
3

2
1

З
ам

кн
ут

ое
 р

ег
ул

ир
ов

ан
ие

 с
ко

ро
ст

и 
/ м

ом
ен

та
 (

P
10

0=
4/

5)

M
A

S
T

E
R

D
R

IV
E

S
 V

C
П

од
чи

не
нн

ы
й 

пр
ив

од
 (

P
58

7 
=

 1
)  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

 -
r5

-

И
м

п.
д

а
тч

.с
ко

р
.

А
на

л
ог

.д
ат

ч.
 с

ко
р.

X
1
0
3

 2
3 

   
 Д

а
тч

. с
ко

р
. 

M
 2

4 
   

 Д
о

р
о

ж
ка

 A
 2

5 
   

 Д
о

р
о

ж
ка

 B
 2

6 
   

 Н
ул

. 
д

о
р

о
ж

ка

 2
7 

   
 К

он
тр

. д
ор

ож
.

 2
8 

   
 Д

а
т.

ск
о

р
.P

15
V

Н
ор

м
ир

ов
ан

ие

P
1
2
7
.M

 (
8
0
%

)

R
(р

от
ор

)K
tm

p

Д
ат

чи
к 

д
ви

га
те

ля
P

1
3

0
.M

 (
1

1
) 

*)

К
ол

-в
о 

им
пу

л
ьс

ов
P

1
5

1
.M

 (
1

0
2

4
) 

*)

K
K

1
4

8

n
/f(

ис
ти

нн
.)

n/
f(

ис
ти

нн
.)

r2
1

8
С

гл
аж

. n
/f

(F
W

D
)

P
2
1
6
.M

С
гл

аж
ив

ан
ие

   
n

/f(
ис

ти
нн

.)
P

2
2
3
.M

P
4

8
6

.B

K

И
ст

оч
. 

за
д

.з
на

ч.
м

ом
.

n/
f(

за
д

.)
r4

8
2

n/
f(

за
д

.,с
гл

аж
.)

r2
2
9

P
4

5
3

.F
 (

-1
1

0
,0

%
)

n/
f(

m
ax

,о
тр

и
ц

.с
ко

р
о

ст
ь)

 *
)

–

P
2
3
5
.M

K
п

1 
n/

f-
ре

г-
ра

K
0

1
5

5

ко
м

пе
нс

ац
ия

 i

K
0

1
5

3

T
за

д
.,р

ег
.

n
/f(

m
ax

,п
ол

ож
ит

.с
ко

ро
ст

ь)
P

4
5

2
.F

 (
1

1
0

 %
) 

*)

K
0

1
6

5

M
(з

ад
.,о

гр
ан

ич
.)

r2
6

9

x y

М
од

ул
яц

.
н

а
пр

яж
.

А
си

нх
.

Д
ви

г.
3~

О
гр

а
ни

ч.
 м

о
м

е
нт

а

P
2

4
0

.M

T
и 

n/
f-

ре
г-

ра

P
3

3
9

.M
  

*)

Р
аз

ре
ш

ен
ие

си
ст

ем
ы

 м
од

ул
яц

ии

T
и

P
2

8
4

.M

K
п

P
2

8
3

.M

K
0

1
8

4

Is
q(

ис
ти

нн
.)

K
п

P
2

8
3
.M

T
и

P
2

8
4

.M

Is
d

 (
ис

ти
нн

.)

––

М
а

кс
.в

ы
х.

н
а

пр
яж

.
r3

4
6

Р
е

зе
р

в 
р

е
гу

л
и

р
о

ва
н

и
я

P
3

4
4

.M

Х
а

р
а

кт
е

р
и

ст
и

ка
о

сл
а

б
л

е
н

и
я 

по
л

я

K
0

1
6

8

Is
q(

за
д

.)

+

K
K

1
8

8

Ч
ас

то
та

 с
ко

ль
ж

ен
ия

М
о

д
е

л
ь

то
ка

М
од

ел
ь

Э
Д

С

K
K

1
9

9

f(
за

д
.,

ст
а

то
р

)

–

P
3
1
5
.M

У
си

л
ен

ие
 р

ег
-р

а 
Э

Д
С

P
3
1
6
.M

T
и 

ре
г-

ра
 Э

Д
С

С
гл

аж
ив

ан
ие

 U
D

C
(и

ст
ин

н.
)

P
2

8
7

.M

М
а

кс
. т

о
к

P
1

2
8

.M

P
w

,m
a

x(
ге

н
.)

P
2

5
9

.M

К
ан

ал
 з

ад
ан

но
го

 з
на

че
ни

я
Р

ег
ул

ят
ор

ог
ра

ни
че

ни
я 

ск
ор

ос
ти

  
 О

гр
ан

ич
ен

ие
 м

ом
ен

та
/т

ок
а 

  
  

  
  

Р
ег

ул
ят

ор
 т

ок
а 

  
  

  
  

  
  

  
  

С
ил

ов
ая

 ч
ас

ть

Б
аз

.
ча

ст
о

та
:  

  
  

  
  

P
35

2 
*)

ск
ор

ос
ть

:  
  

   
 P

35
3

 *
)

м
о

м
е

н
т:

  
   

  
  

 P
35

4
 *

)

P
35

4
 о

тн
ос

ит
ся

 к
 P

11
3

 *
)

Л
и

ст
 3

50
Л

и
ст

 2
50

Л
ис

т 
32

0
Л

ис
т 

36
1

Л
ис

т 
37

1
Л

и
ст

 3
90

Л
и

ст
 3

80

Л
и

ст
 3

95

Л
и

ст
 2

85

Д
ат

чи
к

д
ви

га
те

л
я

P
1

3
8

.M
(3

0
0

0
)

С
ра

вн
ен

ие
 а

на
ло

г.
 д

ат
чи

ка
 с

ко
ро

ст
и

K
K

0
7

5
r0

1
4

З
ад

.з
на

ч.
ск

ор
.

+

K
0

1
7

2

О
гр

. 
м

о
м

.1
,и

ст
и

н
н

.

K
0

1
7

3

О
гр

. 
м

о
м

.2
,и

ст
и

н
н

.

Ф
ик

с.
за

д
.з

на
ч.

ог
ра

ни
ч.

м
ом

ен
та

 1
P

4
9

2
.F

(1
0

0
%

)

P
4

9
8

.F
 (

-1
0

0
%

)

Ф
ик

с.
за

д
.з

на
ч.

ог
ра

ни
ч.

м
ом

ен
та

 2

О
гр

а
н

и
че

н
и

е
 м

о
м

е
н

та
 1

r4
9

6

r5
0

2

О
гр

а
н

и
че

н
и

е
 м

о
м

е
н

та
 2

-1

Д
об

ав
.ф

ик
с.

за
д

.з
на

ч.
м

ом
.

P
5
0
5
.F

 (
0
.0

)

K
K

0
9
1

n/
f(

ис
ти

нн
., 

д
ат

чи
к)

 *
) 

П
а

р
а

м
е

тр
 м

о
ж

е
т 

б
ы

ть
 и

зм
е

н
е

н
 т

о
л

ьк
о

 в
 с

о
ст

о
ян

и
и

 "
Н

а
ст

р
о

й
ки

 п
р

и
во

д
а

" 
(P

60
=

5)

M

3
6

2

n
9
5
7
.9

1
 =

 0

<
1>

 
К

о
м

па
кт

 П
Л

Ю
С

: X
10

4

<
1
>



05.2003

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES      Vector Control 6-39

(P368)
(P100):

P368 =

P368 = 0
PMU +

1)

P368 = 1
.

+

P368 = 2
. .

. +

P368 = 3
+

P368 = 4
USS

P368 = 6
PROFI-

BUS

P368 = 7
OP1S +

. .
.

P368 = 8
OP1S +

P554.1 / 1
.

B0005 B0022 B0022 B0022 B2100 B3100 B2100
1)

B6100
2)

B2100
1)

B6100
2)

P555.1 . 2  1 B0020 B0020 B0020 B2101 B3101 1 1

P561.1 . . . 1 B0016 1 1 1 1 1 1

P565.1 .1 .  B2107 B2107 B2107 B2107 B2107 B2107 B2107
1)

B6107
2)

B2107
1)

B6107
2)

P567.1 .3 . 0 B0018 B0018 B0018 0 0 0 0

P568.1 . 0 0 0 0 0 B2108 B3108 B2108
1)

B6108
2)

0

P571.1 . . .  1 1 1 1 B2111 B3111 B2111
1)

B6111
2)

1

P572.1 . . . 1 1 1 1 B2112 B3112 B2112
1)

B6112
2)

B2112
1)

B6112
2)

P573.1 . .
               

B0008 0 0 B0014 0 0 0 B2113
1)

B6113
2)

P574.1 . .         
                               B0009 

0 0 B0016 0 0 0 B2114
1)

B6114
2)

P580.1 . . . . 0 0 0 B0014 0 0 0 0 0

P581.1 . . . . 1 0 0 B0016 0 0 0 0 0

P590 .
 BICO  

B0014 * 0 0 0 0 B0014 B0014 * B0014 ** 

P651.1 . . .1 B0107 * B0107 B0107 B0107 B0107 B0107 B0107 * B0107 * 

P652.1 . . .2 B0104 * B0104 B0104 B0104 B0104 B0104 B0104 * B0104 * 

P653.1 . . .3 0 * 0 0 0 0 0 0 * 0 *

P654.1 . . .4 0 0 0 0 0 0 0 0

KK0058 K0011 KK0040 KK0058 K2002 K3002 KK0040 KK0058 

* P366 = 2, 3

P590 = B0012 

P651 = B0000 

P652 = B0000 

P653 = B0107 

** P366 = 4
1)

:

P590 = B4102 
Bxxxx =  ( ;  0  1) 
Kxxxx =  (16- ; 4000h = 100 %) 
KKxxxx =  (32- ; 4000 0000H = 100 
%) v/f  + n/f- :

 (Setp-KP) = P443 

-  + n/f- :

 (Setp-KP) = P486 

1)
/

2)
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P100 =

P100 = 0
V/f + n

P100 = 1
V/f

P100 = 2 f- .
(P587 = 0)

n- .
(P587 = 0)

P100 = 5
T- .

P038.1 . . . r39.1  -  -  -  -  -  Sw-KP 

P038.1 . . . r39.2  -  -  -  -  -  K0165 

P040.1 . . . r41.1 . . CP . .CP  . . CP . . CP . . CP KK0150 

P040.2 . . . r41.2 KK0148 KK0148 KK0148 KK0148 KK0148 KK0148 

P040.3 . . .  r41.3 - - - KK0091 KK0091 KK0091 

P042.1 . . . r43.1 . .CP . . CP . . CP . . CP . . CP KK0150 

P042.2 . . . r43.2 KK0148 KK0148 KK0148 KK0148 KK0148 KK0148 

P042.3 . . . r43.3 KK0199 KK0199 KK0199 KK0091 KK0091 KK0091

6.2.2

,
, ,

. ,
,

.
, ,

- ;
.

,
, ,

 SIEMENS. 

P366 = ? 

P970 = 0 Reset
0: Reset 
1:

0...4:
5:  1 ( .  P366 = 0) 

6:  2 ( .  P366 = 0) 

:
10:

P060 = 2 " "

«
»

. 6-3 
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USS через RS485

опред. ш
иной
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Siemens AG 6SE7087-6QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES      Vector Control 6-41

6.2.3  (
P060 = 6) 

, ,
,

.
:

1.  OP1S  
2.  PCs  DriveMonitor 
3.  ( , SIMATIC) 

 SCom1  SCom2  USS
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.
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 OP1S
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,
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.
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,  " "
, .

 " "  P060.  
P060  6 ,

 OP1S 
DriveMonitor.  

,

.
,

, . .

.
.

P109

P352  = P353 x P109 / 60 

P353  = P352 x 60 / P109 

 6-7 ,

 P115 = 1 ,
 (

P114). ,
,

 P350 - P354 
.

,
:
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P352, P353, P354, P388, P396, P471, P525, P536, P602, P603. 
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,
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6.3

,

.  – .

6.3.1

.
,  CUVC ,

.
,

.
( , ).

 CUVC 
,

,
.

 «
» .

 « ».
.

" "

P070 = ? 

P060 = 1 

P060 = 8 

 (MLFB). 

.  – 
.

Fig. 6-5 

,
 P071 

 P072 .

.
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PWE:  P070 

I  [A]:  (P072) 

6.3.1.1

I [A] PWE

6SE7011-5EP60  1.5  1

6SE7013-0EP60  3.0  3

6SE7015-0EP60  5.0  5

6SE7018-0EP60  8.0  7

6SE7021-0EP60  10.0  9

6SE7021-4EP60  14.0  13

6SE7022-1EP60  20.5  15

6SE7022-7EP60  27.0  17

6SE7023-4EP60  34.0  19

6.3.1.2

I [A] PWE

6SE7012-0TP60  2.0  2

6SE7014-0TP60  4.0  4

6SE7016-0TP60  6.1  6

6SE7021-0TP60  10.2  8

6SE7021-3TP60  13.2  12

6SE7021-8TP60  17.5  14

6SE7022-6TP60  25.5  16

6SE7023-4TP60  34.0  18

6SE7023-8TP60  37.5  20
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6.3.1.3

I [A] PWE

6SE7021-1CA60  10.6  14

6SE7021-3CA60  13.3  21

6SE7021-8CB60  17.7  27

6SE7022-3CB60  22.9  32

6SE7023-2CB60  32.2  39

6SE7024-4CC60  44.2  48

6SE7025-4CD60  54.0  54

6SE7027-0CD60  69.0  64

6SE7028-1CD60  81.0  70

I [A] PWE

6SE7016-1EA61  6.1  3

6SE7018-0EA61  8.0  9

6SE7021-0EA61  10.2  11

6SE7021-3EB61  13.2  18

6SE7021-8EB61  17.5  25

6SE7022-6EC61  25.5  35

6SE7023-4EC61  34.0  42

6SE7023-8ED61  37.5  46

6SE7024-7ED61  47.0  52

6SE7026-0ED61  59.0  56

6SE7027-2ED61  72.0  66

I [A] PWE

6SE7014-5FB61  4.5  1

6SE7016-2FB61  6.2  5

6SE7017-8FB61  7.8  7

6SE7021-1FB61  11.0  16

6SE7021-5FB61  15.1  23

6SE7022-2FC61  22.0  30

6SE7023-0FD61  29.0  37

6SE7023-4FD61  34.0  44

6SE7024-7FD61  46.5  50

3 .
200 – 230

3 .
380 - 480

3 .
500 - 600
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6.3.1.4

I [A] PWE

6SE7021-1RA60  10.6  15

6SE7021-3RA60  13.3  22

6SE7021-8RB60  17.7  28

6SE7022-3RB60  22.9  33

6SE7023-2RB60  32.2  40

6SE7024-4RC60  44.2  49

6SE7025-4RD60  54.0  55

6SE7027-0RD60  69.0  65

6SE7028-1RD60  81.0  71

I [A] PWE

6SE7016-1TA61  6.1  4

6SE7018-0TA61  8.0  10

6SE7021-0TA61  10.2  12

6SE7021-3TB61  13.2  19

6SE7021-8TB61  17.5  26

6SE7022-6TC61  25.5  36

6SE7023-4TC61  34.0  43

6SE7023-8TD61  37.5  47

6SE7024-7TD61  47.0  53

6SE7026-0TD61  59.0  57

6SE7027-2TD61  72.0  67

I [A] PWE

6SE7014-5UB61  4.5  2

6SE7016-2UB61  6.2  6

6SE7017-8UB61  7.8  8

6SE7021-1UB61  11.0  17

6SE7021-5UB61  15.1  24

6SE7022-2UC61  22.0  31

6SE7023-0UD61  29.0  38

6SE7023-4UD61  34.0  45

6SE7024-7UD61  46.5  51

.
270 - 310

.
510 - 650

.
675 - 810
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6.3.1.5

I [A] PWE

6SE7031-0CE60  100.0  13

6SE7031-3CE60  131.0  29

6SE7031-6CE60  162.0  41

6SE7032-0CE60  202.0  87

I [A] PWE
. .

PWE

6SE7031-0EE60  92.0  74 - 

6SE7031-2EF60  124.0  82 - 

6SE7031-5EF60  146.0  90 - 

6SE7031-8EF60  186.0  98 - 

6SE7032-1EG60  210.0  102  - 

6SE7032-6EG60  260.0  108  - 

6SE7033-2EG60  315.0  112  - 

6SE7033-7EG60  370.0  116  - 

6SE7035-1EK60  510.0  147  233 

6SE7036-0EK60  590.0  151  237 

6SE7037-0EK60  690.0  164  168 

I [A] PWE .
.

PWE

6SE7026-1FE60  61.0  60 - 

6SE7026-6FE60  66.0  62 - 

6SE7028-0FF60  79.0  68 - 

6SE7031-1FF60  108.0  78 - 

6SE7031-3FG60  128.0  84 - 

6SE7031-6FG60  156.0  94 - 

6SE7032-0FG60  192.0  100  - 

6SE7032-3FG60  225.0  104  - 

6SE7033-0FK60  297.0  136  222 

6SE7033-5FK60  354.0  141  227 

6SE7034-5FK60  452.0  143  229 

3 .
200 - 230

3 .
380 - 480

3 .
500 - 600
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I [A]
PWE

. .

PWE

6SE7026-0HF60  55.0  58 - 

6SE7028-2HF60  82.0  72 - 

6SE7031-0HG60  97.0  76 - 

6SE7031-2HF60  118.0  80 - 

6SE7031-5HG60  145.0  88 - 

6SE7031-7HG60  171.0  96 - 

6SE7032-1HG60  208.0  106  - 

6SE7033-0HK60  297.0  137  223 

6SE7033-5HK60  354.0  142  228 

6SE7034-5HK60  452.0  146  232 

3 .
660 - 690
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6.3.1.6

I [A] PWE

6SE7031-0RE60  100.0  20

6SE7031-3RE60  131.0  34

6SE7031-6RE60  162.0  86

6SE7032-0RE60  202.0  92

I [A]
PWE . PWE

6SE7031-0TE60  92.0  75 - 

6SE7031-2TF60  124.0  83 - 

6SE7031-5TF60  146.0  91 - 

6SE7031-8TF60  186.0  99 - 

6SE7032-1TG60  210.0  103  - 

6SE7032-6TG60  260.0  109  - 

6SE7033-2TG60  315.0  113  - 

6SE7033-7TG60  370.0  117  - 

6SE7035-1TJ60  510.0  120  206 

6SE7036-0TJ60  590.0  123  209 

6SE7037-0TK60  690.0  126  212 

6SE7038-6TK60  860.0  127  213 

6SE7041-1TM60  1100.0  134  - 

6SE7041-1TK60  1100.0  135  221 

6SE7041-3TM60  1300.0  140  226 

6SE7041-6TM60  1630.0  150  236 

6SE7042-1TQ60  2090.0  153  239 

6SE7041-3TL60  1300.0  154  199 

6SE7037-0TJ60  690.0  163  167 

6SE7038-6TS60  6450.0  181  247 

6SE7041-1TS60  6270.0  185  250 

6SE7042-5TN60  2470.0  194  244 

.
270 - 310

.
510 - 650
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I [A]
PWE

. .
PWE

6SE7026-1UE60  61.0  61 - 

6SE7026-6UE60  66.0  63 - 

6SE7028-0UF60  79.0  69 - 

6SE7031-1UF60  108.0  79 - 

6SE7031-3UG60  128.0  85 - 

6SE7031-6UG60  156.0  95 - 

6SE7032-0UG60  192.0  101  - 

6SE7032-3UG60  225.0  105  - 

6SE7033-0UJ60  297.0  110  200 

6SE7033-5UJ60  354.0  114  202 

6SE7034-5UJ60  452.0  118  204 

6SE7035-7UK60  570.0  121  207 

6SE7036-5UK60  650.0  124  210 

6SE7038-6UK60  860.0  128  214 

6SE7041-0UM60  990.0  130  216 

6SE7041-1UM60  1080.0  132  218 

6SE7041-2UM60  1230.0  138  224 

6SE7041-4UM60 
6SE7041-4UQ60 

1400.0  144  230 

6SE7041-6UM60 
6SE7041-6UQ60 

1580.0  148  234 

6SE7041-1UL60  1080.0  155  195 

6SE7042-4UR60  2450.0  157 

6SE7041-2UL60  1230.0  159  197 

6SE7043-3UR60  3270.0  161  - 

6SE7044-1UR60  4090.0  165  - 

6SE7044-8UR60  4900.0  169  - 

6SE7045-7UR60  5720.0  173  - 

6SE7046-5UR60  6540.0  177  - 

6SE7036-5US60  4940.0  179  245 

6SE7038-6US60  6540.0  182  248 

6SE7041-1US60  6160.0  186  251 

6SE7041-2US60  5840.0  188  253 

6SE7042-1UN60  2050.0  190  240 

6SE7042-3UN60  2340.0  192  242 

.
675 - 810
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I [A]
PWE

. .
PWE

6SE7026-0WF60  60.0  59 - 

6SE7028-2WF60  82.0  73 - 

6SE7031-0WG60  97.0  77 - 

6SE7031-2WG60  118.0  81 - 

6SE7031-5WG60  145.0  89 - 

6SE7031-7WG60  171.0  97 - 

6SE7032-1WG60  208.0  107  - 

6SE7033-0WJ60  297.0  111  201 

6SE7033-5WJ60  354.0  115  203 

6SE7034-5WJ60  452.0  119  205 

6SE7035-7WK60  570.0  122  208 

6SE7036-5WK60  650.0  125  211 

6SE7038-6WK60  860.0  129  215 

6SE7041-0WM60  990.0  131  217 

6SE7041-1WM60  1080.0  133  219 

6SE7041-2WM60  1230.0  139  225 

6SE7041-4WM60 
6SE7041-4WQ60 

1400.0  145  231 

6SE7041-6WM60 
6SE7041-6WQ60 

1580.0  149  235 

6SE7034-5WK60  452.0  152  238 

6SE7041-1WL60  1080.0  156  196 

6SE7042-4WR60  2450.0  158  - 

6SE7041-2WL60  1230.0  160  198 

6SE7043-3WR60  3270.0  162  - 

6SE7044-1WR60  4090.0  166  - 

6SE7044-8WR60  4900.0  170  - 

6SE7045-7WR60  5720.0  174  - 

6SE7046-5WR60  6540.0  178  - 

6SE7036-5WS60  4940.0  180  246 

6SE7038-6WS60  6540.0  183  249 

6SE7041-1WS60  6160.0  187  252 

6SE7041-2WS60  5840.0  189  254 

6SE7042-1WN60  2050.0  191  241 

6SE7042-3WN60  2340.0  193  243 

.
890 - 930
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6.3.2

,
,

. ,
 CBx  SLB.

« ».
 « ».

,
 ( , ,

, . .). ,
.

P060 = 4 " "

SCB
0: SCI
1: USS 4-
2: USS 2-
3:

P696 = ? 

SCB  ? 
:

CB 1 – 11,
CBx

.

P711.1...2 = ?
             - 

P721.1...10 = ? 

CBx  ? ( , Profibus-DP)
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SLB  ? 

P740 = ? 

P741 = ? 

SLB ( . .- . )

1: -  15 

 2: -  25 
 3: -  40 

: . .- . ,
7,5 .

P742 = ? 

P740 = 0 P740 > 0 

P743 = ? ( )
SIMOLINK

P745 = ? 

P746 = ? SIMOLINK

P749.1...8 = ? SLB

SLB
0:

         0: -

SLB

   0: 

          0:

SIMOLINK

CBP918.1...2 = ? 

CBx  ? ( , Profibus-DP)

P060 = 1 
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 r826.x 
.

.

r826 1

r826 2  A 

r826 3  B 

r826 4  C ( )

r826 5  D ( )

r826 6  E ( )

r826 7  F ( )

r826 8  G ( )

 T100, T300  TSY 
1)

(  2)  SCB1 
1)

 SCB2 
1)

  (  2 
 3), :

r826 5  2

r826 7  3

90 - 109 

110 - 119  (SBx) 

120 - 129 .  (Scx) 
1)

130 - 139 

140 - 149  (CBx) 

150 - 169  (Ebx, SLB) 

1)
/
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CUVC  Vector Control 92 

CUMC . Motion Control 93 

CUMC+ . Motion Control 94

CUVC+ . Vector Control  95 

CUPM . Motion Control Performance 2 96 

CUMP  Motion Control  
 Performance 2 

97

CUA  AFE 106 

CUSA  Sinus AFE 108 

TSY   110 

SBP  111 

SCB1 .  1 ( .- . ) 121

SCB2  2 122 

T100  131 

T300  131 

T400  134 

CBx  14x 

CBP  PROFIBUS 143 

CBD  DeviceNet 145 

CBC  CAN Bus 146 

CBL  CC-LI k 147 

CBP2  PROFIBUS 2 148 

EB1 -  1 151 

EB2 -  2 152 

SLB  SIMOLINK 161 
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6.3.3

.
,
,

, .
 (V/f-

) .
, , ,

.
,

, , , .

 ( . ):

:
.

- . . .  S1

,
( )

.

P102 ( ).

,  M ~ n 

 (  M ~ n
2
).

.

, . .
.  4%, 

 4% (
).

,

P102 = x*I ., .

,
P103 (  %  I ., .).

,  « » (PP115 = 1) 
.
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. . P103 (
P107

P101) ,
0.0%.

 (cos ) PP104,
r119.

, ,
 (  800 ),

(  22 ).

,
(U = PP101, f = PP107, n = PP108, i = PP102).

P107 P108
P109.

,
 (

),  (
 1,  4- ),

 (rr110) .

,
P108, . .

P107...P109.

 (1 - PP108/60 x PP109/PP107)
 0.35 % x PP107.

 (  1000 ).
 (45…800 )

 2.0…0.6%.
 (  22 )

 10%. 

 (PP115 = 2) 
P127.

 (  20 °C) 

 70% ( 10%),  (

)  100% ( 10%).
,

P107 P108
.

 ( !)
8 , P107 = 8.0 .

P101
 8  / f .,N,

P108 :
P108 = ((8  - PP107 .) x 60 / P109) + PP108 .

 (P115 = 2...7) 
!

,
.
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P068 = ? 

. : .
. :

P060 = 5 " "

P071 = ? 

0 = 
1 = 
2 =  dv/dt 

P095 = ? 2:  1PH7(=1PA6)/1PL6/1PH4 
10: ./ . IEC ( )
11: ./ . NEMA ( )
12: . ,
( ,  v/f .

13: . ,    
  ( ,  v/f .

P095 = 
10,12,13

P095=11P095=2

1PH7(=1PA6)/1PL6/1PH4
( )
( ,

 P095 = 2  P097 > 0) 

P097 = ? 

P100 = ? 
( /

)
0: v/f-  + n-
1: v/f-
2: v/f- ,
3:  (f- )
4:  (n- )     
5:  (M- )

:  200 

(P100 > 2). 

P095=2
P097>0

P101 = ? 

P102 = ? 
A

( : )

P103 = ? 
%

,  P103 = 0, 
 «

» (  r119). 
IEC NEMA 
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P104=? IEC: Cos ( )
NEMA: [ . .]

( : )

P105=?

NEMA: %
P106=?

P107 = ? 

P108 = ? 
/

P109 = ? 
( )

P113 = ? 
*

(
)

P114 = ? 

P100=0,1,2 P100 = 3,4,5 

!
!

, ,
0:  ( , )
1: , ,

 ( , )
2:  ( )
     ( , )

3:  ( , )
4: .
5: ,

.

6: .
7: .

.

P100>2

P100=1,2

"
"
 P350 - P354 
.

.

P115 = 1 
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5:  SBP  
10:
11:  ( ,  P095=2, P097>0)  
12:
13:  1
14:  2
15:
16: . .

P130 = ? 

P151 = ? 
-

P130 = 
10,13,14

P130 = 
11,12,15,16

P131 = ? 
0: KTY84 (  P380/P381)
3: PT100 (  SBP) 

P139 = ? 

P140 = ? 

P141 = ? 

P130 = 
5

P100 = 
0,1,2

P330 = ? 
0: -  ( . )

     1:  -  ( / )

P339 = ? 
(FLM)

0:

1:  60 

2:  100 

3:

4: -

P340 = ? 
-

:
- /
-

    ( . « »,
)
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P350 = ? 
A

( ,
) ( .  6.2.1)

P351 = ? 
( ,

)

P352 = ? ( ,
) ( .  6.2.1) 

:  P353 .

/
( ,

) ( .  6.2.1) 
:  P352 .

P353 = ? 

P354 = ? 
*

( ,
) ( .  6.2.1)

P357 = ? 
T0

 T0 
.

 T1...T19  T0 
:  T0 

,
!

?

UL?
.

(  UL 
!)

P380 = ? 
,

A023 " " (  KTY84)
(PTC : P380 = 1 °C) 

P381 = ? 
,

F020 " " (  KTY84)
(PTC : P381 = 1 °C) 

P382 = ? 
0:
1:  ( ,  P095 = 2,
    P097 > 0) 

P383 = ? 
(< 100 : )
( ,  P095 = 2, P097 > 0) 

P383 = 0 

P095=2
P097>0
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P384.02 = ? 1...300 %P384.02 = 0 

%
 P352 ( )  P353 (

)

P453 = ? 

P452 = ? 

%
 P352 ( )  P353 (

)

P060 = 1 

 « »,
.

.
 r949 

( ).

P128 = ? 

P462 = ? 
(P352)

P463 = ? 
P462

0 = 
1 = 
2 = 

P464 = ? 
(P352)

P465 = ? 
P464

0 = 
1 = 
2 = 

P115 = 2 

(P068=1)
?

«
»

!
 «P»,  «A087». 

 20 !
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. . ?

. .  ATI: 
ATI

:

?

P115 = 5 
" "

: !
 «P»,  «A080». 

 20 !

, «
»(°009)
 «Fxxx»,  « »

f, n, T ?
(P100 = 3, 4, 5) 

P115 = 4 
« »

: !
 «P»,  «A080». 

 20 !

P536 = ? 
%

.

,
( « » (°009))

 «Fxxx»,  «
»
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6.4 ,

 (
),

 ( , V/f ,
). 

,
,

« » .

- ,
 P350 - P354.  

,
.

( , P352 = ).

.
,

 « ».  100% 
 4000h,  4000 0000 h .

 ( ,
)

. :

P350  A 

P351

P352

P353 /

P354 *

 (P115 = 1(2,3)), 
.

,
.  « ».

.

P109

60
P352P353 x=

,
.

. .  ( .  6.2.3), 
.

/ ,  P353 
 (P352 ).

(  P109), 
 P352. 
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. .
,

 (P354)  (P113) 
.

, ,  100%, 

,  P354  P113.

 P113 ( , ).

60

2* *n( ., .)

PW( ., .)
P113 = 

 ( )
:

60

2353P354*P
R .,W

**
=

.
PW,  / P ., .

.

60

108P2113P
P ,., .

***
=

 P354 ,  P350 
, . .

.

 ( , Imax )
.

,
, , ;

,
 (P258, P259) 

 (P278, P279). 

 ( , ),
 ( , )

,
. ,

« » (P060 = 5) .
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P107 = 52.00 

P108 = 1500.0 /

P109 = 2 

:

P352 = 52.00 

P353 = 1560 /

,
,

, , 3000 / .
  (P352 = P353 / 60 x P109). 

P352 = 100.00 
P353 = 3000 /

 1500 /  50
 50%. 

 6000 /
(2 x 3000 / ).

.
. .

, .

.
 P352 = P107, P352 = 2 x P107, P352 = 4 x P107 

.

 (P113) 
2…4  P113 (  4 …8-

).

 (
)

.
:

P75 - P88; P155 - r168, P187, P258, P274, P297, P298, P301, r302,  
P306 - P312. 
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(P115 = 1): 

P116 P236 P295 P337

P117 P240 P303 P339

P120 P258 P306 P344

P121 P259 P313 P347

P122 P273 P315 P348

P127 P274 P316 P388

P128 P278 P319 P392

P161 P279 P322 P396

P215 P283 P325 P471

P216 P284 P326 P525

P217 P287 P334 P536

P223 P291 P335 P602

P235 P293 P336 P603

P350 - P354 
 "

" (P060 = 5)  " » (P060 = 3).

 « » (
 « »),

,
 P115 = 2, 3. 

 P115 = 2, 3, 
:

• P103, P120, P121, P122, P127, P347, P349.
,  : 

P283, P284, P315, P316. 

 P115 = 3, 4,  P103 
 P120. 

 n/f-  P115 = 5, 
 P116, P223, P235, P236, P240  P471. 

,  (P115=1) 
 (P115 = 2, 3) ,

« » (P060 = 5): 
P068 = 
P095 = 
P097 = 
P100 = 
P101...P109 = 
P339 = 
P340 = 
P357 = 
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:

 P068  0  (dv/dt ).

 P340 ,
,  2.5  5.0 ...7.5 ... . .

 P339 - ;
  P339 = 4, 5 ( - ),

 P342 
.

 (P100 = 4, 5). 

:

f- . (P100 = 3) n-  (P100 = 4) 

P315 = Kp .  2 x Kp Kp 

P223 = .n/f( .)  0  4 

P216 = . n/f( .)  4.8  0.0 

P222 =  n/f( .) KK0000 KK0000 (KK0091) 

 (
) (  (P235);  T  (P240)).  

 PTC-

 P380  P381. 
:

P380 / 
°C

P381 / 
°C

 r009 . A23 
.

. A23  F20 
.

 F20 

= 0 = 0 KTY84  
RL . P386 = 2 

- - - - 

= 0 = 1 PTC  - - - 1)

= 1 = 0 PTC 1) 1) - - 

= 1 = 1 PTC 1) - - 1)

= 0 > 1 KTY84  - - - 3)

> 1 = 0 KTY84 3) 3) 4) 2)

> 1 > 1 KTY84 3) 3) 4) 3)

= 1 > 1 KTY84 1) - - 3) 2) 

> 1 = 1 KTY84 3) 3) 4) 2)

1)  PTC 
 ( ).

2)
.

3)
.

4) .
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6.4.1

,
P114.

 (PP115 = 1)  (PP115 = 2, 3) 
 (PP115 = 3, 5) 

,
, .

.
,

.

.

 ( ,
),

 ( ).

,
.

 P114 = 2...4 

P114 = 0:    ( , , )
1: ,

( , )
2:

( , )
3:

(  f- .
20%f .,n)

4:  (  n-
; )

5:
 ( )

6:  ( )
7:

 ( , )
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 (P114 = 0): 

P114 = 0 P114 = 1 P114 = 2 P114 = 3 P114 = 4 P114 = 5 P114 = 6 P114 = 7 

P216= . n/f(FWD) 0  (n- .)
4  (f- .) 

4.8
(n- .)

P217= . . . 0= 2=  (n- .) 2=

P223= . n/f( ) 4  (n- .)
0  (f- .) 

100

P235= .1 n/f- . 3.0  5.0 12.0 (n- .)

P236= .2 n/f- . 3.0  5.0 12.0 (n- .)

P273= . Isq( ) 6*P357 (T0) 3*P357

P240=  n/f- . 400 40  (n- .)

P279=  ( .) 20.0% 80% (f- .) 0

P287= . UDC( .) 9 0 0

P291= . . .  ( ) 100% 110% 

P295= 100%= 99.9% 50% 

P303= . ( ) 10-20  60 100 (n- .) 
500 (f- .) 

P315= .(n) 1.5* (n) 
 (f- .)

1.5* (n) 
(f- .)

P339= . . . 0= . 3=    3=     3=   3=  3=

P344= . 0.0% 3.0% 3.0% 30.0%

P536=n/f ( ) 50% 20% 100 (n- .) 
50% (f- .)

200 (n- .) 
100 (f- .) 

200 (n- .)
50% (f- .)

25% 100 (n- .) 
50% (f- .)

100% (n- .)

 = -

 (P235, P236) 
, .

:
P235 = 2 x P116 / P240
K     = 2 x T 

. / T

 – ,
.

.

,
.

P114 = 0 

.
.
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=  n/f (FWD): 

 n/T ,
.

 10 , . .
.

= :

.
. « »

, ,
.

=  n/f( .): 

 n/f 

( ),  P223 
.

. ,
. ,

.

=  1, 2 n/f- :

n/T .
 f- , . .

. . ,
.

« »
.

 2000 ,  10 / .

=  n/f- :

 200% 
 n/T .

 4-  P223. 

=  Isq ( .):

.
 (P344 = ),

.
 P273 

.

=  ( ):

 80% 
T( .,n)  f- . ,

 P278  ( )
( ), .

,  P278  P279 
 10% ,

.

P216 

P217 

P223 

P235, P236 

P240 

P273 

P279 
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=  ( .):

 UDC

,
,

. . .

,
 (P339 = 3) .

=  ( .): 

.
 110% , ,
.  P295  100%. 

= :

,
(  30% ),

, , (  50%). 
 P303. 

.
 (99.9 %), 

,
, .

,
/ . ,

, , .
.

 P303 
, ,

.

=  ( .): 

, , ,
.

.

= :

.
. ,

,  20%. 

P287 

P291 

P295 

P303 

P315 
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= :

 (P339 = 
0)  96% 
(U . = U .).

 (
 = ). . .

,
,

 (P339 = 3).  
-  (P339 = 4) 

 P342  90 
% .

=

 ( ).

.

=

 (  6- )
 10 ,  (

11 )
.  3.1 ,  CUVC

 C .

= n/f  ( .): 

 (P115 = 5).  200% 
.

,
.

,
 (

).

P339 

P344 

P348 

P536 
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6.4.2  (P052) VC 
( )

 P052 
 MASTERDRIVES VC 

.
,  "

"  " "  CUVC 
, :

P060
( )

P052

P115

. 6-6  P052( .)  P060  P115 

 «
»,  « »

(P052 = 5)  « »
« ».  «

»
,  « »

 ( )
.
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 " / " (P052 = 3) 
 « »  " ".

P060  P052 ( )

0= . -- . . P060 

1=  0= 

2= .
1)

1= Reset 

3= . 5= 

4=  4=  HW 

5=  5= 

6=  3= 

7=  3= 

8= .  2=  MLFB 

1)  (P366 ,
P970)

P115  P052 
( .)

1= . 6= . .

2= . . .  7= . . .

3= .  8= . . .

4=  9= . .

5=  n/f-  10= . .

6=  11= . .

7=  12= . .

 P060 = 0 ( )

.
 P060 = 0 ( ),

P053, P060  P358, ,
 4-100  P360. 



05.2003

Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 7-1

7

7.1

7.1.1 

 ( )
.

.

.
.  - ,

, . . .

702 "
".

 " "  "
( )" 

.

7.1.1.1  T2  T20

T2 ,
.

 T0  P357. 

T2 = T0 = P357  
 T0 

.  T2 
 T3  T10,  T20. 

 T3  T10  T0.  
 T20 

. ,
 T20, .



T2 T0 1,2

T3 2 x T0 2,4

T4 4 x T0 4,8

T5 8 x T0 9,6

T6 16 x T0 19,2

T7 32 x T0 38,4

T8 64 x T0 76,8

T9 128 x T0 153,6

T10 256 x T0 307,2

T20 keine Ablage

2T0 3T0 4T00 T0
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*)  T0 .

*)  P2950, P2951, P2952, P2953 

7.1.1.2 

.
 T2 

 T10 .

.

.
, ,

,
.

,
.

 T2 

 T3 

 T4 

 T5 

. 7-1 

2

2

3

0

0

0

4



U950 001
...
098
099

1
...
98
99

U951 001
...
098
099

101
...
198
199

U952 001
...
098
099

201
...
298
299

U953 001
...
098
099

301
...
398
399

T2 2

T3 3

T4 4

T5 5

T6 6

T7 7

T8 8

T9 9

T10 10

T20 20
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7.1.1.3 

,
.
.

 U950 
U953.  100 

.
.

,
.

:

 U950 
U953 :
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:
1. .  350  T4: 

U953.50 = 4  
2. .  390  T9: 

U953.90 = 9  
3. .  374 :

U953.74 = 20

.
,

.

7.1.2 

7.1.2.1 

- . ,
.

,

,

 T2, T3, T4, T5 

 T2 … T7. 
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7.1.2.2 

 2 :

.
:

 P357. 

, ,
.

.

,
.

.
:

 P357. 
.

.

( , T10), 
, . .

.

,
,

.

:

,
,

.

.

,
, .
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7.2

7.2.1  ( )

 (F006 
" "  F008 "

"), 
.

 F006 "
"  F008 " ":

. "  ".  

P373.
:  0  13 

P373 = 0 .
P373 = 1

 F008 "
" ( ) ,

,
.

.
P373 = 2 :

 F008 "
" , ,

.
,

 (008)  (P374) 
, ,

.
 23 ,  (P374) 

.
,

 (  0) 
.

 (  0)  PMU  OP1S!  

P373 = 3 :

 P373 = 2 , ,
 23 .

 (P374) .
,

!

 " ".
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P373 = 4 … 10

P373 = 11, 12,
13

 P373 = 1, 2, 3,  F006 
" "

.

P374.
 0  650

.
 P373 = 3, 13 

 23.  

.

,  F002 "
" .

 ( .  "
").  

, P373 

, !
 A065 "

" !

 F008 "
"
,

 P373! 

 " "
,

,  F008 
.

(P373 = 
2, 3, 12, 13) 

 P374 . ,

.

, .

 P373 = 2, 
 ( )

 F011 
!

 P374 
,

!

A065 
(

)
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7.2.2  (KIB) (  600) 

 ( . . )
 - .

,

.  600 
.

,
.

.

, .
 KIB ,  "KIB

"  15.

P517.  KIB FLN  0  3 

0 .

1 .

2, 3 .

P518. KIB
 65%  115% 

 KIP 
 65%  115%.  

 5% 
 ( .  " ").  

 /  /  (P100 
= 3, 4, 5)  F008 "

", :

 61% Ud_ .

 10%  (P107) 

 (P100 = 3): 
 " "

(B0253  1 " "  0 " ") 

P518 > 90%,  Active Front End
(AFE). 

 KIP 
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P519.  KIP
 0%  200% 

 - .
 - 25%.  0%  KIP .

 K0270 
 K0271. 

 F008 (

)

KIB " "KIB " "

61%

Ud KIB-

Ud_  = P071 

Ud

Ud_  100%

Ud KIB-

P518

5%

t

. 7-2 

U =  P518 Ud KIP- d•

: P518 = 76 % 

( )U =    P518 +  5 %  Ud KIP- d•

:  P518 = 76%  81 % 

U d . =  1,315 P071•

 P520, P521  P522 
.
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7.2.3  (FLN) (  605) 

 50% .

.  "
" ,

 (
).  

 605 
.

 r345. 
.  r346. 

 FLN ,  "FLN
"  15.

 4% .
 24 -

 -X9 ( . ).  
,

.

 5 .  50%  100% 
. 10  1 

 10 .

.

,

 U/f (P100 = 0, 1, 2) 
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P517. KIB/FLN  0  3 

0: .
1: .
2:  U/f = const.  
3:  f = const. (  U/f- 

 P100 = 0, 1, 2). 

P518. FLN
 65%  115% 

 FLN 
 65%  115%.  

 5% 
 ( .  " "). 

 P518>90% 
, , , .

 Active Front End (AFE) 
 FLN  AFE. 

P519. FLN
 0%  200% 

-
.

 FLN 
U/f (P100 = 0, 1, 2)  P517 = 2.  

,  U/f 
.

.
 - 25%.  

 K0270 
K0271. 

P523 FLN Ud_min
 50%  76% 

 F008 (
)  76% ( !)  50% ( .

" "). 

P602
 0,01  10,00

,

 U/f (P100 = 0, 1, 2) ,
.

 (P115 = 1) 
 (P115 = 2, 3). 
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Ud

Ud_
100%

Ud_FLN-
.

P518 

Ud_min 
P523 

FLN 
" "

FLN 
" "

5% 

200 

Ud_FLN-

t

 F008 (

)

. 7-3 

U =  P518 Ud FLN- d•

: P518 = 76 % 

( )U =    P518 + 5 %   Ud FLN- d•

:  P518 = 76 %  81 % 

U P523 Ud min d= •

U 1,315 P071d •

 P520, P521  P522 
.
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7.2.4  Ud_max (  610) 

,
F006 " ".

,
.

.
,  F006 

 (P452, P453).  

-  (P464), 
,
.

 610 
 Ud_max.  Ud_max 

, -
.

P515. Ud_max
 0  1 

0:  Ud_max .
1:  Ud_max .

P516. Ud_max
 0%  200% 

-
.

 0%  Ud_max .
 - 25%.  

 K0270 
 K0271. 

 (P071) .
 Ud_max 

(P515 = 1), 
.

 Ud_max 
:

U =  119 % 2 U =  168 % Ud Max- , . , .• •

U =   P071  AC - AC -

U
P071
1,315

 DC - AC -

, .

, .=

 P520, P521  P522 
.

Ud_max 

A041 "
Ud_max 

"
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7.2.5  (DC- ) ( .  615) 

 (DC- )
.

,
.

 " "
!

, .
, !

 615 
.

P603.
 0,01  10,00

.
,

 90%. 

.

P395. DC- ./
 0  1 

0: DC- .
1: 3 ( )

P396 DC-
,

.
 4- .

P397.  DC
 0,1  99,9

.

P398. DC -
 0,1  600,0 

3
.
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 DC 3.

 DC-  (P398) 3
 (P466.1). 

. ,
3 (P466.1) 

 (F006). 

 (P603) 
.

 (P396) 
 (P397). 

 (008) 
 (009). 

7.2.6  (  620) 

.
,

/
.

 " " -
.

, ,
:

7.2.6.1 ( ) (P130 = 0)

"  " ( )
!

 " "
 " ",

!

 (P603) 
 (  "

") 
 " 2" ( )

 ( ). 
 P527.1 = 0%. 

,
.

-
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,  max 
 (P452); 

 ( .  " "), 
 max.  (P453). 

 0 ,
P526 ( ). 

P525.
 P100 = 3 ( )

 (r119).  

• P100 = 1  2 (  U/f): 

 U/f.  
,

,
 (

P602) ,
U/f - .

• P100 = 3 ( ): 

.
,

,
 (

P602) .

. ,
,

 F018 "
".  (013) 

 ( )
.

,

. ,
 0 .
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 P525, 
P526 

t

P603  

f

f_max 
( )
P452

. 7-4 

7.2.6.2 (P130 <> 0)

 (P603) 
 (

" ") 
 " 2" ( ):  

•  U/f 
 (P602)  0-

 U/f -  (
). 

•
 (P602). 

 P602 
.

,
,

F018 " ".

 (013) 
 ( )

.

 (P100 = 5) 
 ( . P587) 

.
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7.2.6.3 

P583.B
 0  1 

0: .
1: .

: P373 = 3  13

(  "
" (  23)).  

( ) (P130 = 0): 

P525. -
 U/f  4- . ,

 f-  max. 2-  (r119) 
.

 " 
 ". 

P526. -
 0,1  100,0 

,
 ( ,  1 ).  

,
" "  16.

 " " (P373 = 3 
 23) 

 0 , , !

.

 P527 (r524) 
 ( ). 

P527.1 = 0% 
.



TL

TF

TS

TU

TS

TL

RS (r118)

-235 °C

-235 °C

RL (ext)

TS (r009)

RL (r126)
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7.2.7  (  430) 

 TL
-

-

RL- . (P386=2)  

 tº (P381 <> 1) 

Tu

RL ( ).

 P130 

 P100 

 B0252 

. 7-5 

,
 n/f/M 

 f- ,
.

 3 -

.
 3 

 (P100 = 3, 4, 5).  
 n/M (P100 = 4, 

5) (P130 = 11, 12, 15, 16). 
 P217 .
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 P386  
R ( )- . .

 0  2

.
0:
1:
2:  KTY84 (
X103 CUVC  X104 ). 

 (P386 = 2) 
 r009 (K0245).

.

P385  (1°  = 80 hex). 
 (P386> 0) 

P387 ( ). 
,

, .
,

.  P388, P389, P390, P391  P392 
.

P387

(P389)

tº
(P390)

tº
 (P391) 

1 1LA5 / 1LA7  100% 100% 

2 1LA6  100% 100% 

3 1LA8  100% 100% 

4 1LA1  100% 100% 

5 1PH6  130% 100% 

6 1PH7 
(=1PA6)

 130% 100% 

7 1PH4  105% 105% 

0 --- ---- ----

 (P387 = 0). 
P388, P389, P390, P391 P392

 ( . ). 

P388.
 5  9999 

.

(
).  

 P387 ,
P388 .
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P392. Pv ( )
 0,05%  10,00% 

.

 (P115 = 2, 3)  P379.

P382.
 0  1

0:
1:  (

,  P387 = 5, 6, 7) ,
 (P386 = 1  2)  P387  P392,  P379

 P382 ,
(P115 = 2, 3), 

.
,

,
P117 = R

.

P117 R [ ]
1,732 P102 [A]

P101 [ ]
•

•

 (P386> 0)
P127 " "

P121 " "
.

. r126 r118.

r126 

r118  ( P117)

. P127
P121 ,
(P115 =1  2).  

,
.

, P127 P121
P379.

,
,

,

.

.
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 (
P068 = 1) 

( , , ,
)

.

 K( ). 
 100 K

 80 K .  (
 2,5 , )

 110 K.
 ( , 1LA5)  P390 "

" ,  P387 = 0 " "
P389, P390 P391.

P389 " "
 " ".

,
 P390 (100% = 

). 
:

P390 =
.

80 K 
100%•

.

 ( ) = 110 K ·
P391
100%

P391
100%

P390
100%

P390
100%

• 

 (Sin- ) =        100 K · •

,
 P391. 



P060 = 5

P115 = 1
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7.2.8 

.
 P115.  

,
.

7.2.8.1  (P115 = 1)

,
(

)  (P100).  
" “

 " " (°005) 
 (°009).  

!  "
“

 (°009),  (P350, P351, P352, P353, 
P354) 

 (  PMU): 

 " "

 " 
 " 

P
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,
:

P116  P303 .  ( .)

P117 R ( ) P306  (max)  

P120 . . P313 f ( .  - .)

P121 R (  + ) P315 - .

P122 .  P316 - .

P127 R ( )  P319

P128 Imax ( ) P322

P161 i ( , min) P325

P215 dn ( ., ) P326

P216 . n/f ( .) P334  IxR 

P217 .   P335  Isq 

P223 . n/f ( .) P336 . .

P235  n/f K 1 P337 . .

P236  n/f K 2 P339 .

P240  n/f  P344

P258  ( ) P347 . .

P259 Pwmax ( .) P348 .

P273 . Isq ( .) P388

P274 P274 Isq ( .)  P392 . ( )

P278  ( .) P396  DC 

P279  ( ) P471 .  ( .).

P283  P525 .

P284  P536 n/f- .  ( .)

P287  Ud ( .) P602

P293 . . P603

P295

 P103 ( )
0,0%,

 r119. .
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7.2.8.2  (P115 = 2)

" “, 
, ,

.
.

" "
 (°009).  

 ( ) !

" “
.

 F114 " “. 

 "
“  r377 

" " .

,
.

(r947)  (r949) 
.
. ,

 " “. 

" "
( )

 sin-  ( )! 

 ( PMU):

P115 = 2  "
"

P

 A078 "
"

 20 .  F114 "
".

 A078 " "
.

!
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,
:

 "  “ 

:

 (
) ,  > 5%I .

.
.  7 .  1 

,
.

 U  W,  UCE 
,

.  r376 
(  - ), 

.

:

 P375 (
), .

:
.

 r539 (  - ). 

:
.  ( )

.

:

.

 (
). 

.

" " .
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 / :

P103

P120

P121 R (  + )

P122 .

P127 R ( )

P283

P284

P315

P316

P347

P349

P631 . .  ( .)

.
- , ,

.
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7.2.8.3  (P115 = 3)

 (P100 = 3, 4,  5) 
:

" "
(  "  “) 

" " (  " ") 

"  n/f- "
" “

 (009).  

 ( )
( )! 

" “
 - .

 F114 " ".

 "
“

r377 ( ).  
,

.
 (r947)  (r949) 

.
. ,

 " “

 P100 = 5 ( - )
 n- .

 P100 = 3  4 (  f/n) 
 ( . P587)  (F096). 

 (AFE, 
 E/R ),  P515 = 1 

(Ud_max- ) .
 F006 (

),  P259 
 -3%, ,  -0,1%. 

" "

 sin-  ( )! 

!

.



P060 = 5

P452, P453

P060 = 1

P492, P498

P536

P115 = 3
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 ( PMU):

 P452 
( )  P453 ( )

.

,
.

 P492 ( . 1)
P498 ( . 2)

.
,

.

 (  %):  10% (min) 
200% ( )

, . .

"
 " 

P

 (°008 / °009):  
 A078 "

",
20 .  F114 " ".  

 A078 " "
.

,
!
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,
 "

".

 (009)  A080 
" ".

 20 ,  F114 "
".

 (°008) 
.

.

 " ".

:

 A080 " ".

,
!

,
:

 " "
 P100 = 4  5. 

 "  n/f- ".

 (009) 
 (°008). 



P115 = 4
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7.2.8.4  (P115 = 4)

 (P100 = 3, 
4,  5) 

 " “. 
 (P103, r119) . .

" "
 (009).  

 (P100 = 4  5) 

 (P138). 

 P452 ( )  P453 ( ). 

 ( ) !

" "
;

 F114 " ".

,
,

 " “! 

(  PMU): 

 "
"

P

 (°008 / °009):  
 A080 "

"
20 .  F114 " ".  

 A080 " "
.

,
!
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,
:

" ": (  P375 ) .
" "  " "

" ":
 (P100 = 4 

5), .

(P138). 

" ":

:
P103  % 
P120

 (°009) 
 (°008). 

7.2.8.5  n/f-  (P115 = 5)

 n/f 
(P100 = 3, 4,  5) 

 " “.  

"  n/f- "
 (°009).  

.
 (P100 = 4  5) 

.

 P100 = 5 ( - )
 n- .

 P100 = 3  4 (  f/n) 
 ( . P587)  (F096). 

 (
E/R ),  P515 = 1 
(  Ud_max) .

 F006 
( ), 

 P259  -3%  -0,1%. 

 ( )
 ( ) !

"  n/f- "
;

 F114 " ".

,
,

 "  “! 

"  n/f- "
"  n- “ (P471). 



P060 = 5

P452, P453

P060 = 1

P492, P498

P536

P115 = 5
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 (  PMU): 

 P452 
( )  P453 ( )

.

,
.

 P492 ( . 1)  P498 
( . 2) .

,

.

 (  %):  10% (min) 
200% ( )

. .

 "  n/f-
"

P

:
 A080 "

",
20 .  F114 " ". 
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 A080 " " .

,
!

,
:

" ":
 (P100 = 

4  5) , . .

" ":

,

. .
:

P116  (
)

P223  n/f ( .) 

P235  n/f K 1

P236  n/f K 2

P240  n/f 

P471  n/f -

P537  n/f 

P538  n/f 

 (P462 / P464) 
 (P463 / P465 = 0):  

,

,
:

P462 

P464

P467  (
: P100 = 3) 

 (°009) 
 (°008),  P537 (  n/f )

.
, ,

 (P536) ( -

). 



P115 = 7
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7.2.8.6  (P115 = 6)

 " ",
, .

" " . (009). 
" "

, .

    " "  sin-
 ( )! 

:
" ".

!

7.2.8.7  (P115 = 7)

 (P100 = 4  5)  (
).  

" ." . (009). 
" "

.  F114 
" ".

,
,  "

"! -

 "
"

P

:
 A080 "

",
20 .  F114 " ".  

 A080 " "
.
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,
!

,
:

:

•
•

•  (P151 )
•

:

•
•

•  (P138) 
 ATI ( )

 r540 (  - ). 

 (°009) 
 (°008). 



5
4
3
2
1

9
8
7
6

5
4
3
2
1

9
8
7
6

SIEMENS

X300
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7.3

7.3.1  (Firmware) 

,
 Flash-EPROM. 

.
,

.

 SST1 .
.

: (COM1) 

9- . SUB-D 
:

9- .r SUB-D  ( )

. 7-6 

.
,  PC (COM1 

COM2) ( , DriveMonitor), .
 bsl.exe 

Windows NT,  WinBSL.exe 
 CD  DriveMonitor V5.1.  

 (  OP1S 
DriveMonitor)!  P070 

.
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 "boot", 
,

(Vc_vxxx.exe; xxx = ), 
.

 Vc_vxxx.b86  Vcs_vxxx.b86. 
 bsl.exe, bslvch.cfg, bslvcs.cfg, bslvc.bat, bslvch.bin und 

bslvcs.bin .

 c:\boot\ 

 (COM1  COM2) 
 ( .: 9 1012-1 00)

 X300. 
 24 .

,
 PMU   E. 

,
 c:\boot\bslvc.bat com1 (  com2), 

.
.

 °000 "
" . PMU 

.

.

,
Get Acknowledge-Byte: 0xD5  
Error: Acknowledge-Byte 0xB5 expected!

 0xD5 
(  bslvc 0xD5) 

 bsl.exe (  0.06) (  3.2 
). 

 VC<3.30 
,  FF13 

" ".



290 324

316 326

317 327

318 328

319 329

480 481
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7.4

7.4.1 

 U800 = 1 (=> 
 P366 = 10). 

:

 ( )  ( )

.

7.4.2 

 U  480  (AC)  U 650
(DC)

.

:

 5,5 P 55  (400 AC)

1
U .< 440  (AC)  U .< 590  (DC) 

2
U .> 440  (AC)  U .> 590  (DC) 

 4 P 22  (230  AC)

1



3 12 160

25

50

75

100

0
5 108

60

70

1

2

4 160

25

50

75

100

0
5 109

58
66

1

2

05.2003

6SE7080-0QX60 (  AF) Siemens AG
7-40  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

 % 

. 7-7 

P  =75  90  (400 AC)

1
U .<440  (AC)  U .<590  (DC) 

2
U .> 440  (AC)  U .> 590  (DC) 

 % 

. 7-8 

 (8/10 
4 ... 55 ,  4/5  75
 90 )  100%  (

160% ). 
, 60% 

 (160%)  3  (=> 
). 

,
.



0

80

160

0
t in s

Imax in %

3 s

5 s

10 s

0

91

160

0
t in s

Imax in %

30 s
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270

 " "
 10  / 5 

7.4.3 

 (FSW5) 
.

,

. :

.

,
 (

).  
,

.  - 

.

7.4.4 -  ( )

 " "
. :

.
:

.
:

 (  % 
):  U842 

 ( ): U843

( ): U841

 U845 

 U846 
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7.4.5 

. ,
, .

, ,
, .

,
. .

 1. 

 2  8 .

,
.

.

.
-

.
.

U837  1: min 
 2: max 

 1: 380
 2: 380

. U839 0,2 /

U838 1

P578
P579

 4 :
0 0: 1
0 1: 2
1 0: 3
1 1: 4

P578: 0 
P579: 0



FSW1 U810 0 0 0 0 0 0 0

FSW2 U811 1 0 0 0 0 0 0

FSW3 U812 0 1 0 0 0 0 0

FSW4 U813 0 0 1 0 0 0 0

FSW5 U814 0 0 0 1 0 0 0

FSW6 U815 0 0 0 0 1 0 0

FSW7 U816 0 0 0 0 0 1 0

FSW8 U817 0 0 0 0 0 0 1

FSW1 U810 0 0 0

FSW2 U811 1 0 0

FSW3 U812 0 1 0

FSW4 U813 1 1 0

FSW5 U814 0 0 1

FSW6 U815 1 0 1

FSW7 U816 0 1 1

FSW8 U817 1 1 1
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7.4.6 

(  U822): 

•  1  n U822 = 0

•  BICO  U822 = 1

•  BICO 
U822 = 1,  
U821 = 

/ .

:

. P580.1 P581.1 P417.1 P418.1 U818 U819 U820

. P580.1 P581.1 P417.1

 (U802)  (U803) 
 (U804)! 

1  n



U801 = ?

U802.01 =
U802.02 =

U804 =

U805 =

P060 = 1
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7.4.7 

 " "
/  (U810... U817), 

/ 2 (U827, U828) 
/ 3 (U829, U830).  

 % .
 /  (P352, P353) 

 (U801). 

:

/
 / 

 01 -  ( )
 02 - 

.: I = 30:1;  01 = 30;  02 = 1 

U803 =

/
1 = 1:1
2 = 2:1 
4 = 4:1 2 

. 1 / .
:

!

: !

,  °008 
 °009. , .  "

"  SIMOVERT 
MASTERDRIVES VC. 

,
, , .



P128.1 Imax 160 % x P072

P128.2 Imax 160 % x P072

P128.3 Imax 160 % x P072

P128.4 Imax 160 % x P072
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7.4.8 

P0366 = 10 (
)

OP1S

( . .
)

P366 = 10

(Q. = 
)

BICO1 
(i001)

BICO2 
(i002)

P048 PMU- Betriebsanz. n848

P049.3 OP-Betriebsanz. n848

P049.4 OP-Betriebsanz. n808

P339.1 PulssystemFreig. 3

P339.2 PulssystemFreig. 3

P339.3 PulssystemFreig. 3

P339.4 PulssystemFreig. 3

P443 Q.Hauptsollwert KK0040 KK0040

P492.1 Mgrenz 1 FSW 200.0 %

P492.2 Mgrenz 1 FSW 200.0 %

P492.3 Mgrenz 1 FSW 200.0 %

P492.4 Mgrenz 1 FSW 200.0 %

P498.1 Mgrenz 2 FSW -200.0 %

P498.2 Mgrenz 2 FSW -200.0 %

P498.3 Mgrenz 2 FSW -200.0 %

P498.4 Mgrenz 2 FSW -200.0 %



05.2003

6SE7080-0QX60 (  AF) Siemens AG
7-46  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

OP1S

( . .
)

P366 = 10

(Q. = ) BICO1 
(i001)

BICO2 
(i002)

P554 Q.Ein/Aus1 B5123 B0005

P555 Q. 1Aus2 B0001 B0001

P561 Q. WR-Freigabe B0000 B0000

P564 Q.Sollw.Freigabe B0277 B0277

P571 Q. positive DR B0016 B0001

P572 Q. negative DR B0001 B0001

P573 Q. Mot.poti Höher B0008 B0000

P574 Q. Mot.poti Tiefer B0009 B0000

P581 Q. FSW Bit1 B0020 B0000

P417 Q. FSW Bit2 B0022 B0022

P418 Q. FSW Bit3 B0018 B0018

P590 Q.BICO-Datensatz B0000

P601 Q.Digitalausg.HS B0275 B0275

P605 Bremsensteuerung 1

P609.1 Q.Bremse schließ B0105

P609.2 Q.Bremse schließ B0099

P609.3 Q.Bremse schließ B0330

P609.4 Q.Bremse schließ B0000

P610 Q.Bremsschwelle1 K0242

P611 BremsSchwelle1 1.0 %

P614 Q.HaltBrSchließ B0857

P615 Q.Bremsschwelle2 K0148

P800.1 Abschaltwert 0.4 %

P800.2 Abschaltwert 0.4 %

P800.3 Abschaltwert 0.4 %

P800.4 Abschaltwert 0.4 %

P801.1 Abschalt Zeit 0.50

P801.2 Abschalt Zeit 0.50

P801.3 Abschalt Zeit 0.50

P801.4 Abschalt Zeit 0.50

U824 SwSchw. Imp.frei 0.01 %

U953.48 Abtastzeiten 4 4

U221 Q. UND1 B0278 B5125

U950.78 Abtastzeit 4
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OP1S

( . .
. )

P366 = 10

(Q. = ) BICO1 
(i001)

BICO2 
(i002)

P651 Q.Digitalausg.1 B0000 B0000

P652 Q.Digitalausg.2 B0000 B0000

P674.1 EB2 Q. Relaisaus B0107

P674.2 EB2 Q. Relaisaus B0104

P674.3 EB2 Q. Relaisaus B0851

U953.13 Abtastzeiten 4 4

U953.14 Abtastzeiten 4 4

P352 Bezugsfrequenz 38.19

P353 Bezugsdrehzahl 1145 /

P468 HLG Verrund. Art 1

U800 Applikation 1

U822 FSW Anwahl 0

 7-1
P366 

.-/ .



SIMATIC S7

SIEM ENS SIEM ENS

X100

Run
Fau lt
Chopper
active

SIEM ENS

A

S1

BX101

CX103

SIEM ENS

A

S1

BX101

CX103

SIEM ENS

A

S1

BX101

CX103

SIEM ENS

A

S1

BX101

CX103

SIEM ENS

A

S1

BX101

CX103

SIEM ENS

A

S1

BX101

CX103

SIEM ENS

A

S1

BX101

CX103
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8

.
:

( )
USS ,

 OP1S  PC

( , Profibus DP)

 SIMOLINK

 ( , ,
)

Profibus DP

 USS

. 8-1 



8.1 (USS)

 (USS)  SIMOVERT 
MASTERDRIVES  VC 

USS
,  Siemens AG, 

.
, ,

,
,

«  USS
» (  E20125-D0001-S302-A1). 

 USS ,

.
, , PLC  PC. 

 SIMOVERT MASTER DRIVES 
. ,

 SIMOVERT MicroMaster, SIMOVERT P 6SE21, 
6RA23  6RA24  USS .
USS

 (=> 
), .

,

.

05.2003 /USS

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (Version AF) 
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8.1.1

USS 
:

. , ,
 EIA RS485 , , RS 

232;
.  – ;
. ;
.  32  (  31 ); 
. ;
. ;
. ,  PROFIBUS (DIN 19245 

 1); 
.

.
,  USS, 

,  PROFIBUS-DP. 
. ,

;
.  PC  ( . . DriveMonitor) 

SIMOREG  SIMOVERT; 
.

.

/USS 05.2003 

6SE7087-6QX60 (  AF)   Siemens AG 
8.1-2  SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 

8.1.1.1 

USS-
-

. .

 31 
.

.
,

.
.

 (
). 

,
, .



 STX (= 02 
hex),  (LGE) 
(ADR). .

 (Block Check Character - ). 
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. 8.1-1      
          SIMOREG/SIMOVERT .

. 8.1-2  

,  (16 ), 
 (= ),  ( )

,  ( ). 
:

, .
.

SIMOVERT MASTER DRIVES  8.1.3.

, :
.  STX (start of text - )

ASCII : 02 (hexadecimal - )
.  LGE (telegram length - )

1 ,
.  ADR (address byte - )

1 ,  ( )
.

.
1 , Block Check Character - 

« »

SIMOVERT 
MASTERDRIVES 

« »

SIMOVERT 
MASTERDRIVES 

« »

SIMOVERT 
MASTERDRIVES 

« »

SIMOVERT 
MASTERDRIVES 

« »



(ADR) 

, :
:

/USS 05.2003 
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.
.  - 

, , ,
,

.

, ,  (ADR) 
 ( ) .

,
,

.  - 
,
.

. 8.1-3   (ADR)

=1: ,  0  4 
=0: 

=1: 
=0: 

=1:  ( . )
=0: ;  0  6

 0..30 



, .
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. 8.1-5  

,

.

. 8.1-4  

SIMOVERT MASTERDRIVES  0, 1, 3, 7,  1
 0  1 , .

 1 

 1 

 1 



 STX (=02 hex) 
,

 02/hex .
 STX 
 2- .

.

/

9600  2.30

19200 1.15

38400 0.58

76800 0.29

93750 0.23

187500 0.12

/USS 05.2003 

6SE7087-6QX60 (  AF)   Siemens AG 
8.1-6  SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 

 ( )  (STX)
.

20 , ,
.  X

,
.

.

 STX 
.

,
 ( ): 

. 8.1-1  

. 8.1-6   
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. 8.1-7   USS

, .

 USS-  "
 RS-485. -

 EIA RS-232 (CCITT V.24), TTY (c  20 
)

.

 SIMOVERT MASTER DRIVES -  RS 485  2-
.

:  RS 485  RS 232  9-
 SUB D  PMU (

)
.

8.1.1.2

,  USS-

.
,

,
.

USS- .

.

, ,

,
.  100 

/  1200 .

 33-  (1 ,. 32 ). 

 31 



 ( )
.

- ,
. ,  - 

.

/USS 05.2003 

6SE7087-6QX60 (  AF)   Siemens AG 
8.1-8  SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 

.
,

.

 - 

¬ 2  = 0, 5 2

= 16 = 0,2 

= 20 /

, ¬ = 1.1 mm2

85 % 

= 5 

, ,
. .

. 8.1-2  

 EIA 485. RS 232 
- .

 ( . .
/ ) .

.
,
.

 (20° ) =40 /

 (20° ) =200 /

 (20° ) =300

 (20° ) =1500

 - 40 °  ...+ 80 °

=5

=120 /
. 8.1-3   
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1. , :
, ,

VDE 812, .
, .

. : LIYCY 2 ⋅  0.5 2

, Metrofunk Kabel-Union GmbH 
Postfach 41 01 09, 12111 Berlin 
Tel 030-831 40 52, Fax: 030-792 53 43

2. -  (
): 

- , ,
.

 ASS-
,

. : ASS 1  2 ⋅  0.5 2

, Metrofunk Kabel-Union  
Postfach 41 01 09, 12111 Berlin 
Tel 030-831 40 52, Fax: 030-792 53 43

3.  -  - 
, :

.  • : BETAflam G-M/G-G-B1 flex. 2 ⋅  0.5 2

, Studer-Kabel-AG, CH 4658 Daniken'

:   = 5 ⋅
: = 20 ⋅

.
.

. .

9.6 /  32 1200 

19.2 /  32 1200 

93.75 /  32 1200

187.5 /  30 1000 

. 8.1-4 



8.1.2 

/USS 05.2003 

6SE7087-6QX60 (  AF)   Siemens AG 
8.1-10  SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 

. PKW  ID-
(PKW) . PKW-

,
 (

). , ,
,

.
,  PKW- ,

,
.

. PZD- ,
:

.  ( )

.  ( )  ( )
.

, , ,  SIMATIC S5 (= 
),  (= )

,
.

8.1.2.1 

:

.  PKW-  (  ID) 

. PZD-  ( )

 USS-
.

PKW
PZD 

PKW  PZD 

 IND PKW  PZD1 • • • PZD16

.

PKW:  ID 
( )

PZD: 
( )
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PKW-

 3-

 PKW-
 USS-

:
.

, 100,

.  (
)

. ,
 (

)

. ,
(

)

PKW
–

8.1.2.2  PKW-

PKW- .

3- , 4- .

,  ( / )
 (16 ). 

1-  2-  3-

 IND PWE1 

 1

PKW-

 4-

PKW-  3 
.

.

,  ( / )
 (32 ).  

1-  2-  3-  4-

 IND PWE1 PWE2 

 ( )

 4-
.

.
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8.1-12  SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 

1- 2- 3- 4- (m+2) 

IND PWE1 PWE2 
…….

PWEm 

:

.  1 = m = 110  ( ),  16 PZD  ( )
.

.  1 = m = 126  ( ),  PZD .

,

.  PWE 1  PWE m 
,

. ,
.

, ,  3 .

, ,  16- ,
(  r003),  3  PKW-

.
 MASTER DRIVES MC/VC, ,
 (  r002), PKW-

 4 ,
 32- 002. 

, , ,

.

.

,
 SIMATIC S5  SIMATIC S7. 

PKW-
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 (PKW) 

AK:  ID 

SPM:  
PNU:  

2-

1-

3-

4-

PKW-
.
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ID(PKE), 
1-

 ID (PKE)-  (16- ). 
 0  10 (PNU)  15 

,  (
).

 PKE:  1-10 
(PNU)

:
 15 

1-999 1-999 0 

2000-2999 0-999 1 

1000-1999 1000-1999 0 

3000-3999 1000-1999 1 

 11 (SPM) - .
MASTER DRIVES 

.
 12  15 ( )  ID. 

. . 8.1-5. 
,

 ( . . 8.1-6). 
,
.

 7 ( ), 
 2 (PWE2). 

. 8.1-7.

 ID .
. .

0  0 7  8
1  1  2
2  ( ) 1  
3  ( ) 2  
4  1 3  
6  ( ) 1 4  5
7  ( , ) 2 4  
8  ( , ) 2 5  
9  6  
10  -  
11  ( , . )

 EEPROM2  
5

12  ( , )
 EEPROM2 

4

13  ( )
 EEPROM 

2

14  ( )
EEPROM 

1

15  (
 SIMOVIS) 

15 7  8

1  IND (2- )
2  IND (2- )

. 8.1-5  (  -> )



ID

0
1  ( )
2  ( )
3 1

4  ( , ) 2

5  ( ,
)2

6
7  (

)
8  /  PKW-

9  ( )
10  (

)
11  ( ,

) 2

12  ( ,
) 2

13
14
15

*  1  2  , . . 8.1-5

. 8.1-6 ID  (  -> )
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Siemens AG 6SE7087-6QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 8.1-15

 ON/OFF1 (  1,  0):  
554 (=22  hex)  ( , )

 EEPROM. 

1-

HEX 

.  12  15:  = 12 (= “ ” HEX);
 ( , )  EEPROM 

.  0  11:  = 554 (= “22 ” HEX); 

ID (PKE) 
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"
"

. 8.1-5  ID  ' ')

0  (PNU);  PNU 

1 ;

2

3

4

5

6  ( )

7 ;

11

12 ;
: “ ” /

“ ”

15

17 - ;

101 ;

 ( ,
)

102 ;
 PKW- -

.
 USS-

100
.

103  PKW ;  G-SCom 1/2  SCB 
 (USS); 

:
.

 (  255) 

.

.  PKW (
)

( ,  PKW - 3 
( ).

104 :
, ,

,

 ( ).

105 ; ,  “
 PWE” 

106
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 104

 'SCom/SCB PKW #" 702: 

. :    0     (0 )

. :  127  ( :
)^ 

.  USS: 0, 3, 4  127. 

 PWE,  0, 3, 4  127, 
,  "

"  104.

 (  0  7), 
, :

.

.

.  “ ”: 

.  “ ”: 

 8  14  0, 
.

,  “ ”. 
 1 

.
 “ ”.  15, 

 8  10  PKE, 
 ( . ).

 104

 255 
(

)

 "  ( )
" (=  4)  / 

 (= ),  255 
:

ID

4  ( )

6 .
 102. 

7, 8, 11 
 12 .

 102. 

. 8.1-8      255 
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2-

HEX 

 0  7  
 8  14  0 

 15  0 

 ON/OFF1  (  1, 
 0): 554 (=22  hex).  

 (PWE) 
3-  4-

 PKW ,
 (PWE) 

 (32 ). 
.

,  PKW ,
 16- .

 16 .

,  PKW 
,  16-  32- .

 32 
.

,  PKW  “
” (127),  16-  32- ,

. ,

 ( :  = 255). 

 16- :

1. PKW- , , 3 :
 PWE1 

2 PKW- , , 4 :
W 2 ( , 4- ) ;

 PWE1  0 

3 PKW- , :
 PWE1 . PWE2 !

 32 :

1 PKW- , , 3 
 103. 

2 PKW , , 4 :
 PWE1 ( ; 3- )

 PWE2 ( , 4- )

3 PKW- , :
 2; PWE3 !
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 104

 ON /OFF 1  (  1 .  0) 
554   (= 22  hex) 

 1  2100 (hex) 

PZD-

3- , PWE1 
(HEX) 

4- , PWE2 
(HEX) 

 0  15  16-
 32 

 16  31  = 0  16-  32 

8.1.2.3   (PZD)

.
.

 x, ,  PZD (= PZD2). 
.

PZD1-PZD16 = 

(= ( )  / ( ) / 
( ))

( ) , ( )
( ), ,

.

 PZD-  PZD-
 ( . . , ).  PKW-

, ,
( )

.  PZD-
 16- .  PKW-

,  PZD  0! 

 PZD1,  1 
1, ,  PZD2 

.
,  ZD3  PZDn,  

.  SIMOVERT MASTERDRIVES 
 2  2, 

 PZD4. 

1 1 1 1

PZD1 PZD2 PZD3 …. PZD16 

 16 
 0 , . .  PZD-

PZDn  PZDn+1  USS- .
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8.1-20  SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 

.

8.1.3  

SIMOVERT MASTERDRIVES MC/VC- ,
 USS- .

PZD1 PZD2 / PZD3 PZD4 PZD5... PZD16 

 1 (32 )/ 
 (16 )

/

2

PZD1 PZD2 / PZD3 PZD4 PZD5... PZD16 

 1  11) 1) / 
 2 

1) /
, ,  PZD2 

,
PZD2  ( ).

, , ,
, .

.

 SCB2 

 T100 

CUMC/CUVC -

( )

PROFIBUS 

 +

. 8.1-8  
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CUMC/CUVC/CUVP
 SIMOVERT MASTERDRIVES 

 CUMC (Control Unit Motion Control)  CUVC 
(Control Unit Vector Control). 

 USS-
.
.

SCB 2 (Serial Communications Board) - 
SIMOVERT MASTERDRIVES.  RS485 

.
: " "  USS-

 CU-  - 
( ). 

[ / ]
CUMC  Compact 
PLUS

1  USS-

: SCom 1

RS485 / 2- 100

RS232  RS485 / 2-  9-
 SUB-D  X103  

. 38.4

CUMC 2  USS 

: SCom 1
 SCom 2 

RS485 / 2- 103 (SCom 1 
 SCom2) 
3232  RS485/2-X  9-

 SUB-D 300
(SCom1) 

. 38.4

CUVCa Compact 2  USS 

: SCom 1 
 SCom 2 

RS485 / 2- 101
(SCom2)  RS232  RS485 /2-

 9-  SUB-D 
 X300 (Scom1) 

. 38,4

CUVCa Compact 
 Compact PLUS 

2  USS 

: SCom 1 
 SCom 2 

RS485 / 2- 100
(SCom2) 
RS232 (Scom1)  RS485 / 2-

 (SCom2)  9-
SUB-D  X103 

. 38.4

. 8.1-9   CUMC  

 SCB 2 

 SCB 2 
+.

 SCB 2 
 “Serial Communication Board 2”  

( : 6SE7087-6CX84-OBDO). 

SCB 2 1  USS-  RS 485/2-
 X128

. 8.1-10   SCB-2 
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100

 +

100 -  SIMOVERT 
MASTERDRIVES.  RS485 

.
 " ",  -  USS- .

 T100 
Compact PLUS. 

T100 1  USS-  1 
 "

"

RS 485 / 2-

 X132 
. 8.1.-11  100

100
 "Technology Board 100, ( : 6SE7080-

0CX87-0BB0 ( ),  6SE7080-0CX84-0BB0 
( ). 

 CBP 2 
BP 2 (  PROFIBUS 2) - 

 SIMOVERT MASTERDRIVES. 
 RS485 .

 PROFIBUS  USS. 

CBP 2 1  USS- RS 485 / 2-

 X448 
. 8.1.-12   CBP 2 

 CBP 2 
 “ BP/CBP 2 -  PROFIBUS” (

: 6SE7080-6NX84-0FF0). 
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. .
  ( )

!

. ,
, . .

.

.
.

. ,
,

.

. - ,

 5 .
 5 .

. ,

 SIMOVERT MASTERDRIVES  USS-
, ,

.

 « +» 100 103 
 USS- .

.

 « »  « »,
SCom1  SCom2  USS

103. , 300 
 SComl. 103 

300 
.

 « »  « », 
101 (SCom2), 300 (SCom1) 

 USS .
101 300

.

 SCB 2, 128. 

 SCB 2.

100 USS-
 1. 132. 

100.

 SCB 2 

8.14 

8.14.1 

, VC,
" +"

,
" "

V ,
" "

 T100 
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 CUMC, CUVC, 
 SCB2  100, 103 300 (9-

 SUB-D),  USS-
.

8.1.4.2 

 2 

 1 

 2-

. 8.1-9 

,
.
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8.14.3 

 USS ,
.

,
.

.

 20 
.

. , .

.
.

,
 90°

. ,
.

 (  Compact) 
 ( )

. ,
. ,

,
.

. ,
!

.

. 8.1-10  
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. 8.1-11 

 + 

 + V
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 ( ,
)  (

). 
.

:
.  16 2

 200
.  25 2

 200
.

.
.

.

 0 

RS485 P 

RS485 P 

. 8.1-12 

:

.  ( )
.

.
, ,

.

.
.

.
.

., ,  3 “ ”
 “

” (  6SE7087-6CX87-8CE0). 
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. 8.1-13 S1- +

 +

 USS ,
.

 USS 
.  USS 

( ) .
 ( , )

 ( , ). 

8.1.4.4 ,  USS 

 Compact
USS  (SCom1  SCom2).  S1  S2

100, 
8 9.
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. !

. , ,
 ( ,

SIMATIC S5/ 524)  ( ,
CUMC)! 

,
!

. !
,

.

, ,
.

. 8.1-12  2-
100 ( +)

100 (Compact PLUS). 100
, .

.

 1  2  n 

,
 ( )
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. 8.1-15  2-
103 ( +)

 S1 
 « »

 +

 9- 103 ( +). 
103

 S1 
 " "
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USS- :
1.   USS-
2.

8.1.5  

 USS-

:

.  (Set) P060 = 1 ( )

:

:

. 682 (SCB- )  SCB2, 

. 700 (Scom/SCB ), 701 (SCom/SCB 
),

. 702 (Scom/SCB PKW #), 703 (SCom/SCB PcD #  704 
(SCom/SCB TlgOFF)  

" "  USS 
:

. 053 ( )

:

. :

707 (Src SCom 1 TrnsDat) 708 (Src SCom 2 TrnsDat)  CUMC 
P690 (  SCB)  SCB 2 

. :

. ., 554 ( ,  0) 591 ( ,
 32),

443 (Src Main Setp), P433 (Src Add Setpl), . .
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USS-
 SCom1  SCom2  CU 

 SCB2 
: 682, 700, 701, 702, 703 704.

8.1.5.1  USS-  (1- )

USS-
100  "

" 290, 291, 292, 293, 294 295. 
100 (
100). 

USS-  SCom 1  MASTERDRIVES 
 8.1.3, 

SIMOVERT MASTERDRIVES MC 
100/ 103 (  « +»), 

103/ 300 (  « » ). 

. :
USS-  19.2  /  3-  PZD-  2-

 PKW-

.  3-  PKW- :
,  16-

(1 ),  USS-
.

.  2-  PZD :
 1  (

 16 ) ,
 1  (  16 

) .

. :
060 = 1  7 ( )

.  SCom1 ( 100 
103 (« +») 103 300 (« »

) ): 

(  i001  Scom 1)

P700 SCom/SCB BusAddr 1001 = 0  Scom1 = 0 

P701 SCom/SCB Baud 1001 = 7 19.2 /

P702 SCom/SCB PKW# 1001 = 3 3-  PKW(Scom1) 

P703 SCom/SCB PcD # 1001 = 2 2-  PZD (Scom1) 

P704 SCom/SCB TlgOFF i001 = 0  6500 0: 

>0:
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USS  SCbm 2 (  « »
)

. :

USS-  38.4 / , 4-  PKW-  6-  PZD-

.  4  PKW- :
,  16-  (= 1 

)  32-  ( )
 USS- .

.  6-  PZD :
 1  2 

 (  16 )
 1  2 (  16 )

 (  16 )
.

. :
060 = 1  7 

.  SCom 2-  (CUMC: 103, CUVC: 
X101):

 2 

(  i002  SCom2)

700 SCom/SCB BusAddr i003 = 15 , SCom2 = 15 

701 SCom/SCB Baud i002 = 8 38.4 /

702 SCom/SCB PKW# i002 = 4 4-  PKW (SCom2) 

703 SCom/SCB PcD # i002 = 6 6-  PZD (SCom2) 

704 SCom/SCB TlgOFF i002 =  0  6500 0:

>0:
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 3 USS-  SCom 1  MASTERDRIVES 

. :
USS-  19.2 /  , 4  PKW  2 
PZD-

.  4-  PKVV- :
,  16-

(= 1 )  32-  ( )
 USS- .

.  2-  PZD- :
 1  (

 16 ) ,
 1  (  16 

) .

. :
060 = 1  7 

.  SCom2-  SCB2: 

(  i003  SCB2)

P700 SCom/SCB BusAddr i003 = 21  Scom2 = 21 

P701 SCom/SCB Baud i003 = 7 19.2 /

P702 SCom/SCB PKW# i003 = 4 4-  PKW 

P703 SCom/SCB PcD # i003 = 2 2-  PZD 

P704 SCom/SCB TlgOFF i003 = 0  6500 0: 

>0:

P682 SCB-  2 , 2-
 USS-  (

 /1/,  USS 
 2-

). 
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USS- CBP2

. :
USS-  19.2 /  , 4  PKW  2  PZD-

.  4-  PKVV- :
,  16-  (= 

1 )  32-  ( )
 USS- .

.  2-  PZD- :
 1  (

 16 ) ,
 1  (  16 )

.

. :
060 = 1  7 

.  CBP2: 

 4 

918.x CBP2 BusAddr 21  CBP2 = 21 

718.x CBP2 Baud rate 7 19.2 /

719.x CBP2 PKW# 4 4-  PKW 

720.x CBP2 PcD # 2 2-  PZD 

722.x CBP2 TlgOFF 0…6500 0:

>0:

P713.x CBP2- 2  PROFIBUS  USS 
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8.1-36  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8.1.5.2 
(2 )

 SIMOVERT MASTERDRIVES 
 (P-  U- ), 

 (H-  L- ). 
 USS (= ), 

.

 SIMOVERT MASTERDRIVES 
USS 

 PKW  3  4 
 ( . )  PKW (= 127).  

:

 (P-, r-, U -  n - ,
 H-, d-, L-  c- )

.
.

P-, U-, H-  L :
r-, n-, d-  c - :

P053 ( ). 
, .

.

SCB 2

T100

CUMC 

H – 
d – 

P – 
r – 

P053

 USS 

 USS 

 USS  SST2 
( )

 USS  SST1 

PMU

8

16

32

4

2

. 8.1-16  USS 
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,
 P053 ,

.

 “ ”  SIMOVERT 
MASTERDRIVES  SCB 2 

:
 (P )  PMU, 

 USS-  SST1  SCB2: 

P053 14 2 = PMU, 4 = SST1, 8 = SCB2 
 = 2 + 4 + 8 = 14 

 8.1.2.3 (PZD- ), PZD-
 16 .

 P703 
(SST/SCB PZD-Anz.). 

, ,
.

 PZD-
 1,  2 

.
 –  1, 
 2 .

1  1  1  1 

PZD1 PZD2 PZD3 • • • PZD16 

 16 
 0 , . . PZD-

.
.
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8.1-38  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

 1 (  0-15)  2(  16-31) 
.

, ,  0 
 P554. ,  ( )

.

    USS- ,
 0-15 

  (=  1) 

 ( )

,

                     P554-P575 

SST1 21xy

SST2 61xy

SCB2 45xy

:

, 21xy:
 (  2) 

SST1 .
 (  1) ,  1-

 PZD- .  "xy" (= 00-15) 
.

 1  PZD-
 USS- .

,  " / 1",
 0  1-  PZD SST1. 

,  " 2",
 1  1-  PZD SST1. 

,  " ",
 7  1-  PZD SST1. 

(  i001  BICO1) 
(  i002  BICO2) 

P554
/ 1

i001 = 2100 /  SST1 

P555 1 2 i001 = 2101 . . / 2  SST1 

P565  1 i001 = 2107  0  1 

. .

“ ”

 1 

 2

 1 
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 P576-P591 
 USS- :

     USS- ,

 16-31(= . 2) ( )

,

 P57-P591 

SST1 24xy

SST2 ( ) 64xy

SCB2 48xy

:

, 48xy:
 (  4) 

 SCB2 .
 (  8) ,  4-

 PZD-  (5  1-
).  "xy" (= 00-15) .

,  2  4-
 PZD-  USS- .

 PZD-  4  (P703)

0
 0  4-  PZD SCB2. 

1
 1  4-  PZD SCB2. 

(  i001  BICO 1) 
(  i002  BICO 2) 

P576  FDS  0 i001 = 4800 

P577  FDS  1 i001 = 4801 

. .

 P576-
P591

 2 
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8.1-40  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

,
.

,  “ ”
. .

“ ”
 P443 ( ) P433

(  1). 

 P443  P428 

:
SST1  
SCB2

20xx
45xx

. (16 .
)  PZD- :

 2-  02 
 3-  03 

. .

xx = 02, 03, 04 (
 2 ), 05, ..., 16 

 SST1  2-
 PZD- .

 USS-  SCB2  2-
 PZD-  (  BICO 1). 

(  i001  BICO 1) 
(  i002  BICO 2) 

P443     i001 = 2002 

P433 .
1

i001 = 4502 

" "

 1 
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“ ”
 P443 ( ), P433

(  1), P438 (
 2) . .

.

 P443, P433, P438 

. .

:
SST1
SST2

SCB2

20xx
60xx
45xx

. . (16 .)  PZD- :
2-  02

3-  03 . .

xx = 02,03, 04 (
 2 ), 05, ..., 16 

. . (32 .)  PZD- :
2-  + 3-  32

:
xx = 30 (  32 ) +  PZD- .,

 32 .
3-  4-  33 . .

x x = 32,33 (  2 
), 34 (

 2 ), 35, ..., 45 

 32 
PZD n,  –  PZD n+1.

, 32  PZD2  PZD3, 
 USS  PZD2,  – 

 PZD3.

 (32 )  SST1 
 2-  3-  PZD- .  4-

 2,  5-  6-
 1 (32 ) (

 BICO 1). 

(  i001  BICO 1) 
(  i002  BICO 2) 

P443   i001 = 2032 

P433
1

i001 = 2035 

 2 
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8.1-42  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

 1 (  0-15)  2 (  16-31) 

.
.

 PZD- . ,  i001  1- ,
 i002  2- . .  i016. 

(  i001  BICO 1) 
(  i002  BICO 2) 

SST1 707 (SST1 . ) i001  i016 

     SST2 
(

)

708 (SST2 
)

i001  i016 

SCB2 706 (SCB . ) i001  i016 

 1  1-  PZD-
USS- .

" "  1 
/  (KK0091)  SST1.

:
 PZD-  2 ; P703, 

 i001  2. 

P707       SST1 i001 = 0032 1-  PZD- :
 (K0032) 

i002 = 0091 2-  PZD- :
/  (KK0091, 

)

i003 - i016 = 0  3-16  PZD-  (
): " ".

" "
 1 

2

 1 
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" "  1,  2, 
 (KK0091)  DC-

(K0240)  SCB2. 

:
PZD-  5 ; P703, 

 i003  5. 

P706        SCB i001 = 0032 1-  PZD- :
 (K0032) 

i002 = 0091 2-  PZD- :
 (KK0091) 

i003 = 0091 3-  PZD- :
 (KK0091) 

i004 = 0033 4-  PZD- :
 2 (K0033) 

i005 = 0240 5-  PZD- :
Ud( ) (K0240) 

 32 
PZD n,  –  PZD n+1.

, 32  KK0091  PZD2  PZD3.

 2 
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8.2  PROFIBUS 

 CBP  CBP2, 

 CBP .
 "CBP", 

.

8.2.1  CBP 

 CBP (Communication Board 
PROFIBUS)  SIMOVERT 
MASTERDRIVES

 PROFIBUS-DP. 

LED ( .)

LED ( .)

LED ( .)

9-
Sub-D X448 

. 8.2-1 

 3  (LED) ( ,
, )

.
.

 PROFIBUS-
PROFIBUS-  9-  Sub-D 
(X448).  RS485 

.
CBP  9,6  12 ,

-
 (OLP). 

 1  2 
- !
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8.2-2  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

PROFIBUS "  ", PROFIdrive 

 101  SIMATIC S7-
CPU

 PC-
-  Drive ES. 

 PROFIBUS SYNC 

 PROFIBUS FREEZE 

 CBP 
PMU

/
 16 

 PROFIBUS 

(  MASTERDRIVES MC) 

.

 SIMATIC OP 

USS-

PROFIdrive  3  47 

 1-6 

 MASTERDIVES MC  T100  T300 
, ,  2.3.2 "TB- ".

 CBP2 

PROFIdrive V3 
CBP2  V2.21 
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8.2.2  CBP-  PROFIBUS-DP 

PROFIBUS - ,

.
 EN 50 170 

 IEC 61158. 
PROFIBUS-DP

.
 PROFIBUS .

.
:

• DP-  1 (DPM1):
 ( , SIMATIC S5, S7 

SIMADYN D), 
.

• DP-  2 (DPM2):
,

,
,

.

( , CBP, CB15 .)

.
.

 PROFIBUS-DP  OSI 
(Open System Interconnection) 

 ISO 7498  1  2 
, .

,
,

. PROFIBUS 
RS485, .

 9,6  12 .

.

PROFIBUS , . .
 ( )

.
,

,
- .

PROFIBUS-DP -
.
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8.2-4  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

 ( , SIMATIC, SIMADYN D, 
PC/PG's) .

- , .
.

PROFIBUS-  (PROFIBUS- )

        " "

MASTERDRIVES 

" "   " "

CBP

. 8.2-2 PROFIBUS-

 PROFIBUS-DP 
 EN 50170. 

,
PROFIBUS Richtlinie Nr. 2.081 (deutsch)  2.082 (englisch). 

,
 CBP. 

MASTERDRIVES - CU 

PG / PC 

 1 

DriveMonitor 
 2 

S7, S5 

CBP

PROFIBUS DP 

.

(  S7) 

.

(  DriveMon.) 

MSAC_C1 MSAC_C2 MSCY_C1 

MASTER- 

DRIVES 

. 8.2-3  CBP 

PROFIBUS
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,
 CBP2. 

CBP2

MASTERDRIVES - CU 

.
  (  1) 

     S7, S5 

-
  (  2) 
DriveES, DriveMonitor 

.
    (  2) 
         SIMATIC OP 

.

, ET200 

 ( )
, ET200

. 8.2-4  CBP2 

8.2.2.1

,
,

,
( , KK3032)  K3002  K3003 

 ( ).
MASTERDRIVES MC 

 V1.50,  MASTERDRIVES CUVC  SW 
V3.23

 (
 [121]  [131]). 

,
( ),

,
.

 MSCY_C1-
( . . 8.2-3  8.2-4)  PROFIBUS 

 2, 
 (PPO). 

MSCY_C1-  NORM-
.

 PPO 
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8.2-6  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

 MASTERDRIVES 
 PNO  "PROFIBUS 

", PROFIdrive CBP  CBP2 V2.10 
 PROFIdrive  2 (PNO:  3071). 

CBP2 V2.21  PROFIdrive  3 (PNO: 
3172) . ,

, .

,
 MSCY_C1- .

 MSCY_C1-
, :

 (PZD), . .

 (PKW) /
, , ,

,
/ . .

 PPO ( . ),
PROFIBUS-DP ,

.
 PPO .

.
.

, , / ,
. .

. ,
, . . ,

 ( , PC) 
.

,
:

( )  (PKW)
1)

. (PZD) ( )

PPO
1)

PKW: ,



PKE IND PWE

PZD1

STW1

ZSW1

PZD2

HSW

HIW

PZD3 PZD4 PZD5 PZD6 PZD7 PZD8 PZD9 PZD10

PPO1

PPO2

PPO3

PPO4

PPO5

05.2003  / PROFIBUS 

Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 8.2-7

 5  PPO: 

,
.

1- 2- 3- 4- 1- 2- 3- 4- 5- 6- 7- 8- 9- 10-

PKW:
PZD:
PKE:
IND:
PWE:

. STW: 
ZSW:
HSW:
HIW:

 1 
 1

. 8.2-1  (  PPO) 

 PKW  PZD 
.
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8.2-8  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

 PKW ( )
/

. / ,
,  "

 PKW". 

 ( : )
 ( :

).
,

, ,

 " ".

.
 “ ”.

, ,
, .

 ( , T400, T300, 
T100)

.

 (PKW) 

 (PZD) 



3001 3002 3003 3004 3035 3007 3038 3010

   

P694 P694 P694 P694 P694 P694 P694 P694 P694 P694

i001 i002 i003 i004 i005 i006 i007 i008 i009 i010

P694 P694 P694 P694 P694 P694 P694

i001 i002 = i003 i004 i005 = i006 i007 i008 = i009 i010
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SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 8.2-9

: PZD

(

)

PZD
1

STW1 

PZD
2

HSW 

PZD
3

PZD
4

PZD
5

PZD
6

PZD
7

PZD
8

PZD
9

PZD
10

1- 2- 3- 4- 5- 6- 7- 8- 9- 10-

:
16-

3001   3002 3003 3004   3005 3006 3007   3008 3009 3010

16/32-
( )

3001 3032 3004 3035 3037 3039 

 3001 3032 3004   3005 3036 3038 3010 

- :

PPO  1  3 PZD2

PPO  2  4 PZD6 

PPO  5 PZD10 

: - PZD

(
)

PZD
1

ZSW1 

PZD
2

HIW

PZD
3

PZD
4

PZD
5

PZD
6

PZD
7

PZD
8

PZD
9

PZD
10

. . . - : P734   P734   P734   P734   P734   P734   P734   P734   P734   P734 

16-

16/32-        P734 
( )

P734 P734 P734 P734 P734 P734 

 FC (CU1), VC (CU2)  SC (CU3) 

PZD:

STW: 

ZSW:

HSW:

HIW:

. 8.2-2 

 CBP,  CBP 
 3000  8000  P734 P736 

( .  CB/TB  12). 
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8.2-10  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

 CBP2  SIMATIC STEP7 
DriveES:

 5  PPO 
.

 16 ,
.

.
 (PKW) 

.

 CBP2 V2.21 

PROFIdrive  3. 
CBP2  1  6 ( .

 8.2.7.3 "
").

8.2.2.2

PROFIBUS-DP
.

 PROFIBUS-DP 
,

 PROFIBUS Nr. 2.081 (deutsch)  2.082 (englisch): 

:

 206 

 SIMATIC 
 PKW-

-

 Drive ES (PG / PC) 

CBP2

CBP2 V2.21 

DP
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 CBP  ( .
. 8.2-4):

 1 
(MSCY_C1).  DATA-EXCHANGE  PPO 

 PROFIdrive 

 1 (MSAC_C1)
 PROFIBUS-  DDLM_READ 

DDLM_WRITE

 (PKW)  USS-
 (  100 100) 

 (  CBP2 V2.21) 

 PROFIdrive  3 (  47) 

 DriveES 
(  2; MSAC_C2)
DriveMonitor  DriveES-Basic 

 CBP2:  SIMATIC 
OP (  2; MSAC_C2) 
SIMATIC OP 

 CBP2 V2.21:  DriveES  SIMATIC OP 

 (  2) 
 PROFIDRIVE 

3  47.

DP
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8.2-12  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

8.2.2.3  1, -  (AG) 

 DP-  1 (DPM1)  DP-
 51 

.  DPM1 
,  MSAC_C1. 

 DPM1 .
 DPM1 

MSCY_C1-
 MSAC_C1- .

MSAC_C1-
.

PROFIBUS DDLM_Read  DDLM_Write.
 CBP 

 100  2. 
,

 PKW-
.

 CBP2 V2.21  1,  (AG) 

PROFIdrive V3, .  8.2.4 "PROFIdrive V3: 
 47". 

 MSAC_C1 
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MSAC_C1- .

. 8.2-5 

D
P

 -
 M

a
s

te
r 

D
P

 -
 S

la
v
e
 

D
P

 -
 

D
P

 -
 

D
P

 -
 M

a
s

te
r 

D
P

 -
 S

la
v
e
 

D
P

 -
 M

a
s

te
r 

-

D
P

 -
 

D
P

 -
 



PKE

1

IND PWE1 PWE2 PWE101

205 2062 3 4 5 6 7 8

 / PROFIBUS 05.2003
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8.2-14  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

 PKW-
:

1.  DDLM_Write PKW-
 100  CBP. 

2.  DDLM_Write. 
3.  DDLM_Read PKW-  CBP 

 100. 
4.  PKW-

 DDLM_Read. 
 100 

PKW-  USS- .
 PKW-  ( )

/ . / ,
,  8.2.3 "

 PKW". 
 MSAC_C1- ,

 PPO .
.

,  USS- , . .
 (IND 

= 255). 
.  206 .

.

   ( )    ( )

. 244 

1 2 5-210 ( . 240) 3 4

 / 

PKW-

. 8.2-6  PKW-

 (PZD) 
MSAC_C1- .

PKW-
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 SIMATIC S7  100 
 DS100. 

 SIMATIC S7 
MSAC_C1-  SFC 58 "WR_REC" 
(Write Data Record)  SFC 59 "RD_REC" (Read Data Record). 

,
RECNUM = 100.

 CBP  SFC 5 
"GADR_LGC" (

),  SFC 5 
:

SUBNETID =   ID  DP-

RACK =   /  CBP 

SLOT =   2 

S7 .
.

SUBSLOT =   0 

SUBADDR =   0 

 DVA_S7 ( .  8.2.8.2) 
 SIMATIC S7 

CBP  MSAC_C1- .

,
.

SIMATIC S7 



SIEM ENS

A

S1

BX101

CX103

 / PROFIBUS 05.2003
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8.2-16  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

8.2.2.4  2,  (DriveES) 

MSAC_C2-  CBP 

 Drive ES. 

Profibus DP 

SIMATIC S7 

SIEM ENS 

A

S1 

BX101 

CX103 

MSAC_C2 

MASTERDRIVES

DPM2 

Drive ES 

Basic 

DPM1 

. 8.2-7 Drive ES  Profibus 

MSAC_C2-
 Drive ES 
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8.2.2.5  2,  (SIMATIC OP) 

 CBP2. 
 SIMATIC OP  PROFIBUS DP-

.
 CBP2  SIMATIC OP 

SIMATIC S7. 
:

 = 
 = 

 SIMATIC OP  TD  7. 

 SIMATIC OP  "ProTool". 

 ProTool. 

:  "SIMATIC S7 - 300/400",
:

- DP

 -  ( )

.  -  (PROFIBUS- )

 –
 / 

:  " ":

 ( )

 ( )

. . , .:
INT:  I2, O2 

DINT:  I4, O4 
WORD:  V2, L2

DB

DB
( ) 1 ... 3999 

DBB, DBW, DBD
( ) 0:

1 ... 101:

 ( )

 ( )

1

 ( )

ProTool
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8.2-18  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

SIMATIC OP 
.  "

"  2 .

 OP-  " ".
 ( , " "

" ").

.
, .

,  OP, 
. ,

 OP,  ProTool " "
( : " ").

 SIMATIC OP .
 CB-

 r732.22 , .
 " ".

8.2.3  PROFIBUS 

 PKW-  (  PPO 1, 2  5, 
 MSAC_C1  MSAC_C2) 

:

 ( / )

 (
).

 4 .

 (PKE) 1-

: 15 12 11 10 0 

AK SPM PNU 

 (IND) 2-

: 15 8   7 0 

 ( . )

 (PWE) 

(PWE1) 3-

(PWE2) 4-

AK:
SPM:
PNU:

-

. 8.2-3  (PKW) 

 (PKW) 
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 (PKE)  16 .
 0-10 (PNU) .

 11 (SPM) – - .
 12-15 (AK) .

-  (
),

 8.2-4. 
 10-15 

MASTERDRIVES
PROFIBUS-DP.

 (
),

. 8.2-5. 
 11-15  MASTERDRIVES 

 PROFIBUS-DP. 
,

.
 7 (

),
 2 (PWE2) . 8.2-6. 

. .

. .

0  0 7  8 

1  1  2 

2  ( ) 1 

3  ( ) 2 

4 1 3

5  (  CBP) 3 

6  ( )
1 4  5 

7  ( , )
2 4

8  ( , )
2 5

9  6 

10  - 

11  ( , )

 EEPROM 
2

5

12 . . ( , ) .  EEPROM 
2 4

13 . . ( ) .  EEPROM 2 

14  ( ) .  EEPROM 1

15 (  CBP) 15 7  8 

. 8.2-4  (  -> )

 (PKE), 
1-
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8.2-20  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

.

0

1  ( )

2  ( )

3 1

4  ( , )
2

5  ( , )
2

6

7  ( )

8  PKW-

9  ( )

10  ( )

11  ( , )
2

12  ( , )
2

13

14

15  (  CBP) 

1  IND (2- ).

2  IND (2- ).

. 8.2-5  (  -> )

/ 1-  (  1,  0): 
P554 (=22A Hex).  ( , )

 EEPROM 

(PKE) 1-

: 15 12 11 10 0 

AK SPM PNU 

1    1    0    0 0     0   1   0 0   0   1   0 1    0    1   0 .

C 2 2 A HEX-

 12-15:  =   12 (= "C" Hex); 
 ( , )  EEPROM 

 0-11:  = 554 (= "22A" Hex); 
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0  (PNU)  PNU 

1

2

3

4

5

6  ( )

7  MASTERDRIVES 

11

12  “ ”  / 
“ . . ”

15

17 -

101 . .  MASTERDRIVES 

102  MASTERDRIVES: 

103  PKW  MASTERDRIVES: 
G-SST1/2-  SCB-  (USS) 

104  MASTERDRIVES 

105 , : ‘PWE, '

106

. 8.2-6  " " ( )

 103  G-SST1-, 2-  SCB-
. :

 (  255) 
,

.

 PKW-
( ,  PKW-  3 ( )).

, ,
,

 (
).

, ,
, ,

 ( ,
PKW-  USS- ,

 0, 3, 4  127). 

 103 

 104 



 / PROFIBUS 05.2003
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8.2-22  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

 (IND) ,
 PPO 

 MSAC_C1  MSAC_C2. 
 (

PROFIBUS)  8 
 (  8-

15)  (IND).  (  0-7) 
 DVA .  PPO CBP 

,

 MASTERDRIVES 
.

PKE  IND PWE1 PWE2 

HIGH  LOW 

MASTERDRIVES–

15 8 7 0 

 1-255  7=PARA PAGE SEL 

 8 
 (MSAC_C1) 

 (  0-7)  (IND). 

 MASTERDRIVES 
 (  8-15) .

 USS- .

PKE IND PWE1 PWE2 

HIGH LOW 

MASTERDRIVES-

15 8 7 0 

 15 = PARA PAGE SEL  1- 255 

 1  254, 

.  " "
.

.
PROFIBUS " ",
PROFIdrive  V2 (PNO:  3071). 

 255 .
 255, 

.

 (IND) 
2-

 IND 

PPO

 IND 

MSAC_C1

 IND 
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MSAC_C1.  USS-
 ( . . 8.2-6). 

 206 .

:
 = 1,  (PNU), 

PKW- ,  2000  CBP .

   (
)

 PROFIBUS 

PNU

[dezimal] 

PNU

[Hex.] *)

P000 - P999 (r000 - r999) 0 - 999 0 - 999 0 - 3E7 = 0 

H000 - H999 (d000 - d999) 1000 - 1999 1000 -1999 3E8 - 7CF = 0 

U000 - U999 (n000 - n999) 2000 - 2999 0 - 999 0 - 3E7 = 1 

L000 - L999 (c000 - c999) 3000 - 3999 1000 - 1999 3E8 - 7CF = 1 

*)

/ 1 (  1,  0): 
P554 (=22A Hex).  1 
(  IND  PPO) 

 (IND) 2-

: 15 8   7 0 

0    0    0    0 0     0   0   1 0   0   0   0 0    0    0   0 .

0 1 0 0 HEX-

  8-15:  P554 

  0-7:  = 0 

 (PWE) 
(32 ).  PPO-

.
32-  PWE1 (

, 3- )  PWE2 ( , 4- ).
16-  PWE2 (

, 4- ).
PWE1 ( , 3- )  0 
PROFIBUS-DP.

(PWE),
3-  4-
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8.2-24  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

/ 1 (  1,  0): 
P554 (=22A Hex).  1 

 3100. 

 (PWE) 

: 31 24   23 16   3-  (PWE1) (Hex) 

0 0 0 0 

: 15 8   7 0   4-  (PWE2) (Hex) 

3 1 0 0 

 0-15:  16-
 32-

 16-31: =0  16-
 32-

.
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•  PNU 

• ,  IND 

• ,  PWE. 

;
 “ ” .

.

,
( ),  (CBP) 

.

 PKW-
 (  PZD- ),

 “ ”.

 SW-Stand V1.3x  V1.40 
,  VC  3.22  3.23 ,

,  ( ,
,  SW V1.2x ):

,  " "
 (PROFIBUS, CAN, DEVICE-NET  CC-Link) 

, ,
.

 STW1  (  10 = 1) 
 (  0 = 1), 

,
 " ".

CUMC/ CUVC 

/
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 PKW-  PROFIdrive  2 
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.

( ).
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/
(  240 ). /

.
-

 240 .

 ( , B&B )
" " .

 47 
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 IEC 61158 
EN 50170. 
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MASTERDRIVES
 PROFIdrive V2.  CBP2 
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 47 CBP2 
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 PKW, 
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.

 0 

PKW-

PROFIdrive  2 
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 PROFIdrive  3.
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          (V2) 
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           (V3) 
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 ( )
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 CBP2. . .
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1.  = -  = 1 4 
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8.2.5  CBP 

CBP- .
 CUMC 

 CUVC 
.

8.2.5.1  CBP  MC 

 CBP-
(  PROFIBUS) . ,

, - .

.

 A 

 B 

 C 

. 8.2-8  ( )

- , -
 5 

.
.

 2 CBP 
.

 ( .  12): 

 2  CBP, CBP-
CB/TB, .

 2  CBP, CBP-
CB/TB,

.
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8.2.5.2  CBP  CU 
 Motion Control (CUMC)  Vector Control 

(CUVC)

 6 
.  A  G. 
 B, .

 D  G, 
 LBA (Local Bus Adapter ,  6SE7090-

0XX84-4HA0)  ADB (
6SX7010-0KA00).

 CBP (Communication Board 
PROFIBUS) . , , -

 C  LBA . CBP 
, . . / .

:

 A  CU 

 C  CU 

 D . 2 

 E . 2

 F . 3

 G . 3

   ADB 

. 1 

. 2 

. 3 

. 8.2-9 
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- , -
 5 

.
.

 LBA. 

,
+1.B2 ( ), . .  2. 

 CBP 
 T100/T300  T400, 

 +1.B2 (  2), 
 CBP  +1.B3 (  3). 

-
 2 CBP,  CBP -

 T100/T300/T400. 
 ( .

 12): 

CBP  CB/TB, 
:

• CBP  A 
G  T100/T300/T400 

•  2  CBP ,
.

CBP  CB/TB, 
:

•  T100/T300/T400  CBP 
 A  G 

•  2  CBP ,
.
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8.2.5.3  CBP  CU 
 FC (CU1), VC (CU2)  SC (CU3) 

 1.B2 
/  1.B3. 

 ADB 

 CBP 

+1.B1

+1.B3
+1.B2

. 8.2-10  (+1.B2  +1.B3) 
 CBP 

 (  6SX7010-0KA00) 
 CBP  X198, . . .

 CBP- , LBA (Local Bus 
Adapter, LBA,  6SE7090-0XX84-4HA0) 

.

,
 +1.B2 

( ).
 CBP 

 (T100/T300  T400), 
 +1.B2,  CBP 

 +1.B3. 
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8.2.6  CBP  PROFIBUS 

8.2.6.1  X448 

 CBP  9-  Sub-D  (X448), 
 PROFIBUS- .

.

.

1  SHIELD  

2 - 

3 RxD/TxD-P /  P (B/B´) RS485 

4 CNTR-P  TTL 

5 DGND  PROFIBUS (C/C )́ 

6 VP           “+” 5 10 % 

7 - 

8 RxD/TxD-N /  N (A/A´) RS485 

9 - 

. 8.2-7  X448 

8.2.6.2  RS485 

 PROFIBUS 
RS485. ,

.
 PROFIBUS  124 .

 32 
.  32 

,  (
), .

.

,  3-
.
, ,

 PROFIBUS 
( , Siemens PROFIBUS-  MLFB 6XV 1830-0AH10). 

. .

[ ] [ ]

9,6-187,5  1000 10000 

500 400 4000 

1,5 200 2000 

3-12  100 1000 

. 8.2-8  RS485 

1

5

6
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, :

.

- .
, ,  3 

 "
" (  6SE7087-

6CX87-8CE0).

 CBP  PROFIBUS. 
 IP 20, 

.

6ES7 972-0BA11-0XA0 
6ES7 972-0BB11-0XA0 

6ES7 972-0BA40-0XA0 
6ES7 972-0BB40-0XA0 

PG- 0BA11:
0BB11:

0BA40:
0BB40:

. 12  12 

• PROFIBUS-

• PROFIBUS-

• 9- . Sub-D-

• 4-

 1,5 
2

• 9- . Sub-D-

• 4-

 1,5 
2

 PROFIBUS 

8 ± 0,5  8 ± 0,5 

• IM 308-B 

• IM 308-C 

• S5-95U

• S7-300

• S7-400

• M7-300

• M7-400

• CBP

. 8.2-9 
 IP20 

 A&D AS-
" " IK 10 (  E86060-K6710-A101-A6). 
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1
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!

. 8.2-11 

,
.

. . ,

.
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. 8.2-12 

,

.

VP (PIN 6) 

390

RxD/TxD-P (PIN 3) 

220

RxD/TxD-N (PIN 8) 
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DGND (PIN 5) 

. 8.2-13 
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,

, . .
.
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, .

 PROFIBUS-DP- ,
.

1-

. 8.2-14  ( . 32 )
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8.2.6.3  (LWL) 

 PROFIBUS-
DP  (LWL). 

PROFIBUS-  Nr. 2.021. 
 CBP 

 OLP (Optical Link Plug), 
 RS485 

.

 (OLP) 
 PROFIBUS  (

).

Siemens

PROFIBUS 

PROFIBUS 

     CBP 

PROFIBUS  

     CBP 

PROFIBUS  

     CBP 

PROFIBUS 

     CBP 

OLM/P3 

OLM/P4 

       1 OLM/P 
. 10 OLP 

 LWL
 Simplex 

BFOC-

 830-1 

HP-Simplex 

. 8.2-15  OLP 

OLP  9-  SUB-D 
 CBP.  OLP  9-  SUB-D 

 CBP. 
 PROFIBUS-

.
, - .

.
.
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 PROFIBUS-

 2 OLP  1  25

.  275 

 93.75 /  1.5 / ,
 ( )

OLP-  PROFIBUS-
 OLM/P 

 OLM/P .

OLP / OLM  PROFIBUS 

OLP

;
 2 HP Simplex-

6GK1 502-1AA00 

OLM/P3

, 3- ,
 2 BFOC-

6GK1 502-3AA10 

OLM/P4

,4- ,
 4 BFOC-

6GK1 502-4AA10 

 A&D AS-
" " IK 10 (  E86060-K6710-A101-A6). 
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8.2.6.4 /

 PROFIBUS-DP, ,
 RS485, 

:

 PROFIBUS 
 CBP. 

 ( )
 ( )

.
, .

, ,
.

, ,
, ,

.

 90° 
, .

 20 . , -
, -

, ,
. .

.
 PROFIBUS-DP- .

Ø  15 Ø  7,5 Ø  5 

. 8.2-16 
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 A  B 

 C  D 

 A 

 B 

 C 

 MC: 

 A 
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 VC: 

. 8.2-17 

,
,  " -

".
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,  ( ,
)

 PROFIBUS-DP- .

:

• 16
2
, ,  200 

• 25
2
, ,  200 

,

 / 

:

 ( )
.

.

.

.
-

, ,  3 
"

" (  6SE7087-6CX87-8CE0). 
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8.2.7  CBP 

,

 FC (CU1), VC (CU2)  SC (CU3). 

,
-

- .

8.2.7.1

 CBP-
.

?

P060 = 4 

P711.1 = x 

: CBP, TB 

 "
"

P712.1 = 
2...5

,  PPO 
 PROFIBUS-DP-

P713.1 =
.

P721.1 = 

P918.1 = n 
 CBP 0 < n < 126 

P060 = 1 
 "

"

P053 = x 

P060 = 5 

 CBP 

 " "

. 8.2-18  " "
, CUMC  CUVC 

 MASTERDRIVES MC (CUMC)  MC+ ( +)
 V1.4  CB P918  P711-

P721  " " (P060=5). 

,
CUMC  CUVC 
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?

:
SCB, TSY, CBP, TB 

P052 = 4 
" "

P696 = x 

P698 =
.

P705 =

P918 = n 

P052 = 0 

 CBP 
0 < n < 126 

P697 = 2 ... 5 
,  PPO 

PROFIBUS-DP-

P053 = x 

P052 = 5 

 CBP 

 " "

 "
"

    CBP 
         +1.B2?          

    CBP 
         +1.B3? 

P090 = 1 

P091 = 1 CBP  +1.B3 

CBP  +1.B2 

. 8.2-19  " "  FC 
(CU1), VC (CU2)  SC (CU3) 

 FC (CU1), VC (CU2)  SC (CU3). 

FC (CU1), VC (CU2) 
 SC (CU3) 
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,
( , P918.x), :

•  1  CBP 

•  2  CBP. 
 CBP , ,

.  8.2.5 " ".

P053 ( )

 CBP, 
 ( )

 PKW-  PROFIBUS- .
 P053 

( , 1, 3, 7 . .).  P053 
 (PMU, CBP . .), .
: P053 

= 1:  CBP
= 3:  CBP+PMU
= 7:  CBP+PMU+SST1 (OP) 

 (= )
 CBP (P053 = 1, 3 . .),

PROFIBUS-DP- .
,

 PROFIBUS-DP ( ,
(PZD)),  PPO. 

P060 P052 

 " "

P090 ( .  2)  P091 ( .  3) 

,  CBP 
 PROFIBUS-DP.  PROFIBUS-DP-

.
 CBP  PROFIBUS-DP  "
", . . CBP  PROFIBUS-DP-

 CBP. 

P918.x (  CBP ) P918 (  CBP )

CBP  P918 
/ . ,  CBP 

,  F080. 

,
, !
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P711.x (CBP  1) P696 (CBP  1) 

-
 ( ).

 P711/P696  0 ( ).

P712.x (CBP  2) P697 (CBP  2) 

 PROFIBUS-DP- ,
 (  PPO) 

( , IM308B/C  SIMATIC S5), 
 P712/P697 (  P712/P697)!    

 PROFIBUS-DP- , -
 PPO 

 ( , CP5431  SIMATIC S5), 
 PPO  P712/P697. -

 (P712/P697=0) CBP  PPO-  1. 

  P712/P697 = 0: PPO1 ( )
= 1: PPO1 
= 2: PPO2 
= 3: PPO3 
= 4: PPO4 
= 5: PPO5 

P713.x (CB  3) P698 (CBP  3) 

 CBP2 
:

P713/P698 = 0: PROFIBUS  
( )

(P713 / P698 = 1: )

P713 / P698 = 2: USS  
 ( ).

 PROFIBUS  USS-
. \ . !

P714.x (CB  4) P699 (CBP  4) 

 CBP2
 SIMATIC OP 

(EEPROM)  (RAM). 

P714 / P699 = 0: EEPROM ( )

P714 / P699 = 1: RAM 
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P715.x (CB  5) P700 (CBP  5) 

 CBP2

.
P715 / P700 = 0:  ( )

.  F082. 
P715 / P700 = 1: 

 A088. 

.

, , CBP 

 PROFIBUS-DP. 
 PROFIBUS-

DP.

8.2.7.2 .

 USS,  CBP2  P713.x = 2: 

 CBP2 

.

 SST/SCB 

P918.x  P700 

P718.x (CB 
 8) 6 = 9,6 

7 = 19,2 
8 = 38,4 

P701

P719.x (CB 
 9) 

-  PKW P702 

P720.x (CB 
 10) 

-  PZD P703 

P722.x  P704 

 USS-
 8.1, USS. 

USS
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8.2.7.2

.
,

, ,
 ( )  RAM. 

CBP
 RAM. 

 (PZDi,  i = 1..10)  ( ,
3001  PZD1). ,

 PZDi (i = 1 ..10)  16-  32-
.

-  ( , P554.1=
 0  1) 

 PZDi 
 RAM. -

 PZDi .

 CUMC, CUVC 
 STW1  STW2 ,

 (  BICO-
 4 " ").

?

: .
"

"

: .
"

"

 CBP 

.
" "

. 8.2-20 

 16  32-
, . .

 ( ).



P734.1
P734.2

P734.3

P734.10

B 3101

B 3115

B 3100
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,

.

. .

STW  

HSW  

PZD3  

PZD4 

3001

3002/3032

. P554.1 = 3100 

.
. .

PKW  (PZD)- . .

.1
 0 

PZD1 
STW 

PZD5 

PZD6 

PROFIBUS-DP 

 RAM 

, P443.1=3002 

PZD2 
HSW   PZD3  PZD4  PZD5  PZD6 

3003

3004

3005/3035

3006/3036

PZD10   3010 

. .

ZSW  

HIW  

PZD3  

PZD4 

P734.1 

P734.2 

PKW    (PZD)– . .
PZD1 
ZSW 

CBP

PZD5 

PZD6 

PROFIBUS-DP 

PZD2 
HIW    PZD3  PZD4  PZD5  PZD6 

P734.3 

P734.4  

P734.5 

P734..6 

PZD10 P734.10 

(CB/TB - .)

SIMOVERT MASTERDRIVES 

 RAM 

SIMOVERT MASTERDRIVES 

CBP

. 8.2-21  CB-
 Motion Control , CUMC  CUVC 



P694.1
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P694.3

P694.10
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. .

STW  

HSW  

PZD3  

PZD4 

3001

3002/3032

. P554.1 = 3001 

.
. .

PKW  (PZD)- . .
.1

 0 
PZD1 
STW 

PZD5 

PZD6 

PROFIBUS-DP 

 RAM 

. P443.1=3002 

PZD2  
HSW   PZD3  PZD4  PZD5  PZD6 

3003

3004

3005/3035

3006/3036

PZD10   3010 

. .

ZSW  

HIW  

PZD3  

PZD4 

P694.1 

P694.2 

PKW    (PZD)– . .
PZD1 
ZSW 

CBP

PZD5 

PZD6 

PROFIBUS-DP 

PZD2 
HIW    PZD3  PZD4  PZD5  PZD6 

P694.3 

P694.4 

P694.5 

P694..6 

PZD10   P694.10 

(CB/TB - .)

SIMOVERT MASTERDRIVES 

 RAM 

SIMOVERT MASTERDRIVES 

CBP

. 8.2-22 
 FC (CU1), VC (CU2)  SC (CU3) 
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8.2-60  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

" "
 16  ( ,

3002)  32  ( , 3032). 

 16 ,
 PZDi  16 

-  ( . "
") ( :  16 

 PZD2,  3002). 

 32 ,
 PZDi  32 

-  ( . "
").

PZDi ( :  32 
PZD2+PZD3,  3032). 

 (  3001 
 3100-3115) 

 1 (STW1). 

. .  (HSW). 

,
 32 ,  3. 

 2,  –  3. 

 2 (STW2), 
 4 (

 = 3004  3400-3415). 

 PPO  1  3 PZD-  2- .
 1  (  16 

)  DPR- .

 4 
. ,  (PZD1-

PZD10), -
 CU- .

 PMU  4-  ( ,
3001).  PROFIBUS-DP 

,  PMU 
( ,  3001  3001hex).

 PROFIBUS-DP,  P053 
.

, ,  1 (STW1) 
 0  (

)!

,
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MC  V1.50 / CUVC  V3.23 

,
,

,
( , KK3032)  K3002  K3003 

 ( ).
MASTERDRIVES MC 

 V1.50,  MASTERDRIVES CUVC  SW 
V3.23

 (
 [121]  [131]). 

,
( ),

,
.
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8.2-62  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

PZD  1 
(STW1),  (HSW) 

 2 (STW2). 

 PMU 

P554.1 = 3100 P554.1 = 3001  1  0 ( / 1)
DPR-  (  1) 

P555.1 = 3101 P555.1 = 3001  1  1 ( / 2)
DPR-  (  1) 

P443.1 = 3002 P443.1 = 3002 16  (
)  DPR-  (  2) 

P588.1 = 3411 P588.1 = 3004  2  28 (Q.k.Warng.ext.1)  DPR-
 (  4) 

,

 ( ).

• :
(  PMU ,

PROFIBUS-DP  HEX- ).

• :
 (  PMU ,

PROFIBUS-DP  HEX- ).

• :
: ,

 16 
 32 ,  PZD-

 (PZDi) .

•              =   MASTERDRIVES ,
CUMC  CUVC (  CBP) 

•              =   MASTERDRIVES FC (CU1), 
VC (CU 2)  SC (CU 3) 

 (PZDi, 
i=1..10)

 P734.i / 
P694.i (CB / TB ).

 ( , 5  PZD5 . .).
,

 P734/ P694 
.

 PZD1-  PZD 
( ),  – 
PZD2- .  PZD 
(PZD1 , , PZD10) .

 32 
,  PZD2  PZD3. 
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PZD  1 (ZSW1), 
 (HIW)  2 (ZSW2). 

 PMU 

P734.1 = 32 P694.1 = 968  1 (K032 / P968)
 PZD1. 

P734.2 = 151 P694.2 = 218  n/f (KK151 / P218) 
 PZD2 (  16 , PZD3 

).

P734.4 = 33 P694.4 = 553  2 (K033 / P553) 
 PZD4. 

: 32 

P734.2 = 151 P694.2 = 218  n/f (KK151 / P218) 
 PZD2 ... 

P734.3 = 151 P694.3 = 218 ...  32  PZD3. 

• :
P734 / P694 (CB/TB- ),  PMU 

,  PROFIBUS-DP 
 HEX-  (2B6 Hex). 

• :
 (  PMU ,  PROFIBUS-DP 

 HEX- ): ,
PZD-

.

• :
.

•              =   MASTERDRIVES ,
CUMC  CUVC (  CBP) 

•              = MASTERDRIVES FC (CU1), 
VC (CU 2)  SC (CU 3) 

 32 
,

 ( ).
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8.2-64  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

8.2.7.3

 PROFIdrive  V3 
.

.

 PROFIdrive  3 (PNO:  3172). 

 1: 

PZD-  1 2 

. STW1 NSOLL_A 

PZD -  1 2 

. ZSW1 NIST_A 

 2: 

PZD -  1 2 3 4 

. STW1 NSOLL_B STW2 

PZD -  1 2 3 4 

. ZSW1 NIST_B ZSW2 

 3: 

PZD -  1 2 3 4 5 

. STW1 NSOLL_B STW2 G1_STW 

PZD -  1 2 3 4 5 6 7 8 9 

. ZSW1 NIST_B ZSW2 G1_ZSW G1_XIST1 G1_XIST2 

 4: 

PZD -  1 2 3 4 5 6 

. STW1 NSOLL_B STW2 G1_STW G2_STW 

PZD -  1 2 3 4 5 6 7 8 9 ...

. ZSW1 NIST_B ZSW2 G1_ZSW G1_XIST1 G1_XIST2 ...

...  ... 10 11 12 13 14 

...  ... G2_ZSW G2_XIST1 G2_XIST2 

 5  6  Dynamic Servo Control (DSC) 
 3  4.
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 5: 

PZD -  1 2 3 4 5 6 7 8 9 

. STW1 NSOLL_B STW2 G1_STW XERR KPC 

PZD -  1 2 3 4 5 6 7 8 9 

. ZSW1 NIST_B ZSW2 G1_ZSW G1_XIST1 G1_XIST2 

 6: 

PZD -  1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

. STW1 NSOLL_B STW2 G1_STW G2_STW XERR KPC 

PZD -  1 2 3 4 5 6 7 8 9 ...

. ZSW1 NIST_B ZSW2 G1_ZSW G1_XIST1 G1_XIST2 ...

...  ... 10 11 12 13 14 

...  ... G2_ZSW G2_XIST1 G2_XIST2 

:

16/32

1  1 STW1 16 

2  1 ZSW1 16 

3  2 STW2 16 

4  2 ZSW2 16 

5  A NSOLL_A 16 

6  A NIST_A 16 

7  B NSOLL_B 32 

8  B NIST_B 32 

9  1 G1_STW 16 

10  1 G1_ZSW 16 

11  1 . 1 G1_XIST1 32 

12  1 . 2 G1_XIST2 32 

13  2 G2_STW 16 

14  2  G2_ZSW 16 

15  2 . 1 G2_XIST1 32 

16  2 . 2 G2_XIST2 32 

25  XERR 32 

26 . . KPC 32 
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8.2-66  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

8.2.7.4

,

 FC (CU1), VC (CU2)  SC (CU3). 

,
- - .

P722.x (CB/TB TLG-Ausz.) P695 (CB/TB TLG-Ausz.) 

 P722 / P695 ,
 RAM 

 CBP. 

 P722 

 1  CBP 

 2  CBP. 
 CBP , , .

 8.2.5 " ".

 DP- ,
-  CBP. 

& P722.x  0 P722.x = 0 P695  0 P695 = 0 

-

-

. 8.2-10  P722.1 / P695
-  tWD

 DP- ,
 (CBP). -

, PROFIBUS-DP-  CBP 

 tWD (Watch-Dog-Zeit -
).

- ,  CBP 
 RAM. 

 P722/P695 .
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DP- CBP . -

tWD

-  CBP TLG-Ausz. 

P722.x 

  P695  

. 8.2-23  tWD  P722.1/P695 

-  tWD

P722.x

P695

CPU (AG)      IM308B/C

 Simatic 
" ."

CPU (AG) IM 308B/C    Simatic 
 "

."

0

.
.

. .
.

        A083 

.
.

. .
.

   A083/A084 

.
.

. .

.
.

. .
        A083 

.
.

. .

10

 F082 
:
-
 + 

        10 

 F082 
:
-
 + 

        10 

.
.

. .
 F082 

 CPU 

 F082 
:

        10 

.
.

. .

. 8.2-11  P722 / P695 -

 P722 / P695  10 
CBP. /

-
PROFIBUS-DP- !

 RAM ,  CBP 
 RAM. 

F082 !
,  (PZD1) 

 0,  CBP  RAM 
(  A083)!  MASTERDRIVES MC V1.62  CBP2 V2.21 

 5 (  PROFIdrive V3 
)

RAM.
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8.2-68  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

:

-  + 10 .

10  10  P722 / P695 

- .

 2 
 8.2.10.5,  "

 2". 

 " " (  0) 
 RAM, 

:
 " »"  " 3"

 / PMU, . .

!

8.2.8  PROFIBUS-DP (  1) 

PROFIBUS-
.
 CBP ,

 CBP 
 ( ).

.

 (GSD),  SIMATIC – 
 - .

CBP2 V2.21  PROFIdrive  3. 
(GSD)  ASCII-  (SIO28045.GSD) ,

 CBP. 
GSD  1  6. 
GSD  Revison 4  PROFIBUS DP V2.

 CBP  CBP2 V2.10 
 PPO, 

.
CBP2 V2.21  CBP 
CBP2 V2.1 (SIEM8045. GSD). 

 -  ASCII-  (SI8045AX.200 
SI8045TD.200) ,  CBP. 

 (GSD) 

 - 
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 PROFIBUS-DP- .
 PPO .

 PPO (  PPO  1) 
. ,  PPO 

 4  0 = 245 
 1 = 0  0 = 245. 

,
CBP  " "

 PROFIBUS-DP- .

PPO  0  1  2  3 COMET200 

 Dez Hex COM Dez Hex COM Dez Hex COM Dez Hex COM 

1  243  F3  4AX  241  F1  2AX V4.x/V5.x 

2  243  F3  4AX  243  F3  4AX  241  F1  2AX  0  0  0  V4.x/V5.x 

2  243  F3  4AX  243  F3  4AX  241  F1  2AX V4.x/V5.x 

2  243  F3  4AX  245  F5  6AX V5.x 

3  241  F1  2AX  0  0  0 V4.x/V5.x 

3  0  0  0  241  F1  2AX V4.x/V5.x 

3  241  F1  2AX V4.x/V5.x 

4  0  0  0  243  F3  4AX  241  F1  2AX  0  0  0  V4.x/V5.x 

4  0  0  0  243  F3  4AX  241  F1  2AX V4.x/V5.x 

4  0  0  0  243  F5  6AX V5.x 

4  245  F5  6AX  0  0  0 V5.x 

4  245  F5  6AX V5.x 

5  243  F3  4AX  243  F3  4AX  243  F3  4AX  241  F1  2AX  V4.x/V5.x 

5  243  F3  4AX  243  F3  4AX  241  F1  2AX  243  F3  4AX  V4.x/V5.x 

5  243  F3  4AX  249  F9  10A 
X

V5.x 

. 8.2-12

 PPO 
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8.2.8.1  CBP  SIMATIC S5 

 CBP SIMATIC S5, 
 DP- .

 M308 B 
IM308 C  CP5431.

 COM ET200  COM PROFIBUS. 
,

 - 

.

 CBP  - 
SI8045TD.200 .

 -  PG / PC ,
 COM ET 200. 

CD C:\COMET200
COPY A:\SI8045TD.200 C:

 PPO  COM ET200 
 V4.x 

.

COM ET200 
 V4.x 
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 CBP  - 
SI8045AX.200 ,  CBP 

 COM- .
 -  PG / PC 

"TYPDAT5X" COM- .
 COM PROFIBUS V3.2 CBP 

.
 CBP (

"ANTRIEBE" )
,

" " :

 PPO 
 " ",

 " ...".

 CBP  SIMATIC S5 
 DVA_S5. 

 DVA-S5 (
SIMATIC S5)  SIMATIC 
SIMOVERT  PROFIBUS-

, ,
.

,
,  S5-CPU 

, ,
 SIMATIC S5 ,

.
 DVA_S5  A&D WKF Fürth  MLFB 

6DD1800-0SW0.

COM ET200 WIN 
V2.1  COM 
PROFIBUS

 DVA_S5 
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8.2-72  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

8.2.8.2  CBP  SIMATIC S7 

CBP SIMATIC S7 :

 DP-

 DP-
SIMATIC S7. 

CPU  PROFIBUS- ,  CPU315-2DP, 
CPU413-2DP, CPU414-2DP  CPU416-2DP . .,

 S7- .
, ,  PROFIBUS- ,

 STEP 7. 

: STEP 7  V3.0
 STEP 7 

"MASTERDRIVES CBP", :
 SI8045AX.200 

 STEP 7 STEP7 à S7DATA à GSD
 STEP 7  V4.01 CBP 

, . .  V4.01 .
 "Extras"  SIMATIC 

 "GSD-Dateien aktualisieren" .
 CBP  "Hardwarekatalog"  "PROFIBUS-DP à 

Weitere Feldgeräte à Simovert". 
"MASTERDRIVES CBP". 

 CBP  DP-
 SIMATIC S7 ( ,

 DriveMonitor)  PROFIBUS-DP, 
 DVA_S7-

 STEP 7. 
DVA_S7-

 DVA_S7. 
 DVA_S7-OM 

 STEP 7  V3.1.
DVA_S7-OM  - 

,
 S7 .

 CBP  SIMATIC S7,  DVA_S7 
,  S7-CPU 

.
 3 

 ( )  S7-CPU, 
OB82 (  - Diagnose 
Organisations Baustein) .

 CBP ( .
 " ").

CBP2
.

CBP
 S7 

PROFIBUS-

CBP

DP-

CBP
 DP-

-

 S7 
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 S7-CPU 

 OB86  OB122. 
, S7-CPU 

.

 3  S7-300/ 400. 

 DVA_S7-OM CBP 
, :

 PPO 
" "  "  DP- ",

( , Motion Control). 

 CBP  SIMATIC S7 
 DVA_S7. 

 DVA_S7 ,

. ,
,  > 4 

 SFC14  SFC15.  PKW-  PZD-
 2 

.
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8.2-74  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

PKW PZD (4, 12  20 )

PPO1 (8 ) (4 )

PPO2 (8 ) (12 )

PPO3 (4 )

PPO4 (12 )

PPO5 (8 ) (20 )

 CBP  CP342-5DP 
 DP- , . .  S7 

 CP342-5DP.  CBP 
,

 -  STEP7 ( .
 DP). 

 SIMATIC DVA_S7 (
 (Drehzahlveränderbare Antriebe)  SIMATIC S7) 

 SIMATIC S7 
 PROFIBUS-

, ,
.

,
,  S7-CPU .

-
.

, DVA_S7-
 DVA_S7. 

 DVA_S7  A&D WKF Fürth  MLFB 6SX 
7005-0CB00.

8.2.8.3  CBP 

 CBP ,
 DP- .

 (GSD- ),
, ,  DP-

 CBP  DP-
 PROFIBUS- .

 GSD- ,  SIEM8045.GSD 
.

,  SIEM8045.GSD 
.

CP342-5DP

 DVA_S7 

 GSD-
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8.2.8.4  CBP2  SIMATIC S7 

 " "
" "  PROFIBUS-

,  3. 

 STEP7  DriveES  SlaveOM  CBP2. 

:  16 
, .

:
 DP- .

:
 PROFIBUS. 

 DP- ,
 STEP7.

DP- , ,
, ,  S7-CPU  " ".

 SlaveOM 
" ".

.

 SlaveOM 
 " ". ,

 (
MASTERDRIVES MC). 

 SlaveOM. 

DriveES SlaveOM 
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8.2-76  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

8.2.8.5 CBP2  SIMATIC S7 

 PROFIBUS  DP- .
, DP-

" ".

      ( )

DP-  (  1) 

,

Publisher 

      ( )

Subscriber 

      ( )

Subscriber 

. 8.2-24 

,
 DP- , :

" ":
.

" ":
.

:

 (Publisher): 
 DP-  - 

.  DP-
 DP- .

.
.

 (Subscriber): 
.

 DP-  DP-
 (

).
 ( ).

 ( ).



2
3
4

1
2
3

1
2
3
4
5
6
7

1
2
3
4
5
6
7
8

PZD1
PZD2
PZD3
PZD4

PZD1
PZD2
PZD3
PZD4
PZD5
PZD6
PZD7
PZD8
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:

STEP7  5.0  Servicepack 2  Servicepack 4 
(Servicepack 3 )  5.1 

DriveES  SlaveOM  CBP2 

S7- Profibus  " "

 DP-
 ( ,  ET200) 

CBP2

.  CBP2. 
 SlaveOM 

" ".

:  16 /
,  DP-

 DP- .
: ,

 DP-  DP- .
:  8. 

 2 
 (Publishern)  CBP2 

 (Subscriber). 

 -
 1 

 2 
(Publisher) 

 3 
(Publisher) 

1

PROFIBUS  1 (Subscriber) 
 CBP2 

 RAM 

. 8.2-25 
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8.2-78  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

8.2.8.6  CBP2  SIMATIC S7 

 MASTERDRIVES MC,  VC. 

8.2.8.7 CBP2  PROFIBUS 
PROFIdrive V3 

 MASTERDRIVES MC,  VC. 

8.2.9  MASTERDRIVES  PROFIdrive V3-

MASTERDRIVES VC  V3.3  CBP2  V2.2 
 PROFIdrive V3- .

 Profibus,  DSC, 
MASTERDRIVES MC,  MASTERDRIVES VC. 
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8.2.10

,

 FC (CU1), VC (CU2)  SC (CU3). 

,
-

- .

8.2.10.1

 (LED) 
 CBP. :

CBP  (  ) 

 ( )

 PROFIBUS ( ).
LED-

 CBP. 

 CBP 
.

 ( )!
 ( ),

 (
)!

LED .

 CBP ;

 1  PROFIBUS 

. 8.2-13  CBP 

LED .

.

1  PROFIBUS-DP
, - - , ,

,
.

 2 (DriveES, DriveMonitor, 
SIMATIC OP)  LED. 

. 8.2-14

LED-
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8.2-80  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

LED .

.  1 
PROFIBUS ; PROFIBUS-

.
;

 CBP 

.

 1 
PROFIBUS ; PROFIBUS-

. 8.2-15  CBP 

,
 CBP. 

LED .

.
.

CBP

.
.

CBP

.
.

 Flash-
EPROM CBP (

 CBP) 

.

.

 RAM  CBP
 CBP (  RAM, 

DPRAM  SPC3- RAM) 

.

.

 CBP2
 DP-

,
 r732.8 

. 8.2-16

LED .

.

.
 CBP2

 USS-

. 8.2-17  USS 
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8.2.10.2 ,

 PROFIBUS-  CBP, 

PMU  OP .

CB/TB CB

A 081 A 089 ,
 DP-

,
 ( .

. 8.2-12)
:
 PROFIBUS-DP- ;

A 082 A 090  PPO 
 DP- .

:
 PROFIBUS-DP- ;

A 083 A 091 
 ( ,

 STW1=0) DP- .
:

 DPR. 
P722 (P695) ,

 F082 ( .  "
").

A 084 A 092  DP-
CBP  ( , ,

 DP- .).
:

 DPR. 
P722 (P695) ,

 F082 ( .  "
").

A 086 A 094 
.

:

A 087 A 095  DP-
,

 r732.8. 
:

.  F082 
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8.2-82  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

CB/TB CB

A 088 A 096  CBP2 
,

.
 CBP2. 

:
,

.

,

 P715,  F082. 

. 8.2-18

 CB/TB 
:

CBP  A  G 
 T100/T300/T400 

 2  CBP ,
.

 CB 
:

 T100/T300/T400  CBP 
 A  C 

 2  CBPs ,
.

 A 082/A 090 
 CBP, 

 DP- , , ,
.
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CB/TB CB

F080 F085  RAM
:

 CBP, . .  CBP 

     F081 

.
(r949) = 0 

     F081 

.
(r949) = 2 

.
-

,  CBP. CBP 
.

:
,

,  CBP. 

     F082 

.
(r949) = 1 

     F082 

.
(r949) = 2 

 RAM (DPR) 
,

 P722 (P695), 
 ( .  " ").

 0 ( .  A083). 
:

, ;  DP-
 STW1 

,  0. 

. 8.2-19

 CB/TB :

CBP  A  G 
 T100/T300/T400 

 2  CBP ,
.

 CB :

 T100/T300/T400  CBP 
 A  C 

 2  CBPs ,
.
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8.2-84  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

8.2.10.3  CBP 

(  CBP2  8.2.10.6) 

,
 FC (CU1), VC (CU2)  SC (CU3) 

 r731.i 
 r732.i. 

 CBP 
.

 r732.i (CB/TB ).

 2 CBP, 
 CBP  r732 

 33, . .  CBP 
 32. 

. CBP . CBP 

CBP_Status ( ) .1  .33 

SPC3_Status ( ) .2  .34 

SPC3_Global_Controls ( ) .3  .35 

:  (
DP- )

.4 (Low) .36 (Low) 

.4 (High) .36 (High) 

 "TIMEOUT" .5 (Low) .37 (Low) 

 .5 (High) .37 (High) 

 "CLEAR DATA" .6 (Low) .38 (Low) 

 .6 (High) .38 (High) 

,
PROFIBUS DP 

 P711 / P696 (CB  1). 

: .7 (Low) .39 (Low) 

 .7 (High) .39 (High) 

.8 (Low) .40 (Low) 

.8 (High) .40 (High) 

 2 .9 (Low) .41 (Low) 

 3 .9 (High) .41 (High) 

 P918 (CB ),  .10 (Low) .42 (Low) 

.10 (High) .42 (High) 

 CU .11 (Low) .43 (Low) 

CBP -

 r732 
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. CBP . CBP 

.11 (High) .43 (High) 

 DPS  (8 ) .12 (Low) .44 (Low) 

 .12 (High) .44 (High) 

 PPO (8 ) .13 (Low) .45 (Low) 

.13 (High) .45 (High) 

 "DWORD-Specifier-ref" .14 .46 

 "DWORD-Specifier-act" .15 .47 

 DPV1:DS_WRITE, . .16 (Low) .48 (Low) 

.16 (High) .48 (High) 

 DPV1: DS_WRITE, .  .17 (Low) .49 (Low) 

.17 (High) .49 (High) 

 DPV1:DS_READ, .  .18 (Low) .50 (Low) 

.18 (High) .50 (High) 

 DPV1:DS_READ, .  .19 (Low) .51 (Low) 

.19 (High) .51 (High) 

 DP/T: GET DB99, . .20 (Low) .52 (Low) 

 DP/T: PUT DB99, .  .20 (High) .52 (High) 

 DP/T: GET DB100, .21 (Low) .53 (Low) 

 DP/T: PUT DB100,  .21 (High) .53 (High) 

 DP/T: GET DB101, .22 (Low) .54 (Low) 

 DP/T: PUT DB101, .22 (High) .54 (High) 

 DP/T- . .23 (Low) .55 (Low) 

 DP/T: . , . .23 (High) .55 (High) 

.24 .56 

: , .25 .57 

:  .26 .58 

.27 .59 

 .28 .60 

:  Flash-EPROM .29 .61 

 : 

.32 .64 

. 8.2-20  CBP 
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8.2.10.4  CBP 

(CBP2-  8.2.10.6) 

15   14 13   12   11   10 9 8    7  6  5 4 3 2 1 0  

 0 
"CBP Init": CBP 

 BASE BOARD. 
( : )

 1 
"CBP Online": CBP  2" 
(DPRAM Offset Address 0x54)  3" 
(DPRAM Offset Address 0x55) BASE BOARD- .
( : )

 2 
"CBP Offline": CBP  2" 
(DPRAM Offset Address 0x54)  3" 
(DPRAM Offset Address 0x55) BASE BOARD- .
( : )

 3 
 "CB Busadresse"  (P918) 

(BASE BOARD). 
( : )

 4 
 [CB  1 (P711 / 

P696) <> 0]. ( : )

 8 
 (

 PROFIBUS DP- ).
( : )

 9 
 PPO (

 PROFIBUS DP- ).
( : )

 10 (  CBP2) 
 PROFIBUS DP-

( : )

 12 
DPS-  SW 
( : )

 13 
.  ( )

 15 
 Online (

 BASE BOARD) 

r732.1
(090H, CBP_Status) 
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15 14 13   12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

 0  / 
0 = SPC3 .  ( . )
1 = SPC3 

 1 

 2 :
0 = 
1 = 

 3 RAM ,  > 1,5 
0 =  ( )

1 =  > 1536 

 1024 

 4, 5 DP-State 1..0:  
00 =  "Wait_Prm" 
01 =  "Wait_Cfg" 
10 =  "DATA_EX" 
11 = 

 6, 7 WD-State 1..0:
00 =  "Baud_Search"
01 =  "Baud_Control"
10 =  "DP_Control"
11 =  PROFIBUS DP ).

 8, 9, 10, 11  3..0: 
0000 = 12 
0001 = 6 
0010 = 3 
0011 = 1,5 
0100 = 500 
0101 = 187,5 
0110 = 93,75 
0111 = 45,45 
1000 = 19,2 
1001 =  9,6 
Rest  = 

 12, 13 SPC3-Release 3..0: 
14, 15 0000= Release 0 

Rest =
DPC31
0000 =  A
0001 =  B 

r732.2 (092H, 
SPC3_Status)
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 DP- .

15   14   13   12    11   10  9  8  7  6 5 4 3 2 1 0  

 0 

 1 1 = Clear_Data ( )

 2 1 = Unfreeze ( )

 3 1 = Freeze ( )

 4  1 = Unsync ( )

 5 1 = Sync ( )

 6, 7 

 (  DP- )
 DP-

 TIMEOUT
,  "TIMEOUT" .

, , , ,
-  (  DP- ).

 CLEAR DATA
,  "CLEAR DATA" 

 ( .  r732.3). , ,
IM308B  " ".

,  BASE-/TECH- 
BOARD , , 800 .

,  r732.9 ,
 CB  1 

 2 
 DPRAM :

 054H,  VC, FC  SC  P090 

 3
 DPRAM :

 054H,  VC, FC  SC  P091

 P918
 DPRAM :

"  CB" ( )

 CU
 BASE BOARD 

 DPS-
 DPS-

 PPO 
 PPO 

 "DWORD-Specifier-ref"
 DPRAM ,

 "DWORD-Specifier-act"
 DPRAM ,

r732.3  (094H, 
SPC3_Global_
Controls)

r732.4 ( .
), 096H

r732.5 ( .
), 098H 

r732.6 ( .
), 09AH 

r732.7 ( .
), 09CH 

r732.8 ( .
), 09EH 

r732.9 ( .
), 0A0H 

r732.9 ( .
), 0A1H 

r732.10 ( .
), 0A2H 

r732.11 ( .
), 0A4H 

r732.11 ( .
), 0A5H 

r732.12 ( .
), 0A6H 

r732.13 ( .
), 0A8H 

r732.13 ( .
), 0A9H 

r732.14,
0AAH  0ABH 

r732.15,
0ACH  0ADH 
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 DS_WRITE 

 DS_WRITE 

 DS_READ 

 DS_READ 

 GET DB99 

 PUT DB99 

 GET DB100 

 PUT DB100 

 GET DB101 

 PUT DB101 

 DPT-Dienst 

 Applik 
 DPT-Dienst -

:
 CBP 

( : 0304 = 03.04.)

:
 CBP (  = )

Software-Version V X.YZ (  X) 

Software-Version V X.YZ (  YZ)

 Flash-EPROM 
 Flash-EPROM 

r732.16 ( .
), 0AEH 

r732.16 ( .
), 0AFH 

r732.17 ( .
), 0B0H 

r732.17 ( .
), 0B1H 

r732.18 ( .
), 0B2H 

r732.18 ( .
), 0B3H 

r732.19 ( .
), 0B4H 

r732.19 ( .
), 0B5H 

r732.20 ( .
), 0B6H 

r732.20 ( .
), 0B7H 

r732.21 ( .
), 0B8H 

r732.21 ( .
), 0B9H 

r732.22 ( .
), 0BAH 

r732.22 ( .
), 0BBH 

r732.23 ( .
), 0BCH 

r732.23 ( .
), 0BDH 

r732.24 ( .
), 0BEH 

r732.24 ( .
), 0BFH 

r732.25
0C0H u. 0C1H 

r732.26
0C2H u. 0C3H 

r732.27
0C4H u. 0C5H 

r732.28
0C6H u. 0C7H 

r732.29
0C8H u. 0C9H 
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8.2.10.5

(  CBP2- .  8.2.10.7) 

 CB P711-P721  2 .
:

 1  CBP 

 2  CBP. 

 CBP , ,
.  8.2.5 " ".

 P711 / P696 (CB  1) 
 CBP .  P711/ 

P696  CBP 
,  0, 

 PROFIBUS-DP, 
 CBP, .

,
r732.9 (r732.10, r732.11 . .) ,

 PROFIBUS-DP, 
, .

 ( . .,  P711 / P696 = "0") 
,  r732.9. 

 r732.1-732.8 .
 PROFIBUS-DP 

.
 P711 / P696 

 " " (P060  P052). 

 P711 / P696 
, ,  0, . .

 DPRAM 
!

 r732 / r731 
,  r732.9 / r731.9. 

PMU:
P711 / P696 = 0  =  ( .)
P711 / P696 = 1 - 26  =  ( .)

CB  1 
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P711

P696

= 0  ( )

 MSZY-C1 

P711
P696

= 1 PPO
 CBP 

.
( ) PPO

P711

P696

= 2 PPO .
 CBP 

.
( ) PPO

P711

P696

= 3 
( )

 = 25 

P711

P696

= 4 .
( )

 = 10 

 MSAC-C1 

P711

P696

= 10 
DS100 DS_WRITE  DS100 

. 32 

P711

P696

= 11 
DS100 DS_READ  DS100 

. 32 

 MSAC-C2 

P711

P696

= 21 
 DB99 

 PUT 
 DB99 

. 32 

P711

P696

= 22 
 DB99 

 GET 
 DB99 

. 32 

P711

P696

= 23 
DB100

 PUT 
 DB100 

. 32 

P711

P696

= 24 
DB100

 GET 
 DB100 

. 32 

P711

P696

= 25 
DB101

 PUT 
 DB101 

. 32 

P711

P696

= 26 
DB101

 GET 
 DB101 

. 32 

. 8.2-21  PROFIBUS-DP 



(r732.9) PKE’ BB 71

(r732.10) IND’ 00 01

(r732.11) PWE1’ 00 00

(r732.12) PWE2’ 02 30

(r732.13) STW’ 7E 9C

(r732.14) HSW’ 00 20

PKE IND PWE1 PWE2 STW
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 P711 / P696 = 1
 (PPO),  DP-

 MSCY_C1, 
.

 PPO = 1  
 4  PKW-  1 (STW1) 

 (HSW).  PKW-
,  PKE,  r732.9, STW1 

HSW  r732.13 (
).

 DP- "3002"
 P443. 

 DP-  9C7EHex

2000Hex.

 r732  Motorola, . .

, .

 PMU 

HSW

, S5  S7 

 (PZD)
 r733.  r733 

, . .  Intel- ,
,  MASTERDRIVES. 

PKW-
 r738  r739. 

 r733, r738  r739 
.

( , PKE’) ,

, , ,  SPS. 

 1 

r733

71    BB    01    00    00     00     30    02     9C    7E    20    00 



(r732.9) PKE’ BB 41

(r732.10) IND’ 00 01

(r732.11) PWE1’ 00 00

(r732.12) PWE2’ 02 30

(r732.13) STW’ 31 43

(r732.14) HSW’ 00 00

PKE IND PWE1 PWE2 STW
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 P711 / P696 = 2
 (PPO),  DP-

 MSCY_C1, 
.

 PPO = 1  
 4  PKW-  1 (ZSW1) 

 (HIW).  PKW-
,  PKE,  r732.9, ZSW1 

HIW  r732.13 (
).

 DP-
 1  P443  "3002". 

 4331Hex,

 0000Hex.

 r732  Motorola, . .

, .

 PMU 

HSW

41    BB    01    00    00     00     30     02    43     31    00    00 , S5  S7 

 2 
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.
 r732 

P711 = 1  2 P711 = 3 P711 = 4 P711 = 10 P711 = 11

PPOs
1,2,  5

PPOs    
3  4 .

 PPO 

.
-
.

ii 09 PKE’ PZD1’ 00 04  2 u 
1

PKE’ PKE’

ii 10 IND’ PZD2’ AD 00  4 u 
3

IND’’
2)

 IND’’  
2)

ii 11 PWE1’ PZD3’
* 04 C4 .No. PWE1’ PWE1’

ii 12 PWE2’ PZD4’
* 00 00  8 u 

7
PWE2’ PWE2’

ii 13 PZD1’ PZD5’
* 40 BB  10 u 

9
PWE3’ PWE3’

ii 14 PZD2’ PZD6’
* 00 04 xxx PWE4’ PWE4’

ii 15 PZD3’
* xxx 8F 00 xxx PWE5’ PWE5’

ii 16 PZD4’
* xxx C2 C0 xxx PWE6’ PWE6’

ii 17 PZD5’
* xxx  PPO xxx PWE7’ PWE7’

ii 18 PZD6’
* xxx  PPO xxx PWE8’ PWE8’

ii 19 PZD7’
** xxx  PPO xxx PWE9’ PWE9’

ii 20 PZD8’
** xxx  PPO xxx PWE10’ PWE10’

ii 21 PZD9’
** xxx  PPO xxx PWE11’ PWE11’

ii 22 PZD10’ ** xxx 1) xxx PWE12’ PWE12’

ii 23 xxx xxx xxx xxx PWE13’ PWE13’

ii 24 xxx xxx xxx xxx PWE14’ PWE14’

1) 25- ,  S7, 
,  CBP 

 S5 -Siemens- .

2)  IND’’,  IND’: 
 PPO 

.

*  PPO2  4 

**  PPO5 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

DP_
Status

WD_ 
Fac 1

WD_ 
Fac 2

TSDR  
- min 

PNO-Ident-
No.

Group- 

Ident

DPV1-

Status
1

DPV1 - 

Status
2

DPV1 -

Status
3

 8.2-22  r732 (  1…9),
 (  1) 

    
(  1) 
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.
 r732 

P711 =  
21

P711 = 
22

P711 = 
23

P711 = 
24

P711 = 
25

P711 = 
26

ii 09 PZD 
.

PZD
.

PKE’ PKE’ PZD1’ PZD1’

ii 10 xxx xxx IND’’ IND’’ PZD2’ PZD2’

ii 11 xxx xxx PWE1’ PWE1’ PZD3’ PZD3’

ii 12 xxx xxx PWE2’ PWE2’ PZD4’ PZD4’

ii 13 xxx xxx PWE3’ PWE3’ PZD5’ PZD5’

ii 14 xxx xxx PWE4’ PWE4’ PZD6’ PZD6’

ii 15 xxx xxx PWE5’ PWE5’ PZD7’ PZD7’

ii 16 xxx xxx PWE6’ PWE6’ PZD8’ PZD8’

ii 17 xxx xxx PWE7’ PWE7’ PZD9’ PZD9’

ii 18 xxx xxx PWE8’ PWE8’ PZD10’ PZD10’

ii 19 xxx xxx PWE9’ PWE9’ PZD11’ PZD11’

ii 20 xxx xxx PWE10’ PWE10’ PZD12’ PZD12’

ii 21 xxx xxx PWE11’ PWE11’ PZD13’ PZD13’

ii 22 xxx xxx PWE12’ PWE12’ PZD14’ PZD14’

ii 23 xxx xxx PWE13’ PWE13’ PZD15’ PZD15’

ii 24 xxx xxx PWE14’ PWE14’ PZD16’ PZD16’

 8.2-23  r732 (  1…9), 
 (  DriveMonitor) 

 3 , . . P713 / P698, 
,

 RAM  CBP. 

 P713 / P698 ,
.

,

RAM.

 P713 / P698  ( ).  
 3 CB ,  «0»,  12 

 r732  r732.9. 
,  3 CB 

( ).
 3 CB 

 1 CB. 

« »  II (  PG) 
. / ,

« »  II  « »  I 
. ,

« » .

 (
 DriveMonitor) 

 3 

 (DPRAM 
)

« »      
 II PROFIBUS
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8.2.10.6  CBP2  

 P711.x = 0 

 ( )  ( )

r732.1  CBP2 ( ,  CBP)

r732.2  DPC31 ( ,  CBP,  SPC3) 

r732.3  ( ,  CBP) 

r732.4 : «Clear Data» ( ., , .,
SIMATIC .  " ")

:

r732.5 :  ( ) : .  ( -
./ .

 « » C1 / )

r732.6 :  3 :  2

r732.7  PNO (0x8045) 

r732.8  r732.9 - r732.24,  P711.x > 0 ( . )
: .  DP  A087  

r732.9 - r732.24 .  CB  P711.x > 0 

r732.9 :  1  2 

r732.10  3  4 

r732.11  5  6 

r732.12  7 :  8 

r732.13 CBP2 . .  PPO (0xFF:  PPO) 

r732.14 : : ,

(  0 =  1, ...  7 =  8)
0:
1:

r732.15 : . . PKW : . PKW  

r732.16 : /  C1 DS100 . : /  C1 DS100 .

r732.17 : /  DriveES . : /  DriveES .

r732.18 :  DriveES . :  DriveES .

r732.19 : .  DriveES . : .  DriveES .

r732.20 :  S7 :  S7 .

r732.21 : .  C2 :  C2  

r732.22  S7: .

r732.23  S7: 

r732.24  S7: 

r732.25 : :

r732.26 :

r732.27 

r732.28 

r732.29 : Flash-EPROM 
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 S7 (r732.22),  < 150 
 PKW: 

 ( .,  ProTool)  

No. 0 .. 199:  S7 .
./ . . . .  r732.23, r732.24: , .

0

1 .  - 

2  - 

3

4 . . . . - .  = 0 

5
( ., INT , DINT )

6 . ( .) -

7  ( )

11  - 

12  ( ) - 

15  - 

17 - -

101 . .  - 

102  ( )

103  PKW  ( )

104  - 

105 . - . . .  > 0 

106

No. 200-209:  S7 . . .
.  r732.23, r732.24: ,

200 .  ( . .) . :  " "

201 : 1...31999 

202 :
0...116, 10001...10116, 20000...20010 

203  " " : CHAR. BYTE, INT, WORD, 
DINT, DWORD, REAL 

204  " " : 2  4 

205 . " " : CHAR, BYTE 

206  " " : CHAR. BYTE, INT, WORD, 
DINT, DWORD, REAL 

207  "  " 
 CHAR  BYTE 

 " "

208 /  - 

209 : " "
" "  "

"  " "

( )
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 ( .,  ProTool)

No. 220:  S7 . / .
 – . .

 r732.23, r732.24: , .

220 ( / . )      

No. 240: ; .

240 .  ( )

"SIMOLINK" r748 (  MASTERDRIVES MC): 

r748.x (  SIMOLINK SLB)  PROFIBUS CBP2 

r748.1

r748.2  CRC

r748.3

r748.4

r748.5 , .
 " "

r748.6  SYNC 

r748.7
( ,
 CU   PROFIBUS) 

r748.8

r748.9  (65535: )
65515  20 

r748.10  100 

r748.11  T0 (0, .)

r748.12 

r748.13 

r748.14 

r748.15 

r748.16 
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8.2.10.7 .  CBP2 

 P711.x > 0 

 C1

P711.x  r732.9..24 (32 )

1 : PKW  32 

2 : PKW  32 

3  0 – 31 

50  32 - 63 

51  64 - 95 

52  96 - 127 

53  128 - 159 

54  160 - 191 

55  192 - 223 

56

: 0x5A, 0xA5 

 224 - 244 

4  0 - 31 

60  32 - 63 

61  64 - 95 

62  96 - 127 

63  128 - 159 

64  160 - 191 

65  192 - 223 

66

: 0x5A, 0xA5 

 224 - 244 

P711.x r732.x 

30 r732.9  ( . )

r732.10 .  ( . )

r732.11  ( . )

r732.12  PPO 1-5; ,  0xff 

r732.13  (  PKW) 

r732.14  (  PKW) 

r732.15 

r732.16 

r732.17  RAM DPC31 

,  P732.9 (P711.x = 30) 
.

,
 P732.10.  P732.10  0, 

 P732.9.  P732.10 <>0, 
 P732.9 , ,

,
!
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0x0000  – 

0x0001 . , .  <10   <>7 

0x0002 . . :

0xE1 – , 0xE2 – 
1)

0x0004 .

0x0008  DPC31.
( !) 

0x0010 
 (24 + 4  = 28 )

0x0020 CU  RCC (SW-  CU 
.) .  RCC 

0x0040  ( ,
)

0x0080 Tbase-dp ,  16 

0x0100 Tdp ,  16 

0x0200 Tdx ,  Tdp 

0x0400 . (Tdp-Tdx 
)

0x0800 . .
. ( .  0xE1 

1)
)

0x1000 . . ,

1)
 CBP2 V2.21, 0xE1, 0xE2  DriveES OM; 0x04  GSD R4 

 8.2-24  r732.9 / P711 = 30 

0x0000  – 

0x1001 ,

0x1002 .
0xE2 .

0x1004  CBP2 (16  PZD) .

0x1008 .
.

0x1010 . . (  8 
, )

0x1020 . . - . .

0x1040 

0x1080 , ,
 (  244 ).

0x1100 . .  RAM .

0x1200  1-125 

0x1400 .

 8.2-25 , ,
r732.10 / P711 = 30 
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 (
)

P711.x r732.x 

31 r732.9  2  1

P732.10  4  3

P732.11  6  5

P732.12  8  7

P732.13 .  10  9

P732.14 .  12 .  11 

P732.15 .  14 .  13 

P732.16 

:
0:
1 to 8: 

9: - 

.  16 .  15 

P732.17  2  1 

P732.18  4  3 

P732.19  6  5 

P732.20  8  7 

P732.21 .  10  9 

P732.22 .  12 .  11 

P732.23 .  14 .  13 

P732.24 

(  0 - 30) 

.  16 .  15 

P711.x r732.x 

32 r732.9 

r732.10 RCC  1 

r732.11 RCC  2 

r732.12 
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8.2.11

CBP: 6SE7090-0XX84-0FF0 

CBP2: 6SE7090-0XX84-0FF5 

 (  x ) 90  x 83 

 2  IEC 664-1 (DIN VDE 0110/T1), 

.

•

•

•

•

 DIN IEC 68-2-6 ( )

0.15  10  - 58 

19.6 /
2

 > 58  - 500 

3.5  5  - 9       

9.8 /
2

 > 9  - 500 

 3K3  DIN IEC 721-3-3 ( )

. .

•

•

•

   0° C … +70° C (32° F … 158° F) 

-25° C … +70° C (-13° F … 158° F)

-25° C … +70° C (-13° F … 158° F)

. 95 % 

85 %  (
)

 5 ± 5 %, max. 600 ,

 5  ± 10 %, max. 100 A,
 (X448/  6)

•

•  OLP (Optical Link Plug, . )

 max. 12 

 8.2-26 
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8.3.1

SIMOLINK (Siemens Motion Link) ,

.
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)  MASTERDRIVES 
MC/VC-  MASTERDRIVES MC/VC-

.
SIMOLINK

MASTERDRIVES MC, 

 SYNC- .
, , ,

 MASTERDRIVE MC. 
 - , ,

, ,
. SIMOLINK 

MASTERDRIVE MC/VC- ,
.

SIMOLINK :
SIMOLINK-

,
. SIMATIC FM458  SIMADYN ( .  8.3.8) 

 SIMOLINK (SLB)
 ( .  8.3.4)

 SIMOLINK ( . . .)

  SIMOLINK-  ( .  8.3.4)

SIMOLINK-  SIMOLINK 
 SIMOLINK.  SIMOLINK .

.

,
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 SIMOLINK 
,  “ ”

 SIMOLINK- .

SIMOLINK SIMOLINK 

SL- SL-

. 8.3-1  SIMOLINK 

.
.

 SIMOLINK 
.

:
• . 40 

• . 300 
.

 201 1)

 SIMOLINK. 

1) .

SIMOLINK

SIMOLINK



t

SYNC Pause SYNC PausePause

05.2003  / SIMOLINK

Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 8.3-3

 MASTERDRIVES MC:
 SYNC-

,

.  SYNC-

.  SYNC-
 SIMOLINK 

.

. ,
,

SYNC- .  SYNC-
 MASTERDRIVES MC/VC-

. ,

.

 =  =

SYNC- SYNC-

. 8.3-2  SIMOLINK 

 11 /
 32 

.  70 ,  32 
. ,

 11 /
 6,36 .

SIMOLINK .

. ,  1 
 SIMOLINK  155 

(32 )

 SIMOLINK.
:

 Peer-to-peer ( )
•
•

 Master-slave ( - ).
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,
 SIMOLINK 

Master. , ,

( , )
 Peer-to-peer, ,

, .
 ”Peer to peer” (

)  SIMOLINK 
 ”Peer-to-peer”. ,

 (
,  Peer to 

peer)  MASTERDRIVES MC/VC 
.  “ ”

,
.

 SIMOLINK. 
:

, .
 MASTERDRIVES MC/VC 

“ ”.
 “ ”  ” ”. ,

, ,
,

 ( ).

 (  Master) 
 ( ,

. .)  (
Slave).

 “Master-slave”. 
 SIMOLINK. 

 SIMOLINK-
 (Master). 

,

SIMOLINK ( ). ,
, ,

 “SIMOLINK-Master”. 
, ,

 “SIMOLINK- ”

 SIMOLINK 
.  SIMOLINK 

,  SIMOLINK-Master. 

Peer-to-peer 

Master-Slave 
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 SIMOLINK 
, .  SIMOLINK 

.
.

-

-

-

-

-

. 8.3-3 SIMOLINK 

 SIMOLINK  ( ),
,

.
 ( )  ( ).

- . SIMOLINK 
,

, -
.  SIMOLINK 

,
 (SYNC ) .

.

, ,
, .
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 ( )
 (32-

) .

, .

.

8.3.3  Peer-to-Peer 

 Peer-to-Peer SIMOLINK 
 Peer-to-Peer, 

 MASTERDRIVES 
SIMOREG. ,

:
 (11 M / ; 150  32-  1 )

, . .  MASTERDRIVES MC/VC 

MASTERDRIVES MC/VC .
 SIMOLINK  max. 16 32-

MASTERDRIVES MC/VC; ,  MASTERDRIVES 
MC/VC  SIMOLINK  8 32-

 MASTERDRIVES MC/VC  8 32- .
 “ ” (

, ),
 “ ”.

.

( )  (  = 
) .

.
.
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.  8 
32-  8-  (

 0  7).  32-
,

.

5  0 

0 = 
  1-200 = 

8  32 

0
1
2
3
4
5
6
7

. 8.3-4 

 ( )
 (

;
).  8 

 (8  32 ).
,

, .
,

 MASTERDRIVES, ,
.

:

 (8 x 32 )

36

   

0 = 
1-200 = 

6 3 

. 8.3-5 

 –  

 – 

:

,

. 8
 

 (3
2 

)

: ,
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 5 ( )  “ ”
 8  32 . ,

 5  0  7 
 (  32 ).  SIMOLINK

( ) ,
. , , ,

 5 (  5)  2, 
.  5 

 2  “ ”.

 “Peer-to-Peer” 
 (

, ).
 1  (16 )

 SIMOLINK 
,

 MASTERDRIVES 
MC/VC.

Peer-to-Peer

 SLB (SIMOLINK-Board) 
 SIMOLINK. 

 SLB  SIMOLINK. 
 LED- .

LED ( )
LED ( )

LED ( )
X470 

 24 
SIMOLINK  ( )

SIMOLINK  ( )

. 8.3-6  SLB (SIMOLINK Board) 

/
SIMOLINK.  SIMOLINK-

,  SIMOLINK- .
.

 SLB 

8.3.4
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.

 40 . ( )
.
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CA-1V2YP980/1000,200A 

 300  ( )

.

:
  Siemens; CLY-1V01S200/230,10A 

.

,
.

,
.

,
 2.2 .

 SLB  24 
.

 SIMOLINK 
/ .

/
,

.

,
,

- .

 24 
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 MASTERDRIVES MC/VC 
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,
.

 MASTERDRIVE MC/VC. 
.

 SLB  PMU, OP1S 
 DriveMonitor. 

 SLB 
:

P740: SLB 
0:
1 - 200:
P741: SLB

( )
 – ,

.
  HW- .

HW-
 SYNC .

 SYNC –
 (  HW- ),
, ,

 “Tlg-Off”. 

 SYN- .

 SIMILINK. 
 SIMOLINK 

!  SLB 

P741=4 x P746 (  SLB). .
 [140]. 
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.
: 3=40 , 2=25 ,

1=15 . ,  “2” , 
 25

.
•

:
,

.
, ,

.

• :

.
P743:  ( )

,
.

 n- :
tdelay,n = [  - n ] x 3 ;

 “ ” .

 n, ,
 SIMOLINK 

SL-master 
 253 “ ”  1. 

, ,
 ( )
 1.  SL-

master 1  SL-master 
,

.
 r748  7 (

)  r748  8 ( ). 

 SIMOLINK- . ,

.

 n  tdelay,n , ,
 SYNC ,  HW- .

,
.



P745
1

2
6,36

3,18P746
n ⋅...

.
...

.
−+=
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.

.
,  0 (

).
(SIMOLINK- ., )

.
 tdelay,n (  3 )

 r748  6. 

P744:  SLB ( )
 MASTERDRIVES MC: 

,  SIMOLINK  CBP 
 MASTERDRIVES- .

P745:  SLB ( )

 ( . 8). 
.

P746:  SLB ( )
.

 0,20  6,50  10 .

 SLB, 
 ( ,  0 

 0 ,
) :

n:  (  r748  4) 

:
P746 = 0,20 ; P745 = 2;  n = 15

 0   0   1   1   2   2   3   3   4   4   5   5   6   6   7   7   8   8  

0   1   0   1   0   1   0   1   0   1   0   1   0   1   0   1   0   1 

 9   9   10   10   11   11   12   12   13   13   14   14   255   255  
0   1   0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 0 

,
.

P 749:  SLB ( )
.

. .  8-
8- .

 K7001-K7016  KK7031-KK7045. 
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, , .

P 755:  SIMOLINK

. ,
 Slave 2  Slave 1 

,  Slave 2 
Slave1 . ,

,
.

 SLB- ,
,

, .
, ,
.  ( ):

• xxx0:
• xxx1:

= n / 2 

 2-  SIMOLINK 

 ( . P744). 
 ( o 014),

.
 MASTERDRIVES MC- .

:
• xx0x:  (  °014) 
• xx1x:

 Master, 
 ( . SIMADYN D)  MASTERDRIVES 

. ,
.

.
 (MASTERDRIVES MC).  

:
• x0xx:

 ( )
• x1xx:
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:
 SLB  LED 

, .

LED   .         

 SIMOLINK 

 SLB 

. 8.3-1  SLB 

LED     .        

/  SIMOLINK ;

/  SLB ;
 SLB 

/ ,
;

 SLB 

. 8.3-2  SLB 

B0041: Time out:  
 = 1 ,

. ,
.

 SLB 
.

 “Time out” 
 SLB (r748,  3) 

1( ).  r748,  5 
, .

B0040:  SLB
 = 1 , ,

 “SLB ” (P741), 
 SYNC= .

B0042: 
 = 1 ,  SIMOLINK-

.
 A002.  

 = 0 ,  SIMOLINK- .

B0043:  (  MC)
 = 1 ,

 SIMOLINK. 
A003.

LED-
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 = 1 ,  Timeout 

 SIMOLINK. 
B0048: SLB2  (  MC)

 = 1 ,  SIMOLINK-
.

 A004. 
r748: SLB-

 SIMOLINK. 
.

r748.1:  SYNC-  (
).

r748.2:  CRC-  ( ).
r748.3:  Timeout ( ).

:
,

 Timeout .
r748.4: ( ) ;

, ,
, .

r748.5:  Timeout. 
r748.6:  HW- ,

 (P743) 
 (

 P743=0) 
 SLB- .

r748.7:  SLB-  (
).

r748.8:  SLB-  (
).

r748.9: (MASTERDRIVES MC) 
. ,

 NO_SYNCHRONIZATION 
(= 65535).  65515 
(-20)  20. 

r748.10:   100  ( .
 5

2000). ,
 NO_SYNCHRONIZATION (= 65535). 

r748.11:   T0. 
 0 (

MASTERDRIVES MC). 
r748.14:  .

 0 
(  MASTERDRIVES MC). 

r748.15:   10 .
r748.16:  /

 10 .
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r750: SLB-
 1...16  1...16 .

r752: SLB-
 1...16  1...16 (

 1-8) .

8.3.7
 (  MC) 

,

.
MASTERDRIVES MC :

  T0
 V1.30  T 1= 2 T0
 V2.00  T 0

 T3  = 8 T 0
 T 3= 8 T0 r T4 = 16 T0

 T 0 = 1/ .;
MASTERDRIVES MC  (P340).

:

 P746 = 1 / P340 * 2n

n = ,  T n;
 n N = {2, 3, ...} 

2  . 
 T  T .0 1 

:

,
 2n-  4 T   . 

P340 = 5.0 kHz  P746 
0.80  (4 * 200 ).

0
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,
.

 SIMOLINK
.

 K260.  SIMOLINK 
 P753. 

P754 ,
.

:
,

 T4   
.  5  (P340) 

 0.80  (P746). 
 K260  Word 3 SIMOLINK (P751  3 = 260) 

 (P753=7003).  P754 
 4 (  T4   ). 

:
P 746: SLB ( )

.
 0,20  6,50  10 .

.
 r748  15. 

P753: ( )

, .
 SIMOLINK-  (K7001 - 

K7016), .
P754: max. . (

)

, .
,

 P753. 

:
K260:  ( )

.

.
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.
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,
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 65535 , -

 (P340)  SLB. 
r748  11: T0 

,
 0. 

8.3.9  (  MC) 

MASTERDRIVES MC 
 SIMOLINK,  CBP2. 

 SIMOLINK. 
 SIMOLINK 

.
SIMOLINK ,

 SIMILINK .

P744:  SLB ( )
BICO- ,  1 
( )  SIMOLINK (

), ,  SIMOLINK 
 MASTERDRIVES.

 2  Profibus 
. SIMOLINK , ,

,

 SLB.

:
744.1 744.2

SLB1 ( )  0 0

SLB2 ( )  1 0

CBP  x 1
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.

.
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(  °014) 
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 SIMILINK 
 (

).
 (  SIMILINK) 

.
.

.

SIMOLINK :
 (P740) 

 (P743) 
(P745) 

 (P746)  
 1  SLB 1 ( ),  2 

 SLB 2 ( ).  SLB 
 P744. 

 (P748) 
 SIMOLINK. 

 Master (  SYMADYN D) 
 SIMOLINK, 

SIMOLINK .

 (  5 
3,2  max.  7 .)

,

.

 (P755). , ,

 (P746).
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 SIMILINK .

.
, . .
.
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:

P747 Q.SLB :
,

.
B7010...B7013:

.

 8- ,
 SIMOLINK, ,

 32 .
,

 (
 MASTERDRIVES MC) .

:
P756 Q.SLB : ( )

.
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.
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 3 
 MASTERDRIVES MC 
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 1  2  3 

. 8.3-7  Peer-to-Peer 

 1, 

 PROFIBUS-DP.  

,
 2  3. 

 ( ). ,
.

.
:

 1  2  3

 1 

STW _2
S .

n .

a

STW _3
S .

n .

a

 2 
ZW_2

 3 
ZW_3

 8.3-3 

 2  3 – 
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:
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 5 :

• STW _2 =  2 
• STW _3 =  3 
• s

.
=

• n
.

=

• a
.

=
 5  (= 5 ). 

SLB  2 ( )
 ZW_2. 

 1  (= 1 ).  
ZW_2 =  2 

SLB  3 ( )
 ZW_3. 

 1  (= 1 ).  
ZW_3 =  3 

:

P740 = 0 ( )

P745 = 5 (SLB )
 5 

.

.
 -  (  1)  5 .

P746 = 1 (SLB )

,
.

:

.  MASTERDRIVES:  

•  T 0
•  V1.30  T1= 2 T0 

 V2.00  T0 

•  4T0 



0

ZW_21 0
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0

STW_2

STW_3
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:
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:
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 (  2) 
 1  (  3) 

 2. 

 1 
 2. 

SLB  ( )
 (8 x 32 )

0
0

1
2
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. 8.3-8  1, 
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0 0
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a  . 

8  32 

0

1

2

3

4

5

6

7

STW _2 

STW = 

SIMOLINK

. 8.3-9  1, 
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0 4

 (8 x 32 )

0
2
3
4

0
0
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0
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n .
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S . n . a
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8  32 

0

1

2

3

4

5

6

7
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 - .

SL 

. 8.3-12  SIMOLINK  SL 

 SL -  SIMOLINK 
.

 SL- .  SL 
,  SL 

.
:

 " - "

"Peer-to-Peer". 
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.
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 8. 

 SL ,
, 8 ,

.
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SIMADYN D

SIEMENS

6SE7016- 1EA3 0
WR 2,2 kW
Nr. 4 6732 1

SIMOVERT SC

SIEMENS

6SE7016- 1EA3 0
WR 2,2 kW

Nr. 4 6732 1

SIMOVERT SC

SIEMENS

6SE7016- 1EA3 0
WR 2,2 kW
Nr. 4 6732 1

SIMOVERT SC
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8.3.13 -

 MASTERDRIVES MC/VC, 
.

SIEMENS

SIMOVERT SC

SIEMENS

SIMOVERT SC

SIEMENS

SIMOVERT SC

SIMATIC  SIMADYN 

SIMOLINK

. 8.3-13 
-

 SIMOLINK, 

 ( ). ,
 8  32 ,

.  - 
- .

-
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 0.

: ,
, .

,
Peer-to-Peer, .

.
 2 

,
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.
,
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 SIMOLINK). 

SIMADYN-D-
 SIMOLINK.  MASTERDRIVES 

 3  5. 
 (= 1) 

MASTERDRIVES MC/VC, 
 HW ,

 HW-
 MASTERDRIVES MC/VC. 
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8.4  CAN-  (CBC)

8.4.1 

 CBC (  CAN)

 CAN (Control Area 
Network). 

LED ( )

LED ( )

LED ( )

9- .  Sub D 
X458  
9- .  Sub D 
X459 

 S1.2 

 S1.1 

. 8.4-1  CBC 

 3 LED 
( , , ).  

.
CBC 

 MASTERDRIVES.  
 CAN-Bus CBC  9- .  Sub D 

(X458)  9- .  Sub D (X459). 
.

.
 CAN (Control Area Network) 

 ISO-DIS 11 898. 
 Data Link-

(  1  2  ISO-OSI-7 - , ). CiA 
 DS 102-1 

.
 ISO-DIS 11 898  DS 102-1  CBC.  

,
 VDI/VDE 3 689 "

PROFIBUS "
 CAN .  "

PROFIBUS " ,
, .
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 VDI/VDE 3 689 
,

.  2 :

, . . ,

 / 
, , ,

, , , min/max- , . .

 (  16) 
.

.

. , ,
, . .

 (CU 
 TB). , ,

, , . ..
, , ,

,
.

.
(Trailer) 

.
(Trailer) 

.
(Trailer) 

.
(Trailer) 

.
(Trailer) 

CAN - 
Identifier

CAN - 
Identifier

CAN - 
Identifier

CAN - 
Identifier

CAN - 
Identifier

 (8 )
 (PZD)  1... 4

 (8 )
 (PKW) 

 (8 )
 (PZD)  5... 8 

 (8 )
 (PZD)  9... 12 

 (8 )
 (PZD)  13... 16

PKW:
PZD:

. 8.4-2 
CAN 
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,
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 CAN-Bus - 

.
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.
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 (Dual-Port-RAM) 
, .

CUMC, CUVC 
 TB 

CBC

CAN-Bus

CUMC:  (Control Unit) 
Motion Control

CUVC: Control Unit 
Vector Control

TB:
, ,

T300, T100 

. 8.4-3  CBC  Dual-Port-RAM-

 Dual-Port-RAM. 
 Dual-Port-RAM 

 (CU 
 TB), ,

.

.
.

 CBC 
. (

),  (
), 

 (
 CAN-Bus). 

 CBC. 

 CBC. 

MASTERDRIVES 
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8.4.2  /  CBC 

CBC 
.

 CUMC (CUVC) 
 ADB .

8.4.2.1 CBC
 MC 

CBC . , ,
 C. 

SIEMENS

A

S1

BX101

CX103

A

B

C

. 8.4-4  ( ( )
)

-
 5 
.

.
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8.4.2.2 CBC
 CU  MC (CUMC)  VC (CUVC)

 6 .
 A  G.  B 

,
.

 D  G, 
 LBA ( )

 (6SX7010-0KA00). 

 CBC 
. , ,

 C  LBA 
.

CBC . .
.

:

 A  CU 

 C  CU 

 D -  2

 E -  2

 F -  3

 G -  3

 1 

 2 

 3

. 8.4-5 -
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-
 5 
.

.

 LBA 
.

-
,

 2.  
 T100 / T300  T400 

 CBC ,
 2, -  CBC 

 3. 

8.4.2.3 CBC
 CU  FC (CU1), VC (CU2) 

 SC (CU3) 

-
 1. B2 

/  1. B3. 

-

 CBC

+1. B1

+1. B3 
+1. B2

. 8.4-6  (1. B2  1. B3) 
-  CBC 



SIEMENS

A

S1

BX101

X103
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 CBC 
X198 . . .

 CBC -
 LBA (Local Bus Adapter) .

,
 1.B2 ( )

.  (T100 / T300 
T400)  CBC ,

 1.B2, CBC 
 1.B3. 

8.4.2.4 CBC
 VC 

CBC .

SIEMENS

A

S1

BX101

X103

A

B

. 8.4-
7

 (
a)

-
 5 
.

.
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8.4.3 

SIMOVERT MASTERDRIVES 
.

.

,

. -
 5 

.
.

.

.
,

.

CBC 
.

.



5

1

9

6

1

5

6

9
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8.4.3.1 

 CBC  9- . Sub-D-  (X458)  9- .
 Sub D (X459), 

CAN- .
,

.

1 - .

2 CAN _L CAN _L 

3 CAN _GND CAN  ( .  M5) 

4 - .

5 - .

6 CAN _GND CAN  ( .  M5) 

7 CAN _H CAN _H 

8 - .

9 - .

 8.4-1  X458 ( )  X459 ( )

 SUB D X458  X459 
.

 4- ,
 120 ,

, PYCYM-  SIEMENS.  
: 5DV5 002 PYCYM 2 x 2 x 0,6  

 SUB D SBM 383 
SIEMENS: 

9- .  V42254 A1115 A209

9- .  V42254 A1115 B209

 ( ) V42254 A6000 G109

V42254 A112 V009

. 8.4-8 

X458, X459

X458 X459
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, !

,
, !

.  ( )

10 /  1 000 

20 /  1 000 

50 /  1 000 

100 /  750

125 /  530

250 /  270

500 /  100

800 /  20

1 /  9

 8.4-2

8.4.3.2 

 CAN-
:

,
 20 .

, . .
 2 

.

CAN-Bus .

 90 °. 



SIEMENS

X100
A

S1

BX101

CX103
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 CAN-Bus  2 
:

1. :

( ) .
. 8.4-8  8.4-9. 

 CBC,  ( . . 8.4-10).

2. :

CBC ( . . 8.4-7) 

Ø 15 Ø 7,5 Ø  5 

.

. 8.4-9 

 A  B 

 C 

 D 

SIEMENS

X100 
A

S1

BX101

CX103

 A 

 B 

 C 

. 8.4-10 
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!
!

15

. 8.4-11 

,  ( , -
)

PROFIBUS-DP-Master- .

:

• 16 2 .  200 
• 25 2 .  200 

,

.

 / 
.

, :

 ( )
.

.

.

.
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8.4.3.3 CAN-Bus ( S1.2)

 CAN-Bus 
 -  ( . . 8.4-

11).  CAN-Bus -
 CAN-Bus, . . .

 ( , )
 ( ) .

, ,
 S1.2 DIP-  S1  CBC! 

,
 ( , CBC)! 

S1.2  X458 / 459  ( . )

 8.4-3  S1 

8.4.3.4  (  S1.1)

 S1.1 .  CAN-
,

 S1.1, 
.

S1.1
(X458 / 459) 

 (
)

 8.4-4  S1 

 CAN-Bus 
 -  ( . . 8.4-

11).  CAN-Bus -
 CAN-Bus, . . .

 S1.2 
 X458. 

 S1.1 .  CAN-
,

 S1.1, 
.

 X458. 
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8.4.3.5  X458 / X459  S1

X458 / X459

CAN _L (2) 

PEPE

 PE

120

PE

DC/DC P5

M5
CAN _GND (3,6)

CAN _H (7)

S1.1

S1.2

Opto

TxD

RxD

. 8.4-12  S1 



-S1.2

C
AN

_G
N

D

2 7
X458 X459

3,6 273,6

CBC

-S1.2

X458 X459

-S1.2

-S1.2

C
AN

_G
N

D

2 7

X458 X459
3,6

CBC

-S1.2

X458 X459

-S1.2
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8.4.3.6 

 ( )
6SE70...   n (n <124)-A12

:
!

-S1.2 !

!

!

 2 6SE70...  1-A12

CBC

! !

2 7 3,6 2 7 3,6 

. 8.4-13  X458  X459 

( ) -
-

6SE70...   n (n <124) -A12

:
!

-S1.2 !!

!

 2 6SE70...  1-A12

CBC

!

!

2 7 3,6 2 7 3,6 

- -

. 8.4-14  X458 

CBC

CBC

C
A

N
 _

H
 

C
A

N
_L

C
A

N
_H
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8.4.4  CAN-

8.4.4.1 

 (PKW)  (PZD) (
8.4.1"  "). 

.
(Trailer) 

.
(Trailer) 

.
(Trailer) 

.
(Trailer) 

.
(Trailer) 

CAN - 
Identifier

CAN - 
Identifier

CAN - 
Identifier

CAN - 
Identifier

CAN - 
Identifier

 (8 )
 (PZD)  1... 4

 (8 )
 (PKW) 

 (8 )
 (PZD)  5... 8

 (8 )
 (PZD)  9... 12 

 (8 )
 (PZD)  13... 16 

PKW:
PZD:

. 8.4-15 
CAN 

 CAN , CAN - 
,  8  ( )

.
CAN-

.
 2048  CAN- ,

 229 CAN- .
 CBC, .

, CAN-
.  CAN- ,

.  2 
,

 CAN  CAN-
.

 CAN  8 
.  PKW  4 

 8 , . .
.

 MASTERDRIVES  16 ,
. .  4 ,

.
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8.4.4.2  (PKW)

 PKW :

 ( ,
, . .) 

 4 .

1. :  (PKE)

 1  0

: 15 12 11 10 0

AK SPM PNU

2. :  (IND)

 3  2

: 15 8    7 0

 15 = PAGE PARA SEL 

 (PWE)

3. :  5  4

Low (PWE1)

4. :  7  6

High (PWE2)

AK:
SPM: 
PNU:

 Toggle  (CBC )

 (PKE)  16 .
 0  10 (PNU) .

 " "
.  11 (SPM) - 

 Toggle .

 CBC.  

 12  15 (AK) 
.

 (  > )
 8.4-5. 

 "  PROFIBUS 
".  10  15 – 

 SIMOVERT MASTERDRIVES 
 PROFIBUS. 

(PKE) 
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 (  > )
 8.4-6. 

 "  PROFIBUS 
".  10  15 – 

 SIMOVERT MASTERDRIVES 
 PROFIBUS. 

.
 7 ( ), 

 Wert1 (PWE1). 

  "+"    "-"

0  0 7  8 

1 1, 2 

2  ( ) . 1

3 .  ( ) . . 2

4 1 3

5  ( CBC) 3

6
( ) 1

4, 5 

7 . .  ( , ) . 2 4

8 . .  ( , ) . . 2 5

9  6

10  -

11  ( , )
 EEPROM 2

5

12 . .  ( , )  EEPROM 2 4

13 . .  ( )  EEPROM 2

14 . .  ( )  EEPROM 1

15  ( CBC) 15 7  8 

1  IND (2 )

2  IND 
(2 )

 8.4-5  ( -> )



AK SPM PNU

05.2003  / CBC

Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 
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0

1
 ( )

2
 ( )

3 1

4  ( )
2

5  ( )
2

6

7  ( )

8  PKW 

9  ( ) ( CBC)

10  ( ) ( CBC)

11  ( , ) 2 (  CBC)

12 . ( , ) 2 (  CBC)

13

14

15  ( CBC)

1  IND (2 )

2  IND 
(2 )

 8.4-6  ( -> )

/ 1 (  1,  0): 
P554 (=22A Hex)  ( , )

 EEPROM. 

1.  (PKE)

: 15 12  11 10 0

 1  0

1 1 0 0 0 0 1 0 0 0 1 0 1 0 1 0 

Hex-  C 2 2 A

 12. 15: 

 0. 11:

 = 12 (= "C" Hex); 
( , )  EEPROM  

 = 554 (= " 22A " Hex); 
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 " " (
).  

 3  (PWE1) .

.

0  (PNU)  PNU 

1  - 

2 . . -

3  -

4 ,

.

5  -

6 . ( ) -

7
MASTERDRIVES 

11  -

12 : " " /  "
 " 

15  -

17 -

101  -

102  CAN 

103  PKW  CBC 

104  -

105
.

, : " PWE  " 

106  -

 102:  
,

 8  CAN .
.

 104:  
, ,

,
 ( ). 

 8.4-7  "  " ( )

"
"



P000 - P999 (r000 - r999) 0 - 999 0 - 999 0 - 3E7 = 0

H000 - H999 (d000 - d999) 1000 - 1999 1000 - 1999 3E8 - 7CF = 0

U000 - U999 (n000 - n999) 2000 - 2999 0 - 999 0 - 3E7 = 1

L000 - L999 (c000 - c999) 3000 - 3999 1000 - 1999 3E8 - 7CF = 1
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 "  PKW"  G-SST1 (
 PKW):  

: 0 (0 )
: 127 ( : )

.  USS: 0, 3, 4  127  
 PWE  0, 3, 

4  127, : " "
 104.  
 -  8  CAN-Bus 

 (  0  7)  (IND), 
 (  8  15)  (IND) 

 Parameter-Page-Selektion-  (  15).  
:

 = 1,  PKW 
 (PNU)  CBP  2000 
.

 ( .
)

 PROFIBUS 

PNU
[ .]

PNU
[Hex.] *)

*)

.
 " "

.
.

 PROFIBUS 
 (VDI / VDE 3 689).  

/ 1 (  1,  0): 
 P554 (=22A Hex)  1. 

2.  (IND)

: 15 8  7 0

 3  2

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 

Hex -  0 0 0 1

 8. 15:
 0. 7: 

 15 Parameter-Page-Selektion-

 (IND)
2



 / CBC 05.2003

6SE7080-0QX60 (  AF) Siemens AG
8.4-22  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

 (PWE) 
 (32 ). 1

1 .
 32  PWE1 ( , 3

)  PWE2 ( , 4 ).  
 16  PWE1 ( , 3

).  PWE2 ( , 4 )
 CAN-Bus  0.

/ 1 (  1,  0): 
P554 (=22A Hex)  1 

 3100. 

 (PWE)

3.
(PWE1) 

 5  4

: 15 8   7 0

Hex- 3 1 0 0

4.
(PWE2) 

 7  6

: 31 24   23 16

Hex-  0 0 0 0

 8. 15: 

 16. 31: 

 16 
 32 

 = 0  16 
 32 

 CAN-
,  PKW

( ) PKW- ( ). 
CAN 

. ,
,

.  (P918 "  CB") 
 (P711 / P696 "

CB 1")  CAN-
.

MASTERDRIVES  CU1, CU2  CU3. 

 (PWE) 3 
 4 

CAN-



+1

*2
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 - 
 (P918) 

 (P711/P696) 

CAN-  PKW 

CAN-  PKW 

CAN-  (
PKW): (  P711 / P696) + (  P918)*2

CAN-  (PKW- ):
(  P711 / P696) + (  P918)*2 + 1

 PKW
PKW- , . .

. CAN-
 P719 / P704 "  CB 9". 

,
.

 CAN-  PKW- .
 PKW, . .

 CAN  1000.  

 PKW  PKW- :
 0:

1. P711 / P696 = 1000 (PKW- )
2. P918 = 0 ( )

PKW- -ID = 1000 PKW- -ID = 1001  

 1:  
1. P711 / P696 = 1 000 (PKW- )
2. P918 = 1 ( )

PKW- -ID = 1002 PKW- -ID = 1003 
. .
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 4 .

 ( )
 ( ). 

.

,
 MASTERDRIVES .

 MASTERDRIVES  20  150 .

 ( ,
)

.
 40 .

.

: • 

•  PNU 
•  IND 
•  PWE. 

;
.

.

8.4.4.3  (PZD)

 ( :  - )
 ( :

). 
,

, ,
 Dual-Port-RAM-

( ).  
 i  (PZDi, i =  1  16)  PZD – 

.

, .
 ( , T300, T100) 

.

/



STW1

PZD

2

HSW

PZD

3

PZD

4

PZD

5

PZD

6

PZD

7

PZD

8

PZD

9

PZD

10

PZD

11

PZD

12

PZD

13

PZD

14

PZD

15

PZD

16

                 
1.

Wort
2.

Wort
3.

Wort
4.

Wort
5.

Wort
6.

Wort
7.

Wort
8.

Wort
9.

Wort
10.

Wort
11.

Wort
12.

Wort
13.

Wort
14.

Wort
15.

Wort
16.

Wort

                
3002 3003 3004 3005 3006 3007 3008 3009 3010 3011 3012 3013 3014 3015 3016

                 
3032 3034 3006 3037 3039 3041 3043 3045

                 
3032 3004 3005 3036 3038 3040 3042 3044 3016

                 
3002 3033 3035 3007 3038 3010 3041 3013 3044 3016

                 

ZSW

PZD

2

HIW

PZD

3

PZD

4

PZD

5

PZD

6

PZD

7

PZD

8

PZD

9

PZD

10

PZD

11

PZD

12

PZD

13

PZD

14

PZD

15

PZD

16

                 
1.

Wort
2.

Wort
3.

Wort
4.

Wort
5.

Wort
6.

Wort
7.

Wort
8.

Wort
9.

Wort
10.

Wort
11.

Wort
12.

Wort
13.

Wort
14.

Wort
15.

Wort
16.

Wort

                

P694

i001

P734
P694

i002

P734
P694

i003

P734
P694

i004

P734
P694

i005

P734
P694

i006

P734
P694

i007

P734
P694

i008

P734
P694

i009

P734
P694

i010

P734
P694

i011

P734
P694

i012

P734
P694

i013

P734
P694

i014

P734
P694

i015

P734
P694

i016
                 

P694

i001

P734
P694

i002 = i003

P734
P694

i004= i005

P734
P694

i006

P734
P694

i007= i008

P734
P694

i009= i010

P734
P694

i011=  i012

P734
P694

i013 = i014

P734
P694

i015
                 

P694

i001

P734
P694

i002

P734
P694

i003 = i004

P734
P694

i005 = i006

P734
P694

i007

P734
P694

i008= i009

P734
P694

i010

P734
P694

i011 = i012

P734
P694

i013

P734
P694

i014 = i015

P734
P694

i016
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:
 -

PZD-

(

)

PZD

  1 

STW1

:

16
3001

16-/32- -
PZD 

3001

( ) 3001

. . 8.4.5.2 3001

:

-

PZD-

(

)

PZD 
1

ZSW

:

16-

P734 

16 //32- -

( )

P734 

.
 8.4.5.2 

P734 

PZD: 
STW: 
ZSW: 

HSW: 
HIW: 

 8.4-8

MASTERDRIVES  CU1, CU2  CU3. 
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" " (PZD- )  "
" (PZD- ).  16 

 MASTERDRIVES - 
, .  4 CAN-

,  CAN 
 4 . ,
 PZD- ,  PZD-  4 

 CAN- .

.

MASTERDRIVES  CU1, CU2  CU3. 

 PZD-
 CB P712 / P697 "

CB 2 "  PZD- .

 P918 "  CB", 
.  4 CAN-

.

 - 
 (P918) 

PZD-  (P712 / P697) 

PZD- -1 (
 1. 4) 

+2
PZD- -3 (

 9. 12) 

+3 PZD- -4 (
 13. 16) 

PZD- -2 (
 5. 8) 

CAN-  1. PZD- -CAN-  (  1. 4):

(  712 / P697) + (  P918) 4 

CAN-  2. PZD- -CAN-  (  5. 8):

(  712 / P697) + (  P918) 4 + 1 

CAN-  3. PZD- -CAN-  (  9. 12):

(  712 / P697) + (  P918) 4 + 2 

CAN-  4. PZD- -CAN-  (  13. 16):

(  712 / P697) + (  P918) 4 + 3

CAN-

PZD-



*4 +1
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PZD- - , . .
 CAN 

 200.  1 
1,  2  3  32 ,  4 

 2  5 .
 PZD- :

 0:
1. P712 / P697 = 200 (PZD- - )
2. P918 = 0 ( )

PZD- -1 = 200 PZD- -2 = 201 
PZD- -3 = 202  PZD- -4 = 203 

 1:
1. P712 / P697 = 200 (PZD- - )
2. P918 = 1 ( )

PZD- -1 = 204 PZD- -2 = 205 
PZD- -3 = 206  PZD- -4 = 207 
. .

:
P443.01 ( . . ) = 3032  
P554.01 ( . / 1) = 3110 / 3000 (

 1)  
P433.01 ( . . ) = 3005 

 PZD-
 CB P713 / P698 "

CB 3"  PZD- .
 CAN-

CAN-  P714/P699 "  CB 4", 
 (  1  16). 

 - 
 (P918) 

PZD-  (P713 / P698) 

PZD- -1 (
 1. 4) 

+2
PZD- -3 (

 9. 12) 

+3 PZD- -4 (
 13. 16) 

PZD- -2 (
 5. 8) 

CAN-  1. PZD- -CAN-  (  1. 4):

(  P713 / P698) + (  P918) 4 

CAN-  2. PZD- -CAN-  (  5. 8):

(  P713 / P698) + (  P918) 4 + 1 

CAN-  3. PZD- -CAN-  (  9. 12):

(  P713 / P698) + (  P918) 4 + 2 

CAN-  4. PZD- -CAN-  (  13. 16):

(  P713 / P698) + (  P918) 4 + 3

PZD-
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 PZD- , . .
 CAN 

 100.  1  1, 
2  3  32 ,
 4  2  5 ,  6 

 7 .

 PZD- :
 0:

1. P713 / P698 = 100 (PZD- - )
2. P714 / P699 = 7 ( )
3. P918 = 0 ( )

PZD- .-1 = 100 PZD- -2 = 101 
(PZD- .-3 = 102 PZD- -4 = 103) 

 1:
1. P713 / P698 = 100 (PZD- - )
2. P714 / P699 = 7 ( )
3. P918 = 1 ( )

PZD- .-1 = 104 PZD- -2 = 105 
(PZD- .-3 = 106 PZD- -4 = 107)  
. . (PZD- -3  PZD- _4 ,

 (P714 / P699)  7) 

:

P734.01 = 32 / P694.01 = 968  (  1) 
P734.02 = 151/P694.02 = 218  (  32 )
P734.03 = 151/P694.03 = 218  (

 2 
)

P734.04 = 33 / P694.04 = 553  (  2) 
P734.05 = 189/P694.05 = 3  ( )
P734.06 = 168/P694.06 = 4  ( )
P734.07 = 241/P694.07 = 5  ( )

 PZD- - .
.

 CAN- ,
, .  CAN - 

 P716 / P701 "  CB 6".  
CAN-  PZD- - .-CAN-
(  1. 4)  P716/ P701.  

CAN-  1. PZD- - .-CAN-
(  1. 4): (  P716 / P701)

CAN-  2. PZD- - .-CAN-
(  5. 8): (  P716 / P701) + 1

CAN-  3. PZD- - .-CAN-
(  9. 12): (  P716 / P701) + 2

CAN-  4. PZD- - .-CAN-
(  13. 16): (  P716 / P701) + 3

CAN-
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 PZD- -

.  CAN-
, ,

.  CAN-
 P717/ P702 "  CB 7". CAN-

 PZD- -  CAN (  1. 4)
 P717/ P702.  

CAN-  1. PZD- - -CAN-
(  1. 4): (  P717 / P702)

CAN-  2. PZD- - -CAN-
(  5. 8): (  P717 / P702) + 1

CAN-  3. PZD- - -CAN-
(  9. 12): (  P717 / P702) + 2

CAN-  4. PZD- - -CAN-
(  13. 16): (  P717 / P702) + 3

 PZD- -
.

,
 CAN-Bus.  CAN-

 PZD- -
 CAN-  PZD-

.  CAN-  P718 / P703
"  CB 8". CAN-  PZD- -

-CAN-  (  1. 4)
 P718/ P703.  

CAN-  1. PZD- - -CAN-
(  1. 4): (  P718 / P703)

CAN-  2. PZD- - -CAN-
(  5. 8): (  P718 / P703) + 1

CAN-  3. PZD- - -CAN-
(  9. 12): (  P718 / P703) + 2

CAN-  4. PZD- - -CAN-
(  13. 16): (  P718 / P703) + 3

PZD- -

PZD- -
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 ( )
 ( ). 

 1 
1.  2 ,

4 .

 1 10 ,

.

 CAN. 
4 ,  CAN- ,

 CAN  4 .

, ,
 CAN ,

 CAN - 
.

 CAN - .
,

 10. 
 CAN,  10 .

.  CAN-
.  CAN - 

 10 .

.

 (PZD- , PZD- -
., PZD- -  PZD- - )

.
, . . 1  CAN -

 PZD- -1,  PZD- - .-1,  PZD - 
 1  PZD- - -1 

 1 
.

.
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-  V1.3x 
V1.40 ,  VC  3.22  3.23 

,  ( .
 V1.2x ) :

,  "
"  (PROFIBUS, CAN, DEVICE-NET CC-

Link) , ,

.

 STW1  (  10 = 1) 
 (  0 = 1) ,

,
 " ". 

8.4.5  CBC 

,

 FC (CU1), VC (CU2)  SC 
(CU3).

- .



P060 = 4

P722 = 0...65535

P053 = x

P713 = 0...2000

P060 = 5
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8.4-32  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

8.4.5.1 

?

P711 = 0...2000

: CBC, 
CBP, TB 

PKW / PKW-

 "
"

P712 = 0...2000
PZD-

P714 = 1...16  PZD 
PZD-

P715 = 0...65535  PZD-

P716 = 0...2000  PZD-
- .

P717 = 0...2000  PZD-
-

P718 = 0...2000  PZD-
-

P719 = 0...2000  PZD-
- .

P720 = 0...8

P721.01 = 0  CAN (
 0 ) ( )

P721.02 = 
0... 65 535 ( )

P918 = n  CBC (0 n <128) 

P060 = 0  " "

 (0 = )

 CBC (s.u).

 " "

 PZD-

. 8.4-16  " " MASTERDRIVES 
CUMC  CUVC 

 MASTERDRIVES  CUMC 
 CUVC 



P091 = 1

P696 = 0  .. 2000

P697 = 0 .. 2000

P918 = n

P052 = 0

P705 = 0 .. 8

P706.01 = 0 

P052 = 4
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: SCB, TSY, CB, TB 
?

P052 = 5  " "

 "
"

CBC
 1. B2?

CBC
 1. B3? 

CBC  1. B2 

CBC  1. B3 

 "
"

PKW- /PKW-

PZD-

CBC  (0 <n <128)

P053 = x
 CBC (s.u).

P090 = 1

 PZD-
P698 = 0…2000

 PZD 
PZD-

P699 = 1. 16 

 PZD-P700 = 0. 65 535 

 PZD- -
.

P701 = 0...2000 

 PZD-
-

P702 = 0...2000 

 PZD- -P703 = 0...2000 

 PKW-
- .

P704 = 0...2000 

P706.02 = 0. 65 535       ( )

 CAN (
 0 ) ( )

P695 = 0…65535  (0 = 
)

. 8.4-17  " " MASTERDRIVES 
CU1, CU2  CU3 

MASTERDRIVES 
CU1, CU2  CU3 



P060 P052
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P053 ( )

 CBC, 
 (

 (  PKW  PKW- - .)).
, ,  P053 (

 " ")
 ( , 1, 3, 7 . .).  P053 

,  (PMU, CBC 
. .)  .

: P053 

= 1:  CBC
= 3:  CBC +PMU 
= 7:  CBC 

+PMU+SST1 (OP)  
 (=Parametrierfreigabe)  CBC 

 (P053 = 1, 3 . .),
 CAN .

,  CAN-Bus 
(  (PZD) ),

.

 " "

P090 ( 2)  P091 (  3)

,  CBC  CAN-Bus
.  CAN-Bus - 

.  CBC 
 CAN - 

.
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P711 (CB  1) P696 (CB  1)

PKW (
)

 PKW ( ).  CAN-
 PKW 

 (P918) :
(  P711/P696) + (  P918)*2  
CAN-  PKW-  ( ) - 

,
(  P711/P696) + (  P918)*2 + 1  

 0 ( )
CAN-Bus .

 CAN-
PKW  PKW-  (1... 2000) 

 CAN- ,
 4 " "  F080. 

 "
" .

:
 P711 / P696

 1500.  P918 = 50. 
CAN-  1500 + 50*2 = 1600  PKW 
1601  PKW- .



P697 + P918*4

P697 + P918*4 + 1

P697 + P918*4 + 2

P697 + P918*4 + 3
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P712 (CB  2) P697 (CB  2)

 PZD-  (
)

PZD-  (  =  / 
).  CAN-  PZD- .

 (P918) :
(  P712 / P697) + (  P918)*4  

 CAN  4  (= 8 )
,  MASTERDRIVES 16 

,  4  CAN 
 4 CAN- .

 3 CAN -  PZD-
. . :

CAN-

 1 /  2 / .
 3 / .  4 . 2 

P712/

 5.  8 P712/

 9.  12 P712/

 13.  16 P712/

 0 ( )  PZD-
.

 CAN-
PKW  PKW-  (1... 2000) 

 CAN- ,
4 " "  F080. 

 " "
.

:
 PZD-  P712 / P697

500.  P918 = 50.  CAN-
 500 + 50*4 = 700  CAN PZD- .

 CAN  PZD-  CAN-
 701  703. 



P698 + P918*4

P698 + P918*4 + 1

P698 + P918*4 + 2

P698 + P918*4 + 3

05.2003  / CBC

Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 8.4-37

P713 (CB  3) P698 (CB  3)

PZD-  (
)

PZD-  (  =  / 
).  CAN-  PZD- .

 (P918) :
(  P713 / P698) + (  P918)*4  

. .  CAN  4  (= 8 )
,  MASTERDRIVES  16 

,  4  CAN  4 CAN- .
.  3 CAN

-  PZD- . . :

CAN-

 1 / .  2 / . . 3 
/  4  2 

P713/

 5.  8 P713/

 9.  12 P713/

 13.  16 P713/

 0 ( )  PZD-
.  CAN-
 PKW  PKW-  (1... 

2000)  CAN- ,
 4 " "  F080. 

 "
" .

 P713.01 /
P694.01... P713.16 / P694.16 . .

:
 PZD-  P713 / P698

200.  P918 = 50.  CAN-
 200 + 50*4 = 400  CAN PZD- .

 CAN  PZD-
CAN-  401  403. 
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8.4-38  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES

P714 (CB  4) P699 (CB  4)

PZD-
 PZD-

.  1. 16 .
( )

 CAN  PZD- .
 CAN-

PKW  PKW-  (1... 2000) 
 CAN- ,

4 " "  F080. 
 " "

.
:  PZD-  P713 / P698

 200.  P918 = 50.  CAN-
 200 + 50*4 = 400  CAN 

PZD- .  (P714 / P699) = 10,
 CAN -  4  CAN-

 400 : CAN -  401 
 2  CAN-  402. 

 10 . CAN-
 403 .

P715 (CB  5) P700 (CB  5)

PZD-
 PZD - 

. .
.

:

• 0:
(Remote Transmission Requests). 

• 1…65534:
 (Remote 

Transmission Requests). 

65535: ,
( )  (Remote Transmission Requests). 

,
,

.
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P716 (CB  6) P701 (CB  6)

CAN-  PZD- -
 CAN-

PZD- - . (  =  / 
). 

,
.

. .  CAN  4  (= 8 )
,  MASTERDRIVES  16 

,  4  CAN  4 CAN-
.

 3 CAN -  PZD-
. . :

CAN-

 1 / .  2 / .
 3 / .  4 . 2 

P716 / P701

 5.  8 P716 / P701 + 1

 9.  12 P716 / P701 + 2

 13.  16 P716 / P701 + 3

 0 ( )  PZD- -
.

 CAN-
PKW  PKW-  (1... 2000) 

 CAN- ,
 4 " "  F080. 

 "
" .

:
CAN-  PZD- - .  P716 / P701

 100.  CAN-  100 
 CAN  PZD- - .

 CAN -  PZD- - .
 CAN-  101  103. 
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P717 (CB  7) P702 (CB  7)

CAN-  PZD- -
 CAN-

PZD- -  (  =  / 
). 

,
.

. .  CAN  4  (= 8 )
,  MASTERDRIVES  16 

,  4  CAN  4 CAN-
.

 3 CAN -  PZD-
. . :

CAN-

 1 / .  2 / .
 3 / .  4 . 2 

P717 / P702

 5.  8 P717 / P702 + 1

 9.  12 P717 / P702 + 2

 13.  16 P717 / P702 + 3

 0 ( )  PZD- -
.

 CAN-
PKW  PKW-  (1... 2000) 

 CAN- ,
4 " "  F080. 

 " "
.

:
CAN-  PZD- -  P717 / P702

 50.  CAN-  = 50  CAN - 
 PZD- - .  CAN - 

 PZD- -  CAN-
 51  53. 
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P718 (CB  8) P703 (CB  8)

CAN-  PZD- -
 CAN-

PZD- -  (  =  / 
). 

 (PZD- )
.

 CAN -  CAN 
, .

. .  CAN  4  (= 8 )
,  MASTERDRIVES  16 

,  4  CAN  4 CAN-
.

 3 CAN -  PZD-
. . :

CAN-

 1 / .  2 / .
 3 / .  4 . 2 

P718 / P703

 5.  8 P718 / P703 + 1

 9.  12 P718 / P703 + 2

 13.  16 P718 / P703 + 3

 0 ( )  PZD- -
.

 CAN-
PKW  PKW-  (1... 2000) 

 CAN- ,
4 " "  F080. 

 " "
.

:
 CAN-  701 

 5…8.  CAN-
 PZD- -

 P718 / P703  700.  CAN -  = 700 
 CAN PZD- - .

 CAN  PZD- -
 CAN-  701  703, . .

 701  5…8. 
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P719 (CB  9) P704 (CB  9)

CAN- PKW- - .
 CAN-

PKW- - . ( ). 
,

.

.

 CAN-  PKW-
 (  P711 / P696), (  P711 / P696) + 

(  P918)*2 + 1.  0 ( )
 PKW- - . .

 CAN-  PKW- -
 (1... 2000)  CAN-

,  4 " "
 F080. 

 " "
.

:
 P711 / P696

 1500.  P918 = 50. 
CAN-  1500 + 50*2 = 1600  PKW 
1601  PKW- . CAN-  PKW- - .
P719/P704  1900.  PKW-

.  CAN-  1900,  PKW-
 CAN-  1601. 

P720 (CB  10) P705 (CB  10)

CAN-Bus

 CAN-Bus. . :

 4 " "  F080. 
 "

" .

0 1 2 3 4 5 6 7 8

[ / ] 10 20 50 100 125 250 500 800 1000



MASTERDRIVES

SIMOVERT MASTERDRIVES MC = 1.0

SIMOVERT MASTERDRIVES FC = 1.3

SIMOVERT MASTERDRIVES VC = 1.3

SIMOVERT MASTERDRIVES SC = 1.2

SIMOVERT MASTERDRIVES E/R = 3.1

SIMOVERT MASTERDRIVES AFE = 1.0

BRP SJW TSEG1 TSEG2 Hex-Wert
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SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 8.4-43

P721 (CB  11) P706 (CB  11)

CAN-Bus
 MASTERDRIVES 

:

•  i001:
 CAN - .  = 0.

•  i002:
CAN-Bus.  0 ( )

, .
.

 0!  
:

Bit0 - Bit5:       BRP (Baud Rate Prescaler). .

Bit6 - Bit7: SJW (Synchronisation Jump Width). .
.

Bit8 - Bit11: TSEG1 (Time Segment 1). 
.  2…15. 

Bit12 - Bit14: TSEG2 (Time Segment 2). 
.  1…7. ,

TSEG2  SJW. 
 15: .

. :

10  (P720/P705 = 0) 39 2 15 2 2FA7

20  (P720/P705 = 1) 19 2 15 2 2F93

50  (P720/P705 = 2) 7 2 15 2 2F87

100  (P720/P705 = 3) 3 2 15 2 2F83

125  (P720/P705 =4) 3 1 12 1 1C43

250  (P720/P705 =5) 1 1 12 1 1C41

500  (P720/P705 =6) 0 1 12 1 1C40

800  (P720/P705 =7) 0 1 6 1 1640

1  (P720/P706 =8) 0 1 4 1 1440
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P721 (CB  11) P706 (CB  11)

:

 = tq = (BRP+1) * 2 * tClk 
Clock Period = tClk = 62,5 ns (  16 )

 = tSync-Seg = tq 
 1 ( ) = tTSeg1 = (TSEG1+1) *tq 
 2 ( . ) = tTSeg2 = (TSEG2+1) *tq 

 = tSync-Seg + tTSeg1 + tTSeg2 
 = 1/

 CAN - .
 CAN C167CR 

 INTEL 82 527 (Extended CAN). 

P918.1 (CBC ) P918 (CBC )

 CAN-Bus. 
 CAN- (
 PKW / PKW- )  (PZD - /PZD-

) ( .  P711 / P696, P712 / P697  P713 / P698). 

 CBC -
 CAN-Bus.  

 CAN-
Bus .

.
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8.4.5.2 

,
.

, ,
 Dual-Port-RAM 

 ( ).  
 CBC 

 (Dual-Port-
RAM).  (PZDi, i = 1…10) 

 ( , 3001  PZD1). 
, 16-  32- .

 ( , P554.1 = 
0  1) 

 PZDi  Dual-Port-RAM. ,
 PZDi .

 STW1  STW2 
CUMC, CUVC 

.
BICO .  4 "  "). 

. ?

, - .  "
,
 " 

, - .  "
,

"

 CBC 

.  "
 CBC" 

. 8.4-18 



3001
3002/3032

SIMOVERT MASTER DRIVES

3003
3004
3005/3035
3006/3036

3016

PZD3 PZD4 PZD7 PZD8PZD5 PZD6 PZD9 ...

PZD3 PZD4 PZD15 PZD16PZD13 PZD14PZD5

P734.3
P734.4
P734.5
P734..6

P734.1
P734.2

P734.3
P734.16

ZSW
HIW

PZD4
PZD3

PZD5
PZD6

PZD16

STW
HSW
PZD3
PZD4
PZD5
PZD6

PZD16

B3100

B3101

B3115
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8.4-46  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

,

.

. .
.

.

 (PZD) - .

CBC

CAN-

 RAM 
. .

, P443.1=3002 

, P554.1 = 3100 

.1
 0 

 (PZD) - .

CAN-

P734.1

P734.2

.
.

 RAM 
. .

P734.16

(CB/TB .) 

SIMOVERTMASTERDRIVESCBC

CAN - 
Ident

PZD1 
STW 

PZD2 
HSW 

CAN - 
Ident+1

CAN - 
Ident+2

PZD1 
ZSW 

PZD2 
HIW 

CAN - 
Ident+2

CAN - 
Ident

CAN - 
Ident+3

B3100 

B3101 

B3115 

. 8.4-19 
 CUMC  CUVC 



3001
3002/3032

SIMOVERT MASTER DRIVES

3003
3004
3005/3035
3006/3036

3016

PZD3 PZD4 PZD7 PZD8PZD5 PZD6 PZD9 ...

PZD3 PZD4 PZD15 PZD16PZD13 PZD14PZD5

P694.3
P694.4
P694.5
P694..6

P694.1
P694.2

P694.3
P694.16

ZSW
HIW

PZD4
PZD3

PZD5
PZD6

PZD16

STW
HSW
PZD3
PZD4
PZD5
PZD6

PZD16
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, P554.1 = 3001 

. .
.

.

 (PZD) - .

.1
 0 

CBC

CAN-

 RAM 
. .

, P443.1 = 3002 

 (PZD) - .

CAN-

P694.1

P694.2

.
.

 RAM 
. .

P694.16

(CB/TB .)

SIMOVERTMASTERDRIVESCBC

CAN - 
Ident

PZD1 
STW 

PZD2 
HSW 

CAN - 
Ident+1

CAN - 
Ident+2

PZD1 
ZSW 

PZD2 
HIW 

CAN - 
Ident+2

CAN - 
Ident

CAN - 
Ident+3

. 8.4-20 
 CU1, CU2  CU3 
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8.4-48  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

" "
 16  ( ,

3002)  32  ( , 3032). 

 16 
,  PZDi  16 

-  ( .
 " " -

) ( :  PZD2  16 
,  3002). 

 32 
,  PZDi  32 

-  ( .
 " " -

).
PZDi ( :  PZD2+PZD3  32 

,  3032). 

 (  3001) 
 1 (STW1). -

 " ".

(HSW). ,
 32 ,  3. 

 2,  –  3. 

 2 (STW2), 
 4 (  = 3004). 

 " ".

 4 . ,
 (PZD1-PZD16), 

.

 PMU  4-  ( ,
3001).  CAN-

,  PMU ( ,
 3001  3001(Hex)). 

 CAN- ,  P053 
.



P554.1 = 3100 P554.1 = 3001

P555.1 = 3101 P555.1 = 3001

P443.1 = 3002 P443.1 = 3002

P588.1 = 3412 P588.1 = 3004
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PZD  1 (STW1), 
 (HSW) 

 2 (STW2). 

 PMU 

 1  0 ( / 1)
DPR-  (  1) 

 1  1 ( / 2)
DPR-  (  1) 

16  (
)  DPR-  (  2)

 2  28 (Q.k.Warng.ext.1)  DPR-
 (  4)

,

 ( ).

:
(  PMU ,

CAN-  HEX- ).

:
 (  PMU ,  CAN-  HEX- ).

:
: ,

 16  32 ,
 PZD-  (PZDi) 

.
•  = MASTERDRIVES, CUMC  CUVC 

•  = MASTERDRIVES FC (CU1), VC 
(CU 2)  SC (CU 3) 

 (PZDi, 
i=1..10)

 P734.i / 
P694.i (CB / TB ).

 ( , 5  PZD5 . .).
,

 P734.i / P694.i ( .  "
") .

 PZD1-  PZD 
( ),  – 
PZD2- .  PZD 
(PZD1 , , PZD10) .

 32 
,  PZD2  PZD3. 

 "
".



P734.1 = 32 P694.1 = 968

P734.2 = 151 P694.2 = 218

P734.4 = 33 P694.4 = 553

P734.2 = 151 P694.2 = 218

P734.3 = 151 P694.3 = 218
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8.4-50  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

PZD  1 (ZSW1), 
 (HIW)  2 (ZSW2). 

 PMU 

 1 (K032 / P968)
 PZD1. 

 n/f (KK151 / P218) 
 PZD2 (  16 , PZD3 

).

 2 (K033 / P553) 
 PZD4. 

: 32 

 n/f (KK151 / P218) 
 PZD2 ... 

...  32  PZD3. 

:
P734 / P694 (CB/TB- ),  PMU 

,  CAN-  HEX-  (2B6 Hex).

:
 (  PMU ,  PROFIBUS-DP 

HEX- ): ,  PZD-
.

:
.

•             =    MASTERDRIVES, CUMC 
CUVC

•             = MASTERDRIVES FC (CU1), 
VC (CU 2)  SC (CU 3) 

 32 
,

 ( ).
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 / CBC 

8.4-51

P722 (CB/TB TLG-Ausz.) P695 (CB/TB TLG-Ausz.) 

 P722 / P695 (
,  " ") ,

 CBC. 
.

 10 , . .
 CAN-  10 

,  F082. 
 0 .

,  CBC 
. ,

 F082! 

 " ."
(  0), 

:
 " 2"  " 3" ( .

,  " ")
/ PMU, . .

!

P692 (  TLG-Ausf.) 

 P692 ( .
,  " ") ,

.
 0 " "

 F082, .
 1 " 3 ( )"
3 ( )

 F082. 

P781.i13 ( ,  CUMC  CUVC)

 P731.13  F082, . .
, ,

.
.

 B0035 " CB/TB  " 
( 1 3), ,

.

 CBC 
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8.4-52  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

8.4.6

,

 FC (CU1), VC (CU2)  SC (CU3).

- , -
.

8.4.6.1

 CBC-  LED-
,

. LED- :

CBC  ( )

 ( )

 CAN ( )

LED

 CBC ;

 CAN-

. 8.4-9  CBC 

LED

:

. .  CBC 

. . :  CBC 

. 8.4-10  CBC 

LED

 CBC 

.

. .  / 

. 8.4-11

(LED)



05.2003  / CBC 

Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 8.4-53

LED

 CBC 

. .

.  / 

. 8.4-12

LED

 CAN- ,
, ,

- , ,
 CAN-

.
.

. 8.4-13

 LED 
 ( )!

 ( )
 (

)!
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8.4-54  Vector Control SIMOVERT MASTERDRIVES 

8.4.6.2

 CAN-  CBC, 

PMU  OP1S .

-

A 083  CAN- ,
.

• CAN- .
.

CAN- ,
 (P722 / P695) 

 F082 
(DPR – ).  PKW CAN-

, .

 P720 / P705 ( )
, , .

.

.
.

.

 CBC .

A 084  CAN- ,
.

• CAN- .
.

CAN- ,
 (P722 / P695) 

 F082 
(DPR – ).

 PKW CAN- ,
.

 P720 / P705 ( )
, , .

 CAN- .

.

.
.

.

 CBC .

•

. 8.4-14
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 A083  A084 
 6 (r958) .

r958 (  x = 1: ):

r958     15    14    13    12    11    10 9  8  7  6  5  4 3 2  1  0  

 A083 

 A084 

 CBC /
 (CU/TB) :

F 080 TB/CB :
 CBC 

 (  DPR) 

• CBC  P090 / P091, 
 (  CUMC  CUVC) 

 P090  P091,  CBC 

•  CBC ,
 731.01 

 CB-  P711-P721 / P696 - P706 
 CB-  P918 

• CBC

 CBC

F 081 DPR
CBC .

• CBC

 CBC 

• CBC

 CBC

F 082 DPR :
,

 P722 / P695, .

•  CAN-  (  LED 
CBC )

•

(  LED  CBC )

• -

•

 (  LED  CBC) 

 P722 / P695 

• CBC

 CBC 

•

. 8.4-15
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8.4.6.3  CBC 

, ,
 FC (CU1), VC (CU2)  SC (CU3) 

 r732.i 
 r731.i. 

CBC
.

 r732.i (CB/TB 
). .

 CBC , :

 r731.i r732.i 

  r731.1 r732.1 

:  r731.2 r732.2 

:  PZD   r731.3 r732.3 

 r731.4 r732.4 

 r731.5 r732.5 

r731.6 r732.6 

r731.7 r732.7 

r731.8 r732.8 

r731.9 r732.9 

 PZD  r731.10 r732.10 

 PZD  r731.11 r732.11 

r731.12 r732.12 

r731.13 r732.13 

 PKW  r731.14 r732.14 

 PKW r731.15 r732.15 

 PKW r731.16 r732.16 

r731.17 r732.17 

 PKW   r731.18 r732.18 

r731.19 r732.19 

r731.20 r732.20 

r731.21 r732.21 

r731.22 r732.22 

r731.23 r732.23 

r731.24 r732.24 

r731.25 r732.25 

 r731.26 r732.26 

  r731.27 r732.27 

,  r731.28 r732.28 

 r731.29 r732.29 

. 8.4-16  CBC 

 CBC 
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8.4.6.4  CBC 

 CB 
,

 F080  5 
(r949).  CB  r731 

.

    (Hex) 

00

01  (P918) 

02  CAN-  PKW  (P711/P696) 

03

04

05  CAN- .  PKW - -  (P719/P704) 

06

07  CAN-  PZD  (P712/P697) 

 08 - 0C 

0D  CAN-  PZD  (P713/P698) 

0E PZD  0 (P714/P699) 

0F PZD  (> 16) (P714/P699) 

10 - 13 

14  CAN-  PZD - -  (P716/P701) 

15  CAN- .  PZD  (P717/P702) 

16  CAN-  PZD  (P718/P703) 

17  (P720/P705) 

18 - 22 

23  CAN  (P721 / P706.01) 

24 PKW- - -  (P719 / P704)  PKW-
(P711/P696)

25. 2F 

30  CAN-  PKW <-> PKW - -

31  CAN-  PKW <-> PZD 

32  CAN-  PKW <-> PZD 

33  CAN-  PKW <-> PZD - -

34  CAN- . PKW <->  PZD 

35  CAN-  PKW <->  PZD 

36  CAN- . PKW - -  <-> PZD 

37  CAN- . PKW - -  <-> PZD 

38  CAN-  PKW - -  <-> PZD 
- -

P732.1
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    (Hex) 

39  CAN-  PKW - -  <-> 
 PZD 

3A  CAN-  PKW - -  <-> 
 PZD 

3B  CAN-  PZD  <-> PZD 

3C  CAN-  PZD  <-> 
PZD - -

3D  CAN-  PZD  <-> 
 PZD 

3E  CAN-  PZD  <-> 
 PZD 

3F  CAN-  PZD  <-> 
PZD - -

40  CAN-  PZD  <-> 
 PZD 

41  CAN-  PZD  <->  PZD 

42  CAN- . PZD - -  <-> 
 PZD 

43  CAN- . PZD - -  <-> 
 PZD 

44  CAN-  PZD  <-> 
 PZD 

 PZD-  CAN-
 PZD CAN-

.

 PZD CAN-
 PZD 

.  CAN-
, ,

. .

(  A084). 

-
-

 (  A083). 

 PZD-  CAN-
 PZD 

.

 PZD-  CAN-
 PZD , . .

 PZD ,
, , .

r731.02

r731.03

r731.04

r731.05

r731.10

r731.11
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 PKW CAN-
 PKW 
.

 PKW CAN-
 PKW , , -

.

 PKW CAN-
,

 PKW .

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9  PKW  ( )

10

11  PKW 
(  PKW )

12  ( )

 PKW CAN-
 PKW 

.  CAN-  PKW 
, ,
.  PKW .

 ( )
( ) .

 (
)

r731.14

r731.15

r731.16

r731.18

r731.26

r731.27

r731.28

r731.29
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8.4.7

  6SE7090 0XX84 0FG0 

 (  x ) 90  x 83 

 2  IEC 664-1 (DIN VDE 0110/T1), 

•

•

•

•

 DIN IEC 68-2-6 ( )

0,15  10  - 58 

19,6 /
2

 58  - 500 

3,5  5  - 9 

9,8 /
2

 9  - 500 

 3K3  DIN IEC 721-3-3 ( )

-

•

•

•

0° C - +70° C (32° F - 158° F) 

-25° C - +70° C (-13° F - 158° F) 

-25° C - +70° C (-13° F - 158° F) 

95%

85%  ( )

5  ± 5%,  500 A,
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9

9.1

r001: , : r001 = 009  
,

.
 180  190 

.

 0: -/ 1 ( „ “) / (L „ 1“) 

 L H
 (009).  

 (010)  
 ( ) / 

, , .
.

 (011)  
 „ 2“, 

 (P603). 

 (012), 
 (P375). 

 (013),  (
23  P583) .

 (014).  
 P100 = 3, 4 (f-  n )

1 (015), .

•  P100 = 3, 4 ,
. / .

•  P100 = 3, 4 
 (  = 0), 

 (P464) 
 (P800) .

 (P801) 

( ) / , ,
.

1
 ( , ), 

 (014). 
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 (010), 
 (011),  (013) .  (018) 

,  ( )
/ , , .

 (008), .  1,  6 

 (009),  „ 2“  „ 3“. 

 P100 = 5 ( - )

2  ( ). 

 1: 2 (L „ 2“) ( )

,
( ) / , , .

 (008), .

2  3 
 (P555, P556  P557)!

 2: 3 (L „ 3“) ( )

 2 :
•  DC  (P395 = 1):  

 DC (017)  
 DC-

 (P398) 
3 (P466).  

 (P603).  

 (P396) 
 (P397).  

,
 ( ) / , ,

.

• DC-  (P395 = 0):  
 (

 = 0), 
3  (P466) 

 (P800).
 (P801) ,

, ,
.

3
, .
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 (010), 
 (011),  (013) .  (018) 

,
, , .

,
3 .

 (008), , .

3  3 
 (P558, P559  P560)! 

: 2> 3> 1

 3:  (H "  WR") / (L "  WR")

,  (011) 
 (P603) .

 (014)  
,
.

 (013),  (014), 
,

(019)  (020): 

 (011), 
.

1 (015) ,
, ,

,  (008). 

3 (016 / )
 WR ,

 (P800, P801). 

 4:  (L " ")

 (014).

 = 0. 

 5:  (L " ")

 (014).

.
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 6: ("1" " ")

 "1"  (P602).

.

 7:  ( " ")

 L  H ("0" H) 
 (007). 

,
.

 (008), 
.

 (007), .

 3 
(P565, P566  P567)  PMU!

 8: 1 =„ 1 “) / 
L=„ 1 “

 L  H 
 (009). 

 ( .  0) 
 1 (P448) 
.

/ 1 (  0) 
!

 (P603) .

 "0"  

1 ( .
 0). 

 9: 2 =„ 2 “) / 
L=„ 2 “

 L  H 
 (009). 

 ( .  0) 
 2 (P449) 
.

/ 1 (  0) 
.

 (P603) .

 "0" 

1 ( .
 0). 
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 10: ("1" „ “)

 "1"; 
 PZD ( , ), 

 SST1- CU, CB/TB - 
 ( )  SST/SCB ( ).  

,  H. 

 L 
.

 r550 „  1 “ 
 H,  H!

 11: ("1" " ")

 "1"

 12 " "
.

 12: ("1" " ")

 "1"

 11 " "
.

 11, 12 " " .
 2, !

 13: ("1" „ “)

 "1"

 14 „ “

.

 14: ("1" „ “)

 "1"

 13 „ “

.

 15: 1 ("0" „ 1 “)

L – 

 (007) 
(F035).  

, /
, , .
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 16: FDS 0

 17 „  FDS 1 “  4 
.

 17: FDS  1

 16 „  FDS 0 “  4 
.

 18:  MDS 0

 (009), 
 (010)  (011)  

 19 „  MDS 1 “  4 
.

 19:  MDS  1

 (009), 
(010)  (011)  

 18 „  MDS 0 “  4 
.

 20: . . 0 (LSB)

 21 „ . . 1 “
4

,  P352 
 P353. 

 21: . . 1 (MSB)

 20 „ . . 0 “
 4 

,  P352 
 P353.

 22: ("1" „ “)

(P534 = 1):  
 "1",  TSY ( )  P100 = 2 (

U/f ). 

 (P534 = 2):  
 "1",  TSY ( ) P100 = 1, 2  3 

.
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 23: ("1" " ")

 "1" 

.

 24: / ("1" " ")

 "1"

,
/  P100=3 ( )

 4 ( ),  P246 <> 0 
.

 P245 ( )  P246 
( ) ,

 n/f 
.

 25: ("1" " ")

 "1" .

 (P100 = 0, 4, 5). 

 26: 2 ("0" „ 2 “)

 "0"; 
(011)  200 .

 (007) 
 (F036).  

, /
, , .

 27: - ("1" " ") / ("0"
"  ") 

 "1", P100 = 3, 4 (f-  n )
.

:  (M-
).  f-

10 % .

 "0", P100 = 3, 4 (f-  n )
.

:

 (f-  n ). 
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 28: 1 ("0" „  1 “)

L – 

.  (A015) 
.

 29: 2 ("0" „  2 “)

L – 

.  (A016) 
.

 30: BICO ("1" „  2 “) / ("0" „  1 “)

 "1"

 2 
, .

L – 

 1 
, .

 31: ("1" " ")

 "1", 
 ( ).  P600.

 „  “. 
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9.2

 0:  " " ("1")

 (008)  (009)

,
.

.

( ) / ,
,

!

 1:  " " ("1")

.  (010)  (011)

,
.

.

 ( ). 

( ). 

.

 2:  " " ("1")

 (012),  (013), 
 (014), 1 (015) 3 (016)  

.

.

.

 3:  " " ("1")

 (007)

.

 4:  “ 2” ("0")

2

2 (  1) 
.

 5:  “ 3” ("0")

3 (016), / 3

3 (  2) 
.

 "1"

 "1"

 "1"

 "1"

L –

L –
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 6:  " " ("1")

 (008) 

,
.

 ( ) / 
, ,

!

,
2  1 3

 2 
,

0  ( ). 

 7:  " " ("1")

 (Axxx) 

.

,
.

 8:  " " ("0")

 " " (A034)

 P794 ( - .-Abw Frq) 
 P792 ( - .-AbwZeit). 

 1, 
 P792. 

 9:  “ PZD” ("1")

.

 10:  “ ” ("1")

.

 (P796). 

 L, 
 (P796) 

(P797  %  (P796)). 

 "1"

 "1"

L –

 "1"

 "1"
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 11:  " " ("1")

“  ”

.  (° 011) 
 (F008) "  DC- ".

.  “  ” 

 12:  “ ” ("1")

 (  AC) / 
 (  DC) ( ) .

 / 
 ( ) .

 13:  “ ” ("1")

 (r480 / KK0073) 
 (r460 / KK0072).  

 (P476,  % 
 P352). 

 " "
A069 , ,

.
,

.

 14:  " " ("1") / " " ("0")

 (  n/f, r482 / 
KK0075)  0. 

 (  n/f, r482 / 
KK0075)  0. 

 15:  “ KIP/FLN  ” ("1")

 (KIP) 
 (FLN) .

KIP:

 ( ). 

FLN: 
 50% 

.

 "1"

 "1"

 "1"

 "1"

L –

 "1"
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 16:  “ ” ("1")

 (P602)  

.

.

.

 17:  “ ” ("1")

.

.
TSY ( )  P100 ( /

) = 2 (U/f - 
)  P100 = 1, 2, 3 

 (P534 = 2). 

 18:  " " ("0")

 " " (A033) 

:

 (P452)  (P804  %  P452) 

 (P453)  (P804  %  P453). 

 H, 

.

 19:  “ 1” ("1")

“  1 ”

 15 “  1”. 

 (PEU, CUVC, TSY, SCI1 / 2, EB1, EB2)  0. 

 20:  “ 2” ("1")

“  2 ”

 26 “  2”. 

 (PEU, CUVC, TSY, SCI1 / 2, EB1, EB2)  0. 

 "1"

 "1"

L –

 "1"

 "1"
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 21:  “ ” ("1")

“ ”

 28 “
 1”  29 “  2”. 

 (PEU, CUVC, TSY, SCI1 / 2, EB1, EB2)  0. 

 22:  “ i2t ” ("1")

 “  i2t  ” (A025)

,
.

 (PEU, CUVC, TSY, SCI1 / 2, EB1, EB2)  0. 

 23:  “ : ” ("1")

 “ ” (F023)

.

 (PEU, CUVC, TSY, SCI1 / 2, EB1, EB2)  0. 

 24:  “ ” ("1")

 “ ” (A022) 

.

 (PEU, CUVC, TSY, SCI1 / 2, EB1, EB2)  0. 

 25:  “ ” ("1")

 " "

 I2t (A029) 
 KTY (P380> 1)  (P380 = 1). 

 (r008 / K0244) 
KTY84-  (r009 / K0245). 

:
P380 ( ), P382 ( ), 
P383 (  T1), P384 ( ). 

 (PEU, CUVC, TSY, SCI1 / 2, EB1, EB2)  0. 

 "1"

 "1"

 "1"

 "1"

 "1"
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 26:  “ :  ” ("1")

 " "

 “I2t ” (F021) -
 KTY (P381> 1)  (P381 = 1) 

 (PEU, CUVC, TSY, SCI1 / 2, EB1, EB2)  0. 

 27: 

 28:  “ : /  ” ("1")

 “ ” (F015)

,  ( ). 

 P100 = 3, 4 f- /n:  
 (  8), 

 (B0234) ,  <2%   P805 .

-  (P100 = 5) 
(P587) .

 (PEU, CUVC, TSY, SCI1 / 2, EB1, EB2)  0. 

 29:  “ ” ("1")

 (  AC 
).  

 ( )
.

 30:  “ ” ("1")

 " " (A070)

 (P531). 

TSY ( )  P100 ( /
) = 2 (U/f - 

)  P100 = 1, 2, 3  (P534 = 2). 

 (PEU, CUVC, TSY, SCI1 / 2, EB1, EB2)  0. 

 31:  “ ” ("1")

 (010)

.

 "1"

 "1"

 "1"

 "1"

 "1"
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2 =  2 

 BICO 
 30. 

BICO  - 
P590. 

. : 20.5 

.: 0  
. .: -  

: -
: O2 

:
-
+

-  / .

r013 .
.

13

.

1 =  1
2 =  2
3 =  3
4 =  4 

 16  17. 
 BICO 
 - P576  P577. 

. :
 20.5 

.: 0  
. .: -  

: - 
: O2 

:
-
+

-  / .

r014

14
 U/f - .

. :
360.4, 361.4, 362.4, 363.4 

.: 1  
. : 1/ .

: -
: I4 

:
-
+

-  / .

r015

15

.
. :

 350.7, 35 1.7, 35 2.7 

.: 1  
. : 1/ .

: -
: I4 

:
-
+

-  / .

P028* .
.

28

 BICO ,

 r029  [%]. 

 r029. 
. :

 30.7 

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r029
.

29

 P028 
 [%]. 

 P028. 
P352  P354.  

. :
 30.8 

.: 1  
. .: %  

: 5  
: I4 

:
-
+

-  / .

P030* .
.

30

 BICO ,

r031. 

r031. 
. : 30.1 

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

3
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/

r031

31

 P030 
.

 P030. 

. : 30.2 

.: 0  
. .: -  

: 5 
: O2 

:
-
+

-  / .

P032* .
. .

32

 BICO ,

r033  [%]. 

 r033. 

. :
 30.1 

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, K, K

:
-
+

-  / .
:

-
-

r033

.
33

 P032 
.

 P032.  4000 Hex 
 4000 0000 Hex  

100%. 

. :
 30.2 

.: 3  
. .: %  

: 5  
: I4 

:
-
+

-  / .

P034*  
. .

34

 BICO ,

 r035  [ ]. 

 r035. 
. :

 30.4 

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r035
.

35

 P034 
 [ ].

 P034. 
 P351. :

r035 = P351 x  [%]/100%. 

. :
 30.5 

.: 1  
. .: 

: 5  
: I4 

:
-
+

-  / .

P036* .
.

36

 BICO ,

 r037  [ ]. 

 r037. 

. :
 30.4 

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r037 . .

37

 P036 
 [ ]. 

 P036. 
P350. :
r037 = P350 x  [%]/100%. 

. :
 30.5 

.: 2  
. .: A  

: 5  
: I4 

:
-
+

-  / .

4
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P038* . .

38

 BICO ,

 r039  [%]. 

 r039. 
. :

 30.4 

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r039
. .

39

 P038 
 [%]. 

 P038. 
 P354. 

. :
 30.5 

.: 1  
. .: %  

: 5  
: I4 

:
-
+

-  / .

P040* .
.

40

 BICO ,

 r041  [1/ .]. 

 r041. 

. :
 30.7 

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, K, K

:
-
+

-  / .
:

-
-

r041

.
41

 P040 
 [1/ .]. 

  P040. 
 P353. :

r041 = P353 x  [%]/100%. 

. :
 30.8 

.: 1  
. : 1/ .

: 5  
: I4 

:
-
+

-  / .

P042* .
.

42

 BICO ,

 r043  [ ]. 

 r043. 

. :
 30.7 

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, K, K

:
-
+

-  / .
:

-
-

r043
.

43

 P042 
 [ ]. 

 P042. 
 P352. :

r043 = P352 x  [%]/100%. 

. :
 30.8 

.: 3  
. .: 

: 5 
: I4 

:
-
+

-  / .

P044* .
.

44

 BICO ,

r045 .

r045. 
. :

 30.1 

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, K, K

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

r045
.

45

 P044 
.

 P044. 

. :
 30.2 

.: 0  
. .: -  

: 5 
: I4 

:
-
+

-  / .

P046*  
. Hex. 

46

 BICO ,

r047 .

 r047. 
. :

 30.1 

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, K, K

:
-
+

-  / .

:
-
-

r047

Hex- .
47

 P046 
.  1 

 P046, :
 1. 5 = ,
 6. 10 = 0  

 P046, 
 1. 5 =  16 ,
 6. 10 =  16 

:
KK0091 = 1 234 5 678  
P046.1 = 91  
r047.1 = 1 234  
r047.6 = 5 678 

. :
 30.2 

.: 0  
. .: -  

: 10 
: L2 

:
-
+

-  / .

P048* PMU-

48

,

 PMU 

.: 2  
min: 0  
max: 3999  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P049* OP-

.
49

,

 OP1S. 
 1: 1. 
 2: 1. 
 3: 2.  ( ), 

 4: 3.  ( )
 5: 4. 

. :
 - 

: 6 0.1 
:

6 1.1 

.1: 4  
min: 0  
max: 3999  

. .: -  
: 5  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

6
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/

P050* 

50

,

 OP1S.

0 = 
1 = 
2 = 
3 = 
4 = 

!

.: 0  
min: 0  
max: 4  

. .: -  
: - 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P053* .

53

.

0 Hex = 
1 Hex =  CBx  
2 Hex =  PMU  
4 Hex = .  (SST / SST1), OP1S 

 PC  
8 Hex = - SCB 
10 Hex = xxx  
20Hex =  2 (SST2)  
40 Hex =  CB 

. ,

 / 
.

:
 6 

 2  4. ,
 PMU  1 

 OP1S. 

, ,
.

 CB, SCB, xxx, SST2 
 CB .

.: 7  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: - 

: V2 

:

:

7
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/

P053* .

53

.

0 Hex = 
1 Hex =  CBx  
2 Hex =  PMU  
4 Hex =  (SST / SST1)  
8 Hex = -  SCB  
10 Hex = xxx  
20Hex =  2 (SST2), OP1S 

 PC  
40 Hex =  CB 

. ,

 / 
.

:
 27H 

 1,2, 4  20H. ,
 PMU  1 ,

OP1S  2 .

, ,
.

 CB, SCB, xxx, SST2 
 CB .

.: 39  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: - 

: V2 

:

:

r054

54

.
.

 P53. 

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2 

:
-  - 

+
- .
-
-
-
-
-  / .
-

8
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/

P060* 

60

.
0 =  (

 P360)  
1 = 
2 = .  ( )
3 =  (

" ")  
4 =  (

" ")  
5 =  (

" ")  
6 =  ( )
7 =  / .
8 =  (

" ") 

,
.

:
 " ",  " "

,  " ", 
 " " .

 P358 ( )  P359 
 "

"  " . ". 

.: 1  
min: 0  
max: 8  

. .: -  
: -

: O2 

:

:

P068* 

68

.

0 = 
1 =  Sinus  
2 =  du/dt 

 1 
.

. ( .  P342  r345, max. ). 
 P340 
 ( . P060 = 5) . sin- .

:
·  n/f/M 

 (P386> 0) 

Sin- .
·  2 

 P340  3 
-  du/dt 

. :
 430.3, 390.7, 405.6 

.: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: - 

: O2 

:
-
+

-
-  / .

:
-

r069

69

,
 A … G 

 1: 
 2:  A
 3:  B
 4:  C 
 5:  D 
 6:  E 
 7:  F 
 8:  G 

,
 ( , SBP, SLB), 

 0.0. 

.: 1  
. .: -  

: 8 
: O2 

:
-
+

- .
-
-
-
-
-  / .
-

9
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/

r069

69

,
 A  B 

 1: 
 2:  A
 3:  B 

,
 ( , SBP, SLB), 

.  0.0. 

.: 1  
. .: -  

: 3 
: O2 

:
-
+

- .
-
-
-
-
-  / .
-

P070*  

6SE70. 
70

 / .
,

.
.

.

.: 0  
min: 0  
max: 20 

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
-

:
-

P070*  

6SE70. 
70

 / .
 CUMC ,

.
 " "

.

. .

.: 0  
min: 0  
max: 254  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
-

:
-

P071 

71

.

 (AC/AC):

:
- 200... 230
- 380... 480
- 500... 600
- 660... 690

 (DC / AC): 
:

- 270... 310
- 510... 650
- 675... 810
- 890... 930

 Ud (max)  Ud (min) [KIP] 
 ( ,
).  

.

.: ~  
min: 90  
max: 1320 

. .: 
: -

: O2 

:
-
+

-

-
-  / .

:
-

P072 
( .) 

72

.
 – ,

.
.

:

,

 (
EEPROM). 

 EEPROM. 

.: 6,1  
min: 0,0  
max: 6540,0 

. .: A 
: -

: O4 

:
-
+

-
-  / .
-

:
-
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/

P072 
( .) 

72

.
 - ,

.
.

:

,

 (  EEPROM).  

EEPROM. 

.: ~  
min: 4,5  
max: 6540,0 

. .: A 
: -

: O4 

:
-
+

-
-  / .
-

:
-

P073 
 ( .) 

73

.
.: ~  

min: 0,3  
max: 6400,0  

. .: 

: -
: O2 

:
-

+
-  / .
-

:
-

P075  
X ( , d) .

75

 ( )
 (  d), 

.

(P115=1). 

(
)  d, Xd ( . d) 

 X ( ) (P122). 
:

P095 = 12, 13 ( :
. )

. :  384.2, 384.4 

.1: 150,0 
min: 1,0  
max: 999,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-

P076  
X ( , q)

.
76

 ( )
 (  q), 

(P115=1). 
 (

)
 q X ( , q)  X ( )

:
P095 = 12, 13 ( :

. )
. :  384.4 

.1: 150,0 
min: 1,0  
max: 999,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+

-  / .

:
-
-

P077  
X ( , d) 

.
77

 (  d), 
.

 (P115=1).

:
P095 = 12 ( )

. :  384.4 

.1: 9,00 
min: 0,10  
max: 49,99  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-
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/

P078  
X ( , q) 

.
78

 (  q), 
.

 (P115=1).

:
P095 = 12 ( )

. : 384.4 

.1: 9,00 
min: 0,10  
max: 49,99  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-

P079  
R ( ., d) 

79
 (  d), 

.

 (P115=1). 

:
P095 = 12 ( )

. : 384.4 

.1: 8,00 
min: 0,10  
max: 49,99  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-

P080  
R ( ., q) 

80
 (  q), 

.

 (P115=1).

:
P095 = 12 ( )

. : 384.4 

.1: 8,00 
min: 0,10  
max: 49,99  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-

P081  
I . (0)/I .
( .) 
81

.

.
:

P095 = 12 ( )

. :  384.5 

.1: 50,0 
min: 1,0  
max: 100,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+

-  / .

:
-
-

P082  
 ( .

., 1) 
82

( )
.

 100% 
,

 ( . ). 

 P083. 
:

P095 = 12 ( )

. :  384.3 

.1: 60,0 
min: 10,0  
max: 200,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-
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/

P083 I . ( .
., 1) 

83

( )
,

.

P082. 
:

P095 = 12 ( )

. : 384.3 

.1: 30,0 
min: 5,0  
max: 799,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-

+  / 
+

-  / .

:
-
-

P084  
 ( .

., 2) 
84

.
 100% 

,

( . ). 

 P085 
:

P095 = 12 ( )

. :  384.4 

.1: 80,0 
min: 10,0  
max: 200,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-

P085 I . ( .
., 2) 

85
,

.

P084. 
:

P095 = 12 ( )

. : 384.4 

.1: 45,0 
min: 5,0  
max: 799,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-

P086  ( .
., 3) 

86

( ) .
 100% 

,

( . ). 

 P087. 
:

P095 = 12 ( )

. : 384.5 

.1: 90,0 
min: 10,0  
max: 200,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-

P087 I . ( .
., 3) 

87

( )
,

.

 P086. 
 100% 

,
,

. .
:

P095 = 12 ( )

. :  384.3 

.1: 65,0 
min: 5,0  
max: 799,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-
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/

P088 
( .) 

88

 (  (100 )).  

.
:

P095 = 13 (
)

.1: 0,00  
min: 0,00  
max: 655,35  

. : /A
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+
-
-  / .

:
-

P095* 

95

.

(P95=2) 
 (  (IEC)  ( ) - 

).  

cos ( ) .

:
2: 1PH7 (=1PA6), 1PL6,1PH4  
10:  IEC  
11: 
12: 
13:  (

)
:

 U/f P95 
 10  11. 

 (12, 13) 
 ( ).  

V :
 (P582),  

 (P583, P525, P526, P527),  
 (P373), 

DC -  (P395),  
 (P115=2,3,4,6),  

 (P100=0,1,2,3  P95=12),  
 (P100=0,2,4,5  P095=13). 

 (P582)  P095=12 
,  P172 .

.1: 10  
min: 0  
max: 13  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+
-

-
-  / .

:
-

P097* 
1PH7 

97

 1PH7 (=1PA6), 1PL6 
1PH4 .

.

.1: 0  
min: 0  
max: 80  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+
-

-
-  / .

:
-
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/

P100* 
 / 

100 :
0:  U/f 

(  P095 = 2, 10, 11)  
1:  U/f                   

(  P095 = 2, 10, 11, 13)  
2:  U/f 

 U/f 
( , ).    

(  P095 = 2, 10, 11)  
3:  ( )

(  P095 = 2, 10, 11, 13)  
4: .

(  P095 = 2, 10, 11, 12)  
5:      

(  P095 = 2, 10, 11, 12) 

. : 14  420 

.1: 1  
min: 0  
max: 5  

. .: -  
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-

-
-  / .

:
-

P101* 

 ( .) 
101

.

 (
) .

:
 Simosyn 

.

 P95=13 (Motortyp=Sync. . .) 

,
 ( , P075). 

: P95> 10  P97=0 

. :
 405.3 

.1: ~  
min: 100  
max:  2000 

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-

-
-  / .

:
-

P102*. 

( .) 
102 .

 (
). 

: P95> 10  P97=0 

: 0,125 * P072 <= P102 <1,36 * 
P072 

.1: ~  
min: 0,6  
max: 6553,5 

. .: A 
: 4 

: O4 

:
-
+  / 

+
-

-
-  / .

:
-

15
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P103* 
.

103

,
.

 (P115=1). 

(P115=2,3)  (P115=4). 

 (P95=12):  

. :
 0.0%, 

.

: P095 = 1011,12  

(  = . IEC, . ,
)  P097 = 0 

.1: ~  
min: 0,0  
max: 95,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-
-  / .

:
-
-

P104* Cos ( )

( .) 
104

. .

:
P95 = 10,12 ( : . IEC, 

)

.1: ~  
min: 0,500 
max: 1,000 

. .: - 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-
-
-  / .

:
-

P105* 
. ( .) 

105
. .( ). 

:
P095 = 11 ( :

)

.1: ~  
min: 0,1  
max:  2000,0  

. .: . .
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+
-
-
-  / .

:
-

P106* 
. ( .) 

106

 (
). 

:
P095 = 11 ( :

)

.1: ~  
min: 50,0  
max: 99,9  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+
-
-
-  / .

:
-
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/

P107* 
. ( .) 

107

 ( ). 

P100 = 0, 1, 3, 4, 5:  200 
P100 = 2:  600 

 (P109) 
.

 (r110) 
 P108*P109 / 60, 

.

:

 (P340). 

: P95> 10  P97=0 

. : 405.4 

.1: 50,00 
min: 8,00  
max: 500,00  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+
-
-
-  / .

:
-

P108* 
.

 ( .)
108

 (
). 

:
P100 = 0, 4, 5 (U/f ,
-, )

( ). 
 (P109) 

- .
 P109*60 .  P107/ 

 (r110) ( ), 
.

: P95> 10  P97=0 

.1: 0,0  
min: 0,0  
max: 36000,0  

. : 1/ .
: 4  

: I4 

:
-
+  / 

+
-
-
-  / .

:
-

P109* 

109

.

 (P107) 
 (P108) 

.

:
-
(130=11,12,15,16) 

 P109=15.  
-  (P060=6) P109 

.
-

 1. 
: P95> 10  P97=0 

. :
360.2, 361.2, 362.2, 363.2, 364.2 

.1: 2  
min: 1  
max: 99  

. .: -  
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-
-
-  / .

:
-

r110

. ( .) 
110

,
 (P107). 

:
P095 = 10, 11 (  = . IEC, )

. : 395.3 

.: 2  
. .: %  

: -
: O2 

:
-
+  / 

+
-
-  / .
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/

P113* 

( .) 
113

( ). 

,

.
 P113  P354 ( )

,
 100% (=4000 Hex). 

: P95> 10  P97=0 

. :
 20.6 

.1: ~  
min: 0,01  
max: 
900000,00  

. .: 
: 4  

: O4 

:
-
+  / 

+
-
-  / .

:
-

P114  
. .

114
.

 (P115=1) 
 (P115=2,3):  

P216, P217, P223, P235, P236, P240, P273, P279, 
P287, P291, P295, P303, P315, P339, P344, P536.  

0 =  ( , , )

1 = ,
( . )

2 = 
( . )

3 = 
(  f- .  20%f  n- . )

4 = 
(  n; . )

5 = 
 ( )

6 = 
( )

7 = 
( . )

.

.

.

:
!

.1: 0  
min: 0  
max: 7  

. .: -  
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
+

-
-
-  / .

:
-
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/

P115* 

115

.
:

1 = :
 U/f-

 (
P340 ).  

2 = :

 (
n/f- );  

. 1. 
(  P095 = 10, 11 )

3 = :
( . 1, 2, 4, 5, 7)  
(  P100 = 3, 4, 5 ).  
(  P095 = 10, 11 )

:
 A078 

. .

 A080 
.

4 = :
(  P100 = 3, 4, 5 ), 
(  P095 = 10, 11 ). 

5 = n/f- :
(  P100 = 3, 4, 5 )

6 = :
(  2, ,

)
(  P095 = 10, 11 )

7 = :
(  P100 = 4, 5 n/M - )

:
 1...3 

 " ", 
P350...P354 

!

 P457 
 (P115 = 4, 5) 

 min 
 " ". 

 ( ,  PMU). 

.: 0  
min: 0  
max: 7  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+  / 

+
+

-
-  / .

:
-
-
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/

P116 

116

.
 - 

.

-
n/f-  (P471). 

 (P115=1,2)  1.00 ;
 n/f-  (P115=3,5) 

.

: P100=3,4 (  n/f) 

. :
 317.7 

.1: 1,00 
min: 0,10  
max: 327,67 

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-

P117 R 
( )

117

.

,
.

 P121 ( ). 
:

Z ,  = U ,  / (1,732 * I , ) = P101 / (1,732 * 
P102) 

:

 (P115=2,3), 
.

:
P100 = 3, 4, 5 ( )
P386 = 0 ( )

. : 430.7 

.1: 0,00 
min: 0,00  
max: 40,00  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-

r118 R ( ,
.) 

118

,
.

.

(P386> 0) 
.

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. : 430.7 

.: 2  
. .: %  

: -
: O2 

:
-
+  / 

+

-  / .

r119

119

 ( . P103). 

P103 = 0.0%  
r119 :
0.0% <P103 <10.0% r119 = 10% * P102 
P103> = 10.0% r119 = P103 * P102 

:
P095 = 10, 11 ( )

.: 1  
. .: A 

: - 
: I4 

:
-
+  / 

+
-  / .
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/

P120 
. .

120

,
. .

 (P115=1) 
 (P115=2,3,4). 

:
P100 = 3, 4, 5 ( )
P095 = 10, 11 ( )

.1: ~  
min: 1,0  
max: 999,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-

P121 

.
121

,

.

 (P115 = 1) 
 (P115 = 2, 3) ( ,

P95=10, 11). 
:

 P95=12, 13 ( .
)

.

:
P386 = 0 ( )

. :
 430.3, 405.2 

.1: ~  
min: 0,00  
max: 49,99  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-

+  / 
+

-  / .

:
-
-

P122 .

122
,

.
:

P095=10, 11: ( )

 (P115=1) 
 (P115=2,3) 

P095=12, 13: ( )

 (P115=1)  
( ).  

P095=13: ( . . . )

d-  q  X ( )  X ( ., d) (P075) 
 X ( ., q) (P076) .

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 390.3, 395.3, 396.3 

.1: ~  
min: 1,00  
max: 49,99  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

:
-
-

21
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

r124 T 
( )

124  d-  q .

:

 (Tdd) 
 ( dq) .

 (P075, P076).  
.

dd
P166, dq  P167. 

:
i001 =  d 
i002 =  q 

:
P095 = 10, 11, 12  
(  = . IEC, ,

)
. :

 430.7, 384.4 

.: 0  
. .: 

: 2  
: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

r125 T 
( )

125

 ( ). 

 d-  q .
 (P095=12) 

-
 P079  P077  d 

 P080  P078  q, 
 (P095=13) 

.  P075  P076. 
:
i001 =  d 
i002 =  q 

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 430.7 

.: 0  
. .: 

: 2  
: O2 

:
-
+  / 

+
-  / .

r126 R 
( )

126

,
.

(P386> 0) 
.

:
P100 = 3, 4, 5 ( )
P095 = 10, 11 ( )

. : 430.7 

.: 2  
. .: %  

: -
: O2 

:
-
+  / 

+

-  / .
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/

P127 R ( )

127
.

 (P115=1) 

(P115=2,3). 
:

P100 = 3, 4, 5 ( )
P386 = 0 ( )
P095 = 10, 11 ( )

. :
 430.3 

.1: ~  
min: 12,5  
max: 400,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+

-  / .

:
-
-

P128 
Imax

128

 (
). 

 (  Imax 
 U/f 

). 
:

 0.125  4,00 * I ., ., ,
, 1,36  1,6 * I ,  (P72). 

 (P115 = 1) 
 (P115 = 2, 3) 
 1,5-

 (P102). 

 (P340). 

. :
370.2, 371.2, 372.2, 373.2 

.1: ~  
min: 0,1  
max: 6553,5 

. .: A 
: 4 

: O4 

:
-
+ ./

+ . .
+
+  U/f  

-  / .

:
-
-

r129 Imax
( .) 

129

 ( . P128).  
 I²t.  

 U/f (P100 = 0, 1, 2):  

 (P100 = 3, 4, 5):  

. :
370.2, 371.2, 372.2, 373.2, 384.6

.: 1  
. .: A  

: -
: I4 

:
-
+ ./

+ . .
+
+  U/f  

-  / .
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/

P130*  

130

.

05 =  SBP  
10 = .
11 = 
12 = 
13 =  1 
14 =  2 
15 = 
16 = 

:
P130 = 11, 12, 15, 16 ( ):  
·  2  90 ° 

.
·  12  16 

 F052.
.

· P151 ( )

P130 = 13, 14 ( ): 
 · P138 ( )

> 10  ATI 

P095 = 12 ( ):  
· P130 = 15  16  (

)

. :
 250.6 

.1: 10  
min: 0  
max: 16  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+
+ ./

+
-
-  / .

:
-

P131* 
.

131

.  SBP, 
. :

0 = KTY84 (  P380 / P381) 
3 = PT100 (  SBP 

)

.: 0  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: - 

: O2 

:
-
+  / 

+
-
-  / .

:
-
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/

P138 .
.

138

.

,
 10 .

 ATI 
,

10 .

.

.

. 100 . .
:

,  3000 ./ .
 10%, :

1.  P138  3300 ./ .,  
2. U/f (P100 = 1) 

 3300 ./ .,  
3. 

 ATI 
 10

:

(P115=3, 4). 

: P130 = 13,14 ( )

. :
 250.3 

.1: 3000  
min: 500  
max: 6000  

. : 1/ .
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+
-
-  / .

:
-
-
-

P139*  
.
.

139

SBP.  2 

,

.
xxx0 =  1 /  HTL 
xxx1 =  1 /  TTL 
xxx2 =  1 /  HTL  
xxx3 =  1 /  TTL / . RS422 

xx0x =  2 HTL 
xx1x =  2 TTL 
xx2x =  2  HTL  
xx3x =  2 TTL /  RS422 

x0xx =  5 -
x1xx =  15 -

0xxx = 
1xxx =  -  ( )
2xxx =  - 

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2 

:
-
+  / 

+
-
-
-  / .

:
-

P140*  
.

140

.

 SBP .

 (P139=2xxx), 
 ( )

.

.1: 1024 
min: 60  
max: 20000  

. .: -  
: 2  

: O2 

:
-
+  / 

+
-
-  / .

:
-
-
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/

P141* .

141
.

,
 100%. 

(P139=1xxx), 
.

.1: 10000 
min: 500  
max: 1000000 

. .: 
: 2  

: O4 

:
-
+  / 

+
-
-  / .

:
-
-

P151*  
.

151

.

:
.  (P107) 
 400000, 
.

:
P130 = 11, 12, 15, 16 ( )

. :
 250.3 

.1: 1024 
min: 60  
max: 20000  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+  / 

+
+ ./

+
-
-  / .

:
-

P155* .
i ( .) 

155

 BICO ,

.
:

 0  (r156) 
 (r160) 

 ( . P157, P158) 
.

:
P095 = 12 ( )

. : 384.5 

.1: 0  
. .: -

:
2,  

.
: L2, K

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-

r156 I .
( .) 

156

,
 ( ). 

:
P095 = 12 ( )

. : 384.5 

.: 1 
. .: 

%
:

-
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

P157 I .-

157

-
.

 (P158), 

.    
.

:
P095 = 12 ( )

. : 384.6 

.1: 0,500 
min: 0,000  
max: 8,000  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

P158 i ( ., 
min.) 

158
 ( . P157), 

.
-

 ( . P163. P165). 
,

 (r156) 
 (P158). 

 (  P157 
. ) ,

.
: P095 = 12 (

)
. : 384.6 

.1: 0,1  
min: 0,0  
max: 10,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P159 
. dI 

( .) 
159

 (r160, r156). 

:
 P159=32001 .

:
P095 = 12 ( )

. : 384.6 

.1: 100  
min: 0  
max: 32001  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

r160 I .
( .) 

160

 (
 *2). 

: P095 = 12 ( )

. : 384.8 

.: 1  
. .: % 

: - 
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

P161 i ( ., 
min) 

161
.

.

 (r272) ,

(r281). 
,  r272 

.

 cos( ) (P162).  

 (P115=1).

:
P095 = 12 ( )

. : 384.4 

.1: ~  
min:-3276,7 
max: 3 276,7 

. .: A  
: 4 

: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

P162 df ( .
Cos ( ))

162

 (
 KK0192), 

 cos( )
.

,

 r281 
,

 (cos( ) 1).
,

 (P162), r281  (
 P161 )

(  COS( ) = 1). 

.
 P162=0.0 %  cos( ), 

.
,

.

:
P095 = 12 ( )

. : 384.4 

.1: 20,0 
min: 0,0  
max: 100,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P163 .

163

 ( - ).

P-
 (  r281).  

.

 (r304), 
 (r302).  

(
P313  P313*P314).  

 Umax-
 (P164) max (P165). 

:
P095 = 12 ( )

.1: 1,500 
min: 0,000  
max: 6,000  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P164 U (max) 
.

164

( - ) .

 Umax 
 (  r281).  

 ( ,
)

.

 (P163). 
:

P095 = 12 ( )

.1: 1,500 
min: 0,000  
max: 6,000  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

P165  (max) 
.

165

 ( -
)

(  P306). 
max 

 ( . r281).  
 (  P163 

.,  (P164)), 
max. 

:
P095 = 12 ( )

.1: 1,500 
min: 0,000  
max: 6,000  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P166 
dd

166

dd ( ) .

dd

 (
). 

:
P095 = 12 ( )

. : 384.4 

.1: 100,0 
min: 25,0  
max: 400,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

P167* 
dq

167

dq ( ) .

dq

 (
). 

:
P095 = 12 ( )

. : 384.4 

.1: 100,0 
min: 25,0  
max: 400,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

r168

168
.

 0°. 

:
P095 = 12 ( )

. : 384.5 

.: 1  
. .: ° 

(alt)  
: -

: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .
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/

P172* . .

172

 BICO ,
.

,  (r186) 
 (r185) 

.
,
 r185  r186. 

 16 ,
 r186  r185. 

r185 ( ) .
 32  r185  r186 

.

:
 (P095=12) ,

 (
r186, 0hex = ). 

 (Reset)  P172=0 
.

,
 P161.

:    
P130 = 15,16 (

)
. :

 250.6 

.1: 0  
. .: -  

: 2, 

: L2, K, K

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-

r185

( ., .) 
185

 (r186). 

:
0000 = 0 °, 8000 Hex = 180 °, FFFF Hex = 359.995° 

   10000 hex = 360 °, 20000 Hex = 720° 

:       
P130 = 15,16 ( )

. :
 250.7 

.: 1  
. .: ° 

(alt)  
: -

: I4 

:
-
+ ./

+
-  / .

r186

186

,
 (P130). 

:
0000 = 0 °, 8000 Hex = 180 °, FFFF Hex = 359.995° 

:      
P130 = 15,16 ( )

. :
 250.7 

.: 1  
. .: ° 

(alt)  
: -

: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

P187 T ( ., 
.) 

187
.

.

 (r168) 
 (P315). 

:
P095 = 12 ( )

.: 1,000 
min: 0,000  
max: 4,000 

. .: 
: - 

: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-
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/

P215 dn ( ., 
.) 

215 (P357). 

 ( ,
).

:      

.
,

.

 (P115 = 1, 2, 3). 

:
P130> 10 (

)
. :

 350.2, 35 2.3 

.1: ~  
min: 0,00  
max: 600,00 

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P216  
. n/f 

( .) 
216

 n/f. 
:

n/M (P100=4,5)  4 .

.

 (P115 = 12,3). 

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 350.3, 35 1.4 

.1: ~  
min: 0,0  
max: 50,0  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P217 
.

.
217

 n/f. 

 (P130 = 11, 12) 

:
0 = 
1 =  32 
2 =  16 

:
P100 = 4, 5 (  n/M) 

. :
 350.5 

.1: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

r218 n/f ( .) 

218

.
P100 = 0, 3, 4, 5, 
P100 = 1  (P336): 

. .
(P109) 
P100 = 1, 2 (  U/f, U/f ), 

 (P336): 
.

. :
 350.7, 35 1.7, 35 2.7 

.: 3 
. .: 

: -
: I4 

:
-
+ ./

+ . .
+  U/f  

-  / .

r219 n ( .)

219

.
P100 = 0, 3, 4, 5, 
P100 = 1 (  U/f) 
(P336):    .
P100 = 1, 2 (  U/f,  U/f- ), 

. . (P336): 

 (P109) 

. :
360.2, 361.2, 362.2, 363.2, 364.2

.: 3  
. :

1/ .
: -

: I4 

:
-
+ ./

+ . .
+  U/f  

-  / .

P221  
. n/f 

( .) 
221

 n/f 
.

, ,
 n/f-

 (P471=0) /
0.0 .

:
P100 = 0, 3, 4, 5  
(U/f  n- , )

.1: 4  
min: 0  
max:  2000  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P222* . n/f 
( .) 

222

 BICO ,
.

 (P115=1,2,3) 
.

:
 (P222 <> 0)

 P315.  

.

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 350.1, 35 1.7, 35 2.1 

.1: 0  
. .: -  

: 2, 

: L2, K, K

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-

P223 
. n/f 

( .) 
223

 n/f
.

 (P115 = 12,3) 
 (P115 = 5). 

:
P100 = 0, 3, 4, 5  
(  U/f ,

)
. :

360.2, 361.2, 362.2, 363.2, 364.2 

.1: ~  
min: 0  
max:  2000  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

r229 n/f ( ., 
.) 

229

 n/f 

 U/f. 
. :

360.4, 361.4, 362.4, 363.4, 364.4

.: 3  
. .: 

: -
: I4 

:
-
+ ./

+ . .
+  U/f  

-  / .

r230
n/f ( .,

.) 
230

 n/f .

:
P100 = 0, 3, 4, 5  
(U/f , )

. :
360.3, 361.3, 362.3, 363.3, 364.3

.: 2  
. .:

: - 
: I4 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

P232* . n/f-
. .

232

 BICO , c 

 (P235). 
:

P100 = 0, 3, 4, 5  
(  U/f ,

)
. :

360.3, 361.3, 362.3, 363.3, 364.3

.1: 0  
. .: -

:
2,  

.
: L2, K

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P233  
n/f- . .1

233
.

 n/f-
 P235.  P233  P234 

 P236. 

:
P100 = 0, 3, 4, 5  
(  U/f ,

)
. :

360.5, 361.5, 362.5, 363.5, 364.5

.1: 0,0  
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P234  
n/f- . .2

234
.

 n/f-
 P236.  

 P234  P233, 
 P233. 

 P233 = P234  P235  P236. 

:
P100 = 0, 3, 4, 5  
(  U/f ,

)
. :

360.6, 361.6, 362.6, 363.6, 364.6

.1: 100,0 
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

P235 n/f-
. Kp1 

235

 n/f- .

 (P115 = 1, 2) 
 n/f-  (P114 = 3, 5) 

.
:

P100 = 0, 3, 4, 5  
(  U/f ,

)
:

360.4, 361.4, 362.4, 363.4, 364.4

.1: ~  
min: 0,0  
max: 2000,0  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P236 n/f-
. Kp2 

236

 P234, 
.

 P233  P234 P235  P236 
.

 (P115 = 1, 2)  n/f-
 (P114 = 3, 5) 

.
:

P100 = 0, 3, 5  
(  U/f ,

)
. :

360.4, 361.4, 362.4, 363.4, 364.4 

.1: ~  
min: 0,0  
max:  2000,0 

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

r237
n/f- .
( .) 
237

.

:
P100 = 0, 3, 4, 5  
(  U/f ,

)
. :

360.6, 361.6, 362.6, 363.6, 364.6 

.: 1  
. .: -  

: - 
: O2 

:
-
+ ./

+ .
.

-  / 
.

P238* . n- .
.

238

 BICO ,

 (P235). 
:

P100 = 0, 3, 4, 5  
(  U/f ,

)
. :

360.3, 361.3, 362.3, 363.3, 364.3

.1: 1  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, K 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

P240* n/f-
.

240

.

 (P115 = 1, 2)  n/f-
 (P115 = 3, 5) 

.
:

 32001 -
( - ). 

:
P100 = 0, 3, 4, 5  
(  U/f ,

)
. :

360.7, 361.7, 362.7, 363.7, 364.7

.1: ~  
min: 25  
max: 32001  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P241* .
. . n/f-
. -

241

 BICO ,
-

.

:
-  (P242=0), 

 (P602) 
.

-  155 (n/f ( ., - ))  P241 
,

.

:
-  P241 ,

(P100=3, f- )

,
 ( ). 

,
- .

- .
. :

360.5, 361.5, 362.5, 363.5, 364.5

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, K 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-

P242* . n/f-
. -

242

 BICO ,
-

.

. :
360.5, 361.5, 362.5, 363.5, 364.5

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-

P243* . n/f-
. -

243

 BICO ,
-

.
 "1", -

.
- .

. :
360.5, 361.5, 362.5, 363.5, 364.5

.1: 0  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
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/

P245* 
.

245

 BICO ,
.

-
 (K0155). 

. :
 P365.5, P367.2 

.1: 0  
. .: -

:
2,  

.
: L2, K

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-

P246 
.

246

 ( . P245). 
 0 

(r481)

.
:

 = 0. 000 = 
> 0. 000  ( . P584)

=  (KK0157), 
.

> 0. 000  ( . P584) 
=

,

. KK0157 
, , ,

.

.

.

:
P100 = 3, 4 (n- /f) 

. :
 365.6, 367.3 

.1: 0,0 
min: 0,0  
max: 49,9  

. .: 
%

: 4 
: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P249* 
DT1 T1 

249

.

 0.0 ,

 (  P221) 
.

:
P163 = 3, 4, 5 ( )

. :
 365.6, 366.5, 367.3 

.1: 10,0 
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P250 
DT1 

250
.

 n/f ( )
 n/f- .

 D-n/f-
.  P249=0.0 ,

(  P221). 
:

P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 365.6, 366.5, 367.3 

.1: 0,0  
min: 0,0  
max: 1000,0 

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

P251 

251

.

 Kp=100%  (
P254,  P253) .

,
 (r230 <> r229). 

.
:

(P250, P249) 
 (r230), .

:

 100%, 
.

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
360.4, 361.4, 362.4, 363.4 

.1: 0,0  
min: 0,0  
max: 150,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P253 

253

 (3 )
 r230. 

:
 (P254) 

,
.

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
360.4, 361.4, 362.4, 363.4 

.1: 0,5  
min: 0,5  
max: 20,0  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P254 . .

254

.

,

.
.

.

:

 (P253) 
,

.

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
360.4, 361.4, 362.4, 363.4 

.1: 50,0 
min: 5,0  
max: 200,0  

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

r255  ( ., 
.

)
255

 n/f-
 ( )

,
 P354 ( ). 

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
360.8, 361.8, 362.8, 363.8 

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

P256* .
( ., 1)

256

 BICO ,

.

: 360.8, 362.8 

.1: 172 
. .: -  

: 2, 

: L2, K 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-

P257* .
( ., 2)

257

 BICO ,

.

: 3 608 362,8 

.1: 173 
. .: -  

: 2, 

: L2, K 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-

P258 
Pwmax 
( .) 
258

.

.  (P095=2): 

,  cos( )
(P162).  

,

.

 (P115=1).

: P100 = 34,5 ( )

.1: ~  
min: 0,1  
max: 200,0  

. .: %  
: 4  

: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P259 
Pwmax ( )

259
.

:

 Udmax 
 -10%.  

.

 (P115=1). 

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
370.2, 371.2, 372.2, 373.2 

.1: ~  
min:-200,0  
max:-0,1  

. .: % 
: 4 

: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

P260* 
.  ( .)

260

 BICO ,

.
,

.

:

.
:

P100 = 4,5 (  n/M) 

. : P375.2 

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, K 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-

P262* .
( .) 

262

 BICO ,

.

 ( . P260).  
,

.
:

.
:

P100 = 4,5 (  n/M) 

. :
 P375.2 

.1: 0  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, K 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-

P268  
 Isq (max)

268  Isq max: K0176 

:     
P100 = 3, 4, 5 ( )
P095 = 10, 11, 13 ( ,

. . )
. :

370.3, 371.3, 372.3, 373.3 

.1: 100,0 
min: 25,0  
max: 400,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

r269
( ., .) 

269
, . .

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
370.7, 371.7, 372.7, 373.7, 37 5.7 

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

r272 Isq 
( ., .) 

272

.

:
P100 = 3, 4, 5 (

)
. :

P370.8, P371.8, P372.8, P373.8, P375.7, 384.3

.: 1  
. .: A 

: - 
: I4 

:
-
+ ./

+
-  / .
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/

P273  
. Isq 

( .) 
273

.

.

( . P260)  P273 
 5*P357 (T0). 

 (P115=1) 
 (P115=2,3). 

:

.

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 390.2, 384.5 

.1: ~  
min: 0  
max: 20 

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-

P274 Isq ( .) 

274

 Isq (  Isd 
).  

,

(2*P357). 
:

.

 (P115=1). 

:       
P100 = 3, 4, 5 ( ) P095 = 12, 13 
( . . . )

. : 373.6, 37 4.6, 384.5 

.1: ~  
min: 0,0  
max: 6553,5 

. .: A 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P275* 
.

I(max) 
275

 BICO ,

.

 r129, 
 P128. 

. :
370.1, 371.1, 372.1, 373.1 

.1: 0  
. .: -

:
2,  

.
: L2, K

:
-
+ ./

+ . .
+
+  U/f  

-  / .
:

-

r277  ( ., 
)

277

.
.

.
:

P100 = 4, 5 (  n/M) 

. :
 370.7, 371.7, 37 5.7 

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

40
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P278 
( .) 

278
 (f- )

.
 f-  (P100=3) 

 (B0253 = 0).  

( ). 

 ( .)  10% 
.

:
0% = 

(r119)

:
,

 (P467) 
 (B0253 = 1). 

 (P115=1).

:
P100 = 3 ( )

.1: ~  
min: 0,0  
max: 200,0 

. .: 
%

: 4
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P279 
( )

279

,
 (f-

) .
 (P278) 

 (P279) .

 P278  P279. 
 P278 .

:

 (P471). 

 (P115=1).

: P100 = 3 (f- )

. : 382.2 

.1: ~  
min: 0,0  
max: 200,0 

. .: 
%

: 4 
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P280 

I( .) 
280

P278 
P279 .

: P100 = 3 (f- )

. :
 382.6 

.1: 40  
min: 4  
max: 32000  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

r281 Isd
( .) 

281

.

 (P095 = 12):  

.  (P274), 
 cos( ) (P162) 

 (P161).  

.

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 380.8, 381.8, 384.6 

.: 1  
. .: A 

: - 
: I4 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

P282  
.

Isq 
282

.
:

P100 = 34,5 ( )

. :
 390.4 

.1: 60,0 
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-

P283 .

283

-
.

.
 (P115 = 1) 

 (P115 = 2, 3). 
:

,
.

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 390.4 

.1: ~  
min: 0,000 
max: 2,500 

. .: - 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-

P284 .

284

-
.

 (P115 = 1) 
 (P115 = 2, 3). 

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. : 390.4 

.1: ~  
min: 2,0  
max: 200,0 

. .: 

: 4 
: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-

42
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P287  

Ud ( .) 
287

 Ud. 

: T1 = Tpuls*2 exp( )

:

 P287  0…3. 

:
 P287 = 16 

.
. :

 285.2 

.1: 9  
min: 0  
max: 16  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+
+  U/f  

-  / .
:

-
-

P288 
 1 

288 .

.
:

P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 390.3 

.1: 100,0 
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-

P289 
 2 

289 .

.
:

P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 390.4 

.1: 25,0 
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-

P291  
. .

 ( .) 
291

 , 
.

:
 100% ,

 – .

:
P100 = 3, 4, 5 ( )
P095 = 10, 11, 12 ( , )

. :
 380.2, 381.2 

.1: 100,0 
min: 50,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

P293 .
.

293

,  U/f 
.

,
.

: P100 = 0, 1, 2 (  U/f) 

. :
 405.1 

:

.

. :
 38 3.2 

.1: ~  
min: 8,00  
max: 600,00 

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+  U/f  
-  / .

:
-

P295  
.

295
.

.

 (r272). 

:
100.0%: 
<100.0%: .

:
·  (P291) 
110.0% .
·

.
·
(P303) ,

 (
100
500 ).
·

.

:
·

.
- .

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 380.2, 381.2 

.1: ~  
min: 50,0  
max: 100,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
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/

P297 .

297

 ( -
). 

.
 (r302) 

( ) ,
.

(r304)
.

-
 P298. 

 K0212. 

 (r346) 

,
.

 Umax  8 ,
 . 
 P305.  

max ( . P307). 
:

P095 = 12 ( )

.1: 1,00 
min: 0,00  
max: 250,00 

. .: -  
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P298 .

298 :
 32001

( - ). 

:
P095 = 12 ( )

.1: 100  
min: 10  
max: 32001  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P301  
.

( .) 
301

.

(P095=10,11):  
 T>=6*T0 (P357), 

,
, ,

. P301 
5…10%  (r124). 

.
:

P100 = 4, 5 (  n/M) 

. : 395.3 

.1: 4,0  
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-
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/

r302
( .) 

302

,
.

 r304=100.0 % 
.

 (P095=10,11):  

,  P301> =6*P357. 
 (  10%f , )

.

 (P095=12):  

 ( . P297). 
(B0253=0)  .

:

 ( .
P805). 

:
P100 = 4,5 (  n/M) 

. :
 395.3 

.: 1  
. .: % 

: - 
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

P303  
.

( .) 
303

 .

 (P115 = 1) 
 (P115 = 2, 3). 

:
P303> 100 :

P303> 500 :
.

:
P100 = 3, 4, 5 ( )
P095 = 10, 11, 12 ( ,

)
. :  380.5, 381.5 

.1: ~  
min: 4  
max:  2000  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

r304
( ., .) 

304

,
.

:
P100 = 3, 4, 5 ( )
P095 = 10, 11, 12 ( ,

)
. : 380.6, 381.6 

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .
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/

P305 . -

305
 U(max).  

 (P095 = 12):  

( - ;
 = P297/8).  (P297, 

P298), .
:

P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 380.4, 381.4 

.1: 150  
min: 10  
max: 32001  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P306 
(max) 

306

.

.

 (P115=1). 

:
P095 = 12 ( )

.1: ~  
min: 100  
max:  2000  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P307  (max)-

307

.

- . ,
 P306 

.
-

 P297/8 

 (P297, P298) 
(P305). 

:
 32001 -  ( -

- ). 

:
P095 = 12 ( )

.1: 150  
min: 10  
max: 32001  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

r308  ( ., 
I- .) 

308

 , 
.

-

.
:

P095 = 12 (  = )

. : 384.2 

.: 1  
. .: % 

: - 
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

r309
( ., I- .) 

309

 (
)

.

-
.

:
P095 = 12 ( )

. : 384.2 

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

47
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P310  ( )
.

310

.

.

,
 ( .

)
.

:
P095 = 12 ( )

. : 384.2 

.1: 4,000 
min: 0,000  
max: 6,000  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P311  ( )
.

311

.

:
P095 = 12 ( )

. :
 384.2 

.1: 50  
min: 4  
max: 999  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P312  
 L ( , U-

.) 
312

.

 (P122) 

(P078). 
:

P095 = 12 ( )

.1: 100,0 
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-

P313 f ( .
 - .) 

313

.

 (P115=1).

 (P095=12):  

.
, ,

:
P313 * (0.85*P314 + 15%) 

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 395.7, 396.7 

.1: ~  
min: 0,00  
max: 600,00 

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-
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/

P314 f ( 
. I- .)

314

,
 f ( .  - .) (P313). 

:
 [ ] = P313 * P314 

 (P095=12):  

 (P313). 

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 395.7, 396.7 

.1: 50,0 
min: 1,0  
max: 99,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-

P315 -
.

315

-

.
.

 (P115 = 1) 
 (P115 = 2, 3) 

:
 = 0 

.

:
-

.

 (  P095=12):  
 = 0 ,

!

:
P100 = 3, 4, 5 ( )

. :
 395.4, 396.4 

.1: ~  
min: 0,000 
max: 6,000 

. .: - 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-

P316 -
.

316

-
.

 (P115 = 1) 
 (P115 = 2, 3) 

:
P100 = 3, 4, 5 ( )
P095 = 10, 11, 13 (  = IEC, ,

. . )
. :

 395.4, 396.4 

.1: ~  
min: 4,0  
max: 999,9  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+
-  / .

:
-
-

P317* 
. U 

( .) 
317

 BICO ,

.

U/f - 
.

:
P100 = 2 (  U/f, )

. : 405.4 

.1: 0  
. .: -

:
2,  

.
: L2, K

:
-
+ ./

+  U/f  
-  / .

:
-
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/

P318 

318

 f = 0 

0: :              
 (P319) 

.

1: :    

 P325. 

:
P100 = 0, 1, 2 (  U/f) 

. :
 405.2 

.1: 1  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+  U/f  
-  / .

:
-

P319 

319

.

 (  + )

f=0 .

 (P115=1). 

:
P100 = 0, 1, 2 (  U/f)  
P318 = 0 ( )

. : 405.1 

.1: ~  
min: 0,0  
max: 6553,5 

. .: A 
: 4 

: O4 

:
-
+ ./

+  U/f  
-  / .

:
-
-

P322 

322

,

.

 (P326). , ,
.

 (P115=1). 

:
P100 = 0, 1, 2 (  U/f) 

.1: ~  
min: 0,0  
max: 6553,5 

. .: A 
: 4 

: O4 

:
-
+ ./

+
+  U/f  

-  / .
:

-
-

P325 

325

 f = 0 .

 (P115 = 1, 2). 

:
P100 = 0, 1, 2 (  U/f)  
P318 = 1 ( )

. : 405.1 

.1: ~  
min: 0,0  
max: 500,0 

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+  U/f  
-  / .

:
-
-
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/

P326. 
.

326

. .

 0 

 0. 
:

 0 ,
 U/f-

 - " "

 (P115 = 1) 
 (P115 = 2, 3). 

:
P100 = 01,2 (  U/f) 

. :
 405.3 

.1: ~  
min: 0,00  
max: 300,00 

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+  U/f  
-  / .

:
-
-

P330 

330

 U/f. 
:

0:  (
)

1: . ( )
:     

P100 = 0, 1, 2 (  U/f) 

. :
 405.2 

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+  U/f  
-
-  / .

:
-

P331 
 Imax

331

-
 (  Imax). 

 (P115 = 1) 
 (P115 = 2, 3). 

:
P100 = 0, 1, 2 (  U/f) 

. :

.1: 0,050 
min: 0,005  
max: 0,499  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+
+  U/f  

-  / .
:

-
-

P332 
 Imax

332

-
 (  Imax). 

:
P100 = 0, 1, 2 (  U/f) 

. :

.1: 100  
min: 4  
max: 32001  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+
+  U/f  

-  / .

:
-
-
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/

P334 IxR-
.

334
.

.

.

 (P115 = 1, 2,3)

:
P100 = 0, 1, 2 (  U/f) 

. :  405.3 

.1: ~  
min: 0,00  
max: 40,00  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+  U/f  
-  / .

:
-
-

P335 

Isq 
335

.

 (P115 = 1) 
 (P115 = 2, 3). 

:
P100 = 0, 1 (  U/f )

. :
 286.6 

.1: ~  
min: 0  
max: 3200  

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+  U/f  
-  / .

:
-

P336 .
.

336
 ( ). 

 (P115 = 1, 2,3). 

:
0.0%: 
50% - 70%: .

( )
100%: 

 ( )
:    

 (P102), 
 (P108)  (P107) 

.

:
P100 = 1 (  U/f) 

. :

.1: ~  
min: 0,0  
max: 400,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+  U/f  
-  / .

:
-
-
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/

P337 .
.

337

.

 U/f,  U/f (P100 = 0, 
1):  5%  70% 

.

 (P115 = 1, 2,3). 

:

. ,
, .

 P100 = 0 (U/f ). 

 ( ). 
f-  (P100 = 3)  

.

:
P100 = 01,3 (  U/f, + , f-

)
. : 396.3 

.1: ~  
min:-10,000 
max: 10,000 

. .: -  
: 4 

: I2 

:
-
+ ./

+
+  U/f  

-  / .
:

-
-

P338 .
. .

338

.

,

.
:       

i001 = PHUN:  U . .
i002 = PHUP:  U . .
i003 = PHVN:  V . .
i004 = PHVP:  V . .
i005 = PHWN:  W . .
i006 = PHWP:  W . .

.1: 3,00 
min: 0,00  
max: 25,55  

. .: X
: 6 

: O2 

:
-

+
-  / .

:
-
-

P339 .

339

 (FLM). 

:    
0: 
1:  60 
2:  100 
3: 
4: -
5: -

:                
-

.
.

P342 (
 r345). 

. :
 390.8, 405.8 

.1: 0 
min: 0  
max: 5  

. .: 
-

:
4

: O2 

:
-

+
-
-  / .

:
-
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P340* 

340

.

:

 / 
. ( ,

( . P068)). 
 (P535> 0) 

 45* .
 (P107),  30*P107 

 P107=83.3...104 2.5 .

:            
 P128 

( )  (
).  

,
 P128! 

. :
 390.6, 420.5, 405.5 

.1: 2,5  
min: 1,5  
max: 16,0  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-

+
-
-  / .

:
-

P342 .

342

.

.
 96% 

.

:
- .

.
.

, .
-

.
–  2.5 :

.  <= 186 A:  87%  
> 186 A:  84%  

-
 P339. 

:
 sin-  (P068 = 1) 

,
. ( )

 r345. 

. :
 390.7, 405.7 

.1: 96,0 
min: 20,0  
max: 96,0  

. .: % 
: 4 

: O2 

:
-
+ ./

+  U/f 
+

-  / .

:
-
-

r343

343

.

. : 390.8, 405.8

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+ ./

+
+  U/f 
+

-  / .
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/

P344 

344

.
.

 (P342) 

.
-
.

.
. :

 380.2, 381.2 

.1: 0,0  
min: 0,0  
max: 50,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+ ./

+ . .
+

-  / .

:
-
-

r345

345

.

 P342 
( ,  P068 = 1 sin-
P339> 0 ). 

.

(  93%) 
28  r346. 

. :
 380.1, 381.1, 405.7 

.: 1  
. .: % 

: - 
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
+
+  U/f 
+

-  / .

r346
. .

.
346

.

 (P342) 
.

:

 (P344) .

. :
380.3, 381.3, 384.2, 405.7 

.: 1  
. .: 

: -
: I2 

:
-
+ ./

+ . .
+  U/f 
+

-  / .

P347 .
.

347

 -
 IGBT. 

 (P115 = 1) 
 (P115 = 2, 3). 

.1: ~  
min: 0,0  
max: 20,0  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-

+
-  / .

:
-
-
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/

P348* .

348

.

,
-

.

 (P115 = 1). 

:
0: 
1: 

:
,

 (r125) 
( ) ,

, .

2: 

.: 1  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-

+
-  / .

:
-
-

P349 T ( .
. ). 

349

.

 (P115 = 2, 3). :
-

(P348 = 0).  P349, 
-

. (  P100=3,4,5)  
-

 U/f (P100=0,1,2) 
.

-  (  6 )   
,

-
 0 .

.: ~  
min: 0,00  
max: 25,55  

. .: X
: -

: O2 

:
-

+
-  / .

:
-
-

P350* 

350

.

4000 H (100%). 

.
. : 20.5 

.: ~  
min: 0,1  
max: 6553,5 

. .: A 
: -

: O2 

:
-
+

-
-  / .

:
-

P351* 

351

.

 4000 H (100%). 

.
. : 20.5 

.: ~  
min: 100  
max:  2000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+

-
-  / .

:
-
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P352* 

352

.

 4000 0000 H (100%). 

.
:

 P353 
.

, .
.: 50  = 1500 1/ .

P109=2. 

.
:

.

. : 20.5 

.: ~  
min: 4,00  
max: 600,00 

. .: 
: -

: O2 

:
-
+

-
-  / .

:
-

P353* 

353

.

 40000000H (100%). 

.
:

 P352 
.

:
.

.

. : 20.5 

.: ~  
min: 1  
max: 36000  

. : 1/ .
: -

: O2 

:
-
+

-
-  / .

:
-

P354* 

354

.

 4000 H (100%). 

.
:

 (*2 /60), 
 P113 

.

:

.

. :
 20.5 

.: ~  
min: 0,10  
max: 
900000,00  

. .: 
: -

: O4 

:
-
+

-
-  / .

:
-
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/

P357 

357

 T0  n/f/ -
 U/f. 

:
-

 r829.1. 
 5%.  

-  F042 " ",
.

:

 (  P357!). 

. : 15.7 

.: 1,2  
min: 0,8  
max: 4,0  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+

-
-  / .

:
-

P358* 

358

.

-  P359,  P060 
 " "  " .

" .

.1: 0  
. .: -  

: 2 
: L2 

:
-  -

+
-  / .

:
-

P359* 

359

.

,  P060 
 " "  " . "

.

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2 

:
-
+

-  / .
:

-

P360* 

360

,
 "

".  
 " " (P60=0) 

 P53  P60 ,
 3  100. 

.1: 60  
min: 0  
max: 2999  

. .: -  
: 100 

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
-

P361* OP- 

361

 OP  
:

0 = 
1 = 

.: 1  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P362* 

362

 "
". 

,
( ,  1... 4) 

 ( ,
 1... 4) .

 "0". 

(  1,2, 3  4) 
.
 0. 

,
 ( )
 ( ). 

 0. 

0 = 
12 =  1  2
31 =  3  1
24 =  2  4 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2 

:
-
+

-  / .

:
-

P363*  
BICO-

363

"  BICO - ".
 BICO (  1  2) 

.
 0. 

,
 (

)  (
). 

 0. 

0 =
12 =  1  2 
21 =  2  1 

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2 

:
-
+

-  / .

:
-

P364*  

364

 " V
".

,
( ,  1... 4) 

 ( ,
 1... 4) .

 "0". 

 (  1,2, 3  4) 
.
 0. 

,
 ( )

 ( ). 

 0. 

0 = 
12 =  1  2 
31 =  3  1
24 =  2  4 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2 

:
-
+

-  / .

:
-
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/

P366* 

366

.
 (Reset, P970) 

. :

.: 0  
min: 0  
max: 10  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

- .
-  / .

:
-
-

P366* 

366

.
 (Reset, P970) 

. :

.: 0  
min: 0  
max: 10  

. .: -  
: - 

: O2 

:
-
+

- .
-  / .

:
-
-

P368* 

368

,

 (P370). 
0 = - -
1 = 
2 = 
3 = 
4 = USS  
5 = - -
6 = PROFIBUS (CBP )
7 = OP1S 
8 = OP1S 

:

,
 P366: 

P366  P368 
=0 =0... 8 
=1 =7 
=2 =7 
=3 =0 
=4 =8 
>4 =0... 8 

,
 P368 (  P60=3). 

.: 1  
min: 0  
max: 8  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-
-  / .

:
-

60
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P368* 

368

,

 (P370). 
0 = PMU  
1 = 
2 = 
3 = 
4 = USS  
5 = - -
6 = PROFIBUS (CBP )
7 = OP1S 
8 = OP1S 

:

,
 P366: 

P366  P368 
=0 0...8 
1  7 
2 7 
3 0  
4 8 
>4 0... 8 

,
 P368 (  P60=3). 

.: 1  
min: 0  
max: 8  

. .: -  
: - 

: O2 

:
-
+

-
-  / .

:
-

P370* 

370

.

0 = 

1 = 

 0. 

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-
-  / .

:
-

P371 

371

 ( ,
, )

,
.

 " "

:

;
, .

:
0: 
1: 

:
P095 = 10, 11, 13 (IEC, , . . )

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: - 

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
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/

P372* 

372

.

.
 24 - .

,
 5% 
.

0 = 
1 = 

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-

P373* 

373

 ( ) .

:
x0 = 
x1 = 
x2 = 

 (P374) 
x3 = 

 ' ' .

1 112,13 =  F008 
 F006 

:

' '  P373 = 
3, 13 , .

,
.

:

,
!

:
P095 = 10, 11 (  = IEC, )

.1: 0  
min: 0  
max: 13  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P374  

374 .
:

 (P373 = 3, 13  P583). 

.

.1: 0  
min: 0  
max: 650  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
-

P375* 

375

.

. ,

.
0 = 
1 =  1 

(  0)
2 = 
3 = , . .

 VDE. 

.: 1  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
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/

r376  – 
.

376

 - 
,

.

:
 0 =1:  W  
 1 =1:  V  
 2 =1:  U
 3 =1: 

 8 =1: IW 
 9 =1: IW 
 10 =1: IU 
 11 =1: IU 

!
 12  14  OP1S 

, ,
.

 12  14 :
.

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+

-  / .
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r377

377
0: 
1: 

:
1xx: 
2xx: 
3xx: 
4xx: 
5xx: 
6xx: 
7xx:  n/f-

,

1x1:  -  1 
1x2:  -  2 
2x1:  1
2x2:  2
2x3: 

.
:

10x: 
11x: 
12x: V + 
13x: V - 
14x: U + 
15x: U - 
16x: W + 
17x: W - 
20x: 
21x: U+, V -, W - 
22x: U-, V+, W + 
23x: U-, V-, W+ 
24x: U+, V+, W - 
25x: U +, -, W + 
26x: U-, V +, W- 
300:
310, 320:  V
330, 340:  W
350, 360:  U
40x: 
41x:  U  
42x:  V
43x:  W
44x: 
50x, 60x, 70x: 
51x, 61x, 71x: 
52x, 62x, 72x: 
53x, 63x, 73x:  n/f-
54x, 64x, 74x: 
55x, 65x, 75x: 

:
4x0, 5x0, 6x0, 7x0: 
4x1, 5x1, 6x1, 7x1: 
4x2, 5x2, 6x2, 7x2: 
4x3, 5x3, 6x3, 7x3: 
4x4, 5x4, 6x4, 7x4: 

.: 0  
. .: -  

: - 
: O2 

:
-
+

-  / .
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P379 
.

379  (P121) 
(P127).  

:
-

.
-  +/-10°C .
- .
 (  = 

 = )
-    

 KTY84    
(P386=2).

:
P386> 0 ( )

. : 430.4 

.1: 20,00 
min:-40,00  
max: 80,00  

. .: °
: 4  

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P380* 

380

,
 "  " (A023). 

:
 B: <= 120°
 F: <= 145 °

:
 P380=1 PTC- .

,
 1,5 .

 P381> 1 
 KTY84 .

.1: 0  
min: 0  
max: 200  

. .: °
: 4  

: I2 

:
-
+

+  / 
+

-
-  / .

:
-
-
-

P381* 

381

,
 " " (F020). 

:
 B: <= 130 °
 F: <= 155 °

:
 P380=1 PTC- .

,
 1,5 .

 P381> 1 
 KTY84 .

.1: 0  
min: 0  
max: 200  

. .: °
: 4  

: I2 

:
-
+

+  / 
+

-
-  / .

:
-
-
-

P382* 

382

 I2t 
.

 1FT6-  1FK6 
 1 (= ). 

:           0: 
1: 

: P95> 10  P97=0 

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+

+  / 
+

-
-
-  / .

:
-
-
-
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P383 .
.

T1
383

:
 i²t 

> = 100 .
:  1LA5063, 2- .

 8 . ( )
*60  / . = 480 .

 Siemens 
:

  2- 4- 6- 8- 10- 12- 
. . . . . .

1LA5063  8  13  -  -  -  -  
1LA5070  8  10  12  -  -  -  
1LA5073  8  10  12  -  -  -  
1LA5080  8  10  12  -  -  -  
1LA5083  10  10  12  -  -  -  
1LA5090  5  9  12  12  -  -  
1LA5096  6  11  12  14  -  -  
1LA5106  8  12  12  16  -  -  
1LA5107  -  12  -  16  -  -  
1LA5113  14  11  13  12  -  -  
1LA5130  11  10  13  10  -  -  
1LA5131  11  10  -  -  -  -  
1LA5133  -  10  14  10  -  -  
1LA5134  -  -  16  -  -  -  
1LA5163  15  19  20 12  -  -  
1LA5164  15  -  -  -  -  -  
1LA5166  15  19  20 14  -  -  
1LA5183  25  30  -  -  -  -  
1LA5186  -  30  40  45  -  -  
1LA5206  30  -  45  -  -  -  
1LA5207  30  35  45  50  -  -  
1LA6220 -  40  -  55  -  -  
1LA6223  35  40 50  55  -  -  
1LA6253  40  45  50  60  -  -  
1LA6280  40 50  55  65  -  -  
1LA6283  40 50  55  65  -  -  
1LA6310  45  55  60  75  -  -  
1LA6313  -  55  60  75  - -  
1LA6316  48  58  63  78  -  -  
1LA6317  -  58  63  78  -  -  
1LA6318  -  -  63  78  - - 

1LA831. 35  40  45  45  50  50  
1LA835. 40  45  50  50  55  55  
1LA840. 45  50  55  55  60  60  
1LA845. 55  55  60  60  70  70  
1LL831.  25  25  30  30  35  35  
1LL835. 30  30  35  35  40  40  
1LL840.  35  35  35  35  40  40  
1LL845. 40  35  40  40  45  45  
1LA135. 30  35  40  -  -  -  
1LA140. 35  40  45  45  -  -  
1LA145. 40  45  50  50  55  55  
1LA150. 50  50  55  55  65  65  
1LA156. 60  55  60  60  70  70  
1LL135.  20 20 25  -  -  -  
1LL140. 25  25  30  30  -  -  
1LL145.  30  30  30  30  35  35  
1LL150. 35  30  35  35  40  40  
1LL156.  40  35  35  35  40  40 

 1LA7:  1LA5 

.1: 100 
min: 0  
max: 16000 

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+

+  / 
+

-

-
-  / .

:
-
-
-
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/

25  30  35  40  40  40 
:

1PH610  n=1150 1/ . T1 = 20 .

1PH7 (=1PA6):  
:   100 132 160 180 225  

T1 .:        25   30   35   40   40   

1PL6:  
:  180   225  

T1 .                         30     30 

1PH4:  
:  100  132  160  

T1 .                         25    30    35  

 P 384 
,  F021. 

: P95> 10  P97=0 

P384* 

384

.
.  - 

.
:

i001: .: 
 B0150 / B0151  

.
i002: :       

 B0152 / B0153  

.
: r008 ( )

:
0: 

.1: 100 
min: 0  
max: 300  

. .: % 
: 2 

: O2 

:
-
+

+  / 
+

-
-  / .

:
-
-
-
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/

P385* .
.

385

 BICO 
.

 ( ,
 SST2) .  KTY84, 

.

:

4000H=100% (100% = 256° ).
 r009. 

:
245:  KTY84  

: .

:
P380> 1 
P381> 1 
P386 = 2 (  P380 = 1  P381 = 1) 

 KTY 
.

:
 (P380 = 1 

P381 = 1), .

. : 280.4

.1: 245 
. .: -  

: 2, 

: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-
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/

P386* R ( .)-
. .

386

.

 5 % - 10%  (B0253 = 1) 
.

,
 n/M (P100 = 4, 5) 

 (P130=11,12).  
, ,  f-  (P100 

= 3)  (B0253 = 0), 

 (3- ).

 n/M-
 ( ,  KTY84) 

(  X103). 

,
, ,

 P386. P392 
 (P60 = 5, 8), 

3-
.

.

.
3-

 (r118). 
 R( )

 (P117) 
.

:           0: 
1: 

(  P095> 11) 
2: 

:
-  (P095, P101. P109)    

.
-  P386, 

 (P387). 
 P117, 

(P382) 
(P379) 

 (P115 = 3  2, 4), 
.

-
,

 (P381 = 1) 
!

-  (P315 = 0  P313> f (max)) 
 n/M 

3- .

.
-  f-  (P100 = 3)  n/M 

, . .
 20° ,

(P108: , , ),    

( . P390) .
-  BICO  (P385) 

.  (P386=2) 

.1: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: 4 

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
-
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/

:
P100 = 3, 4, 5 ( )
P095 = 12, 13 ( . , . . ):  

 R
.

. :  430.5 

P387* 

387

,
.

 (P387> 0), 

: ,
(P389) 

:
0: 
=1:  1LA5/1LA7  
2:   1LA6  
3:  1LA8  
4:  1LA1  
5:  1PH6  
6:  1PH7 (  1PA6) 

:
-  P388  P392  

.

:
P386> 0 ( )
P095 = 10, 11 ( )

. :
 430.3 

.1: 1  
min: 0  
max: 7  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
-

P388 

388

.
.

,
.

 (P115 = 1, 2, 3). 

:
P386> 0 ( )

. :
 430.4 

.1: ~  
min: 5  
max: 9999  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
-
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/

P389 

389

.
 1LA1  1LA8 

 (
). 

->
P389 = 1  

->
P389 = 0 

 P387 <> 0 P389 ,
.

:  (P387 = 0) 

. :  430.4 

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4 

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
-

P390 K 
( ). 

390 ( ). 

 (80K),  (100 K) 
 (50 K) .

,
100K. ,

 80 K. 

( ), 
 (P340),  (P068 =), 

.

:
-  1PH6,1PH7/1PA6 (P387 = 5,6)  

 130.0% ,
. . .

-  1LA  100%  

:  (P387 = 0) 

. : 430.5 

.1: 100,0 
min: 25,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
-

P391 K (
)

391
 P390. 

:
-
P390*P391*100K  

-

.

:  (P387 = 0) 

. : 430.6 

.1: 100,0 
min: 25,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
-
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/

P392 
.

( )
392

.

 (1.732 * P101 * P102). 
,  3-

.

 (P115 = 1, 2, 3). 

:  (P387 = 0) 

. : 430.6 

.1: ~  
min: 0,05  
max: 10,00  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r393

393
.

 (P386 = 2)  T(s) 
 (r009).  

T(u)  P379. 
, ,

,
 (80 K) 
. ,
, .

 T(u) -
.

 P127 ( ,
 P115 = 2, 3).  P127 

,

P108, .

:
,

 (P060 = 5), 
,

 P386…P392 

,

 P127.  
,  R ( ) (P127, 

r126)
( ,

). 

:
i001 = T (l): 
i002 = T (s): 
i003 = T (f): 
i004 = T (u): 

:
R ( )  (P386> 0)

. : 430.6 

.: 2  
. .: °

: 4  
: I2 

:
-
+

-  / .
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/

P394*  
.  DC-

394

 BICO ,
 DC-

.

:
P395 = 2 (DC- )

. : 615 

.1: 0  
. .: -

:
2,  

.
: L2, B

:
-
+

-  / .

:
-

P395 DC -

395  ( ,
)

:
,
!

:
.

 (P102> P072) 
 DC-

 (  A020). 

 (P603). 
:

0: 
1: DC -

3.  
2: DC -  (P394) .

:
P095 = 10, 11 (  = IEC, )

.1: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-

P396 

DC
396

,
.

 (P115=1,2,3). 

:
P395 = 1,2 ( )

.1: ~  
min: 0,0  
max: 6553,5 

. .: A 
: 4 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P397 
.

 DC
397

:
P395 = 1,2 (

)

.1: 5,0 
min: 0,1  
max: 99,9  

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P398 DC- .
.

398

;
 DC 

.

: P395 = 1,2 (
)

.1: 100,0 
min: 0,1  
max: 600,0  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P399* .

399

.
.: 0  

min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: - 

: O2 

:
-
+

-  / .
-

:
-
-
-
-
-
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/

P401* 

 1 
401

 1. 
 P580  P581 

 ( . r551). 

.1: 0,000 
min:-200,000 
max: 200,000 

. .: %  
: 4, 

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P402* 

 2 
402

 2. 
 P580  P581 

 ( . r551). 

.1: 0,000 
min:-200,000 
max: 200,000 

. .: %  
: 4, 

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P403* 

 3 
403

 3. 
 P580  P581 

 ( . r551). 

.1: 0,000 
min:-200,000 
max: 200,000 

. .: %  
: 4, 

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P404* 

 4 
404

 4. 
 P580  P581 

 ( . r551). 

.1: 0,000 
min:-200,000 
max: 200,000 

. .: %  
: 4, 

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P405* 

 5 
405

 5. 
 P580  P581 

 ( . r551). 

.1: 0,000 
min:-600,000 
max: 600,000 

. .: 
: 4, 

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P406* 

 6 
406

 6. 
 P580  P581 

 ( . r551). 

.1: 0,000 
min:-600,000 
max: 600,000 

. .: 
: 4, 

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P407* 

 7 
407

 7. 
 P580  P581 

 ( . r551). 

.1: 0,000 
min:-600,000 
max: 600,000 

. .: 
: 4, 

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P408* 

 8 
408

 8. 
 P580  P581 

 ( . r551). 

.1: 0,000 
min:-600,000 
max: 600,000 

. .: 
: 4, 

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P409* 

 9 
409

 9. 
 P580  P581 

 ( . r551). 

.1: 0,0  
min:-36000,0  
max: 36000,0  

. : 1/ .
: 4, 

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P410* 

 10 
410

 10. 
 P580  P581 

 ( . r551). 

.1: 0,0  
min:-36000,0  
max: 36000,0  

. : 1/ .
: 4, 

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P411* 

 11 
411

 11. 
 P580  P581 

 ( . r551). 

.1: 0,0  
min:-36000,0  
max: 36000,0  

. : 1/ .
: 4, 

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P412* 

 12 
412

 12. 
 P580  P581 

 ( . r551). 

.1: 0,0  
min:-36000,0  
max: 36000,0  

. : 1/ .
: 4, 

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P417* 
.

. .
2417

 BICO ,
2

.
 0 (P580), 1 (P581), 3 

(P418). 

.1: 1  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P418* 
.

. .
3418

 BICO ,
 3 

.

 0 (P580), 1 (P581), 2 (P417). 

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r419

.
.419

.
.: 0  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .

r420 .

420

.
.: 3  

. .: %  
: -

: I4 

:
-
+

-  / .

P421* 

(max) 
421

.

.

.: 100,0 
min:-200,0  
max: 200,0 

. .: % 
: - 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P422* 

(min) 
422

.

.

.: 0,0  
min:-200,0 
max: 200,0 

. .: % 
: - 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P423* .
. .

.
423

 BICO ,

.

,
 P431 

P432 .

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-

r424 .
. ( .). 

424

.
.: 2  

. .: %  
: -

: I4 

:
-
+

-  / .

P425*  
.

425
xxx0 = . . ,

 P426.  
xxx1 = . . ,

.
xx0x = 

.
xx1x = .
x0xx = .
x1xx = .

.: 110 
. .: -

:
-

: L2 

:
-
+

-  / .
:

-

P426* .
. .

426

.
 P425 

.

.: 0,0  
min:-200,0 
max: 200,0 

. .: % 
: - 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-

P427* 
. . .

.
427

 BICO ,

.
.

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-

P428* .
. . .
.

428

 BICO ,

.

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+

-  / .
:

-

P429* .
. .

.
429

 BICO ,

.

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+

-  / .
:

-

P430* .
./ .

430

 BICO ,

.  ( . 1) 

.
 ( . 0) 

.

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
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/

P431*  
.

. .
431

. . ,
 +/-100%. 

.
P425. 

.: 10,0  
min: 0,0  
max: 1000,0 

. .: 
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P432*  
.

. .
432

.
,

 +/-100% .

.
P425. 

.: 10,0  
min: 0,0  
max: 1000,0 

. .: 
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P433* .
. .1 

433

 BICO ,

1.  1 

.

.1: 0  
. .: -  

: 2, 

: L2, K, K

:
-
+

-  / .
:

-

P434 

1
434

 1. 

.1: 
100,00  
min:-300,00 
max: 300,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r437 .

 1 
437

 1 :
-
+

-  / .

P438* .
. . 2 

438

 BICO ,

2.  2 

.

.

.1: 0  
. .: -  

: 2, 

: L2, K, K

:
-
+

-  / .
:

-

P439 
2

439
 2. 

.1: 
100,00  
min:-300,00 
max: 300,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r441

441

 PROFIdrive 
V3. ,  PROFIdrive V3 

.

.: 0  
. .: -  

: -
: N4 

:
-
-  / .

r442 .

 2 
442

 2 (
)

.: 3  
. .: %  

: -
: I4 

:
-
+

-  / .

P443* 
. . .

443

 BICO ,
.

.1: 58  
. .: -  

: 2, 

: L2, K, K

:
-
+

-  / .
:

-
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/

P444 
W

444

.
.1: 

100,00  
min:-300,00 
max: 300,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P445* 
.

445

.
.

.1: 0,0  
min:-200,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4, 

 : I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r446

446

 PROFIdrive 
V3. ,  PROFIdrive V3 

.

.: 0  
. .: -  

: -
: N4 

:
-
-  / .

r447

447

.: 3  
. .: %  

: -
: I4 

:
-
+

-  / .

P448 

 1 
448

 1. 

 0  1 
(P568, P569). 

.: 10,000 
min:-200,000 
max: 200,000 

. .: %  
: -

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P449 

 2 
449

 2. 

 0  1  
(P568, P569). 

.: 20,000 
min:-200,000 
max: 200,000 

. .: %  
: -

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r451
n/f ( ., 1)

451

.: 3  
. .: %  

: -
: I4 

:
-
+

-  / .

P452*  
n/f (max, «+» 

.) 
452

:
· 5-

·  (P340) 

.1: 110,0 
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4  

: I4 

:
-
+

-
-  / .

:
-

P453*  
n/f (max, «-» 

.) 
453

:
· 5-

·  (P340) 

.1:-110,0  
min:-200,0  
max: 0,0  

. .: %  
: 4  

: I4 

:
-
+

-
-  / .

:
-

78
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P455 

455

.

.

:  0.00 
0.5*P456 .

.1: 0,0  
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4, 

 : I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P456 

456
. P455. 

.1: 5,0  
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4, 

 : I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P457* min 

457

Min ; .
 0  2*min; 

.
.

:        

- min. <  ( ) < .  - .
- min. <  ( ) < .  + .
0 <=  ( ) < .  + .
- . <  ( ) <0  - .

 > .    
 < .    

:
 ( . P571, P572) .

.1: 0,0  
min:-200,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4, 

 : I4 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r460
n/f ( ., -

.) 
460

 ( )
.: 3  

. .: %  
: -

: I4 

:
-
+

-  / .

P462 

462

 0  100% 

. .:  P463 (
). 

:
(P115 = 3, 5) 

 (P463, P465) 
/

 ( . .
, . .

.

.1: 10,0  
min: 0,0  
max: 999,9  

. .: -  
: 4, 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P463  
.

.
463

:           0 = 
1 = 
2 = 

.1: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P464 

464

 100%  0% 

. : .  P465  
.

:
(P115 = 3, 5) ,

 (P463, P465) 
 (

,
). 

.1: 10,0 
min: 0,0  
max: 999,9  

. .: -  
: 4, 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P465  
.

.
465

:            0 = 
1 = 
2 = 

.1: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P466  
.

3
466

3 ( )
 100% 

 1: 3
 2: . 3

:
- . ,

 " 3"
.

-  P100 = 0, 1, 2, 3 (  U/f, f- )
,

.
-  P100 = 3, 4, 5 ( )

3
,  P466. 

.1: 5,0 
min: 0,0  
max: 999,9 

. .: 
: 2 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P467 

467

,
 (P462) ( ). 

:
 U/f (P100 = 0, 1, 2): 

 15%  P107). 
f-  (P100 = 3): 

 1.1-
 (P313).  

 (P313 = 0) 
 (P278, P279, 

P280). 

 (P95=13) 
 (> 5), 

. ,  P278  20% .

 n/M (P100 = 4, 5): 
.

,
 (P463) 

.
(P115 = 3, 5) ,

 (P463, 
P465) - .

:  1,0 
.

: P100 = 0, 1, 2, 3  
(  U/f, f- )

.1: 1,0  
min: 1,0  
max: 100,0  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P468  
.

468
0 = 

1 = .

.

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P469 .

469
 0  100% 

P462 + P469 / 2 + P470 / 2. 

: P463 = 0, P465 = 0 
(

)

.1: 0,50  
min: 0,00  
max: 10,00  

. .: 
: 4,  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P470 

470
 0  100% 

P462 + P469 / 2 + P470 / 2. 

: P463 = 0, P465 = 0 
(

)

.1: 0,50 
min: 0,00  
max: 10,00  

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

81
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P471  
.

( .). 
471

 n/f .

 (r480) 

 ( . P116). 
 2 
.

 (P115 = 1, 2)  0.0% 
 n/f-  (P115 = 3, 5)  100.0%. 

:
0.0%: 
100.0%:  n/f-

 P116  

:
P100 = 3, 4 (n- /f) 

. :
 317.7 

.1: ~  
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P473* 
. .

( .). 
473

 BICO ,
.

 K0156 (n/f- .  ( .)) 

 / Kp1 = r237 / P235. 

: P100=3,4  
. : 317.7 

.1: 1  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-

P475 
)

475
.

 - 
, ,

.
:

·  0.0 
·

 n/f. : P100 = 4 (n-
)

.: 0,0  
min: 0,0  
max: 50,0  

. .: %  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P476  

.
476

 '
'.  

 ' '
,

 >= P476. 

.: 1,0  
min: 0,0  
max: 20,0  

. .: % 
: - 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P477* .

477

,
.

: P478  
.

:
.

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P478* .

478

,

,
 P477 

.

.1: 0  
. .: -  

: 2, 

: L2, K, K

:
-
+

-  / .
:

-
-

r480
n/f ( ., - .) 

480

 ( )
.: 3  

. .: %  
: -

: I4 

:
-
+

-  / .

r481
n/f ( ., .2) 

481

.: 3  
. .: %  

: -
: I4 

:
-
+

-  / .

r482 n/f 
( .) 

482

 U/f 
-/ -/ -

.: 3  
. .: %  

: -
: I4 

:
-
+

-  / .

P483* .n/f 
(max, + .) 

483

 BICO ,

.
. . .

.
.

. .
: 316.7 

.1: 2  
. .: -  

: 2, 

: L2, K, K

:
-
+

-  / .
:

-

P484* .n/f 
(max, - .) 

484

 BICO ,

.
. . .

.
.
. .

. . .
: 316.7 

.1: 2  
. .: -  

: 2, 

: L2, K, K

:
-
+

-  / .
:

-

P486* . .
 M 

486

 BICO ,

. : P100=3,4,5 

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-

P487  
. .

487
.
: P100=3,4,5 

.1: 100,00 
min:-300,00  
max: 300,00  

. .: %  
: 4, 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r490

490

,
.

: P100 = 3, 4, 5 ( )
f-  n- ,

 (  2  27 = 1).  
 f-

1%  
.

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+

-  / .
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/

P492  
. 1 .

.
492

.
:

 P258 Pw ( .). 

: P100 = 3, 4, 5 ( )

.1: 100,0 
min:-200,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4, 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P493* .
. 1 

493

 BICO ,

. : P100=3,4,5 

.1: 170 
. .: -  

: 2, 

: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-

P494  
.

. 1 
494

.
: P100=3,4,5 

.1: 100,00 
min:-300,00  
max: 300,00  

. .: %  
: 4, 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r496
. 1

496
: P100 = 3, 4, 5 ( )

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+

-  / .

r497
max 1 

497

 r496 -
.

:
 (P259) 

 (P128).  
: P100 = 3, 4, 5 ( ); 

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+

-  / .

P498  
. 2 .

.
498

.
:

 P259 Pw ( . .) 
 Udmax P515.  

,

.

: P100 = 3, 4, 5  
( )

.1:-100,0  
min:-200,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4, 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P499* .
.2 

499

 BICO ,

. : P100=3,4,5 ( )

.1: 171 
. .: -  

: 2, 

: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-

P500  
.

.2 
500

.
: P100=3,4,5 ( )

.1: 100,00  
min:-300,00  
max: 300,00  

. .: %  
: 4, 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r502
. 2

502
: P100 = 3, 4, 5 ( )

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+

-  / .
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/

r503 max 2 

503

 r502 -
.

:
 (P259) 

 (P128).  
: P100 = 3, 4, 5 ( )

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+

-  / .

P504 . I 
. .

504
.

.1: 0,0  
min:-200,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4, 

 : I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P505 .
. .

505
.

: P100 = 3, 4, 5 ( )

.1: 0,0 
min:-200,0 
max: 200,0 

. .: % 
:

4, 
 : I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P506* .
. M 

506

 BICO ,

. :
P100=3,4,5 ( )

.1: 87  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-

P507  
. .

507
.

: P100=3,4,5 ( )

.1: 
100,00  
min:-300,00 
max: 300,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P508* .
. I 

508

 BICO ,

.

.1: 88 
. .: -

:
2,  

.
: L2, K

:
-
+

-  / .
:

-

P509  
. I- .

509
.

.1: 
100,00  
min:-300,00 
max: 300,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r510 .

510

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+

-  / .

r511 .

 I 
511

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+

-  / .
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/

P514  
.

514

.
,

.
: F038, F060, F061, F081, F090  F115. 

:
0: 
1: 

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P515 

Udmax 
515

;

 ( ,
)

.
:

-
!

-
,  Udmax 

.
:          0: 

1:  Udmax 

 Udmax-  P516 = 0% 
.

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P516 Udmax- .

516

 Udmax. 
 P516=0 % .

:
P515=1  Udmax 

.1: 25  
min: 0  
max: 200  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P517 
KIP/FLN

517

 (KIP) 
 (FLN) 

:

,
.

.

:

.

.

 (P517=2,3) 
. FLN  f= onst. 

 U/f (P100=0,1,2). 

:

.

:
0: 
1: KIP 
2: FLN  U/f = onst.  
3: FLN  f= onst. (  P100=0,1,2) 

.1: 0  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: 4 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
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/

P518  
KIP/FLN 1. .

518

 KIP 
 FLN.  

 KIP 
FLN .
( :

;  AC: P071*1.32, 
 DC: P071). 
:

 P517=2  U/f 
(P100=0,1,2) ,

 U/f. 
: P517 = 12,3 

.1: 76 
min: 65  
max: 115  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P519  
KIP/FLN .

519

 (P517=1) 

 (P517=2, U/f = onst)  U/f - 
 (P100=0,1,2).   

 0%  KIP .

.1: 25  
min: 0  
max: 200  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P520KIP/Udmax-

520

 KIP-/FLN-/  Udmax  

.

.: 25,0 
min: 0,0  
max: 999,9 

. .: - 
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P521 KIP/Udmax-

521

 KIP-/FLN-
 Udmax 

.

.: 1,6  
min: 0,1  
max: 999,9  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P522 KIP/Udmax-

522

 KIP-
/FLN-/Udmax-

.

.: 40,0  
min: 0,0  
max: 999,9  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P523 FLN 
Udmin 

523

,
 '

'.   
( :

;  AC P071*1.32, 
 DC P071). 

: P517 = 2, 3 (FLN )

.1: 76 
min: 50  
max: 76 

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r524

524

 P527 
.

:
1: T ( .)  0.1
2: I ( , .) 4000h=4*P102  
3: I ( , .) 4000h=4*P102 

:
P095 = 10, 11 (  = IEC, )

.: 0  
. .: -  

: 3  
: I2 

:
-
+

-  / .

87
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P525  
.

525

,
.

 ( . P583) 
P373 = 3 (  (

)). 

 (P115=1,2,3).  

:       
 P100=3 (f- )  2-

 (r119). 

:
P100 = 1, 3 (  U/f, f- )

.1: ~  
min: 0,0  
max: 6553,5 

. .: A 
: 4 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P526 .

526
,

 1 .
:

 P525  P100=0,1 ( )

.1: 1,0  
min: 0,0  
max: 100,0  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P527*  

527 ( ). 
.

:
1: 
2: 
3: 

:

 0%, 
.

 (
. K0078, K0079) 

:
P095 = 10, 11 (  = IEC, )

.1: 100,0 
min: 0,0  
max: 500,0  

. .: %  
: 3  

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
-

r528 .

528

:   0 = 
1 = ,
2 = V ,
3 = 
4 = 

:
 TSY  

P100 = 1,2,3 (  U/f  n- , f-
)

. : X01.5 

.: 0  
. .: -  

: -
: O2 

:
-
+

-  / .

88
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P529  f 
. .

529
.

:
( .  - .) < P529. 

:

 (P532). 

:
 TSY  

P100 = 1,2,3 (  U/f  n- , f-
)

. :
 X02.5 

.: 0,10  
min: 0,00  
max: 1,00  

. .: 
: -

: I4 

:
-
+

-  / .
:

-

P530  
. .

530  ( ).

,

.

:
-  R

-  U_R-S  

-> P530  -30 ° (
 U_R 

 -30 .°  U_R-S). 

:
 TSY  

P100 = 1,2,3 (  U/f  n- , f- )

. : X02.3 

.: 0,0  
min:-180,0  
max: 179,9  

. .: ° 
(alt)  

: -
: I2 

:
-
+

-  / .
:

-

P531  
.

531

.

V
,
.

 B0134 ,
 B0160. 

,

 (P582) .

:
 TSY  

P100 = 1,2,3 (  U/f  n- , f-
)

. : X02.5 

.: 2,0  
min: 1,0  
max: 20,0  

. .: ° 
(alt)  

: -
: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
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/

P532  
.

fmax 
532

.

.

.

 (P529). 

:
 TSY  

P100 = 1,2,3 (  U/f  n- , f-
)

. : X02.6 

.: 0,20 
min: 0,00  
max: 1,00  

. .: 
: -

: I4 

:
-
+

-  / .

:
-

r533 .

533

.
 8-

 (P107). 

:
 TSY  

P100 = 1,2,3 (  U/f  n- , f-
)

. : X02.3 

.: 3  
. .: 

: -
: I4 

:
-
+

-  / .

P534  
.

534

.

.

.

 ( . P571 P572). 
:

 TSY  
P100 = 1,2,3 (  U/f  n- , f-

)
. :

 X01.1, 316.2 

.: 1  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
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/

P535 
SIMO 

535

;

. -

 P340  45*
.  SIMO- .

:   

,
.

:          0: 
1:  1
2:  2
3:  3
4:  4

.1: 0  
min: 0  
max: 4  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-

+
+

-  / .
:

-
-

P536 n/f- .
 ( .) 

536

.

 n/f-
 (P115 = 3, 5). 

:
,  n/f-

 (P115 = 3, 5). 

:
- /

( )
 (  10 %).  

-
 200% .

- . . (f- )
 100%.

:
P100 = 3, 4, 5 ( ); 

.1: 50  
min: 10  
max: 200  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
-

P537 n/f- .
 ( .)

537

 n/f-
.

: P100 = 3, 4, 5 ( )

.1: 0  
min: 0  
max: 200  

. .: %  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P538 n/f- .
.

538

.

,  n/f-
 n/f - .

 0 ,
.

: P100 = 3, 4, 5 ( )

.1: 0,0  
min: 0,0  
max: 100,0  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .

:
-
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/

r539
-

539

.

.
.

1 ,
.

 00:  W (L3)  
 01:  V (L2)  
 02:  U (L1)
 03: 
 04:  W (L3)  2 ( )
 05:  V (L2)  2 ( )
 06:  U (L1)  2 ( )
 07: 
 08: Iw > 0  
 09: Iw <0  
 10: Iu > 0  
 11: Iu <0  
 12, 13, 14:  

 W, V  U
1:  + DC 

0:  - DC 
 15: 

:
i00n . Tp0n, n =  1  18 

.: 0  
. .: -  

: 18 
: V2 

:
-
+

-  / .

r540

540  P115 = 3, 4, 5, 7.  
 P115 = 5, 7 

.

:
0: 
1: 
2: . (P138)  

 (  P115 = 3, 4).  
3: 

 (  P115 = 3, 4). 
4: .
5: 
6: 
7: . . . (P138) .

(P115 = 5, 7)
:  (P115 4)  

8: 
(P151) .
: P100 = 3, 4, 5 ( )

.: 0  
. .: -  

: - 
: O2 

:
-
+

-  / .

r541 R ( )
. .

541 .  - 
.

:
i001 = U:  U  
i002 = V:  V  
i003 = W:  W 

.

.: 2  
. .: %  

: 3  
: O2 

:
-
+

-  / .
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/

r542
. . R 

( )
542

,
.

:
i001 = U:  U
i002 = V:  V
i003 = W:  W 

.: 2  
. .: %  

: 3  
: O2 

:
-
+

-  / .

r543
. .

U
543

. :
i001 = U:  U
i002 = V:  V
i003 = W:  W 

.: 2  
. .: 

: 3  
: O2 

:
-
+

-  / .

r544
. .

. .
544

.
:

i001 = U:  U
i002 = V:  V
i003 = W:  W 

.: 2  
. .: 

: 3 
: I2 

:
-
+

-  / .

r545
. .

545

.
.  50 .

:
i001 = U:  U
i002 = V:  V
i003 = W:  W 

.: 0  
. .: -  

: 3  
: O2 

:
-
+

-  / .

r546
. . X 

( )
546

.

.: 1  
. .: %  

: 12 
: O2 

:
-
+

-  / .

r547 .
.

547
.

.: 0  
. .: X

: -
: O2 

:
-
+

-  / .

r550
 1 

550

 1 
 0  15. 

.: 0  
. .: -  

: - 
: V2 

:
-
+

-  / .

r551
 2 

551

 2 
 16  31. 

.: 0  
. .: -  

: - 
: V2 

:
-
+

-  / .

r552
 1 

552

1.  0  15 .
.: 0  

. .: -  
: -

: V2 

:
-
+

-  / .

r553
 2 

553

 2.
 16  31 .

.: 0  
. .: -  

: - 
: V2 

:
-
+

-  / .
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/

P554* .
 / 
1

554

 BICO ,
/ 1 (

 1,  0). 

.1: 22  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P554* .
 / 
1

554

 BICO ,
/ 1 (

 1,  0). 

.1: 5  
. .: -

:
2,  

.
: L2, B

:
-
+

-  / .
:

-
-

P555*  
. 1 2

( )
555

 BICO  1 ,
2 (

 1,  1). 
2  P556  P557. 

.1: 1  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P556*  
. 2 2

( )
556

 BICO  2 ,
2 (

 1,  1). 
2  P555  P557. 

.1: 1  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P557*  
. 3 2

( )
557

 BICO  3 ,
2 (

 1,  1). 
2  P555  P556. 

.1: 1  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P558*  
. 1 3

( . )
558

 BICO  1 ,
3 (

 1,  2). 
3  P559  P560. 

.1: 1  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P559*  
. 2 3

( . )
559

 BICO  2 ,
3 (

 1,  2). 
3  P558  P560. 

.1: 1  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P560*  
. 3 3

( . )
560

 BICO  3 ,
3 (

 1,  2). 
3  P558  P559. 

.1: 1  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P561* .

561

 BICO ,

 (  1,  3). 

.1: 1  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P562* .

562

 BICO ,

 (  1,  4). 

.1: 1  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P563*  
.

563

 BICO ,

 (  1,  5). 

.1: 1  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P564* .

564

 BICO ,

 (  1,  6). 

.1: 1  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P565*  
. 1 

565

 BICO  1 ,

(  1,  7). 
 P566  P567. 

.1: 2107 
. .: -  

: 2, 

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P566*  
. 2 

566

 BICO  2 ,

(  1,  7). 
 P565  P567. 

.1: 0  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P566*  
. 2 

566

 BICO  2 ,

(  1,  7). 
 P565  P567. 

.1: 6 107 
. .: -  

: 2, 

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P567*  
. 3 

567

 BICO  3 ,

(  1,  7). 
 P565  P566. 

.1: 0  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P568* .
.  0 

568

 BICO ,
0

(  1,  8). 

 1 (P569). 

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P569* .
.  1 

569

 BICO ,
0

(  1,  9). 

 0 (P568). 

.1: 0  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P571* .+ 
.

571

 BICO ,

 (
 1,  11). 

.1: 1  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P572* .- 
.

572

 BICO ,

 (
 1,  12). 

.1: 1  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P573* 
. . .

573

 BICO ,

 (  1, 
13). 

.1: 8  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P574* 
. . .

574

 BICO ,

 (  1,  14). 

.1: 9  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P575*  
. .

. 1
575

 BICO ,

 1 (  1,  15). 

.1: 1  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P576* 
.

 0 
576

 BICO ,
0

 (  2  16). 

 1 (P577). 

.1: 0  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P577* 
.

 1 
577

 BICO ,  1 

 (  2  17). 

 0 (P576). 

.1: 0  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P578* 
.
 0 

578

 BICO ,  0 

 (  2,  18). 

 1 (P579). 

.1: 0  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P579* 
.
 1 

579

 BICO ,  1 

 (  2,  19). 

 0 (P578). 

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P580* . .
.  0 

580

 BICO ,
0

 (  2,  20. 

 1 (P581), 2 (P417), 3 (P418). 

.1: 0  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P581* .
. .  1 

581

 BICO ,
1

 (  2,  21. 

 0 (P580),  2 (P417),  3 
(P418). 

.1: 0  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P582*  
. .

582

 BICO ,

 (  2,  22).

:
0: 
1: 

:                
-  TSY, 

/
U/f  (P100 = 2).  
-  ( . P534) 

: f-  (P100=3)  U/f - 
(P100=1). 

 (P95=12) 

 ( .
B0134, B0135), 
(P172=0). 

:
 TSY  

P100 = 1,2,3 (  U/f  n- , f-
) P95 = 12 (

. )
. : X01.4 

.1: 5002 
. .: -  

: 2, 

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P583* .

583

 BICO ,

 (  2,  23). 

:
P095 = 10, 11 (  = IEC, )

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P584* .
.

584

 BICO ,

(  2,  24). 

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P585* . n/f-
. .

585

 BICO ,

 (  2,  25). 

:
P100 = 04,5 (  U/f 

, n/ - ). 

.1: 1  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P586* .
. .

2
586

 BICO ,

 2 (  2,  26). 
. 0 ,
,  200 

 (
 r001  10).  2 

, ,
.

.1: 1  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P587* .

587

 BICO ,

 (  2, 
 27). 

:
0: 

 ( ).  
1: 

 ( ). 

:
 (P602) 

. ,
 n/f- .

: P100=3,4 
(  n/f) 

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P588*  
. . .

.1 
588

 BICO ,

 1 (  2, 
28). 

.1: 1  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P589*  
. . .

.2 
589

 BICO ,

 2 (  2, 
29). 

.1: 1  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P590* 
.

BICO 
590

 BICO ,
 BICO 

(  2,  30). 

.: 14  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P591* .

591

 BICO ,

 (  2,  31). 

 (Eingabewert=0), 
 P600 

.

 (  0), 

 1. 

.1: 0  
. .: -  

: 2, 
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P600* 

600

.

 (P591> 0), 

,
.

 F001.  

 (P591 = 0), 

.

.
 120 .

,
.

(  X9.7  X9.9), 
 120 .

. : 91, 92, 93, 94 

.: 120 
min: 0  
max: 6500  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P601* .
.

601

 BICO ,

 (  -X9). 

.1: 124 
. .: -  

: 2, 

: L2, B 

:
-
+
+

-  / .
:

-

P601* .
.

601

 BICO ,

 (  -X102). 

.1: 124 
. .: -  

: 2, 

: L2, B 

:
-
+
+

-  / .
:

-
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/

P602 

602

.

.

.

 (P115=1) 
 (P115=2, 3). 

:
P100 = 0, 1, 2 (  U/f): 

 0.0 
 ( .

P319  P325). 
 (P604 = 1)  

.
P100 = 3, 4, 5 ( ): 

.
 (P604 = 1) 
.

P095 = 12 ( ): 

 r160. 
-

 ( ), 
 F012 " ". 

 P602=0.01s 
 ( . .

" "), ,     
 2% . .

P095 = 13 ( . . ): 

,
. ( . P467) 

 " " ( . B0132, B0133). 

. :
 380.3, 381.3, 405.4 

.1: ~  
min: 0,01  
max: 10,00 

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P603 

603
.

 - ,

.
.

.
 0. 

 (P115 = 1) 
(P115 = 2, 3). 

:       
1, 

3, 

.1: ~  
min: 0,00  
max: 10,00 

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
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/

P604 

604

.

. ,

.
P100 = 0, 1, 2 (  U/f): 

(P602) 
.

P100 = 3, 4, 5 ( ): 

(P291) 
(P602) 

.
:

0 = 
1 = 

:
P095 = 10, 11, 12 ( ,

)
. :

 380.4, 381.4, 405.5 

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P605 

605

.
0 = 
1 = 
2 = 

.: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
P606 

.

606

.  (P605) 

.

.

.: 0,20 
min: 0,00  
max: 10,00 

. .: 
: - 

: O2 

:
-
+
+

+  / 
-  / .

:
-

P607 
.

607

.  (P605) 

.
,

.
 P801 

 P617  P607. 

.: 0,10 
min: 0,00  
max: 10,00 

. .: 
: -

: O2 

:
-
+
+

+  / 
-  / .

:
-

P608* .

608

 BICO ,
.

.1: 104 
. .: -  

: 2 
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-

P609* .

609

 BICO ,
.

.1: 105 
. .: -  

: 4 
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
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/

P610* .
.1 

610

 BICO ,

 1.  
 (K0242) 

 U/f 
.

(K0184) 
.

.: 242  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-

P611 
.1 

611

 1, 
.

.: 0,0  
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P612*  
.

612

 BICO ,
 "

".

.: 1  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-

P613*  
.

613

 BICO ,
 "

".

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-

P614* .
.

.
614

 BICO ,

.

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-

P615* .
.2 

615

 BICO ,

 2. 

.: 148  
. .: -  

: - 
: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-

P616 
. 2 

616

 2. 
,

 (B278) 
.

 P800 
.

.: 0,5  
min: 0,0  
max: 200,0 

. .: % 
: - 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P617 
.2 

617

,
.

, -
 2, 

.

.: 0,00  
min: 0,00  
max: 100,00  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+
+

+  / 
-  / .

:
-
-

P631* 

631

.
.

:
i001 = CU-1:  1
i002 = CU-2:  2 

.1: 0,00  
min:-20,00  
max: 20,00  

. .: 
: 2  

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
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/

P632*  

632

. ,
.

0: -10 ... 10
1: 0 ... 10
2: - 20mA... 20
3: 0 ... 20
4: 4 ... 20

.1: 0  
min: 0  
max: 4  

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P632*  

632

. ,
.

            
0: -10 ... 10
1: 0 ... 10
2: - 20mA... 20  ( 1)
3: 0 ... 20  ( 1)
4: 4 ... 20  ( 1)

.1: 0  
min: 0  
max: 4  

. .: -  
: 2  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P634*  

634

.
.1: 4,0  

min: 0,0  
max: 1000,0 

. .: 
: 2 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P636*  
.

636

,

.

0. 

.1: 1  
. .: -  

: 2 
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-

r637

637

,
.

.: 1  
. .: %  

: 2  
: I2 

:
-
+

-  / .

P638*  

638

 CU. 
 P632.x = 2 (4-20mA). 

 (P638.x=0) 

.  P638.x=1 
,  B0031 

B0032 
.

i001 = CU-1: 
i002 = CU-2: 

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 2  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P640* .
. .

640

 BICO ,

.

:
i001 = CU-1:  1
i002 = CU-2:  2

.1: 148 
. .: -  

: 2 
: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P643 -
.

643

:
P643.x = 

 ( ) = 100% 

:
U  =  / 100% * P643.x + P644.x 

:
i001= -1: . . .  1  = 100%  
i002= -2: . . .  2  = 100% 

:
 ± 10 .

.1: 10,00 
min:-320,00  
max: 320,00  

. .: 
: 2  

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P644 

-
644

,
. P643. 

:
i001 = CU-1:  1
i002 = CU-2:  2 

.1: 0,00  
min:-100,00  
max: 100,00  

. .: 
: 2  

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r646
.

.
646

.
.: 0  

. .: -  
: -

: V2 

:
-
+

-  / .

P650* . .
.TSY

650

 BICO ,
 -X110 

TSY. 

 1:  TSY 1,-X110:16,17 
: B0134 

 2:  TSY 1,-X110:18,19 
: B0161 

.1: 134 
. .: -  

: 2 
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P651* .
. .1 

651

 BICO ,
-X101/3 

.  - 
X101/3 

 0. 

.1: 107  
. .: -  

: 2, 

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P652* .
. .2 

652

 BICO ,
 -X101 / 4 

.  - 
X101 / 4 

 0. 

.1: 104  
. .: -  

: 2, 

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P653* .
. .3 

653

 BICO ,
 -X101 / 5 

.  - 
X101 / 5 

 0. 

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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/

P654* .
. .4 

654

 BICO ,
-X101 / 6 

.  - 
X101 / 6 

 0. 

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P655*  
EB1 

655

 1  EB1.  
0 = +/-10
1 = 0... 20

 1: 1  EB1  
 4: 1  EB1  
 2, 3, 5  6: 

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 6  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P656*  
EB1 . .

656

EB1 
.

 1  3: 1… 3 . EB1  
 4  6: 1… 3 . EB1 

.1: 1,00 
min: 0,00  
max: 100,00 

. .: -  
: 6 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P657  
EB1 . .

657

 EB1. 
.

 1  3: 1… 3 . EB1  
 4  6: 1… 3 . EB 

.1: 0,00 
min:-100,00 
max: 100,00 

. .: -  
: 6 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P658*  
EB1 . .

.
658

 EB1. 
,

.

0 = 
1 =  "+" 
2 = 
3 =  "-" 

 1  3: 1... 3 . EB1  
 4  6: 1... 3 . EB1 

 "  " (P659) 
.

.1: 0  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: 6  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P659*  
EB1 

.
659

,

 EB1. 

 1  3: 1... 3 . EB1
 4  6: 1... 3 . EB1

.1: 0  
. .: -  

: 6 
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-

P660*  
EB1 . .

2
660

 EB1. 

 1  3: 1... 3 . EB1
 4  6: 1... 3 . EB1

.1: 0  
min: 0  
max: 1000  

. .: 
: 6  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P661*  
EB1 

.
661

,

 EB1. 
 0. 

 1  3: 1... 3 . EB1
 4  6: 1... 3 . EB1

.1: 1  
. .: -  

: 6 
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
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/

r662
EB1 . .

. .
662

,
 EB1. 

 1  3: 1... 3 . EB1
 4  6: 1... 3 . EB1

.: 2  
. .: %  

: 6  
: I2 

:
-
+

-  / .

P663*  
EB1 . .

.
663

,
 EB1. 

 1  2: 1 2 . EB1  
 3  4: 1 2 . EB1 

.1: 0  
. .: -  

: 4 
: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P664*  
EB1 .

.
664

 EB1. 
,

 P663 
.

0 = 
1 =  "+" 
2 = 
3 =  "-" 

 1  2: 1 2 . EB1  
 3  4: 1 2 . EB1 

.1: 0  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P665*  
EB1 . .

665

 EB1. 

 1  2: 1 2 . EB1  
 3  4: 1 2 . EB1 

.1: 0  
min: 0  
max: 10000  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P666*  
EB1 .

666

EB1. 

 100% (4000 H). 
 1  2: 1 2 . EB1  
 3  4: 1 2 . EB1 

.1: 10,00  
min:-200,00  
max: 200,00  

. .: 
: 4  

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P667  
EB1 .

667

 EB1. 
.

 1  2: 1 2 . EB1  
 3  4: 1 2 . EB1 

.1: 0,00  
min:-200,00  
max: 200,00  

. .: 
: 4  

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

r668
EB1 .

668

,
 EB1. 

 1  2: 1 2 . EB1  
 3  4: 1 2 . EB1 

.: 2  
. .: %  

: 4  
: I2 

:
-
+

-  / .

P669*  
EB1 . .

.
669

,
 -X480 /  43  46 

EB1.  -X480 /  43  48 

 0. 

 1  4: 1 4 . EB1 
 5  8: 1 4 . EB1 

.1: 0  
. .: -  

: 8  
: L2, B 

:
-

+
-  / .

:
-
-
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/

r670
EB1 .

670

 EB1. 

 1: . EB1  
 2: . EB1 

.: 0  
. .: -  

: 2  
: V2 

:
-
+

-  / .

r673
EB2 .

673

 EB2. 

 1: . EB2  
 2: . EB2 

.: 0  
. .: -  

: 2  
: V2 

:
-
+

-  / .

P674*  
EB2 . .

.
674

 EB2. 

 1  4: . EB2 
 5  8: . EB2 

.1: 0  
. .: -  

: 8 
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P675*  

EB2 
675

 EB2. 

0 = +/-10
1 = 0... 20

 1: . EB2  
 2: . EB2 

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P676*  
EB2 .

676

 EB2. 

.

 1: . EB2  
 2: . EB2 

.1: 1,00 
min: 0,00  
max: 100,00 

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P677  

EB2 
677

 EB2. 
.

 1: . EB2  
 2: . EB2 

.1: 0,00 
min:-100,00 
max: 100,00 

. .: -  
: 2 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-

P678*  
EB2 

.
678

 EB2. ,

.

0 = 
1 =  "+" 
2 = 
3 =  "-" 

 1: . EB2  
 2: . EB2 

 "  " (P681) 
.

.1: 0  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

P679*  
EB2 .

.
679

,

 EB2. 

 1: . EB2  
 2: . EB2 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
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P680*  
EB2 

2
680

 EB2. 

 1: . EB2  
 2: . EB2 

.1: 0  
min: 0  
max: 1000  

. .: 
: 2  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P681*  
EB2 .

.
681

,

 EB2. 
 0. 

 1: . EB2  
 2: . EB2 

.1: 1  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-

r682

 EB2 
682

,
 EB2. 

 1: . EB2  
 2: . EB2 

.: 2  
. .: %  

: 2  
: I2 

:
-
+

-  / .

P683*  
EB2 . .

.
683

,
 EB2. 

 1: . EB2  
 2: . EB2 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P684*  
EB2 .

.
684

 EB2. 
,

 P683 
.

0 = 
1 =  "+" 
2=
3 =  "-"

 1: . EB2  
 2: . EB2 

.1: 0  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: 2  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P685*  

EB2 .
685

 EB2. 

 1: . EB2  
 2: . EB2 

.1: 0  
min: 0  
max: 10000 

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P686*  
EB2 .

.
686

 EB2. 
,

 100% (4000 H). 
 1: . EB2  
 2: . EB2 

.1: 10,00 
min:-200,00  
max: 200,00  

. .: 
: 2  

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P687  

EB2 .
687

 EB2. 

.
 1: . EB2  
 2: . EB2 

.1: 0,00 
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: 
: 2 

: I2 

:
-
+

-  / .
:

-
-
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r688
 EB2 

.
688

,
 EB2. 

 1: . EB2  
 2: . EB2 

.: 2  
. .: %  

: 2  
: I2 

:
-
+

-  / .

P690* SCI-
.

690

 SCI1; 

 X428 / 3, 6, 9 X428 / 5, 8, 11 
:

0: - 10 . . + 10  - 20  ... + 20
1: 0 V. . + 10  0  ... + 20
2: 4  ... + 20

:
- .

,

.
-  1  2 ,

. . .
-  2  < 2 

 ( ).  
-

 P692. :
i001:  1,  1 
i002:  1,  2 
i003:  1,  3 
i004:  2,  1 
i005:  2,  2 
i006:  2,  3 

.1: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: 6  

: O2 

:
-
+

+ SCB/SCI  
-  / .

:
-
-

P691*  

SCI-
691

 SCI  
: T=2 *2P691

: . P690 

.1: 2  
min: 0  
max: 14  

. .: -  
: 6  

: O2 

:
-
+

+ SCB/SCI  
-  / .

:
-
-

P692* 

SCI-
692

 SCI 
.

 SCI: . P690 

.1: 0,00 
min:-20,00  
max: 20,00  

. .: 
: 6 

: I2 

:
-
+

+ SCB/SCI  
-  / .

:
-
-

P693*  
.

SCI-
693

 SCI :
,

; .  SCI.  
: i001:  1,  1 
i002:  1,  2 
i003:  1,  3 
i004:  2,  1
i005:  2,  2 
i006:  2,  3 

.1: 0  
. .: -  

: 6  
: L2, K 

:
-
+

+ SCB/SCI  
-  / .

:
-
-

P694* SCI-
.

694

 SCI 
: .

 SCI  
: . P690 

.1: 10,00 
min:-320,00  
max: 320,00  

. .: 
: 6  

: I2 

:
-
+

+ SCB/SCI  
-  / .

:
-
-

110
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P695* 

SCI-
695

 SCI 
: .

 SCI: . P690 

.1: 0,00 
min:-100,00 
max: 100,00 

. .: 
: 6 

: I2 

:
-
+

+ SCB/SCI  
-  / .

:
-
-

P696*  

SCB 
696

 SCB 
-  SCI  

-
( . .

:            0 =  SCI 
1 = 4- .-USS 
2 = 2- .-USS 
3 = Peer to Peer
4 = 
5 = 

, ,

SCB  CUMC  CUVC. 
,

,
.

 SCB2 
.

.: 0  
min: 0  
max: 5  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

+ SCB/SCI  
-

-  / .
:

-
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r697

 SCB 
697

 SCB  
.

 FF Hex. 
 SCB (P682). 

:
i001: 
i002: 
i003: USS: 

SCI: 
i004: USS: 
         SCI: 

i005: USS: 
         SCI: 

i006: USS: STX – 
         SCI: 

i007: ETX-
i008: USS:     
         SCI: 

i009: USS/Peer to Peer: 
         SCI:  PZD (P554  P631) 

.

i010: USS: 
         SCI:  PZD 

SCI (P664) .

i011: 
i012: 
i013: SCB DPR 
i014: , 1

 . 
0: 
1: SCI1
2: SCI2  

i015: , 2
.

0: 
1: SCI1
2: SCI2  

i016:  SCI: 
i017:  SCB 
i018:  SCB 
i019:  SCI 1
i020:  SCI 1
i021:  SCI 1
i022:  SCI 2
i023:  SCI 2
i024:  SCI 2

.: 0  
. .: -  

: 24  
: L2 

:
-
+

+ SCB/SCI  
-  / .
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P698*  
.SCI .
.

698

 BICO 
 SCI. 

:
i001:  SCI- 1 . .1  
i002:  SCI- 1 . .2  
i003:  SCI- 1 . .3  
i004:  SCI- 1 . .4  
i005:  SCI- 1 . .5  
i006:  SCI- 1 . .6  
i007:  SCI- 1 . .7  
i008:  SCI- 1 . .8  
i009:  SCI- 1 . .9  
i0010:  SCI- 1 . .10  
i0011:  SCI- 1 . .11  
i0012:  SCI- 1 . .12  
i0013:  SCI- 2 . .1  
i0014:  SCI- 2 . .2  
i0015:  SCI- 2 . .3  
i0016:  SCI- 2 . .4  
i0017:  SCI- 2 . .5  
i0018:  SCI- 2 . .6  
i0019:  SCI- 2 . .7  
i0020:  SCI- 2 . .8  
i0021:  SCI- 2 . .9  
i0022:  SCI- 2 . .10  
i0023:  SCI- 2 . .11  
i0024:  SCI- 2 . .12 

.1: 0  
. .: -  

: 24 
: L2, B 

:
-
+

+ SCB/SCI  
-  / .

:
-
-
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r699
SCB/SCI 

699

 SCB  

:

 SCB (P696).  
 USS  Peer to Peer:  

i001: 1
i002: 2
i003: 3
i004: 4
i005: 5
i006: 6
i007: 7
i008: 8
i009: 9
i0010: 10
i0011: 11
i0012: 12
i0013: 13
i0014: 14
i0015: 15
i0016: 16
i0017: 1
i0018: 2
i0019: 3
i0020: 4
i0021: 5
i0022: 6
i0023: 7
i0024: 8
i0025: 9
i0026: 10
i0027: 11
i0028: 12
i0029: 13
i0030: 14
i0031: 15
i0032: 16

 SCI:  
i001:  SCI 1
i002: SCI 1 . .1  
i003: SCI 1 . .2  
i004: SCI 1 . .3  
i005:  SCI 2
i006: SCI 2 . .1  
i007: SCI 2 . .2  
i008: SCI 2 . .3  
i009:  SCI 1
i0010: SCI 1 . .1  
i0011: SCI 1 . .2  
i0012: SCI 1 . .3  
i0013:  SCI 2
i0014: SCI 2 . .1  
i0015: SCI 2 . .2  
i0016: SCI 2 . .3 

.: 0  
. .: -  

: 32 
: L2 

:
-
+

+ SCB/SCI  
-  / .

P700*  

SST
700

 ( .  "
" ,  2)

: i001 = SST1: .
 1 ( )

i002 = SST2: .
 2 ( )

i003 = SCB:  SCB, 
 P696 = 1, 2 

 SST1, SST2  SCB2 
.

.1: 0  
min: 0  
max: 31 

. .: -  
: 3  

: O2 

:
-
+

+ SST1 / SST2 
+ SCB/SCI  

-
-
-  / .

:
-
-
-
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P701*  

 SST 
701

 USS. 
 1:  1 (SST (/SST1) 
 2:  2 (SST2)  
 3: SCB 

1 = 300        
2 = 600        
3 = 1 200        
4 = 2400        
5 = 4 800 
6 = 9 600 
7 = 19 200 
8 = 38400 
9 = 57 600  1/2 SCB  
10 = 76 800  1/2 SCB  
11 = 93 750  1/2 SCB  
12 = 115 200  1/2 SCB  
13 = 187 500  SCB 2   

 2  3 

.
 SST1, SST2  SCB2
.

.1: 6  
min: 0  
max: 13  

. .: -  
: 3  

: O2 

:
-
+

+ SST1 / SST2 
+ SCB/SCI  

-
-  / .

:
-
-
-

P702*  
 PKW 

SST
702

PKW 
USS.  PKW 

,

 1:  1 (SST (/SST1) 
 2:  2 (SST2)  
 3: SCB 

0 = 
3 =     3  PKE,  PWE  
4 =     4  PKE, , PWE1  PWE2  
127 = 

,

 2  3 

.
 SST1, SST2  SCB2
.

.1: 127 
min: 0  
max: 127  

. .: -  
: 3 

: O2 

:
-
+

+ SST1 / SST2 
+ SCB/SCI  

-  / .
:

-
-

P703*  
 PZD 

SST
703

PZD .  USS. 
 PZD 
,

.
 1:  1 (SST (/SST1)  
 2:  2 (SST2)  
 3: SCB 

 2  3 

.
 SST1, SST2  SCB2
.

.1: 2  
min: 0  
max: 16  

. .: -  
: 3  

: O2 

:
-
+

+ SST1 / SST2 
+ SCB/SCI  

-  / .
:

-
-
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P704*  
SST .

.
704

îòñóòñòâèÿ
 USS. îòñóò.

,
.  P781 

.
 0 

.
 ( ,

OP1S). 

 1:  1 (SST/SST1)  
 2:  2 (SST2)  
 3: SCB 

 2  3 

.
 SST1, SST2  SCB2
.

.1: 0  
min: 0  
max: 6500  

. .: 
: 3  

: O2 

:
-
+

+ SST1 / SST2 
+ SCB/SCI  

-  / .
:

-
-

P705*  
SCB .

.
705

Peer to Peer SCB.  
 Peer to

Peer, 
.

:          0: 
( )

1:  (
)

: i001 = 1  PZD 
i002 = 2  PZD 

...
i005 = 5  PZD 

: P696 = 3 (  Peer to Peer) 

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 5  

: O2 

:
-
+

+ SCB/SCI  
-  / .

:
-
-

P706* .SCB 

706

 BICO ,

 SCB. 
.

 1:  1  PZD 
 2:  2  PZD ... 
 16:  16  PZD 

 1  1 (K0032).  

 2 
,

.
 PZD 

 P703,  i003. 

:  P696 = 3 (  Peer to Peer)  
5
(i001  i005). 

.1: 0  
. .: -  

: 16 
: L2, K 

:
-
+

+ SCB/SCI  
-  / .

:
-
-
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P707*  
. SST1 
.

707

 BICO ,
 1 

(SST1). 
.

 1:  1  PZD 
 2:  2  PZD ... 
 16:  16  PZD 

 1  1 (K0032). 

 2 
,

.
 PZD 

 P703,  i001. 

.1: 32  
. .: -  

: 16 
: L2, K 

:
-
+

+ SST1 / SST2  
-  / .

:
-
-

P708*  
. SST2 
.

708

 BICO ,
 2 

(SST2). 
.

 1:  1  PZD 
 2:  2  PZD ... 
 16:  16  PZD 

 1  1 (K0032). 

 2 
,

.
 PZD 

 P703,  i002. 

.1: 0  
. .: -  

: 16 
: L2, K 

:
-
+

+ SST1 / SST2  
-  / .

:
-
-

P708*  
. SST2 
.

708

 BICO ,
 2 

(SST2). 
.

 1:  1  PZD 
 2:  2  PZD ... 
 16:  16  PZD 

 1  1 (K0032). 

 2 
,

.
 PZD 

 P703,  i002. 

.1: 32  
. .: -  

: 16 
: L2, K 

:
-
+

+ SST1 / SST2  
-  / .

:
-
-

r709
SST1 / 2 .

709

 SST1 
 SST2 

 1 - 16:  SST1  
 17 - 32:  SST2 

.: 0  
. .: -  

: 32 
: L2 

:
-
+

+ SST1 / SST2  
-  / .

r710 ST1 / 2 

710

 SST1 
SST2 

 1-16: 
 SST1 17-32:  SST2 

.: 0  
. .: -  

: 32 
: L2 

:
-
+

+ SST1 / SST2  
-  / .
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P711*  
CB  1

711

 CB .
 (CB). 

 CB. 

CB ,
.

 1: 1. CB  
 2: 2. CB 

 CB1  CB2 
.

.1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

+ . .
-

-
-  / .

:
-

-

P712*  
CB  2

712

. P711 .1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

+ . .
-
-

-  / .
:

-
-

P713*  
CB  3

713

. P711 .1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

+ . .
-
-

-  / .
:

-
-

P714*  
CB  4

714

. P711 .1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

+ . .
-
-

-  / .
:

-
-

P715*  
CB  5

715

. P711 .1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

+ . .
-
-

-  / .
:

-
-

P716*  
CB  6

716

. P711 .1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

+ . .
-
-

-  / .
:

-
-
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P717*  
CB  7

717

. P711 .1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

+ . .
-
-

-  / .
:

-
-

P718*  
CB  8

718

. P711 .1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

+ . .
-
-

-  / .
:

-
-

P719*  
CB  9

719

. P711 .1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

+ . .
-
-

-  / .
:

-
-

P720*  
CB  10

720

. P711 .1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
+

+ . .
-
-

-  / .
:

-
-

P721*  
CB  11

721

 11
 CB .

 (CB). 
CB.

 CB ,
.

 1-5: 1. CB  
 6-10: 2. CB 

 1 CB  2. CB 
.

.1: 0  
min: 0  
max: 65535  

. .: -  
: 10 

: O2 

:
-
+

+ . .
-
-

-  / .
:

-
-
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P722*  
CB/TB .

.
722

îòñóòñòâèÿ
 (CB) 

 (TB). 
,

.  P781 

.
 0 

.

 1. CB  2. CB 
.

.1: 10  
min: 0  
max: 6500  

. .: 
: 2  

: O2 

:
-
+

+ . .
-  / .

:
-
-

P724*  
 CB .

724

 CB (1.  2.), 

 (
). 

0 = 1 CB 
1 = 2. CB

:
 (

 CBC) 

.:
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:
-

r732
CB 

732

 (CB) 
 (TB). 

.

.: 0  
. .: -  

: 64 
: L2 

:
-
+

+ . .
-  / .

r733
CB/TB .

733

 ( ), 
 (CB) 

 (TB) .

.: 0  
. .: -  

: 32 
: L2 

:
-
+

+ . .
-  / .

P734* . CB / 
.

734

 BICO ,
 (CB)

 (TB). 
.

 1:  1  PZD 
 2:  2  PZD ... 
 16:  16  PZD 

 1  1 (K0032).  

 2 
,

.

.1: 32  
. .: -  

: 16 
: L2, K 

:
-
+

+ . .
-  / .

:
-
-

r735 CB/TB 

735

 TB  CB 

 1… 16:  TB/CB  
 17… 32:  2. CB 

.: 0  
. .: -  

: 32 
: L2 

:
-
+

+ . .
-  / .
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P736*  
. 2. CB 
. .

736

 BICO ,
 2.  (2. 

CB). 
.

 1:  1  PZD 
 2:  2  PZD 

...  
 16:  16  PZD 

 1  1 (K0032).  

 2 
,

.

.1: 32  
. .: -  

: 16 
: L2, K 

:
-
+

+ . .
-  / .

:
-
-

r738

PKW 
738

 (PKW), 
 (CB) 

 (TB) 
.

 1: 
 2: 
 3: 1. 
 4: 2. 

 1  4: SST1  
 5  8: 1. CB  
 9  12: SCB  
 13  16: SST2  
 17  20: 2. CB 

 Hex- .

.: 0  
. .: -  

: 20 
: L2 

:
-
+

+ SST1 / SST2 
+ . .
+ SCB/SCI  

-  / .

r739
PKW 

739

 (PKW), 

 (CB) 
 (TB) 

.
 1: 
 2: 
 3: 1. 
 4: 2. 

 1  4: SST1  
 5  8: 1. CB  
 9  12: SCB  
 13  16: SST2  
 17  20: 2. CB 

 Hex- .

.: 0  
. .: -  

: 20 
: L2 

:
-
+

+ SST1 / SST2 
+ . .
+ SCB/SCI  

-  / .

P740*  
SLB .

740

 SIMOLINK (SLB). 
,

.
 P749. ,

.

0 =  (
)

 0 = 
 SIMOLINK 

.  0 
,

 (Master ). 

.1: 1  
min: 0  
max: 200  

. .: -  
: 2  

: O2 

:
-

+ SIMOLINK  
-
-
-  / .

:
-
-

121
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P741*  
SLB .

.
741

 SIMOLINK 
(SLB). ,

.
,

.  P781 

.

 SIMOLINK 
(P746). 

.: 0  
min: 0  
max: 6500  

. .: 
: -

: O2 

:
-

+ SIMOLINK  
-
-  / .

:
-
-

P742*  
SLB .

742

 SIMOLINK (SLB). 

.

1 = 0  15
2 = 15  25
3 = 25  40

.: 3  
min: 1  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-

+ SIMOLINK  
-
-  / .

:
-
-

P743  
SLB .

743

 SIMOLINK. 
 SIMOLINK (SLB),  

.
( , SLB . .)  SIMOLINK. 

.1: 0  
min: 0  
max: 255  

. .: -  
: 2  

: O2 

:
-

+ SIMOLINK  
-
-  / .

:
-
-

P744*  
.

.
744

.1: 0  
. .: -  

: 2 
: L2, B 

:
-

+ SIMOLINK  
-  / .

:
-

P745*  
SLB 

745

,
.

P746.  
 (P740=0).

.1: 2  
min: 1  
max: 8  

. .: -  
: 2  

: O2 

:
-

+ SIMOLINK  
-
-  / .

:
-
-

P746*  
SLB 

746

 SIMOLINK.  - ,

 SIMOLINK. 
,

.
,

 T2 .
T2  (P340) (T2=4 / 
P340). 

 P745. 
 (P740=0).

.1: 3,20 
min: 0,20 
max: 6,50  

. .: 
: 2 

: O2 

:
-

+ SIMOLINK  
-
-  / .

:
-
-

P747*  
. SLB 

747

 BICO ,
 SIMOLINK (SLB) .

.

 1: 1. 
 2: 2. 
 3: 3. 
 4: 4. 

.1: 0  
. .: -  

: 4 
: L2, B 

:
-

+ SIMOLINK  
-  / .

:
-
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/

r748 SLB 

748

 SIMOLINK (SLB). 

 1: .
 2:  CRC  
 3: 
 4: 
 5: ,

 " "
 6:  SYNC 1 = 273
 7: 
 8: 
 9:  (65535=

)  65515  20 
 10:  100

(65535 )
 11:  T0 (0 )
 12: 
 13: 
 14:  (0 

)
 15: 
 16: 
 17: 

 140.7 

.: 0  
. .: -  

: 17 
: O2 

:
-

+ SIMOLINK  
-  / .

P749*  
SLB 

749

,
 SIMOLINK (SLB) 

.
.

:
2.0 =  2,  0 

 P740. 

.1: 0,0 
min: 0,0  
max: 200,7 

. .: - 
: 8 

: O2 

:
-

+ SIMOLINK  
-
-  / .

:
-
-

r750
SLB .

750

SIMOLINK 
.: 0  

. .: -  
: 16 

: L2 

:
-

+ SIMOLINK  
-  / .

P751* . SLB 

751

 BICO ,
 SIMOLINK (SLB). 

.

 1:  1, 
 2:  1, 
 3:  2, 
 4:  2, 

...  
 15:  8, 
 16:  8, 

 2 
,

.

.1: 0  
. .: -  

: 16  
: L2, K 

:
-

+ SIMOLINK  
-  / .

:
-
-

r752 SLB 

752

 SIMOLINK .: 0  
. .: -  

: 16 
: L2 

:
-

+ SIMOLINK  
-  / .
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/

P755* SIMOLINK 
.

755

 SIMOLINK 

xxx0: 
xxx1: 

,

xx0x:  2 SLB 
xx1x:  2 SLB 

x0xx: 

x1xx: 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2 

:
-

+ SIMOLINK  
-  / .

:
-
-

P756* .
SLB_ .

756

 BICO ,
 SIMOLINK (SLB) 

.
 SLB - .

 1: .  1, 
 2: .  1, 
 3: .  2, ...  
 7: .  4, 
 8: .  4, 

 2 
,

.

.1: 0  
. .: -  

: 8 
: L2, K 

:
-

+ SIMOLINK  
-  / .

:
-
-

P760 
( ). 
const. 
760

.

:

 (P354) 
10% .

:
P100 = 34,5 ( )

. :
 370.7, 371.7, 37 5.7 

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 10,000  

. .: %  
: 4  

: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P761 
( ). .

.
761

.

:

 (P354) 
10% .

.

:
P100 = 34,5 ( )

. :
 370.7, 371.7, 37 5.7 

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 10,000  

. .: %  
: 4  

: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

124
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P762  
 ( ). 

.n2

762
.
:

 (P354) 
10% .

.

:
P100 = 34,5 ( )

. :
 370.7, 371.7, 37 5.7 

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 10,000  

. .: %  
: 4  

: I2 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-
-

P763* .
( . )

763

 BICO ,

 ( . P2190. 2198). 

:

(P354). 
 (
).  

 ( . P760... P763) 
 100% 

.
.

:
P100 = 4,5 (  n/M) 

. :
 P370.6, P371.6, P375.6 

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, K 

:
-
+ ./

+ . .
-  / .

:
-

P781* 

781

.
:  101.0 ,

.

 1: .  1
 2: .  2
 4:  
 5:  
 6:  
 7:  
 8:  
 9:  
 10:  
 11:  SST1  
 12:  SST2  
 13: CB/TB 
 14: 2. CB 

15:  SCB  
 16: SLB 
 17:  
 18:  
 19:  
 20: 

.1: 0,0  
min: 0,0  
max: 101,0  

. .: 
: 20 

: O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-
-
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r782

782

,
 8 .

 (r825). 

 1:  1. ( )
 2:  1 
 3:  1 

 4  6: 2
 7  9: 3
 10  12: 4
 13  15: 5
 16  18: 6
 19  21: 7
 22  24: 8  ( )

r947, r949, P952. 
 P952. 

.: 0  
. .: -  

: 24 
: O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

r783
 n/f 

( .) 
783

 (r218) 
.: 3  

. .: 
: -

: I4 

:
-
+

+  / 
-  / .

r784

dn/dt 
784

.
.: 2  

. .: 
: -

: I2 

:
-
+

+  / 
-  / .

r785
 Isq 

( .) 
785

 (K0184 .
.: 1  

. .: A  
: -

: I4 

:
-
+

+  / 
-  / .

r786
 U 

( .) 
786

 (r003) .
.: 1  

. .: 
: -

: I2 

:
-
+

+  / 
-  / .

r787
.

.
787

. .: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+

+  / 
-  / .

P792 .

792

.
 1, 

8.  
 480.3 

.1: 6,0  
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4, 

 : O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-
-

P793 -
. .

793

,

.
 1,  8. 

.1: 2,0  
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4, 

 : O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-
-

126
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



/

P794 - .
.

794

,
,

.

 1,  8. 

.1: 3,0  
min: 0,0  
max: 100,0  

. .: 
: 4, 

 : O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-
-

P795* .

795

 BICO ,

 " ". 

(P796),  1,  10 
1. 

.: 148  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-

P796 

796

.
,

1,  10  1. 

.1: 100,0 
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4, 

: O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-
-

P797 

.
797

,

 "  ".
,

 1,  10  1 

.1: 3,0  
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4, 

 : O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-
-

P798 

798

,
 " 

 ", 
.

,
 1,  10  1. 

.1: 3,0  
min: 0,0  
max: 100,0  

. .: 
: 4, 

 : O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-
-

P800 

800

,
.

,
.

 P801 .
. : 480.3 

.1: 0,5  
min: 0,0  
max: 200,0  

. .: %  
: 4, 

 : O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-
-

P801 

801

,
.

,
.

. : 480.5 

.1: 0,00  
min: 0,00  
max: 100,00  

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-
-

P802* 
. . .

802

 BICO ,

.

 (KK0075). 
" "

 1,  14. 

.: 75 
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-
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/

P804 

.
804

 "
". 

 2,  18. 

.: 10,0  
min: 0,0  
max: 20,0  

. .: %  
: -

: O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-
-

P805 
./ .

805

 "
 / " (  1, 

 8) 

 (r553 28). 
:  (P095=12,13)  

 P805.  

 (P095=12) 
.

: P792 (

P794 ( )

.1: 2,00 
min: 0,00  
max: 100,00 

. .: 
: 4 

: O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-
-
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P806 .

806

 ( ). 

 2 

 P215,  A43 
 20*T0  F53 (P806=0).  

- .
P806=1. 

 A43 
 B0256 

.
 F53  0. 

:
 f-

,
 0-  P130=15,16 (
).  0-

 F51. 
:

 f-
 (P315> 0 > P313). 

, .
,

 ( . P386). 
(P235, P240)  f-

.  B0256 
( )

 ( . P238).  

 (  100 )
.

:
0 = 
1 =  n f-

:
P100 = 4 (n- )

. : 350.2 

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4  

: O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-

r825

825

.
,

 ( ). 

 1: 
 2: 
 3: 

.: 0  
. .: -  

: 3  
: O2 

:
-
+

+  / 
-  / .
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r826

826

.

 1: 
 2:  A  
 3:  B 

:
 90  109 =  Control Unit (CUx) 
92 =  VC 
93 =  MC 
94 =  MC 
95 =  VC 

106 =  AFE 

 110  119 =  (SBx) 
111 = SBP 
112 =  SBM  /  1 
113 =  SBM2  /  2 
114 =  SBR1 1 
115 =  SBR2 2 

 120  129 = Serial Communication Board (SCB) 
121 = 
122 = 

 130  139 = 
131 = T100 
131 = T300 
134 = T400 

 140  149 =  (CB) 
143 = CBP  Profibus 1 
145 = CBD DeviceNet 
146 = CBC-
147 = CC-Link 
148 = CBP2  Profibus 2 

 150  169 =  (EBx, SLB) 
151 = EB1  1 
152 = EB2  2 
161 = SLB-

.: 0  
. .: -  

: 3  
: O2 

:
-
+

+  / 
- .

-
-
-
-
-  / .
-

r826

826

.

 1: 
 2:  A  
 3:  B  
 4:  C
 5:  D
 6:  E  
 7:  F
 8:  G 

:
 90  109 =  Control Unit (CUx) 
 110  119 =  (SBx)  
 120  129 = Serial Communication Board (SCB)  
 130  139 = 
 140  149 =  (CB)  
 150  169 =  (EBx, SLB) 

.: 0  
. .: -  

: 8  
: O2 

:
-
+

+  / 
- .

-
-
-
-
-  / .
-
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r827

827

,
.

 1: 
 2: 
 3: 

.: 0  
. .: -  

: 3  
: O2 

:
-
+

+  / 
-

-  / .
-

r828

828

.
.

 1: 
 2:  A  
 3:  B  
 4: 

 ( , SBP, SLB)
 0.0. 

.: 1  
. .: -  

: 4  
: O2 

:
-
+

+  / 
- .

-
-
-
-
-  / .
-

r828

828

.
.

 1: 
 2:  A  
 3:  B  
 4:  C
 5:  D
 6:  E  
 7:  F
 8:  G
 9: 

 ( , SBP, SLB)
 0.0. 

.: 1  
. .: -  

: 9  
: O2 

:
-
+

+  / 
- .

-
-
-
-
-  / .
-

r829

829

.
 1 

.

(P340), 
.

 2  10 
 T2  T10. 

 11 
 DSP. !  1 

, !
 12  19 
 8  DSP. 

.

.: 0  
. .: -  

: 10 
: O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

P830* 

830

.
:

-  ( , ,
. .) 

.

.1: 0  
min: 0  
max: 255  

. .: -  
: 5  

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-
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r832

832

,
 Siemens 

" " .
 8000h 

(max )  7FF0h (max 
).  

 1:  L1 (U)
 2:  L3 (W) 

 U (
)

.: 1  
. .: A 

: 2 
: I4 

:
-
-  / .

r833

.
833

 1: 
 2:  (

 AC 
 - 

)

.: 0  
. .: °

: 4  
: I2 

:
-
-  / .

r833

.
833  (

). 

.: 0  
. .: °

: -
: I2 

:
-
-  / .

P834*  
1

834

,
 " "

 1 (
). 

,
.

:
F006, F008, F010, F011, F015, F017, F023, F025, F026, 
F027

.1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 5 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

P835* .
. .

835

,
 Siemens 

.1: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: 7  

: O2 

:
-
-  / .

:
-

P835* .
. .

835

,
 Siemens 

.1: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: 2  

: O2 

:
-
-  / .

:
-

P836* .
. .

836

,
 Siemens 

.1: 0  
min: 0  
max: 65535  

. .: -  
: 100 

: O2 

:
-
-  / .

:
-

P837* 

837

,
 Siemens 

,

.1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 3 

: O2 

:
-
-  / .

:
-

r838
UCE/ .

838

,
 Siemens 

/  / 

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
-  / .
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P839* .

839

,
 Siemens 

.
 C16x-

(16 ). 
 ( )

.
M66. 

 (16 ). 

 1-4 
 5-8  DPR (  16 )

 258
-> P2952.58 

->
1-> K434  
2-> K435  
3-> K436  
4-> K437  
5-> K438  
6-> K439  
7-> K440  
8-> K441 

.1: 0  
. .: -  

: 8  
: L2 

:
-
-  / .

:
-

P840* 

840

,
 Siemens 

 ( )  CU.  
:

i001: CS:  (  64 )
i002: OFF: 

 P841. 
 P840:  

-  3, 
 4 

-  3 ,

.

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2 

:
-
-
-  / .
-

:
-
-
-
-
-

P841* 
-

841

,
 Siemens 

 CU. 

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2 

:
-
-
-  / .
-

:
-
-
-
-
-

P842*  
 VCS 

842

,
 Siemens.  

 ( )
. :

i001: SC:  (  64 )
i002: Off: 

 P843. 
 P843:  

-  3 ,
 4 

-  3 ,

.

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2 

:
-
-  / .

:
-
-
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P843* VCS-
-

843

,
 Siemens 

.

.: 0  
. .: -  

: -
: L2 

:
-
-  / .

:
-
-

P844* .
 SEB 

844

,
 Siemens 

 SEB: 

 1  4:  
 SEB  1  4. 

 P845 
. (Wert=0) 

 5  8:  
 SEB  1  4  2^n,

,  5:  = 2^5 = 32 :
 10=A 

 9  12:  
 SEB  1  4. 

.
4000h=100% = 5V. 

 13  16:  
 1  4 

SEB -  1  4. 

.1: 0  
. .: -  

: 16 
: L2 

:
-
-  / .

:
-
-

P845* .
 SEB 

845

,
 Siemens 

.
 SEB 1 - 4 

1 - 4  SEB.  
: ,

P844 .

.1: 0  
. .: -  

: 4  
: L2, K 

:
-
-  / .

:
-
-

P847 

847

,
 Siemens 

. C 
.

:
0: ,

1:  1 
2:  2 
3: ,

:
 c !

:

.: 0  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:
-
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P848*  
.

848

,
 Siemens 

.
:

i001: SlFr: 
( )

 0 ,
 1 1 . .

i002: OCLS: 
.  0...7 

 70  140% 
.

 3 .
i003: OCTR: 

. (
). ,

 i002 .
.

i004: RGEN: 
( ). 

,
.

:
.

:

.1: 255 
min: 0  
max: 255  

. .: -  
: 4 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

r849
.

849

,
 Siemens 

. :
 0 = 
 1- 2 =  " "
3 = 
4 = 
5- 7 = 
8 = 
9-  11 = 
 12 =  " "
 13-  15 =  UCE (R, S, T) 

: i001: Slv1:  1 ( )
i002: Slv2:  2 
i003: Slv3:  3 
i004: Slv4:  4 
i005: Slv5:  5 
i006: Slv6:  6 
i007: Slv7:  7 
i008: Slv8:  8
:

.: 0  
. .: -  

: 8  
: V2 

:
-
-  / .
-

r850 OP-
.

1
850

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
. .: -  

: 20 
: O2 

:
-
-  / .

r851 OP-
.

2
851

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
. .: -  

: 24 
: O2 

:
-
-  / .
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P852* OP-
.

3
852

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: -

: I4 

:
-
-  / .

:

r853 OP-
.

4
853

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
. .: -  

: -
: O2 

:
-
-  / .

r854 OP-
.

5
854

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
. .: -  

: - 
: O2 

:
-
-  / .

P855 OP-
.

6
855

,
 Siemens 

 OP1S. 

.1: 0  
min: 0  
max: 4 294 
967 293

. .: -  
: 8 

: O4 

:
-
-  / .

:

r856 OP-
Sonder7 

856

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
. .: -  

: -
: O2 

:
-
-  / .

r857 OP-
.

8
857

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
. .: -  

: -
: O2 

:
-
-  / .

r858 OP-
.

9
858

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
. .: -  

: -
: O2 

:
-
-  / .

P888* 
. .

888

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
min: 0  
max: 19  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:

P889* 

889

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:

P891*  

891

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:

P892* 

892

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:
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P893* 
./ .

893

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
min: 0  
max: 4  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:

P894* 
 / 

894

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:

P895* 

895

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:

P896 

896

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
min: 0  
max: 13  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:

P897* 

897

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
min: 0  
max: 8  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:

P898* 

.
898

,
 Siemens 

 OP1S. 

.: 0  
min: 0  
max: 6  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:

P918*  
CB 

918

 (CB). 
.

, .
:  Profibus 

.

 1: 1. CB  
 2: 2. CB 

 1. CB  2. CB 
.

.1: 3  
min: 0  
max: 200  

. .: -  
: 2  

: O2 

:
-
+

+ . .
-

-
-
-  / .

:
-
-

P922* 

922

 PROFIdrive V3. 

,
 PROFIdrive V3. 

.: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: - 

: O2 

:
-
+

+ . .
-

-
-
-  / .

:
-
-
-
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/

r923
Profibus .

.
923

 PROFIdrive V3. 
.: 0  

. .: -  
: 100 

: O2 

:
-
+

+ . .
+  / 

+
-  / .

P927* .
.

927

.

.  P053.  

,
 PROFIdrive V3. 

.: 7  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: - 

: V2 

:
-  - 

+
- .
-
-
-
-
-  / .
-

:
-
-
-
-
-

r944
.

944

 (P947, P948, P782). 

.

.: 0  
. .: -  

: -
: O2 

:
-
-
-  / .

r947

947

 8 .
 8 

.
, .

 1  8: 1  ( ) , .  1  8
 9  16: 2 , .  1  8
 17  24: 3 , .  1  8
 25  32: 4 , .  1  8
 33  40: 5 , .  1  8
 41  48: 6 , .  1  8
 49  56: 7 , .  1  8
 57  64: 8  ( ) ,  1  8 

 0  1 ,
.

 r782, r949, 
P952.  P952. 

.: 0  
. .: -  

: 64 
: O2 

:
-
+

+  / 
-

-  / .
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/

r949

949

.

.
 r947.

 1  8: 1. ( ) ,
 1  8
 9  16: 2. ,  1  8 
 17  24: 3. ,  1  8 
 25  32: 4. ,  1  8 
 33  40: 5. ,  1  8 
 41  48: 6. ,  1  8 
 49  56: 7. ,  1  8 
 57  64: 8. ( ) ,
 1  8 

 r782, r947, 
P952.  P952. 

.: 0  
. .: -  

: 64 
: O2 

:
-
+

+  / 
-

-  / .

r951

951

;
.

.: 0  
. .: -  

: 254  
: O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

P952*  

952

.
 0  r782, r947, r949 

.

.: 0  
min: 0  
max: 8  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

:
-

r953

1
953

,
 1  16 .

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+

+  / 
-  / .

r954

2
954

,
 17  32 .

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+

+  / 
-  / .

r955

3
955

,
 33  48 .

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+

+  / 
-  / .

r956

4
956

,
 49  64 .

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+

+  / 
-  / .

r957

5
957

,
 65  80 .

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+

+  / 
-  / .

r958

6
958

,
81  96 .  81  96 

(CB). 

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+

+  / 
-  / .
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/

r959

7
959

,
 97  112 .  97  112 

.

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+

+  / 
-  / .

r960

8
960

,
113  128 .  113  128 

.

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+

+  / 
-  / .

r964 .
.

964

. ( .  Profil 
PROFIDrive  3) 

 1:  =42
 2: 
 3:  (  xxyy)  
 4:  ( )
 5:  (  / )

:
3080  MASTERDRIVES VC,  
3085  MASTERDRIVES VC ,
3090  MASTERDRIVES MC,  
3100  MASTERDRIVES MC .

,
 PROFIdrive V3. 

.: 0  
. .: -  

: 5  
: O2 

:
-
-  / .

r965

965

 Profibus 

,
 PROFIdrive V3. 

.: 0  
. .: -  

: -
:

:
-
-  / .

r967
 1 

967

 1 
 0  15. 

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
-  / .

r968
 1 

968

 1. 
 0  15. 

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
-  / .

P970* 

970
.

 1. 
0 = 
1 = 

:

.

 (SST1, SST2, SCB2, 1. CB, 2. 
CB), ,

:
SST1, SST2: P053, P700-704  
SCB2: P053, P700-704, P696  
1. CB, 2. CB: P053, P711-722, P918 

:
P050, P072 

.: 1  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

- .
-  / .

:
-
-
-
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/

P971* 
EEPROM  

971

 EEPROM. 
 EEPROM 

 0 => 1. 

.

0 = 
1 =  1 

 0. 

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-
-

P972* Reset 

972

Power On Reset

Reset ,
.

.
.

.:
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-
-
-  / .
-

:
-
-
-
-

r980 PNU-
 1

980

 100  0 
999 .

.
 0 ,

.
, ,

 101 ,

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .

r981
PNU-  2

981

 100  0 
999 .

.
 0 ,

.
, ,

 101 ,

.: 0  
. .: -  

: 101  
: O2 

:
-
-  / .

r982
PNU-  3

982

 100  0 
999 .

.
 0 ,

.
, ,

 101 ,

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .

r983
PNU-  4

983

 100  0 
 999 .

.
 0 ,

.
, ,

 101 ,

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .

r984
PNU-  5

984

 100  0 
999 .

.
 0 ,

.
, ,

 101 ,

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .
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/

r985
PNU-  6

985

 100  0 
999 .

.
 0 ,

.
, ,

 101 ,

.: 0  
. .: -  

: 101  
: O2 

:
-
-  / .

r986
PNU-  7

986

 100  0 
999 .

.
 0 ,

.
, ,

 101 ,

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .

r987
PNU-  8

987

 100  0 
999 .

.
 0 ,

.
, ,

 101 ,

.: 0  
. .: -  

: 101  
: O2 

:
-
-  / .

r988
PNU-  9

988

 101  0 
999 .

.
 0 ,

.
, ,

 101 ,

.: 0  
. .: -  

: 101  
: O2 

:
-
-  / .

r989 PNU-
 10

989

 100  0 
999 .

.
 0 ,

.

.: 0  
. .: -  

: 101  
: O2 

:
-
-  / .

r990
PNU-  1 

.
990

 115  0 
999 .

.
 0 , .

,
,  116 

,

.: 0  
. .: -  

: 101  
: O2 

:
-
-  / .

r991
PNU-  2 

.
991

 115  0 
999 .

.
 0 , .

,
,  116 

,

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .

r992
PNU-  3 

.
992

 115  0 
999 .

.
 0 , .

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .
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/

U001

 17 
2001

 17. 
.1: 0,00  

min:-200,00  
max: 200,00  

. .: %  
: 4, 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U002

 18 
2002

 18. 
.1: 0,00 

min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U003

 19 
2003

 19. 
.1: 0,00 

min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U004

 20 
2004

 20. 
.1: 0,00 

min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U005

 21 
2005

 21. 
.1: 0,00 

min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U006

 22 
2006

 22. 
.1: 0,00 

min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U007

 23 
2007

 23. 
.1: 0,00 

min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U008

 24 
2008

 24. 
.1: 0,00 

min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U009

 25 
2009

 25. 
.1: 0  

min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U011

 26 
2011

 26. 
.1: 0,000 

min:-200,000 
max: 200,000 

. .: %  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U012

 27 
2012

 27. 
.1: 0,000 

min:-200,000 
max: 200,000 

. .: %  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U013

 28 
2013

 28. 
.1: 0,000 

min:-200,000 
max: 200,000 

. .: %  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U014

 29 
2014

 29. 
.1: 0,000 

min:-200,000 
max: 200,000 

. .: %  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U015

 30 
2015

 30. 
.1: 0  

min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U016

 31 
2016

 31. 
.1: 0  

min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U017

 32 
2017

 32. 
.1: 0  

min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U018

 33 
2018

 33. 
.1: 0  

min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U019* .SH1
KK

2019

 Sample*Hold ( )
( )

.1: 0  
. .: -  

: 4  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U020*
.SH1 K 

2020

 Sample*Hold ( ) .1: 0  
. .: -  

: 8  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U021 .
 1 

2021

 1. 
.1: 0  

min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U022 .
 2 

2022

 2. 
.1: 0  

min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U023 .
 3 

2023

 3. 
.1: 0  

min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U024 .
 4 

2024

 4. 
.1: 0  

min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U025 .
 5 

2025

 5. 
.1: 0  

min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U026 .
 6 

2026

 6. 
.1: 0  

min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U027 .
 7 

2027

 7. 
.1: 0  

min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U028 .
 8 

2028

 8. 
.1: 0  

min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U029*
.SH2 

KK
2029

 Sample*Hold ( ) .1: 0  
. .: -  

: 4  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U030*
.SH2 

K
2030

 Sample*Hold (
)

.1: 0  
. .: -  

: 8  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U031* . .
 1 

2031

 BICO 
1

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n032 .
 1 

2032

 1 .: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+ .

-  / .

U033*
.

 2 
2033

 BICO 
 2 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n034 .
 2 

2034

 2 .: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+ .

-  / .
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/

U035* . .
 3 

2035

 BICO 
 3 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n036 .
 3 

2036

 3 .: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+ .

-  / .

U037* . .
 1 

2037

 BICO 
 1 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n038 .
 1 

2038

 1 .: 3  
. .: %  

: -
: I4 

:
-
+ .

-  / .

U039* . .
 2 

2039

 BICO 
 2 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n040 .
 2 

2040

 2 .: 3  
. .: %  

: -
: I4 

:
-
+ .

-  / .

U041* . .
 3 

2041

 BICO 
 3 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n042 .
 3 

2042

 3 .: 0  
. .: -  

: -
: I4 

:
-
+ .

-  / .

U043* . .
 4 

2043

 BICO 
 4 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n044 .
 4 

2044

4
.: 0  

. .: -  
: -

: I4 

:
-
+ .

-  / .
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/

U045* .
.

. 1 
2045

 BICO 
 1 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n046

.1 
2046

 1 .: 0  
. .: -  

: -
: O2 

:
-
+ .

-  / .

U047* .
.

. 2 
2047

 BICO 
 2 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n048

.2 
2048

 2 .: 0  
. .: -  

: -
: O2 

:
-
+ .

-  / .

U049* .
.

. 3 
2049

 BICO 
 3 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n050

.3 
2050

 3 .: 0  
. .: -  

: -
: O2 

:
-
+ .

-  / .

U051* .
.

. 4 
2051

 BICO 
 4 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n052

.4 
2052

 4 .: 0  
. .: -  

: -
: O2 

:
-
+ .

-  / .

U053* . .
. .

2053

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n054 .
.
.

2054

:
-
+ .

-  / .
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. .: %  

: -
: I2 



/

U055*
. .

. .
2055

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n056 .
.
.

2056

.: 3  
. .: %  

: -
: I4 

:
-
+ .

-  / .

U057*
. .
./ .4 

2057

 BICO 
/  1 

.1: 0  
. .: -  

: 16 
: L2, B 

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

n058 .
.

./ .4 
2058

 / 
:

-
+ .

-  / .

U059*
.SH1 

B
2059

Sample*Hold 
 - 

.1: 0  
. .: -  

: 8  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U060*

 SH1 
2060

 Sample*Hold ( ) .: 2  
min: 2  
max: 10  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U061* .
 F148 

2061

 BICO 
 1 (F148) 

.: 0  
. .: -

:
-

: L2, B

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U062* .
 F149 

2062

 BICO 
 2 (F149) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U063* .
 F150 

2063

 BICO 
 3 (F150) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U064* .
 F151 

2064

 BICO 
 4 (F151) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U065* .
.

A061
2065

 BICO 
 1 (A061) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U066* .
.

A062
2066

 BICO 
 2 (A062) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U067* .
.

A063
2067

 BICO 
 3 (A063) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U068* .
.

A064
2068

 BICO 
 4 (A064) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U070*
. / .-

.
2070

 BICO  3 
 / 

.1: 0  
. .: -  

: 6  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U071*
. / .-

.
2071

 BICO  3 
-/

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U072*
. / .-

.
2072

 BICO  3 
 / 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, K 

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

n073 .1Kon / 
.- .

2073

/  1 
:

-
+ .

-  / .

n074 .2Kon / 
.- .

2074

/  2 
:

-
+ .

-  / .

n075 .3Kon / 
.- .

2075

/  3 
:

-
+ .

-  / .
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/

U076*
. .
./ .1 

2076

 BICO 
/  1 

.1: 0  
. .: -  

: 16 
: L2, B 

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

n077 .
.

./ .1 
2077

 / 
:

-
+ .

-  / .

U078*
. .
./ .2 

2078

 BICO 
/  2 

.1: 0  
. .: -  

: 16 
: L2, B 

.: 0  
. .: -  

: -
: V2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

n079 .
.

./ .2 
2079

/
:

-
+ .

-  / .

U080*
. .
./ .3 

2080

 BICO 
/  3 

.1: 0  
. .: - 

:
16

: L2, B

.: 0 
. .: - 

: -
: V2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

n081 .
.

./ .3 
2081

/
:

-
+ .

-  / .

U082* . .
1

2082

 BICO 
 1 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U083* . .
2

2083

 BICO 
 2 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U084* . .
3

2084

 BICO 
 3 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U085* . .
4

2085

 BICO 
 4 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U086* . .
5

2086

 BICO 
 5  4  (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 4  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U087*
. .

.1 
2087

 BICO 
 1 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U088*
. .

.2 
2088

 BICO 
 2 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U089*
. .

.3 
2089

 BICO 
 3 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U090* . .
1

2090

 BICO 
 1 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U091* . .
2

2091

 BICO 
 2 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U092* . .
3

2092

 BICO 
 3 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U093* . .
4

2093

 BICO 
 4 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U094*
. .

.1 
2094

 BICO 
 1 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U095*
. .

.2 
2095

 BICO 
 2 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U096* . .
./ . .

2096

 BICO 
 /  2^16 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U097* . .
./ . .

2097

 BICO 
 /  2^32 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U098*
. .

1
2098

 BICO 
 1 (1 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U099*
. .

2
2099

 BICO 
 2 (1 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U100*
. .

3

2100

 BICO 
 3 (1 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U101*
. .

1
2101

 BICO 
 1 (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U102*
. .

2
2102

 BICO 
 2 (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U103*
. 1 .

. .
2103

 BICO 
 (1 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U104*
. 2 .

. .
2104

 BICO 
 (1 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U105*
. 1 .

.
2105

 BICO 
 (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U106*
. 2 .

.
2106

 BICO 
 (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U107*
. .

.1 
2107

 BICO 
 1 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U108*
. .

.2 
2108

 BICO 
 2 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U109*
. .

.3 
2109

 BICO 
 3 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U110*
. .

.
2110

 BICO 
 1 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U111*
. .
.1 

2111

 BICO 
 1 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U112*
. .
.2 

2112

 BICO 
 2 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U113*
. .

2113

 BICO 
 1 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U114* . .
./ .1 

2114

 BICO 
 /  1 (1

)

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U115* . .
./ .2 

2115

 BICO 
 /  2 (1

)

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U116* . .
./ .3 

2116

 BICO 
 /  3 (1

)

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U117* . .
. .1 

2117

 BICO  1 
.  (1 

)

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U118* . .
. .1

2118

 1 .
 (1 )

.: 0  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U119 .
. . .1 

2119

 1 .
 (1 )

.: 0  
min: 0  
max: 10000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U120* . .
. .2

2120

 BICO  2 
.  (1 

)

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U121* . .
. .2

2121

 2 .
 (1 )

.: 0  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U122 .
. . .2 

2122

 2 .
 (1 )

.: 0  
min: 0  
max: 10000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U123* . .
. .3

2123

 BICO  3 
.  (1 

)

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U124* . .
. .3

2124

 3 .
 (1 )

.: 0  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U125 .
. . .3 

2125

 3 .
 (1 )

.: 0  
min: 0  
max: 10000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U126* . .
. .

2126

 BICO  1 
.  (2 

)

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U127* . .
. .

2127

 1 .
 (2 )

.: 0  
min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U128
. .

.
2128

 1 .
 (2 )

.: 0  
min: 0  
max: 10000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U129
. . .

.1 
2129

 1 (1 )
.1: 100,00 

min:-200,00  
max: 200,00  

. .: %  
: 4, 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U130*
. .
.1 

2130

 BICO 
 1 (1 )

.1: 503 
. .: -  

: 3 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U131
. . .

.2 
2131

 2 (1 )
.1: 

100,00  
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 4, 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U132*
. .
.2 

2132

 BICO 
 2 (1 )

.1: 506 
. .: -  

: 3 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U133
. .

. .
2133

 1 (2 )
.1: 

100,00  
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U134*
. .
.

2134

 BICO 
 1 (2 )

.1: 509  
. .: -  

: 3  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U135
. . .

. .1 
2135

 1 
 (1 )

.: 0,00  
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: -

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U136* . .
. ..1 

2136

 BICO  1 

 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U137 .
. . .1 

2137

 1 
 (1 )

.: 0  
min: 0  
max: 10000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U138
. . .
.1 

2138

 1 
 (1 )

.: 0,00  
min: 0,00  
max: 199,99 

. .: % 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U139*
. .

.1 
2139

 1 
 (1 )

.: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U140
. . .

. .1 
2140

 2 
 (1 )

.: 0,00  
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: -

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U141* . .
. ..2 

2141

 BICO  2 

 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U142 .
. . .2 

2142

 2 
 (1 )

.: 0  
min: 0  
max: 10000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U143
. . .
.2 

2143

 2 
 (1 )

.: 0,00  
min: 0,00  
max: 199,99 

. .: % 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U144*
. .

.2 
2144

 2 
 (1 )

.: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U145
. . .

. .1 
2145

 1 
 (2 )

.: 0,00  
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: -

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U146*
. . .
.1 

2146

 BICO  1 

 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U147
Gmeld3 

2147

 1 
 (2 )

.: 0  
min: 0  
max: 10000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U148
. . .
.1 

2148

 1 
 (2 )

.: 0,00  
min: 0,00  
max: 199,99 

. .: % 
: -

: O4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U149*
. .

.1 
2149

 1 
 (2 )

.: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U150
. . .

. .2 
2150

 2 
 (2 )

.: 0,00  
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: -

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U151*
. . .
.2 

2151

 BICO  2 

 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U152
. . .
.2 

2152

 2 
 (2 )

.: 0,00  
min: 0,00  
max: 199,99 

. .: % 
: -

: O4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U153*
. .

.2 
2153

 2 
 (2 )

.: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U154*
.

1/2 
2154

 BICO 
 1  2 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U155
.

1/2 
2155

 1  2 

.: 0  
min: 0  
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: -

: O4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U156
ON- .

1
2156

 ON 
 1

 ON FF-
.

.1: 0  
min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U157 FF- .
1

2157

OFF 1
.1: 0  

min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U158
ON- .

2
2158

 ON 
 2 

.1: 0  
min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U159 FF- .
2

2159

OFF  2 
.1: 0  

min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U160*
.

3/4 
2160

 BICO 
 3  4 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U161
.

3/4 
2161

 3  4 

.: 0  
min: 0  
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: -

: O4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U162
ON- .

3
2162

 ON 
 3 

.1: 0  
min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U163 FF- .
3

2163

OFF 3
.1: 0  

min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U164
ON- .

4
2164

 ON 
 4 

.1: 0  
min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U165 FF- .
4

2165

OFF 4
.1: 0  

min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 4, 

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U166*
. 1 .

.1 
2166

 BICO 
 1 (1 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U167*
. 2 .

.1 
2167

 BICO 
 1 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U168*
. 1 .

.2 
2168

 BICO 
 2 (1 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U169*
. 2 .

.2 
2169

 BICO 
 2 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U170*
. 1 .

.3 
2170

 BICO 
 3 (1 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U171*
. 2 .

.3 
2171

 BICO 
 3 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U172*
. 1 .

.4 
2172

 BICO 
 4 (1 )

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U173*
. 2 .

.4 
2173

 BICO 
 4 (1 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U174*
. 1 .

.5 
2174

 BICO 
 5 (  1) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U175*
. 2 .

.5 
2175

 BICO 
 5 (  1) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U176* . 1 
. .1 

2176

 BICO 
 1 (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U177* . 2 
. .1 

2177

 BICO 
 1 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .
+

+
-  / .

:
-
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/

U178* . 1 
. .2 

2178

 BICO 
 2 (2 )

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U179* . 2 
. .2 

2179

 BICO 
 2 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U180* . 1 
. .3 

2180

 BICO 
 3 (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U181* . 2 
. .3 

2181

 BICO 
 3 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U182* . 1 
. .4 

2182

 BICO 
 4 (2 )

.:
. .: -

:
-

: L2, B

:
-
+ .

-  / .
:

-

U183* . 2 
. .4 

2183

 BICO 
 4 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U184* . 1 
. .5 

2184

 BICO 
 5 (  2) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U185* . 2 
. .5 

2185

 BICO 
 5 (  2) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U186*
. 1 

.
2186

 8- . :

 1:  0
 2:  1
 3:  2
 4: 

.1: 0  
. .: -  

: 4  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U187*
. 2 

.
2187

 8- .
:

 1:  1 
…

 8:  8 

.1: 0  
. .: -  

: 8  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U188*
. 1 

.
2188

 BICO 
 8  (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U189*
. 2 

.
2189

 BICO 
 8  (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U190* .
1

2190

 BICO 
 1 (1

)

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U191
 X 

 1 
2191

X
 1 (1 )

.1: 0,00 
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 10 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U192
 Y 

 1 
2192

Y
 1 (1 )

.1: 0,00 
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 10 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U193* .
2

2193

 BICO 
 2 (1

)

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U194
 X 

 2 
2194

X
 2 (1 )

.1: 0,00 
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 10 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U195
 Y 

 2 
2195

Y
 2 (1 )

.1: 0,00 
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 10 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U196* .
 3 

2196

 BICO 
 3 (1

)

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U197
 X 

 3 
2197

X
 2 (1 )

.1: 0,00 
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 10 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U198
 Y 

 3 
2198

Y
 3 (1 )

.1: 0,00 
min:-200,00 
max: 200,00 

. .: % 
: 10 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U199*
. .

.
2199

 BICO 
 (1 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U200
.

2200

 (1 )
.: 0,00  

min: 0,00  
max: 100,00 

. .: % 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U201* .
max 

2201

 BICO 
 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U202* .
min 

2202

 BICO 
 (2 )

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U203*
. 1 

./ .1 
2203

 BICO 
.

 1: 
 2: 
 3: Reset 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U204*
. 2 

./ .1 
2204

 BICO 
 1 (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U205*

./ .1 
2205

 (2 )

0 = 
1 = 

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U206*
. 1 

./ .2 
2206

 BICO 
.

 1: 
 2: 
 3: Reset 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U207*
. 2 

./ .2 
2207

 BICO 
 2 (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U208*

./ .2 
2208

 (2 )

0 = 
1 = 

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U209*
. 1 

1
2209

 BICO 
 1 (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U210*
. 2 

1
2210

 BICO 
 1 (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U211*
. 1 

2
2211

 BICO 
 2 (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U212*
. 2 

2
2212

 BICO 
 2 (2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U221*
.

1
2221

 BICO  1 
(  = B601) 

.1: 1  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U222*
.

2
2222

 BICO  2 
(  = B602) 

.1: 1  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U223*
.

3
2223

 BICO  3 
(  = B603) 

.1: 1  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U224*
.

4
2224

 BICO  4 
(  = B604) 

.1: 1  
. .: -  

: 3 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U225*
.

5
2225

 BICO  5 
(  = B605) 

.1: 1  
. .: -  

: 3 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U226*
.

6
2226

 BICO  6 
(  = B606) 

.1: 1  
. .: -  

: 3 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U227*
.

7
2227

 BICO  7 
(  = B607) 

.1: 1  
. .: -  

: 3 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U228*
.

8
2228

 BICO  8 
(  = B608) 

.1: 1  
. .: -  

: 3 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U229*
.

9
2229

 BICO  9 
(  = B609) 

.1: 1  
. .: -  

: 3 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U230*
.

10
2230

 BICO  10
(  = B610) 

.1: 1  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U231*
.

11
2231

 BICO 11
(  = B611) 

.1: 1  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U232*
.

12
2232

 BICO 12
(  = B612) 

.1: 1  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U233*
.

13
2233

 BICO 13
(  = B613) 

.1: 1  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U234*
.

14
2234

 BICO 14
(  = B614) 

.1: 1  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U235*
.

15
2235

 BICO 15
(  = B615) 

.1: 1  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U236*
.

16
2236

 BICO 16
(  = B616) 

.1: 1  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U237*
.

17
2237

 BICO 17
(  = B617) 

.1: 1  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U238*
.

18
2238

 BICO 18
(  = B618) 

.1: 1  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U239*
.

 1 
2239

 BICO 
1 (  = B619) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U240*
.

 2 
2240

 BICO 
2 (  = B620) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U241*
.

 3 
2241

 BICO 
3 (  = B621) 

.1: 0  
. .: -  

: 3 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U242*
.

 4 
2242

 BICO 
4 (  = B622) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U243*
.

 5 
2243

 BICO 
5 (  = B623) 

.1: 0  
. .: -  

: 3 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U244*
.

 6 
2244

 BICO 
6 (  = B624) 

.1: 0  
. .: -  

: 3 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U245*
.

 7 
2245

 BICO 
7 (  = B625) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U246*
.

 8 
2246

 BICO 
8 (  = B626) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U247*
.

 9 
2247

 BICO 
9 (  = B627) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U248*
.

10
2248

 BICO 
10 (  = B628) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U249*
.

11
2249

 BICO 
11 (  = B629) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U250*
.

12
2250

 BICO 
12 (  = B630) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U251*
. .

1
2251

 BICO 
 1 (  = B641) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U252*
. .

2
2252

 BICO 
 2 (  = B642) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U253*
. .

3
2253

 BICO 
 3 (  = B643) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U254*
. .

4
2254

 BICO 
 4 (  = B644) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U255*
. .

5
2255

 BICO 
 5 (  = B645) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U256*
. .

6
2256

 BICO 
 6 (  = B646) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U257*
. .

7
2257

 BICO 
 7 (  = B647) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U258*
. .

8
2258

 BICO 
 8 (  = B648) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U259*
. .

9
2259

 BICO 
 9 (  = B649) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U260* . .
10

2260

 BICO 
 10 (  = B650) 

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U261*
. -

 1 
2261

 BICO - -
1 (  = B681) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U262*
. -

 2 
2262

 BICO - -
2 (  = B682) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U263*
. -

 3 
2263

 BICO - -
3 (  = B683) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U264*
. -

 4 
2264

 BICO - -
4 (  = B684) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U265*
. -

 5 
2265

 BICO - -
5 (  = B685) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U266*
. -

 6 
2266

 BICO - -
6 (  = B686) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U267*
. -

 7 
2267

 BICO - -
7 (  = B687) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U268*
. -

 8 
2268

 BICO - -
8 (  = B688) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U269*
.SH2 

B
2269

Sample*Hold ( )
 - 

.1: 0  
. .: -  

: 8  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U270*

 SH2 
2270

 Sample*Hold ( ) .: 2  
min: 2  
max: 10  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U271* . .
.1 

2271

 BICO 
 1 (  = 

B661) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U272* . .
.2 

2272

 BICO 
 2 (  = 

B662) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U273* . .
.3 

2273

 BICO 
 3 (  = 

B663) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U274* . .
.4 

2274

 BICO 
 4 (  = 

B664) 

.1: 0  
. .: -  

: 3  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U275* . .
.5 

2275

 BICO 
 5 (  = 

B665) 

.1: 0  
. .: -  

: 3 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U276*
. .

1
2276

 BICO 
 1 (  = B666) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U277*
. .

2
2277

 BICO 
 2 (  = B667) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U278*
. .

3
2278

 BICO 
 3 (  = B668) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U279* .D-
1

2279

 BICO  D-
 1 ( : Q = B525, ¯ Q = B526) 

.1: 0  
. .: -  

: 4  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U280* .D-
2

2280

 BICO  D-
 2 ( : Q = B527, ¯ Q = B528) 

.1: 0  
. .: -  

: 4  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U281* .RS-
1

2281

 BICO  RS-
 1 ( : Q = B501, ¯ Q = B502) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U282* .RS-
2

2282

 BICO  RS-
 2 ( : Q = B503, ¯ Q = B504) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U283* .RS-
3

2283

 BICO  RS-
 3 ( : Q = B505, ¯ Q = B506) 

.1: 0  
. .: -  

: 2 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U284* .RS-
4

2284

 BICO  RS-
 4 ( : Q = B507, ¯ Q = B508) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U285* .RS-
5

2285

 BICO  RS-
 5 ( : Q = B509, ¯ Q = B510) 

.1: 0  
. .: -  

: 2 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U286* .RS-
6

2286

 BICO  RS-
 6 ( : Q = B511, ¯ Q = B512) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U287* .RS-
7

2287

 BICO  RS-
 7 ( : Q = B513, ¯ Q = B514) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U288* .RS-
8

2288

 BICO  RS-
 8 ( : Q = B515, ¯ Q = B516) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U289* .RS-
9

2289

 BICO  RS-
 9 ( : Q = B517, ¯ Q = B518) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U290* .RS-
10

2290

 BICO  RS-
 10 ( : Q = B519, ¯ Q = B520) 

.1: 0  
. .: -

:
2

: L2, B

:
-
+ .

-  / .
:

-

U291* .RS-
11

2291

 BICO  RS-
 11 ( : Q = B521, ¯ Q = B522) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U292* .RS-
12

2292

 BICO  RS-
 12 ( : Q = B523, ¯ Q = B524) 

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U293*
.

.1 
2293

 BICO  1 
 (0... 60,000 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U294

.1 
2294

 1 
 (0... 60,000 )

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 60,000  

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U295*

.1 
2295

 1  (0... 60,000 )
.: 0  

min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U296*
.

.2 
2296

 BICO  2 
 (0... 60,000 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U297

.2 
2297

 2 
 (0... 60,000 )

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 60,000  

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U298*

.2 
2298

 2  (0... 60,000 )
.: 0  

min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U299*
.

.3 
2299

 BICO  3 
 (0... 60,000 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U300

.3 
2300

 3 
 (0... 60,000 )

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 60,000  

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U301*

.3 
2301

 3  (0... 60,000 )
.: 0  

min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U302*
.

.4 
2302

 BICO  4 
 (0... 60,000 )

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U303

.4 
2303

 4 
 (0... 60,000 )

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 60,000  

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U304*

.4 
2304

 4  (0... 60,000 )
.: 0  

min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U305*
.

.5 
2305

 BICO  5 
 (0... 600,00 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U306

.5 
2306

 5 
 (0... 600,00 )

.1: 0,00 
min: 0,00  
max: 600,00 

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U307*

.5 
2307

 5  (0... 600,00 )
.: 0  

min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U308*
.

.6 
2308

 BICO  6 
 (0... 600,00 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U309

.6 
2309

 6 
 (0... 600,00 )

.1: 0,00 
min: 0,00  
max: 600,00 

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U310*

.6 
2310

 6  (0... 600,00 )
.: 0  

min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U311*
. 1 

.7 
2311

 BICO  7 
 (0... 60,000 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U312*
. 2 

.7 
2312

 BICO  7 
 (0... 60,000 )

.: 1  
. .: -  

: - 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U313

.7 
2313

 7 
 (0... 60,000 )

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 60,000  

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U314*

.7 
2314

 7  (0... 60,000 )
.: 0  

min: 0  
max: 3  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U315

2315
 16 

.1: 0  
min: 0  
max: 65535 

. .: -  
: 4 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U316*
. .

2316

 BICO 
 16 

.1: 561 
. .: -  

: 4 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U317*
. .

2317

 BICO 
 16 

.1: 0  
. .: -  

: 5 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

n318

2318

 16 
.: 0  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .

U320*
.

2320

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U321*
.

2321

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U322* .
.

2322

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U323*
.

2323

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U324* .

2324

 BICO .: 0  
. .: -  

: - 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U325*
.

2325

 BICO .: 1  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

n326

2326

.: 2  
. .: % 

: - 
: I4 

:
-
+ .

-  / .

U327

2327
0 = 

1 = .

.

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U328*
.

2328

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U329*
. .

2329

 BICO .: 1  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U330

2330

.
 U331.

.1: 10,0 
min: 0,0  
max: 999,9  

. .: -  
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U331

2331

.
0 = 
1 = 
2 = 

.1: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U332

2332

.

U333. 

.1: 10,0 
min: 0,0  
max: 999,9  

. .: -  
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U333

. .
2333

.
0 = 
1 = 
2 = 

.1: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: 4, 

 : O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U334
. .

2334

.1: 0,00 
min: 0,00  
max: 10,00  

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U335
.

.
2335

.1: 0,00 
min: 0,00  
max: 10,00  

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U336
.

2336

.
:  = 
 => dU/dt = 100%. 

.: 0,01  
min: 0,01  
max: 300,00 

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U337
. .

2337

.: 10,0 
min: 0,0  
max: 999,9 

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U338*
. .

2338

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

n339

2339
:

 0: 
 1: 

.: 1  
. .: 

: 2  
: O4 

:
-
+ .

-  / .

n340

2340

.: 2  
. .: %  

: -
: I4 

.: 2  
. .: %  

: -
: I4 

:
-
+ .

-  / .

n341
dU/dt 

2341

 dU/dt :
-
+ .

-  / .
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/

U342
.

2342

.: 100,00 
min: 0,00  
max: 200,00 

. .: %  
: -

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U343*
.  «+» .

2343

 BICO .: 573  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U344*
.  «-» .

2344

 BICO .: 574  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U345*
. .

2345
.

.

.1: 92  
. .: -  

: 2  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U346*
.SH3 

KK
2346

 Sample*Hold ( ) .1: 0  
. .: -  

: 4  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-

U347*
.SH3 

K
2347

 Sample*Hold ( ) .1: 0  
. .: -  

: 8 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U348*
.SH3 

B
2348

Sample*Hold 
 - 

.1: 0  
. .: -  

: 8 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U349*

 SH3 
2349

 Sample*Hold ( ) .: 2  
min: 2  
max: 10  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U350*
. . .

2350

 BICO 
.

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U351
. .

2351

.
0 = -
1 = -

.: 1  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: - 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U352*
. . .
.

2352

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U353
. .

. .
2353

.

.: 0,00  
min: 0,00  
max: 60,00 

. .: 
: - 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n354
. .

.
2354

.

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+ .

-  / .

U355* .
. .

.
2355

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

n356
. .

.
2356

.
.: 1  

. .: % 
: - 

: I2 

:
-
+ .

-  / .

n357
. .

./ .
2357

.  ' -
'.  '  -  D-

 ' 
.

.: 1  
. .: %  

: -
: I2 

:
-
+ .

-  / .

U358
. .

. .
2358

.

.: 0,00  
min: 0,00  
max: 60,00  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n359
. .

2359

.
.: 1  

. .: %  
: -

: I2 

:
-
+ .

-  / .

U360*
. . .

- .
2360

 BICO -
.

.: 556  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U361*
. . .

- . ..
2361

 BICO 

- .

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U362*
. .
.

2362

 BICO .: 0  
. .: -  

: - 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
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/

U363*
. . .

.
2363

 BICO .: 1  
. .: -  

: - 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U364
. .

2364

.
.1: 3,00  

min: 0,00  
max: 125,00  

. .: -  
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n365
. .
.

2365

.
.: 2  

. .: -  
: -

: I2 

:
-
+ .

-  / .

U366 .
. Tn 

2366

.
.1: 3,00 

min: 0,00  
max: 100,00 

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U367
.

. Tv 
2367

.

.1: 0,00 
min: 0,00  
max: 60,00  

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U368*
. . .

.
2368

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U369
. . .

. . .
2369

.

.: 100,0 
min: 0,0  
max: 200,0 

. .: % 
: - 

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U370*
. . .
. .

2370

 BICO 
.

 1:  (B +) 
 2:  ( -)

.1: 586 
. .: -  

: 2 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U371 . .
. .

2371
.

.: 0,00  
min: 0,00  
max: 100,00 

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n372 .
.

2372

.
.: 1  

. .: %  
: -

: I2 

:
-
+ .

-  / .
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/

U380*
. .

2380

 BICO 
.

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U381*
. .

2381

 BICO 
.

.: 0  
. .: -  

: - 
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U382*
. . .
.

2382

 BICO 

.

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U383
.

./ .
2383

.
 1: 
 2: 

.1: 10,00 
min: 0,00  
max: 100,00  

. .: 
: 2  

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U390*
. . .

2390

 BICO .: 0  
. .: -  

: - 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U391*
. . .

.
2391

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U392*
. .

2392

 BICO .: 0  
. .: -  

: -
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-

U393
.

2393
( )

.1: 0,00 
min: 0,00  
max: 20,00  

. .: % 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U394
.

2394

.1: 60,0  
min: 0,1  
max: 120,0  

. : 1/ .
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U395
.

2395

.
.  360 ° 

.

.1: 360  
min: 0  
max: 360  

. .: ° (alt) 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U396
. - 

2396

 P-
.

.1: 0,00 
min: 0,00  
max: 100,00 

. .: % 
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U397
. + 

2397

 P-
.

.1: 0,00  
min: 0,00  
max: 100,00  

. .: %  
: 4, 

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U398
. .

2398
.

.1: 50  
min: 0  
max: 100  

. .: %  
: 4, 

 : O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

n399
.

2399

.: 1  
. .: % 

: - 
: I2 

:
-
+ .

-  / .

U400*
. .

ATzGl_1
2400

 1 .: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U401* ATz 
_1_T

2401

 1 .: 0  
min: 0  
max: 32  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U402*
. .

ATzGl_2
2402

 2 .: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U403* ATz 
_2_T

2403

 2 .: 0  
min: 0  
max: 32  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U404* . .
. .

2404

 6 .1: 0  
. .: -  

: 6  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U405* .
./ .32_1_32 

2405

 32 
 /  1 

(2 )

.: 0  
. .: -  

: -
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U406* .
./ .32_1_16 

2406

 16 
 /  1 

(2 )

.1: 0  
. .: -  

: 2 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U407*
. .

2407

 1 
.: 613  

. .: -  
: - 

: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U408* .
32_1

2408

 1  32 :
 1: 
 2: 
 3: 
 4: 

.1: 0  
. .: -  

: 4  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U409* .
. 32_1_t

2409

 1  32 
.: 611  

. .: -  
: - 

: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U410* .
. 32_1_s

2410

 1  32 
.: 0  

. .: -  
: -

: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U411* .
32_2

2411

2  32 :
 1: 
 2: 
 3: 
 4: 

.1: 0  
. .: -  

: 4  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U412* .
. 32_2_t

2412

 2  32 
.: 612  

. .: -  
: -

: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U413* .
. 32_2_s

2413

 2  32 
.: 0  

. .: -  
: -

: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U414* .
PT1Gl32_1 

2414

 1  32  PT1 
.: 0  

. .: -  
: -

: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U415* PT1-
32_1_t 

2415

 1
32  PT1-

.: 0  
min: 0  
max: 10000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U416* . PT1-
32_1_s 

2416

 1  32  PT1-
.: 0  

. .: -  
: - 

: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U417* .
PT1- 32_2

2417

 2  32  PT1-
.: 0  

. .: -  
: -

: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U418* PT1-
32_2_t 

2418

 2
32  PT1-

.: 0  
min: 0  
max: 10000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U419* . PT1-
32_2_s 

2419

 2  32  PT1-
.: 0  

. .: -  
: - 

: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U420* .
D-  32_1

2420

 1  32 
.: 0  

. .: -  
: -

: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U421* D-
 32_1_t

2421

 1  32 
-

.: 0,01  
min: 0,01  
max: 300,00 

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U433*
.

32_1_Ti 
2433

 1  32 
.: 0,000 

min: 0,000  
max: 60,000 

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U434*
.

32_2_Ti 
2434

 2  32 .
.: 0,000 

min: 0,000  
max: 60,000 

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U435* .
._1_Tp 

2435

 1 .
.: 0  

min: 0  
max: 60000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U438*
. =>

2438

 BICO ,

=> .

.1: 479 
. .: -  

: 5 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U439*
. =>

2439

 BICO ,

=> .

.1: 480 
. .: -  

: 5 
: L2, K 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U440*

2440

-  /  (2 )
: -999.99  999.99  

 1:  1. - /
 2:  2. - /

.1: 1,00  
min:-1000,00 
max: 1000,00 

. .: -  
: 2  

: I4 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U441* .

. P 
2441

 32 
/  (2 )

 1: 1. - /
 2: 2. - /

.1: 0  
. .: -  

: 2  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U442*
32_

.
2442

 / 
.

: -31  31
 1:  1.  / 
 2:  2.  / 
 3:  3.  / 
 4:  4.  / 

.1: 0  
min:-31  
max: 31 

. .: -  
: 4  

: I2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U443*
.
32

2443

 32 
 /  (2 )

 1: 1.  / 
 2: 2.  / 
 3: 3.  / 
 4: 4.  / 

.1: 0  
. .: -  

: 4  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U444*
. =>

2444

 BICO ,
.

:

 ' '
 0, 

.

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, K, K

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U445*
=>

2445

,

 => .
0=

.1: 0  
min: 0  
max: 2999  

. .: -  
: 5  

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U446*
=>

2446

,

.
0=

.1: 0  
min: 0  
max: 255  

. .: -  
: 5  

: O2 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U447*
. =>

2447

 BICO 
,
.

:

 ' '
 0, 

.

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U448*
. => .

2448

 BICO ,

-
0 = 
1 = EEPROM ( )

:
 EEPROM 

.

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-
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/

U449*
. =>

2449

 BICO ,
 Konnektor-Parameter-Wand-  

.
0 = 
1 = 

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, B 

:
-
+ .

-  / .
:

-
-

U480* . .
.

2480

 BICO 

:
 = 

.1: 0  
. .: -  

: 8  
: L2, K, K

:
-
+

+
-  / .

:
-
-

U481* 2-

2481
U2480

,
 (U488 = 0). 

.

:
0 =  (16 )
1 =  (32 )

:  = 

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 8  

: O2 

:
-
+

+
-  / .

:
-
-

U482*
.

2482

,
,

:  = 

.1: 1  
min: 1  
max: 200  

. .: -  
: 8  

: O2 

:
-
+

+
-  / .

:
-
-

U483* .

2483

 BICO ,

:  = 

.1: 0  
. .: -  

: 8  
: L2, K, K

:
-
+

+
-  / .

:
-
-

U484

2484

.
.

 1  U483, 

.
(U485 <> 16)  0  1 

.
:  = 

.1: 0  
min: - 2 147 
483 647
max: 2 147 
483 647

. .: -  
: 8 

: I4 

:
-
+

+
-  / .

:
-
-
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/

U485*

2485

, .

 (U484)  0  1. 
 1, 

 (U486)  1, 
,

.
:

 0  15: 
16: 

:  = 

.1: 16  
min: 0  
max: 16  

. .: -  
: 8  

: O2 

:
-
+

+
-  / .

:
-
-

U486*

2486
 (U485), 

 1 .
 3, 5  6 

 U483, U484.  5  6 
 U489 .

0 = ,  <
1 = ,  = 
2 = , >
3 = ,
4 = ,  <> 
5 = ,  = 1
6 = ,  = 0 

:  = 

.1: 0  
min: 0  
max: 6  

. .: -  
: 8  

: O2 

:
-
+

+
-  / .

:
-
-

U487*

2487
:

: 40% ,  40% 

 60% .

:  = 

.1: 0  
min: 0  
max: 100  

. .: %  
: 8  

: O2 

:
-
+

+
-  / .

:
-
-
-

U488*
.

2488

.
 8 

 (  1  8). 
.

.
 0  1.  0 

 1 ,
 ( . . .

)
.

 (  2), 
 (  1). 

:
0 =  / 
1 =  / 
2 = 

:  = 

.1: 0  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: 8  

: O2 

:
-
+

+
-  / .

:
-
-
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/

U489* . .

2489

 BICO ,

:  = 

.1: 0  
. .: -  

: 8  
: L2, B 

:
-
+

+
-  / .

:
-
-

U490
.
.

2490
.

 n491  n498. 
:

0 - 254: 
255: 

:  = 

.1: 0  
min: 0  
max: 255  

. .: -  
: 8  

: O2 

:
-
+

+
-  / .

:
-
-

n491
.

.1 
2491

 1.  U490.01 

.
(SST1, SST2, SCB, 1. CB, 2. CB) 

,  U490.01 
 1, 

:
1: 

:  (U490) 
:

2-100: 

.: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

+
-  / .

n492
.

.2 
2492

. n491 .: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

+
-  / .

n493
.

.3 
2493

. n491 .: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

+
-  / .

n494
.

.4 
2494

. n491 .: 0  
. .: -  

: 100  
: O2 

:
-
+

+
-  / .

n495
.

.5 
2495

. n491 .: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

+
-  / .

n496
.

.6 
2496

. n491 .: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

+
-  / .
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/

n497
.

.7 
2497

. n491 .: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

+
-  / .

n498
.

.8 
2498

. n491 .: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

+
-  / .

U800*

2800

.
:

0: 
1: 

:  P2801...P2848 

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-
-  / .

:
-

U801*
.

2801

, / .

.
 4000H 

.
:

 P2800 = 1 

.: 1,000  
min: 0,010  
max: 15,000  

. .: /
: -

: O2 

:
-
-
-  / .

:
-

U802*

2802

.
: 40: 1 
 1 = (40- )
 2 = (1- )

:
 1 
 2.  

/
(P2810... P2817). 

.1: 30  
min: 1  
max: 1000  

. .: -  
: 2 

: O2 

:
-
-
-  / .

:
-

U803*

2803

:
 100  3000 

:
/  (P2810... P2817). 

.: 500  
min: 100  
max: 3000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
-
-  / .

:
-

U804*

2804

.
0 = 1:1  
1 = 1:1  
2 = 2:1 .
3 = 3:1  2 .
4 = 4:1  3 .
... . .

: 16:1  
:

/  (P2810... P2817). 

.: 1  
min: 0  
max: 16  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-
-  / .

:
-

U805*
.

2805

.
.

:  P2800 = 1, 
 P452  P453 

.: 1500  
min: 0  
max: 6000  

. :
1/ .

: -
: O2 

:
-
-
-  / .

:
-
-
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/

U806* . .

2806

 BICO 
( , ), 

/  r2807. 

.1: 0  
. .: -  

: 5  
: L2, K, K

:
-
-  / .

:
-

n807
.

2807

 P2806 / .: 3  
. .: /

: 5  
: I2 

:
-
-  / .

n808 v ( .) 

2808

/ .
.: 3  

. .: /
: -

: I2 

:
-
-  / .

n809 v ( .) 

2809

/ .
:

 P2848 ( )

.: 3  
. .: /

: -
: I2 

:
-
-  / .

U810* .
. 1 

2810

 1.  
/ ,

 P2822 .

:  2-
 (P2801)  

:  (P2800 = 1) 

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 0,500  

. .: /
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U811*
.

. 2 
2811

 2.  
/ ,

 P2822 .

:  2-
 (P2801)  

:  (P2800 = 1) 

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 30,000  

. .: /
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U812*
.

. 3 
2812

 3.  
/ ,

 P2822 .

:  2-
 (P2801)  

:  (P2800 = 1) 

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 30,000  

. .: /
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U813*
.

. 4 
2813

 4.  
/ ,

 P2822 .

:  2-
 (P2801)  

:  (P2800 = 1) 

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 30,000  

. .: /
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U814*
.

. 5 
2814

 5 ( . ).
/ ,

 P2822 .

:  2-
 (P2801)  

:  (P2800 = 1) 

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 30,000  

. .: /
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U815*
.

. 6 
2815

 6.  
/ ,

 P2822 .

:  2-
 (P2801)  

:  (P2800 = 1) 

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 30,000  

. .: /
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-
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/

U816*
.

. 7 
2816

 7.  
/ ,

 P2822 .

:  2-
 (P2801)  

:  (P2800 = 1) 

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 30,000  

. .: /
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U817*
.

. 8 
2817

 8.  
/ ,

 P2822 .

:  2-
 (P2801)  

:  (P2800 = 1) 

.1: 0,000 
min: 0,000  
max: 30,000  

. .: /
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U818* .
. . 4

2818

 BICO  4 
(1  n)  6.  

: P2822 

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

U819* .
. .

5
2819

 BICO  5 
(1  n)  7.  

: P2822 

.1: 0  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

U820* .
. .

6
2820

 BICO  6 
(1  n)  8.  

: P2822 

.1: 0  
. .: -

:
2,  

.
: L2, B

:
-
+

-  / .
:

-
-

U821*
. BCD 

2821

 BICO 
.

: P2822 = 2 

.1: 1  
. .: -  

: 2,  
.

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

U822*
. .

2822

.
‘1 

 n ’  (BCD). 
‘BCD ’ .

 ( )  BICO P2821. 
:

0: ‘ 1  n ’  
: (P580, P581, P417, P418, P2818, P2819, 

P2820). 
1: 'BCD'  (P580, P581, P417).  
2: ‘ BCD  ’ 

 (P580, P581, P417,  = P2821). 

.: 1  
min: 0  
max: 2  

. .: -  
: - 

: O2 

:
-
-  / .

:
-

n823

2823

. :
0: . . 1 ( )
1: . . 2…3,  7…8 (

)
2: . . 5 ( )
3: . . 6 ( )

.: 0  
. .: -  

: -
: O2 

:
-
-  / .
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/

U824*
.

2824

,
 B857  0.  % 

 (P2801).  
,

.: 0,00  
min: 0,00  
max: 100,00 

. .: % 
: -

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U825*
.  1 

2825

 1.  
 1 (r437) 

 (r447) 
.

:
0: .  1 

.
1: .  1 

.
:  (P2800 = 1) 

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:
-

U826*

2826

.
 (r2823). -

 (P576, P577) 
.

:
0:  (P576, P577) 
1: 1  r2823 = 0 

2  r2823 = 1 
3  r2823 = 2
4

.: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U827*

2827

.
(4) .

: 0.1 /  ²  10 /  ²
:  10 /  ² 

.1: 1,000  
min: 0,010  
max: 10,000  

. .: / ²
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U828*

2828

.  (4) .
: 0.1  / s ²  10 /  ²
:  10 /  ² 

.1: 1,000 
min: 0,010  
max: 10,000  

. .: / ²
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U829*

2829

.  (4) .
: 0.1 /  ³  10 /  ³
:  10 /  ³ 
 ( )

.1: 0,800 
min: 0,010  
max: 10,000  

. .: / ³
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U830*

2830

.  (4) .
: 0.1 /  ³  10 /  ³
:  10 /  ³ 
 ( )

.1: 0,800 
min: 0,010  
max: 10,000  

. .: / ³
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U831*
V1 .

2831

 1.  
 ‘ V <V1 ’ (  B851) 

: P2835  V ( .),  
P2836 :
2 * P2801 (  V / )

.: 0,000 
min: 0,000  
max: 30,000 

. .: 
/

: -
: O2 

:
-
-  / .

:
-
-
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/

U832*
V2 .

2832

 2.  
 ‘ V <V2 ’ (  B852) 

: P2835  V ( .), P2836 
: 2 * 

P2801 (  V / )

.: 0,000  
min: 0,000  
max: 30,000  

. .: /
: -

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U833*
V3 .

2833

 3.  
 ‘ V <V3 ’ (  B853) 

: P2835  V ( .), P2836 
: 2 * 

P2801 (  V / )

.: 0,000  
min: 0,000  
max: 30,000  

. .: /
: -

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U834*
V4 .

2834

 4.  
 ‘ V <V4 ’ (  B854) 

: P2835  V ( .), P2836 
: 2 * 

P2801 (  V / )

.: 0,000  
min: 0,000  
max: 30,000  

. .: /
: -

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U835*

V ( .) 
2835

 (PT1) 

 (B851  B854). 
: P2831, P2832, P2833, P2834  

( )

.: 100  
min: 10  
max: 1000  

. .: 
: -

: O2 

:
-
-  / .

:
-

U836*

.
2836

.  % (
).

 4 .
: P2831, P2832, P2833, P2834 

.: 3,0  
min: 0,0  
max: 100,0  

. .: %  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U837*
 Ud 

2837

 Ud 
.

 min  max  (= 
), 

.  F002 

.
 2,  B856 

. 1. 
 1 =  Ud 
 2 =  Ud 

 2 
 1. 

 U800 = 1. 

.1: 380  
min: 10  
max: 400  

. .: 
: 2  

: O2 

:
-
-
-  / .

:
-

U838*

2838

 (
). 

 ( ,
 U/f -  DC- ), 

,
.

.

.: 1  
min: 1  
max: 4  

. .: -  
: - 

: O2 

:
-
-
-  / .

:
-

U839*

2839

( ). 
 2  8 

.

.: 0,200  
min: 0,010  
max: 2,000  

. .: /
: -

: O2 

:
-
-
-  / .

:
-
-
-
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/

U840*
I (max) 

2840

.
 1 ,

 F057 ‘ ’. 
 -  (P102). 

 10%  max 
 ( , ). 

:  100%  500% 

.: 500  
min: 100  
max: 500  

. .: %  
: -

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U841*
.

2
2841

 (PT1) 
 2.  

 4  1000 
:  P2800 = 1

.1: 50  
min: 4  
max: 1000  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U842*
-

2842

 %.  

.

.
 -  (P2801) 

: P2843 ( - )
P2844 ( - )

: P2800 = 1 

.1: 0,0  
min:-100,0  
max: 100,0  

. .: %  
: 4  

: I2 

:
-
-  / .

:
-
-

U843*
. -

2843

 (PT1) 

50  100 
: P2842 ( )

.1: 100  
min: 50  
max: 1000  

. .: 
: 4  

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U844* .
-

2844

 BICO 
.

:

 (P2800 = 1) 

.1: 275  
. .: -  

: 2, 

: L2, B 

:
-
+

-  / .
:

-
-

U845*
. .

2845

 1 .
.  ( . .

5, P2814) .
, ,

.
: 0 ... 10

.1: 0,00  
min: 0,00  
max: 10,00  

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U846*
. .

2846

.
,
,

 ( . . 5, P2823), ,
.
: 0 ... 10s 

.1: 0,00  
min: 0,00  
max: 10,00  

. .: 
: 4, 

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U847* .
.

.
2847

 BICO 
.

:
T ( ) = T ( ) * 

.1: 650  
. .: -  

: 2, 

: L2, K 

:
-
-  / .

:
-

n848

.
2848

/  (  2809, 
)

.: 3  
. .: /

: -
: I2 

:
-
-  / .
-
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/

n900

2900

,
 Siemens 

 P2905.  

,
 P2905.2. 

 1  1 
 2 
 3 

 4  2 
 5 
 6 

.

.

.

.: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
-  / .

n901

2901

,
 Siemens 

.: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
-  / .

U905*

.
2905

,
 Siemens 

.
 r2900. 

 1 = 2 ; = 3 
 2 

( )
 3 
 4 
 5 

:
 Hex- 

.
.

.1: 0  
min: 0  
max: 65535  

. .: -  
: 5  

: O2 

:
-
-  / .

:
-
-

U910*

2910
 1: 
 2:  A  
 3:  B 

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 3  

: O2 

:
-
-
-  / .

:
-

U910*

2910
 1: 
 2:  A 
 3:  B 
 4:  C 
 5:  D 
 6:  E 
 7:  F 
 8:  G 

.1: 0  
min: 0  
max: 1  

. .: -  
: 8  

: O2 

:
-
-
-  / .

:
-
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/

n911 .

2911

.

.

 1: 
 2:  A  
 3:  B  
 4:  C
 5:  D
 6:  E  
 7:  F
 8:  G 

.: 0  
. .: -  

: 8  
: O2 

:
-
- .
-
-
-
-
-  / .
-

n911 .

2911

.

.

 1: 
 2:  A  
 3:  B 

.: 0  
. .: -  

: 3 
: O2 

:
-
+

+  / 
-  / .

n912
- .

VCS 
2912

 1: 
 2: 
 3: 
 4: 
 5: 

.: 0  
. .: -  

: 5  
: O2 

:
-
- .
-
-
-
-
-  / .
-

U950*

 1 
2950

 1... 100 
.1: 20 

min: 2  
max: 20 

. .: -  
: 100 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

U951*

 2 
2951

 101... 200 
.1: 20 

min: 2  
max: 20 

. .: -  
: 100 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

U952*

 3 
2952

 201...300 
.1: 20 

min: 2  
max: 20 

. .: -  
: 100 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

U953*

 4 
2953

 301… 400 
.1: 20 

min: 2  
max: 20 

. .: -  
: 100  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

n957
 7 

2957
701... 800 

.: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

-  / .

n958
 8 

2958
801... 900 

.: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

-  / .
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/

n959
 9 

2959
901... 1000 

.: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

-  / .

U960* .
 1 

2960

 1… 100 
.1: 10  

min: 0  
max: 9999  

. .: -  
: 100 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

U961 .
 2 

2961

 101… 200 
.1: 1010  

min: 0  
max: 9999  

. .: -  
: 100  

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

U962* .
 3 

2962

 201...300 
.1: 2010  

min: 0  
max: 9999  

. .: -  
: 100 

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

U963* .
 4 

2963

 301… 400 
.1: 3010  

min: 0  
max: 9999  

. .: -  
: 100

: O2 

:
-
+

-  / .
:

-

n967 .
 7 

2967
701... 800 

.: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

-  / .

n968 .
 8 

2968
801... 900 

.: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

-  / .

n969 .
 9 

2969
901... 1000 

.: 0  
. .: -  

: 100 
: O2 

:
-
+

-  / .

n979
PWE .

2979

:
U720 … U769, U976, U977 

.: 0  
. .: -  

: -
: O4 

:
-
-  / .

n980 PNU-
 11

2980

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .

n981 PNU-
 12

2981

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .

n982 PNU-
 13

2982

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .
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/

n983 PNU-
 14

2983

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .

n984 PNU-
 15

2984

.: 0  
. .: -  

: 101
: O2 

:
-
-  / .

n985 PNU-
 16

2985

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .

n986 PNU-
 17

2986

.: 0  
. .: -  

: 101 
: O2 

:
-
-  / .

n987 PNU-
 18

2987

.: 0  
. .: -  

: 101  
: O2 

:
-
-  / .

n988 PNU-
 19

2988

.: 0  
. .: -  

: 101  
: O2 

:
-
-  / .

n989 PNU-
 20 

2989

.: 0  
. .: -  

: 101  
: O2 

:
-
-  / .

n990
PNU-  4 

.
2990

.: 0  
. .: -  

: 101  
: O2 

:
-
-  / .

n991
PNU-  5 

.
2991

.: 0  
. .: -  

: 101  
: O2 

:
-
-  / .

n992
PNU-  6 

.
2992

.: 0  
. .: -  

: 101  
: O2 

:
-
-  / .
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10.2001

Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control



 Vector Control 
22.10.01

K0000 . 0%  0
. : 15.4, 290.2 

K0001 . 100%  100%
. : 15.4, 290.2 

KK0002 . 200%  200%
. : 15.4, 290.2 

K0003 .-100% -100%  
. : 15.4, 290.2 

KK0004 -200% -200%  
. : 15.4, 290.2 

K0005 . 50%  50%  
. : 290.2 

K0006 . 150%  150%
. : 290.2 

K0007 .-50% -50%  
. : 290.2 

K0008 .-150% -150%  
. : 290.2 

K0011 . . 1  1 
. : 80.7 

K0013 . . 2  2 
. : 80.7 

K0015 . . 1  1 
( ., . )

. : 80.3 

K0016 . . 2  2 
( ., . )

. : 81.2 

KK0020 .  ( .)  
. . : 350.7, 351.7, 352.7 

K0021 .  ( .)  
. : 285.3, 286.3 

K0022  ( .)  
. : 285.8, 286.8 

K0023 .  ( .)  
. : 285.8, 286.8 

K0024  ( .)  
. : 285.8 

K0025 DC-
( .) . . : 285.3, 286.3 

K0030 . 1  1
. : 180.7 

K0031 . 2  2 (  16-31)  
. : 190.5 

K0032 . 1  1
. : 200.5 

K0033 . 2  2 (  16  31)
. : 210.5 

K0034
. : 20.5, 540.1 
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K0035 . BICO-  BICO  
. : 20.5, 540.1 

K0036 . .
. : 20.5, 540.1 

KK0040 . . . .
( .

. )
. : 290.6 

KK0041... KK0052 .  16 
.

. : 290.4 

KK0057 . . ( ). 
. : 30 0.5 

KK0058 . . ( .). 
. : 30 0.8 

KK0067 . .. . 1 .  1; 

. : 31 6.2 

KK0068 . .2 .  2; 

. : 31 8.4 

KK0069 . . .
. : 31 6.2 

KK0070 n ( ., .1)  1
. : 31 6.4 

KK0071 n ( ., .)  2
. : 31 6.6 

KK0072 n ( ., - .) 
. : 317.2 

KK0073 n ( ., - .) 
. : 317.7 

KK0074 n ( ., .2)  3
. : 31 8.4 

KK0075 n/f ( .)  n/f 
(max) "+"/"-" 

. : 31 9.7, 320.7 

K0077  ( .). .  ( !)  
. : 320.5 

KK0078 n/f (max, «+» .) 

. : 31 6.6 

KK0079 n/f (max, «-» .) 

. : 31 6.6 

K0080 . . . .
. : 320.3 

K0081 . 1 Max. 
. : 320.4 

K0082 Mmax1
. : 31 9.6, 320.7 

K0083 . 2 Max.
. : 320.4 

K0084 Mmax2
. : 31 9.6, 320.7 

K0085 I- . .. .
. : 31 9.6, 320.7 
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K0086 . .
. : 31 9.6, 320.3 

K0087 . . . . .
. : 31 9.2, 320.1 

K0088 . I . . .

 LU.  

(P0182=104),  IBF 

,
 IBF 

.
. : FP242 

K0090
. : 230.6, 240.6, 

250.7, 26 0.6, 500.3 

 KK0090 

 P132 .

KK0091 n/f ( ., )
. : 250.7

K0092 .

K0093
. : 384.6 

KK0094 SBP . .1

P140.1 (P139=2xxx)  P141.1 (P139=1xxx).  
. : 25 6.8 

KK0095 SBP . .2 

P140.2 (P139=2xxx)  P141.2 (P139=1xxx).  
. : 25 6.8 

KK0120 . . . . .
. : 330.8 

KK0148 n/f ( .) /
. . : 350.7, 351.7, 352.7 

KK0149 n/f ( .) .  n/f .
. : 35 1.6 

KK0150 n/f ( ., .) 
.

. : 360.4 

KK0151 n/f ( ., .) 
.

. : 360.4 

KK0152 n/f ( . .). . .
. : 360.5 

K0153  ( ., n/f- ) .
. : 360.8 

K0154 n/f ( ., - ) -
. : 360.8 

K0155 n/f ( ., - ) - .
. : 360.8 
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K0156 n/f- .  ( .) 
. : 1d=0.1 

. . :  360.7  363.7 

KK0157 n/f ( ) . .
. : 360.3 

KK0158 n/f (
) .

. : 360.3 

K0159 .  DT1  DT1 
. : 360.4 

K0161 Mmax1 ( ., .) 
.

. : 360.8, 362.8 

K0162 Mmax2 ( ., .) 
.

. : 360.8, 362.8 

K0163  ( ., ) .
. . :  370.7  373.7, 37 5.7 

K0164  ( ., .) . ,  n/f-

. : 365.8, 367.5 

K0165  ( ., .) .
. : 370.4 

K0167 Isq ( ., .) . . .
.

. : 370.7 

K0168 Isq ( ., .) . . .
.

. : 370.8, 390.3 

K0170  ( .1, )  ( . 1) 
. : 370.1 

K0171  ( .2, )  ( . 2)
. : 370.1 

K0172  ( .1, .) 

. : 370.2 

K0173  ( .2, .) 

. : 370.2 

K0175 I (max, ) .
. : 370.5 

K0176 Isq (max, ) ,
.

.
. : 370.6 

K0177 Isd ( .) 
 ( )

. : 380.7, 381.7 

K0178 I ( ., .) 
.

. : 382.7 

K0179 Isd ( .) . . .
. : 380.8, 381.8 

K0180  ( .) . .
. : 390.1 
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K0181  ( .)  , 
 .

. : 390.7 

K0182 Isd ( .) .
. : 390.4 

K0183 Isd ( ., .) .  ( . )
. : 390.4 

K0184 Isq ( .) . .
. : 390.4 

KK0188 f ( ) .
. : 390.7 

K0189 U ( ., )
. . .

.
. : 390.7 

K0190
. : 405.8 

K0191 . . . .
. . : 405.8, 380.3, 381.3 

KK0192 . .  ( .) 

.
. . : 380.4, 381.4, 384.2 

K0193  ( .) . . . .
. : 380.4, 381.4 

K0194  ( . .). . . .
. . . : 380.5, 381.5 

K0195  ( ., .) 
. : 380.6, 381.6 

K0196  ( . . )
. : 380.6, 381.6 

K0197  ( ., .) . .
. . . : 380.7, 381.7, 384.2 

KK0199 f ( ., )
. . : 384.2, 395.8, 396.8 

KK0200 f ( ., )  U/f.  
. : 400.5 

K0203 . U/f.  
. : 400.4 

K0204 U ( ., U/f)  U/f.  
. : 400.7 

K0205 A ( ., U/f) . .  U/f.  
. : 400.8 

KK0208 Imax . ( .)  I (max)  U/f.  
. : 400.3 

K0209 Imax . ( .) U  I (max) 

K0210 I . ( .) .  (
. .)  

8000h = 4*I ., 
. : 384.7 

K0211 I . ( .) 
( . .)
8000h = 4*I ., 

. : 384.6 
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K0212 dI . (sd) 
. : 384.2 

K0213 Iµd (I- . .)  d I-
. : 384.3 

K0214 Iµd (I- , i) 
 d I-
. : 384.3 

K0215 Iµd ( ., I- )  d-
 I-
. : 384.3 

K0216 Iµq ( ., I- .)  q-
 I-
. : 384.3 

K0217 Umax (Isd- ). 
 Isd . . : 390.5 

K0218 Usd (Isd- ).  Isd  
. : 390.4 

K0219 Usd (Isd- ., i) 
 Isd  

. : 390.5 

K0220 Usq (Isq- ).  Isq  
. : 390.4 

K0221 Usq (Isq- ., i) 
 Isq  

. : 390.4 

K0222 .
. : 390.8, 420.7 

K0227 dIsd ( ., )  Isd  
. : 384.7 

K0228 Usd ( .) Usd 
. : 390.4 

K0229  ( .) 
. : 390.7 

K0230 - .  ( .) 
. : 395.4, 396.4 

K0231 sd  d
. : 395.3, 396.3 

KK0232 fmax ( - .). 
. : 395.6, 396.6 

KK0233 f ( - ., p)  ( - )
. : 395.6, 396.8 

KK0234 f ( - ., i)  ( - )
. : 395.6, 396.8 

KK0235 f ( . .) 
. : 396.5 

K0236 Ud ( ., .) . .  DC-
. : 386.3 

K0238  1 
 U

. : 280.4, 286.2 

K0239  3 
 W  

. : 280.4, 286.2 

K0240 Udc ( .) 
. : 500.8 
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K0241  ( .)  
.  360.2 

K0242 I ( . c .) 

. : 285.5, 286.5 

K0244  (
)

K0245
KTY- .

: 256°  = 4000hex
. : 491.4 

K0246  (  i2t- ).
. : 490.3 

K0247 . .

K0248 . .
. : 490.7 

K0249 . .
. : 20.3, 520.8 

K0250
. .

:
:

 0 ,
.

:

,
.

. : 510.3 

K0252  . . SBP 
(  SBP). 

 P131:  
P131 = 0  KTY  PTC - 

.
P131 = 3  PT100. 

: 4000Hex=100%, 
(100% = 256° ).  

 P385 " . .
.".

. : 280.4 

KK0270 f (KIP/FLN/Udmax)  KIP-/Udmax-  U/f-
. . . .

K0271 I (KIP/Udmax )  KIP-/Udmax-
.

.

KK0275  
. . Max.  - 8-

 (P107)  
. : X02.3, 31 6.4 
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K0276   –  U 

.
: 100% 90.0°  

. : X02.3 

KK0277  df ( . .) . .
. : X02.8, 31 8.3 

K0401 . . K U001 : 1.  16 
. : 70 5.2 

K0402 . . K U002 : 2.  16 
. : 70 5.2 

K0403 . . K U003 : 3.  16 
. : 70 5.2 

K0404 . . K U004 : 4.  16 
. : 70 5.2 

K0405 . . K U005 : 5.  16 
. : 70 5.2 

K0406 . . K U006 : 6.  16 
. : 70 5.2 

K0407 . . K U007 : 7.  16 
. : 70 5.2 

K0408 . . K U008 : 8.  16 
. : 70 5.2 

K0409 . . K U009 : 9. .  16  ( ).  
. : 70 5.2 

KK0411 . .  U011 : 1.  32 
. : 70 5.3 

KK0412 . .  U012 : 2.  32 
. : 70 5.3 

KK0413 . .  U013 : 3.  32 
. : 70 5.3 

KK0414 . .  U014 : 4.  32 
. : 70 5.3 

KK0415 . .  U015 : 5.  32 
. : 70 5.3 

KK0416 . .  U016 : 6.  32 
. : 70 5.3 

KK0417 . .  U017 : 7.  32 
. : 70 5.3 

KK0418 . .  U018 : 8.  32 
. : 70 5.3 

KK0420... KK0422 -> .  3  K-> 
. : 710.7 

K0423... K0428 -> K . 6 -> K 
. : 710.7 

K0431 -> K . U076 . 1 ->
. : 720.4 

K0432 -> K . U078 . 2 ->
. : 720.4 

K0433 -> K . U080 . 3 ->
. : 720.8 

K0434... K0441 -> ,
 Siemens 

K0442 . K 0.83  1. 16 .
. : 72 5.2 
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K0443 . K 1.01  2. 16 
 72 5.2 

K0444 . K 1.42  3. 16 
 72 5.3 

K0445 . K 2.20  4. 16 
. : 72 5.3 

K0446 . 4K 1.57  16  4 .
. : 72 5.5 

K0447 . K 1.02  1  16 .
. : 72 5.2 

K0448 . K 1.58  2  16 
 72 5.2 

K0449 . K 2.06  3  16 
. : 72 5.3 

KK0450 .  1.15  1  32 
. : 72 5.2 

KK0451 .  1.29  2  32 
. : 72 5.2 

KK0452 .  2 .05  3  32 
. : 72 5.3 

KK0453 .  2 .21  4  32 
. : 72 5.3 

KK0454 .  1.16  1  32 .
. : 72 5.2 

KK0455 .  2 .35  2  32 
. : 72 5.2 

K0456 . . K 1.72  16 
. : 725. 8 

KK0457 . .  1.91  32 
. : 72 5.8 

K0458 .  K 0.84  1.  16 .
. : 72 5.5 

K0459 .  K 1.17  2.  16 
. : 72 5.5 

K0460 .  K 2.36  3.  16 
. : 72 5.5 

KK0461 .  1.03  1.  32 .
. : 72 5.5 

KK0462 .  2 .22  2.  32 
. : 72 5.5 

K0463 . . .
K 1.30 

.  16 
. : 72 5.8 

KK0465 . . .
K 1.90 

.  32 .
. : 72 5.8 

K0467 . K 1.04  1  16 
. : 730.2 

K0468 . K 1.59  2  16 
. : 730.2 

K0469 . K 2.37  3  16 
. : 730.2 

KK0470  1.31  32 
. : 730.2 

K0471 . K 1.05  1  16 
. : 730.4 
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K0472 . K 2.23  2  16 
. : 730.4 

KK0473 .  1.43  1  32 
. : 730.4 

KK0474... KK0478 . =>
.

. : 798.8 

K0479 =>
.

,
.

.

. : 798.3 

K0480 =>
.

,
.

.

. : 798.3 

K0481 . . K 1.06  1. ./ . 16 
. : 730.8 

KK0482 ./ .  1.06  1. ./ . (32 . .)  
. : 730.8 

K0483 . . K 1.32  2. ./ . 16 
. : 730.8 

KK0484 ./ .  1.32  2. ./ . (32 . .)  
. : 730.8 

K0485 . . K 1.73  3. ./ . 16 
. : 730.8 

KK0486 ./ .  1.73  3. ./ . (32 . .) 
. : 730.8 

K0490 -> K . U057  4 . ->
. : 720.8 

K0491  K 0.75  1 .  16 
. : 735.3 

K0492  K 2.47  2 .  16 
. : 735.3 

K0493  K 2.67  3 .  16 
. : 735.3 

KK0494  2 .07  1 .  32 
. : 735.3 

K0501... K0503 . K 1.74 1.  16 
. : 735.7 

K0504... K0506 . K 2.38 2.  16 
. : 735.7 

KK0507... KK0509 .  2.48 1.  32 
. : 735.7 

K0511... K0512 . . K 1.18 1.  16 
: .
. : 740.2 
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K0513... K0514 . . K 2.49 2.  16 
: .
. : 740.2 

KK0515... KK0516 . .  2.68 3.  32 
: .
. : 740.6 

KK0517 . .  1.75 4. . .  32 : .
. : 740.6 

K0521 . K 0.85 1.  16 
. : 750.2 

K0522 . K 1.19 2.  16 
. : 750.2 

K0523 . K 1.21 3.  16 
. : 750.2 

K0524 . K 1.60 4.  16 
. : 750.4 

K0525 . K 1.76 5.  16 
. : 750.4 

KK0526 .  0.86  1.  32 
. : 750.2 

KK0527 .  0.87  2.  32 
. : 750.2 

KK0528 .  1. 3.  32 
. : 750.2 

KK0529 .  1.77  4.  32 
. : 750.4 

KK0530 .  2.08  5.  32 
. : 750.4 

KK0531... KK0538 .  0.62 8  8- .  32 
. : 750.7 

KK0539 . . 1  8- .  32 
. : 750.7 

K0541 . K 1.07 1 .  16 
. : 755.3 

K0542 . K 1.33 2 .  16 
. : 755.5 

K0543 . K 2.09 3 .  16 
. : 755.8 

K0544  K 0.88  1
. : 755.5 

KK0545 Max  2.24  32 
. : 760.2 

KK0546 Min  2.25  32 
. : 760.2 

KK0551 - .  0.76 1. 32
. : 760.5 

KK0552 - .  2.69 2.  32 
. : 760.8 

KK0553 .  0.77 1.  32 
. : 760.5 

KK0554 .  2.50 2.  32 
. : 760.8 

K0561 . Min K U315 . .  16 
. : 78 5.2 
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K0562 . Max K U315 . .  16 
. : 78 5.2 

K0563 . . K U315  16 
. : 78 5.2 

K0564 . . K U315  16 
. : 78 5.2 

K0565  K 1.38  16 
. : 78 5.7 

KK0570
. : 790.3 

KK0571
. : 790.8 

KK0572  dU/dt dU/dt 
. : 790.8 

KK0573  «+» .

. : 790.7 

KK0574  «-» .

. : 790.7 

K0577 . .
. : 791.5 

K0580 . . .
.  ' - '.  ' -

 D-
 ' .

. : 792.3 

K0581 . . .
. : 792.5 

K0582 . . D-  D-
. : 792.4 

K0583 . . - - .
. : 792.6 

K0584 . . - - .
. : 792.6 

K0585 . . .
.

. : 792.6 

K0586 . . + .
. .

. : 792.4 

K0587 . . - .
. .

. : 792.4 

K0588 . .
.

. : 792.8 

K0590 .
. : 795.8 

K0591
. . : 795.8 

KK0592... KK0599 . . .
. : 797.6 

KK0600 . . 1  1 

. : 73 4.6 
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KK0601 . . 2  2 

 73 4.8 

KK0602 ./ .  1.12 32  1. /

. : 73 2.2 

KK0603 I32  1.53 32  1 
. : 73 4.4 

KK0604 I32  1.85 32  2 
. : 73 4.8 

KK0605 PT1 .  2.31 32  1  PT1  
. : 73 4.6 

KK0606 PT1 .  2.43 32  2  PT1  
. : 73 4.8 

KK0607 .  2.32 32  1 
. : 73 4.3 

K0611 . 32_1  16 . .
. 1  32 .

. : 73 4.2 

K0612 . 32_2  16 . .
. 2  32 .

. : 73 4.6 

K0613 . ._1  16 . . .
 1 

. : 78 2.2 

KK0616 .32_1  32  1 -  / 
 (2 )

. : 73 2.2 

KK0617 .32_2 32  2 -  / 
 (2 )

. : 73 2.2 

KK0618 32_1  32  1  / 
. : 73 2.5 

KK0619 32_2  32  2  / 
. : 73 2.5 

KK0620 32_3  32  3  / 
. : 73 2.8 

KK0621 32_4  32  4  / 
. : 73 2.8 

KK0640... KK0643 . 1.68 . 1  S*H 

K0644... K0651 . 1.68 K  1  S*H 

K0650 . . .
. . ( . .). 

KK0652... KK0655 . 1.69 . 2  S*H 

K0656... K0663 . 1.69 K  2  S*H 

KK0664... KK0667 . 1.70 . 3  S*H 

K0668... K0675 . 1.70 K  3  S*H 

K0900  ( ., )  ( .) 
1000H=M_ . (P354)  T100 / T300 
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K0901 U ( ., ) .  ( .) 
1000H = U _ . (P351)   T100 / T300 

K0902 I ( ., )  ( .) 
1000H = I_ . (P350)   T100 / T300 

K0903 Udc ( ., ) . DC-  ( .) 
1000H = U _ . (P351)   T100 / T300 

K0904 I (max, ., )

1000H = I_ . (P350)   T100 / T300 

K0905 Isq ( ., )

1000H = I_ . (P350)   T100 / T300 

K0906 Isq ( ., )

1000H = I_ .   T100 / T300 

K2001... K2016  SST1  SST1 (16 )

KK2031... KK2045 SST1 2  SST1 (32 )

K3001... K3016 CB/TB  CB/TB 
. : 120.5 

KK3031... KK3045 CB/TB 2  CB/TB 

. : 120.6 

K4101... K4103  SCI .1  SCI1  1 
. : Z20.7 

K4201... K4203  SCI .2  SCI 2 
. : Z21.8 

K4501... K4516   SCB SCB 16 
. : Z01.6, Z05.6 

KK4531... KK4545  SCB 2  32  SCB  
. : Z05.7 

K5101 1. EB1 1  1 . EB1  
. : Y01.8 

K5102 1. EB1 2  2 . EB1  
. : Y01.8 

K5103 1. EB1 3  3 . EB1  
. : Y01.8 

K5104 1. EB1 1  1 
. EB1  

. : Y02.5 

K5105 1. EB1 2  2 
. EB1  

. : Y02.5 

K5106 1. EB1 /  (
/ ) . EB1.  

. : Y03.2 

K5111 1. EB2  EB2 
. : Y07.8 
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K5112 . 1. EB2 
 EB2  

. : Y07.5 

K5113 . ./
1. EB2 

 (
/ )  EB2. 

. : Y07.3 

K5201 2. EB1 1  1 . EB1  
. : Y04.8 

K5202 2. EB1 2  2 . EB1  
. : Y04.8 

K5203 2. EB1 3  3 . EB1  
. : Y04.8 

K5204 2. EB1 1  1 
. EB2  

. : Y05.5 

K5205 2. EB1 2  2 
. EB1  

. : Y05.5 

K5206 2. EB1 . .
/

 (
/ ) . EB1.  

. : Y06.2 

K5211 2. EB2 . EB2  
. : Y08.8 

K5212 . 2. EB2 
. EB2  

. : Y08.5 

K5213 . . / 2. 
EB2 

 (
/ ) . EB2.  

. : Y08.3 

K6001... K6016  SST2  SST2 

KK6031... KK6045 SST2 2  2  a

K7001... K7016 SLB  SIMOLINK 

KK7031... KK7045 SLB  SIMOLINK 

K7081 . .- . . ,
 P748.1  

.  140.8 

K7082 .  CRC  CRC, P748.2 

140.8 

K7083
,  P748.3  

 140.8 

K7085 . . ,
 " ", 

P748.5  
.  140.8 

K7101... K7108 SIMOLINK  SIMOLINK 

KK7131... KK7137 SIMOLINK  SIMOLINK 

K8001... K8016 2. CB  2. CB  
 130.5 

KK8031... KK8045 2. CB  CB 
. : 130.6 
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 Vector Control 
22.10.01

B0000 .  0  0
 15.2, 15.4 

B0001 .  1  1
 15.4 

B0005  PMU /  PMU 

B0006  PMU «+» .
 PMU 

B0007  PMU «-» .
 PMU 

B0008 PMU . . +  PMU 

B0009 PMU . . -  PMU 

B0010 . .1  (digital input) 1  
. : 90.5 

B0011 . .1 .  (digital input) 1 
. : 90.5 

B0012 . .2  (digital input) 2  
. : 90.5 

B0013 . .2 .  (digital input) 2 
. : 90.5 

B0014 . .3  (digital input) 3  
. : 90.5 

B0015 . .3 .  (digital input) 3 
 90.5 

B0016 . .4  (digital input) 4  
. : 90.5 

B0017 . .4 .  (digital input) 4 
. : 90.5 

B0018 . .5  (digital input) 5 

B0019 . .5 .  (digital input) 5 

B0020 . .6  (digital input) 6 

B0021 . .6 .  (digital input) 6 

B0022 . .7  (digital input) 7 

B0023 . .7 .  (digital input) 7 

B0025 . .1  (digital output) 1  
. : 90.6 

B0026 . .2  (digital output) 2  
. : 90.6 

B0027 . .3  (digital output) 3  
. : 90.6 

B0028 . .4  (digital output) 4  
. : 90.6 

B0030 SST1 .  SST1 

B0031 1  1 

B0032 2  2 

B0035 CB/TB .  TB/CB 
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B0040 SLB .  SIMOLINK 

B0041 SIMOLINK ,
SIMOLINK. ,

.

B0042 SIMOLINK ,
SIMOLINK. ,

.

B0045 2. CB .  CB 

B0050  SCB .  SCB 

B0055 SST2 .  SST2 

B0060  SBP 

B0090 . .

B0091 .

B0092  0  0 

B0093  1  1 

B0094  7  1

 180.8 

B0099  n- . .

B0100  " "

B0101  "  " 

B0102  " "

B0103  "  " 

B0104  " "

B0105  "  " 

B0106  " "

B0107  " "

B0108 2  " 2" ( !) 

B0109 2  " 2" ( !) 

B0110 3  " 3 " ( !) 

B0111 3  " 3" ( !) 

B0112  " "

B0113  "  " 

B0114  "  " 

B0115  "  " 

B0116 . .  "  " 

B0117 .  " "

B0120 . . .  " "

B0121 . . .  " "

B0122  " "
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B0123 .  "  " 

B0124  " "

B0125  " "

B0126  "  " 

B0127  "  " 

B0128 . . "+"  "  " 

B0129 . . "-"  "  " 

B0130 KIP/FLN  " KIP / FLN  " 

B0131 KIP/FLN  " KIP / FLN  " 

B0132  / . .  "  " 

B0133  / . .  "  " 

B0134  . .  " "
. : X01.6 

B0135  .  " "

B0136 .  " "

B0137 .  "  " 

B0138 .1  "  1 " 

B0139 .1  "  1 "

B0140 . 2  "  2 " 

B0141 .2  "  2 "

B0142 . .  "  " 

B0143 . .  "  " 

B0144 .  " "

B0145 .  " "

B0146  "  " 

B0147  "  " 

B0148 .  "  " 

B0149 .  "  " 

B0150 . .  "  " 

B0151 . .  "  " 

B0152 . .  " "

B0153 . .  " "

B0156  "  " 

B0157  "  " 

B0158  "  " 

B0159  "  " 

B0160  .  "  " 
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B0161   "  "
. : X01.6 

B0162 .  " "

B0163 .  " "

B0200 . .

B0201

B0202

B0203 ."+" . . .

B0204 . "-" . . .

B0205

B0206 .

B0207 .

B0208

B0209

B0227 .  91% 
.

 490.6 

B0228 n/f- .  ( ) .

B0229 -  0
 15.2, 15.4 

B0231  ( ., 1) . .

B0232  ( ., 2) . .

B0234 n- . . .

B0235 . Isq (max)  Isq (max)  
. : 384.8 

B0236 I (max)- . . I (max) 

B0237

B0238 . :

B0239 . :

B0240 . .

B0250 . .  ( )

B0251 .

B0252 . .

B0253 .

B0254 f ( .) . .
 ( ) (P452, P453) 

.  15% 
.

B0255 . .

B0256  (f-
- .

B0270 .  124. 
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B0275  ( .1 =  )

B0276  ( .1 =  )

B0277 . .

B0278 . .

B0279 .  ' '. 

 ' '.

B0280 .  ' '. 
 '

'.

B0281 .1 . ( )  1. 

B0282 .2 . ( )  2. 

B0294 DC- .  DC-

B0295 Ud (min)- . . Ud (min) 

B0296 Ud (max)- . . Ud (max) 

B0297  . 1: 
0: 

. : X01.6 

B0298  . 1: 
0: 

. : X01.6 

B0299  . 1: 
0: 

. : X01.6 

B0320 RZM / FLM 0:  (RZM) 
1:  (FLM) 

B0321 ./ . 0: 
1: 

B0322  0: 
1: 

B0323 FLM  1  0 
,  B0320=1 

B0324 FLM  2  1 
,  B0320=1 

B0325 FLM  3 2
,  B0320=1 

B0326 FLM  4 3
,  B0320=1 

B0330

B0400

B0401 .  U021 : 1. .

B0402 .  U022 : 2. .

B0403 .  U023 : 3. .

B0404 .  U024 : 4. .

B0405 .  U025 : 5. .

B0406 .  U026 : 6. .
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B0407 .  U027 : 7. .

B0408 .  U028 : 8. .

B0409  * . .
 480 

B0410... B0425 -> B .1 16  1 ->

B0430... B0445 -> B .2 16  2 ->

B0450... B0465 -> B .3 16  3 ->

B0470... B0471 . B 1.74 1.  16 

B0472... B0473 . B 2.38 2.  16 

B0474... B0475 . B 2.48 1.  32 

B0476 . . B 1.18 1. : 16 

B0477 . . B 2.49 2. : 16 

B0478 . . B 2.68 3. : 32 

B0479 . . B 1.75 4. : 32 

B0480... B0481 . 0.60  1 

B0482... B0483 . 0.61  2 

B0490... B0491  1.38 B  16 : "+"  "-" 

B0501... B0502 RS-  1.34 1. RS-  1: Q  Q_quer 

B0503... B0504 RS-  1.36 2. RS-

B0505... B0506 RS-  1.49 3. RS-

B0507... B0508 RS-  1.66 4. RS-

B0509... B0510 RS-  1.82 5. RS-

B0511... B0512 RS-  1.97 6. RS-

B0513... B0514 RS-  1.98 7. RS-

B0515... B0516 RS-  2.13 8. RS-

B0517... B0518 RS-  2.14 9. RS-

B0519... B0520 RS-  2.29 10. RS-

B0521... B0522 RS-  2.30 11. RS-

B0523... B0524 RS-  2.71 12. RS-

B0525... B0526 D-  1.25 1. D-

B0527... B0528 D-  2.15 2. D-

B0530... B0531 . 0.95 1. 

B0532... B0533 . 1.67 2. 

B0534... B0535 . 1.84 3. 

B0536... B0537 . 1.99 4. 

B0538... B0539 . 1.83 5. 

B0540... B0541 . 2.16 6. 

B0542... B0543 . 1.50 7. 
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B0544... B0548 => . - .
0=
1=

B0550 =0  - .

B0551  (y=x) 
 (y=x). 

B0552 . ( ). 

B0555 . . . .

B0556 . . . .

B0560 . . .

B0561... B0568 .
.

 0
 15.2, 15.4 

B0570 .  B 0.66  1 

B0571 .  B 0.67  2 

B0572 .  B 0.68  3 

B0573 .  B 0.69  4 

B0574 .  B 0.70  5 

B0575 .  B 0.71  6 

B0576 . .1 B 0.65  1 

B0577 I32 . . B 1.53 :  1 

B0578 I32 . . B 1.53 :  1 

B0579 I32 . . B 1.85 :  2 

B0580 I32 . . B 1.85 :  2 

B0601  0.78 1. -

B0602  0.79 2. -

B0603  0.89 3. -

B0604  1.09 4. -

B0605  1.22 5. -

B0606  1.35 6. -

B0607  1.44 7. -

B0608  1.61 8. -

B0609  1.62 9. -

B0610  1.79 10. -

B0611  1.80 11. -

B0612  1.92 12. -

B0613  2.26 13. -

B0614  2.39 14. -

B0615  2.51 15. -

B0616  2.52 16. -
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B0617  2.54 17. -

B0618  2.92 18. -

B0619  0.90 1. -

B0620  0.91 2. -

B0621  1.23 3. -

B0622  1.45 4. -

B0623  1.63 5. -

B0624  1.81 6. -

B0625  1.93 7. -

B0626  2.10 8. -

B0627  2.11 9. -

B0628  2.40 10. -

B0629  2.70 11. -

B0630  2.93 12. -

B0631... B0638 S*H 1.68 B  1  S*H 

B0641  1.08 1. 

B0642  1.10 2. 

B0643  1.11 3. 

B0644  1.37 4. 

B0645  1.46 5. 

B0646  1.64 6. 

B0647  1.94 7. 

B0648  2.41 8. 

B0649  2.53 9. 

B0650  2.55 10. 

B0651... B0658 S*H 1.69 B  2  S*H 

B0661 . B 0.94 1. 

B0662 . B 0.97 2. 

B0663 . B 1.48 3. 

B0664 . B 1.65 4. 

B0665 . B 1.96 5. 

B0666 XOR 0.93 1. .

B0667 XOR 0.96 2. .

B0668 XOR 2.28 3. .

B0669... B0676 S*H 1.70 B  3  S*H 

B0681 -  0.92 1. - -

B0682 -  1.24 2. - -

B0683 -  1.47 3. - -
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B0684 -  1.95 4. - -

B0685 -  2.12 5. - -

B0686 -  2.27 6. - -

B0687 -  2.42 7. - -

B0688 -  2.94 8. - -

B0851 v <v1  0
 15.2, 15.4 

B0852 v <v2  0
 15.2, 15.4 

B0853 v <v3  0
 15.2, 15.4 

B0854 v <v4  0
 15.2, 15.4 

B0855 .  0
 15.2, 15.4 

B0856 ./ .  0
 15.2, 15.4 

B0857 < . .  0
 15.2, 15.4 

B2100... B2115  SST1 1 USS SST1 1 
. : 6 0.1 

B2200... B2215  SST1 2 USS SST1 2 

B2300... B2315  SST1 3 USS SST1 3 

B2400... B2415  SST1 4 USS SST1 4 

B2500... B2515  SST1 5 USS SST15 

B2600... B2615  SST1 6 USS SST1 6 

B2700... B2715  SST1 7 USS SST1 7 

B2800... B2815  SST1 8 USS SST1 8 

B2900... B2915  SST1 9 USS SST1 9 

B3100... B3115 CB/TB 1  TB/CB 1 

B3200... B3215 CB/TB 2  TB/CB 2 

B3300... B3315 CB/TB 3  TB/CB 3 

B3400... B3415 CB/TB 4  TB/CB 4 

B3500... B3515 CB/TB 5  TB/CB 5 

B3600... B3615 CB/TB 6  TB/CB 6 

B3700... B3715 CB/TB 7  TB/CB 7 

B3800... B3815 CB/TB 8  TB/CB 8 

B3900... B3915 CB/TB 9  TB/CB 9 

B4100... B4115  SCI Sl1 . .  SCI 1

B4120... B4135  SCI Sl1 . . .  SCI 1

B4200... B4215  SCI Sl2 . .  SCI 2
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B4220... B4235  SCI Sl2 . . .  SCI 2

B4500... B4515   SCB 1 SCB 1 

B4600... B4615   SCB 2 SCB 2 

B4700... B4715   SCB 3 SCB 3 

B4800... B4815   SCB 4 SCB 4 

B4900... B4915   SCB 5 SCB 5 

B5001   TSY  TSY  -X100:20,21 
. : X01.3 

B5002   TSY  TSY  -X100:20,21  
. : X01.3 

B5101 1. EB1 .
1

 1 
 EB1. 

B5102 1. EB1 U> 8V 2 .1  (U _in> 8V)  2 
 EB1. 

B5103 1. EB1 U> 8V 3 .1  (U _in> 8V) 3
 EB1. 

B5104 1. EB1  1 .  1  EB1 

B5105 1. EB1  1  1  EB1 

B5106 1. EB1  2 .  2  EB1 

B5107 1. EB1  2  2  EB1 

B5108 1. EB1  3 .  3  EB1 

B5109 1. EB1  3  3  EB1 

B5110 1. EB1  4 .  4  EB1 

B5111 1. EB1  4  4  EB1 

B5112 1. EB1  5 .  5  EB1 

B5113 1. EB1  5  5  EB1 

B5114 1. EB1  6 .  6  EB1 

B5115 1. EB1  6  6  EB1 

B5116 1. EB1  7 .  7  EB1 

B5117 1. EB1  7  7  EB1 

B5121 .  1. EB2  EB2 

B5122  1 . 1. EB2  1  EB2 

B5123  1 1. EB2  1  EB2 

B5124  2 . 1. EB2  2  EB2 

B5125  2 1. EB2  2  EB2 

B5201 2. EB1 . . 1  1 . EB1. 

B5202 2. EB1 U> 8V 2 .1  (U _in> 8V)  2 
. EB1. 
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B5203 2. EB1 U> 8V 3 .1  (U _in> 8V)  3 
. EB1. 

B5204 2. EB1  1 .  1 . EB1 

B5205 2. EB1  1  1 . EB1 

B5206 2. EB1  2 .  2 . EB1 

B5207 2. EB1  2  2 . EB1 

B5208 2. EB1  3 .  3 . EB1 

B5209 2. EB1  3  3 . EB1 

B5210 2. EB1  4 .  4 . EB1 

B5211 2. EB1  4  4 . EB1 

B5212 2. EB1  5 .  5 . EB1 

B5213 2. EB1  5  5 . EB1 

B5214 2. EB1  6 .  6 . EB1 

B5215 2. EB1  6  6 . EB1 

B5216 2. EB1  7 .  7 . EB1 

B5217 2. EB1  7  7 . EB1 

B5221 . . 2. EB2  EB2 

B5222  1 . 2. EB2  1 . EB2 

B5223  1 2. EB2  1 . EB2 

B5224  2 . 2. EB2  2 . EB2 

B5225  2 2. EB2  2 . EB2 

B6100... B6115  SST2 1 SST2 1 

B6200... B6215  SST2 2 SST22 

B6300... B6315  SST2 3 SST23 

B6400... B6415  SST2 4 SST24 

B6500... B6515  SST2 5 SST2 5 

B6600... B6615  SST2 6 SST26 

B6700... B6715  SST2 7 SST2 7 

B6800... B6815  SST2 8 SST28 

B6900... B6915  SST2 9 SST2 9 

B7010 SLB  0 SIMOLINK  1 

B7011 SLB  1 SIMOLINK  2 

B7012 SLB  2 SIMOLINK  3 

B7013 SLB  3 SIMOLINK  4 

B7100... B7115 SLB 1  SIMOLINK 1 

B7200... B7215 SLB 2  SIMOLINK 2 

B7300... B7315 SLB 3  SIMOLINK 3 

B7400... B7415 SLB 4  SIMOLINK 4 
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B7500... B7515 SLB 5  SIMOLINK 5 

B7600... B7615 SLB 6  SIMOLINK 6 

B7700... B7715 SLB 7  SIMOLINK 7 

B7800... B7815 SLB 8  SIMOLINK 8 

B7900... B7915 SLB 9  SIMOLINK 9 

B8100... B8115  2. CB 1 2. CB 1 

B8200... B8215  2. CB 2 2. CB 2 

B8300... B8315  2. CB 3 2. CB 3 

B8400... B8415  2. CB 4 2. CB 4 

B8500... B8515  2. CB 5 2. CB 5 

B8600... B8615  2. CB 6 2. CB 6 

B8700... B8715  2. CB 7 2. CB 7 

B8800... B8815  2. CB 8 2. CB 8 

B8900... B8915  2. CB 9 2. CB 9 
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 ( )



 Vector Control 
( )
22.10.01

1  2  3 4

P075 X ( ., d)  150 150 150  150 

P076 X ( ., q)  150 150  150  150

P077 X ( , d) . 9 999

P078 X ( , q) . 9 999

P079 R ( ., d) 8 888

P080 R ( ., q) 8 888

P081 I . (0)/I . ( .) 50 50 50 50 

P082  ( . ., 1) 60 60 60 60 

P083 I . ( . ., 1) 30 30 30 30 

P084  ( . ., 2) 80 80 80 80 

P085 I . ( . ., 2) 45 45 45 45 

P086  ( . ., 3) 90 90 90 90 

P087 I . ( . ., 3) 65 65 65 65 

P088  ( .) 0 000

P095  10 10 10 10 

P097  1PH7 0 000

P100 . / . 1 111

P101 .  ( .) 400 400 400 400 

P102 .  ( .) 6,1 6,1 6,1 6,1 

P103 . . 0 000

P104 . Cos ( ) ( .) 0,8 0,8 0,8 0,8 

P105 .  ( .) 2 222

P106 .  ( .) 95 95 95 95 

P107 .  ( .) 50 50 50 50 

P108 .  ( .) 0 000

P109 .  2 222

P113 . . . ( .) 1 111

P114 . . 0 000

P116  1 111

P117 R ( ) 0 000

P120 . . 210 210 210 210 

P121 . . 3 333

P122 . .  25 25 25 25 

P127 R ( ) 80 80 80 80 

P128 Imax 4,5 4,5 4,5 4,5 

P130 .  10 10 10 10 

P138 . .  3000 3000 3000 3000 

P151 .  1024 1024 1024 1024 

P157 i ( .)- .  0,5 0,5 0,5 0,5 

P158 i ( ., min) 0,1 0,1 0,1 0,1 
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P159 . dI ( .) 100 100 100 100 

P161 i ( , min) 0 000

P162 df ( . Cos ( )) 20 20 20 20 

P163 .  1,5 1,5 1,5 1,5 

P164 U (max) . 1,5 1,5 1,5 1,5 

P165  (max) . 1,5 1,5 1,5 1,5 

P166 dd 100 100 100 100 

P167 dq 100 100 100 100 

P215 dn ( ., .) 5 555

P216 . n/f ( .) 0 000

P217 . . 0 000

P221 . n/f ( .) 4 444

P223 . n/f ( .) 4 444

P233 n/f- . . 1 0 000

P234 n/f- . . 2 100 100 100 100 

P235 n/f- . Kp1 10 10 10 10 

P236 n/f- . Kp2 10 10 10 10 

P240 n/f- . 400 400 400 400 

P246 .  0 000

P249  DT1 T1 10 10 10 10 

P250  DT1  0 000

P251  0 000

P253  0,5 0.5 0.5 0,5 

P254 . . 50 50 50 50 

P258 Pwmax ( .) 200 200 200 200 

P259 Pwmax ( ) -200 -200-200-200

P268  Isq (max) 100 100 100 100 

P273 . Isq ( .) 6 666

P274 Isq ( .)  6540 6540 6540 6540 

P278  ( .) 80 80 80 80 

P279  ( .) 20 20 20 20 

P280  I ( .) 40 40 40 40 

P282 . Isq 60 60 60 60 

P283 .  1,5 1,5 1,5 1,5 

P284 .  10 10 10 10 

P287  Ud ( .) 9 999

P288  1 100 100 100 100 

P289  2 25 25 25 25 

P291 . .  ( .) 100 100 100 100 

P293 . . 50 50 50 50 

P295 . 100 100 100 100 

P297 .  1 111

P298 .  100 100 100 100 
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P301 .  ( .) 4 444

P303 .  ( .) 15 15 15 15 

P305 . - 150 150 150 150 

P306  (max) 750 750 750 750 

P307  (max)- 150 150 150 150 

P310  ( ) . 4 444

P311  ( ) .  50 50 50 50 

P312  L ( , U- .) 100 100 100 100 

P313 f ( .  - .) 5 555

P314 f ( . I- .) 50 50 50 50 

P315 - .  0,25 0,25 0,25 0,25 

P316 - .  50 50 50 50 

P318  1 111

P319 0 000

P322 .  0 000

P325  2 222

P326 .  10 10 10 10 

P330  0 000

P331  Imax  0,05 0,05 0,05 0,05 

P332  Imax  100 100 100 100 

P334 IxR- .  0 000

P335  Isq 2000 2000 2000 2000 

P336 . .  0 000

P337 . .. 0 000

P339 .  0 000

P340  2,5 2,5 2,5 2,5 

P342 .  96 96 96 96 

P344  0 000

P347 . .  1,4 1,4 1,4 1,4 

P373 0 000

P374  0 000

P379 .  20 20 20 20 

P380 . .  0 000

P381 . .  0 000

P382  0 000

P383 . . T1 100 100 100 100 

P386 R ( .)- . . 0 000

P387  1 111

P388  40 40 40 40 

P389  0 000

P390 K ( ). 100 100 100 100 

P391 K ( ., ) 100 100 100 100 

P392 . ( ) 1,5 1,5 1,5 1,5 

3
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



1 2 3 4
P395 DC - 0 000

P396  DC-   0 000

P397 .  DC 5 555

P398 DC- . .  100 100 100 100 

P452 n/f (max, «+» .) 110 110 110 110 

P453 n/f (max, «-» .) -110 -110-110-110

P471 .  ( .). 0 000

P515  Udmax 0 000

P516 Udmax- .  25 25 25 25 

P517 KIP/FLN 0 000

P518 KIP/FLN 1. . 76 76 76 76 

P519 KIP/FLN .  25 25 25 25 

P523 FLN Udmin 76 76 76 76 

P525 .  0 000

P526  1 111

P535  SIMO 0 000

P536 n/f- .  ( .) 50 50 50 50 

P537 n/f- .  ( .) 0 000

P538 n/f- . . . 0 000

P602  1 111

P603  1 111

P604  0 000

P760  ( ). const. 0 000

P761  ( ). . . 0 000

P762  ( ). .n2 0 000

P805 ./ . 2 222

P806 . . 0 000

U841 .  2 50 50 50 50 

U842 -  0 000

U843 . -  100 100 100 100 
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 ( )



 Vector 
Control ( )
22.10.01

1  2  3 4

P401  1 0 000

P402  2 0 000

P403  3 0 000

P404  4 0 000

P405  5 0 000

P406  6 0 000

P407  7 0 000

P408  8 0 000

P409  9 0 000

P410  10 0 000

P411  11 0 000

P412  12 0 000

P434 1 100 100 100 100 

P439 2 100 100 100 100 

P444 . . . 100 100 100 100 

P445 . 0 000

P455  0 000

P456  5 555

P457 Min  0 000

P462  10 10 10 10 

P463 . 0 000

P464  10 10 10 10 

P465 . . 0 000

P467  1 111

P469  0,5 0.5 0.5 0,5 

P470  0,5 0.5 0.5 0,5 

P487 . . 100 100 100 100 

P492 . 1 . . 100 100 100 100 

P494 . . 1 100 100 100 100 

P498 . 2 . . -100 -100-100-100

P500 . . 2 100 100 100 100 

P504 . I . . 0 000

P505 . . . 0 000

P507 . .  100 100 100 100 

P509 . I- .  100 100 100 100 

P792 ..  6 666

P793 - . . 2 222

P794 - . .  3 333

P796  100 100 100 100 

P797 . 3 333
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P798  3 333

P800  0,5 0.5 0.5 0,5 

P801  0 000

U001  17 0 000

U002  18 0 000

U003  19 0 000

U004  20 0 000

U005  21 0 000

U006  22 0 000

U007  23 0 000

U008  24 0 000

U009  25 0 000

U011  26 0 000

U012  27 0 000

U013  28 0 000

U014  29 0 000

U015  30 0 000

U016  31 0 000

U017  32 0 000

U018  33 0 000

U021 .  1 0 000

U022 .  2 0 000

U023 .  3 0 000

U024 .  4 0 000

U025 .  5 0 000

U026 .  6 0 000

U027 .  7 0 000

U028 .  8 0 000

U129 . . . .1 100 100 100 100 

U131 . . . .2 100 100 100 100 

U133 . . . . 100 100 100 100 

U156 ON- . 1 0 000

U157 FF- . 1 0 000

U158 ON- . 2 0 000

U159 FF- . 2 0 000

U162 ON- . 3 0 000

U163 FF- . 3 0 000

U164 ON- . 4 0 000

U165 FF- . 4 0 000

U294 .1 0 000

U297 .2 0 000

U300 .3 0 000

U303 .4 0 000
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U306 .5 0 000

U309 .6 0 000

U313 .7 0 000

U330  10 10 10 10 

U331 . . 0 000

U332  10 10 10 10 

U333 . . 0 000

U334 . . 0 000

U335 . 0 000

U364 . . . 3 333

U366 . .  3 333

U367 . . Tv 0 000

U393 .  0 000

U394 .  60 60 60 60 

U395 .  360 360 360 360

U396 . -  0 000

U397 . +  0 000

U398 . . 50 50 50 50 

U810 . . 1 0 000

U811 . . 2 0 000

U812 . . 3 0 000

U813 . . 4 0 000

U814 . . 5 0 000

U815 . . 6 0 000

U816 . . 7 0 000

U817 . . 8 0 000

U827  1 111

U828  1 111

U829  0,8 0,8 0,8 0,8 

U830  0,8 0,8 0,8 0,8 

U845 . . 0 000

U846 . . . 0 000
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 BICO-  Vector Control ( )

22.10.01

1  2  3 4

P155 . I ( ) 0 0

P172 . . . . 0 0

P222 .n/f ( .) 0 0

P232 . n/f- . . 0 0

P238 .n- . .  1 1

P241 . . . n/f- . I 0 0

P242 . n/f- . I  0 0

P243 . n/f- . I . 0 0

P245 .  0 0

P256 .  ( ., 1) 172 172

P257 .  ( ., 2) 173 173

P260 .  ( .) 0 0

P262 .  ( .) 0 0

P275 .  (max) 0 0

P317 . U ( .) 0 0

P385 .  245 245

P394 .  DC-  0 0

P417 . . . 2 1 1

P418 . . . 3 0 0

P433 . . .1 0 0

P438 . . .2 0 0

P443 . . . 58 40

P473 . .  ( .). 1 1

P477 .  0 0

P478 . . ..  0 0

P483 .n/f (max, + .) 2 2

P484 .n/f (max, - .) 2 2

P486 .  M 0 0

P493 . . 1 170 170

P499 . . 2 171 171

P506 . . M 87 87

P508 . . I 88 88

P554  .  / 1 22 22

P554  .  / 1 5 22

P555 . 1 2 ( ) 1 20

P556 . 2 2 ( ) 1 1

P557 . 3 2 ( ) 1 1

P558 . 1 3 ( . ) 1 1

P559 . 2 3 ( . ) 1 1
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P560 . 3 3 ( . ) 1 1

P561 .  1 1

P562 .  1 1

P563 .  1 1

P564 . . . 1 1

P565 . 1  2107 2107

P566  . 2  0 0

P566  . 2  6107 6107

P567 . 3  0 18

P568 .  0 0 0

P569 .  1 0 0

P571 ."+" . 1 1

P572 ."-" . 1 1

P573 . . . "+" 8 0

P574 . . . "-" 9 0

P575 . . . 1 1 1

P576 .  0 0 0

P577 .  1 0 0

P578 .  0 0 0

P579 .  1 0 0

P580 . . .  0 0 16

P581 . . .  1 0 0

P582  . . 5002 5002

P583 .  0 0

P584 . .  0 0

P585 . n/f- . . 1 1

P586 . . . 2 1 1

P587 .  0 0

P588 . . . .1 1 1

P589 . . . .2 1 1

P591 .  0

P601  . . .  124 124

P601  . . .  124 124

P651 . . .1 107 107

P652 . . .2 104 104

P653 . . .3 0 0

P654 . . .4 0 0

P763 .  ( . .) 0 0

U818 . . . 4 0 0

U819 . . . 5 0 0

U820 . . . 6 0 0
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U821 . BCD 1 1

U844 . . . 275 275

U847 . . . . 650 650
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 Vector Control 

22.10.01

1  2  3 4

P028 . .   0 000

P030 . . 0 000

P032 . . . 0 000

P034 . . . 0 000

P036 . . 0 000

P038 . .  0 000

P040 . .  0 000

P042 . .  0 000

P044 . . 0 000

P046 . Hex.  0 000

P139 . . . . 0

P358 ( ) 0 0

P359  0 0

P362  0

P363 BICO-  0

P364  0

P423 . . . . 0

P425 .  110

P427 . . .  0

P428 . . . . . 0

P429 . . . . . 0

P430 . ./ . 0

P590 .  BICO 14

P608 .  104 1

P609 .  105 0 0 0

P610 . .1 242

P612 .  1

P613 .  0

P614 . . . 0

P615 . .2 148

P636 .  1 1

P640 . . 148 22

P650  . . .TSY 134 161

P659 EB1 . 0 000

P661 EB1 . 1 111

P663 EB1 . . . 0 000

P669 EB1 . . . 0 000

P674 EB2 . . . 0 000

P679 EB2 . . 0 0
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P681 EB2 . . 1 1

P683 EB2 . . . 0 0

P693  . . SCI-  0 000

P698  .SCI . . 0 000

P706  .SCB .  0 000

P707 . SST1 .  32 0  0     0 

P708  . SST2 .  0 000

P708  . SST2 .  32 0   0     0 

P734 . CB / .  32 0   0     0 

P736 . 2. CB . . 32 0   0     0 

P744 . . 0 0

P747 . SLB.  0 000

P751 . SLB .  0 000

P755 SIMOLINK . 0

P756 . SLB_ .  0 000

P795 .  148

P802 . . . 75

P839 =>  0 000

U019 . SH1  0 000

U020 . SH1 K 0 000

U029 . SH2  0 000

U030 . SH2 K 0 000

U031 . .  1 0

U033 .  2 0

U035 . .  3 0

U037 . .  1 0

U039 . .  2 0

U041 . .  3 0

U043 . .  4 0

U045 . . . 1 0

U047 . . . 2 0

U049 . . . 3 0

U051 . . . 4 0

U053 . . . . 0

U055 . . . . 0

U057 . . ./ .4 0 000

U059 . SH1 B 0 000

U061 .  F148 0

U062 .  F149 0

U063 .  F150 0

U064 .  F151 0
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U065 . . A061 0

U066 . . A062 0

U067 . . A063 0

U068 . . A064 0

U070 . / .- . 0 000

U071 . / .- . 0 00

U072 . / .- . 0 00

U076 . . ./ .1 0 000

U078 . . ./ .2 0 000

U080 . . ./ .3 0 000

U082 . . 1 0 0

U083 . . 2 0 0

U084 . . 3 0 0

U085 . . 4 0 0

U086 . . 5 0 000

U087 . . .1 0 0

U088 . . .2 0 0

U089 . . .3 0 0

U090 . . 1 0 0

U091 . . 2 0 0

U092 . . 3 0 0

U093 . . 4 0 0

U094 . . .1 0 0

U095 . . .2 0 0

U096 . . ./ . . 0 00

U097 . . ./ . . 0 00

U098 . . 1 0

U099 . . 2 0

U100 . . 3 0

U101 . . 1 0

U102 . . 2 0

U103 . 1 . . . 0

U104 . 2 . . . 0

U105 . 1 . . . 0

U106 . 2 . . . 0

U107 . . .1 0 0

U108 . . .2 0 0

U109 . . .3 0 0

U110 . . . 0 0

U111 . . .1 0 0

U112 . . .2 0 0

U113 . . . 0 0

U114 . . ./ .1 0 00
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U115 . . ./ .2 0 00

U116 . . ./ .3 0 00

U117 . . . .1 0

U120 . . . .2 0

U123 . . . .3 0

U126 . . . . 0

U130 . . .1 503 0 502 

U132 . . .2 506 0 505 

U134 . . . 509 0 508 

U136 . . . ..1 0 511

U141 . . . ..2 0 513

U146 . . . .1 0 515

U151 . . . .2 0 517

U154 .  1/2 0

U160 .  3/4 0

U166 . 1 . .1 0

U167 . 2 . .1 0 0

U168 . 1 . .2 0

U169 . 2 . .2 0 0

U170 . 1 . .3 0

U171 . 2 . .3 0 0

U172 . 1 . .4 0

U173 . 2 . .4 0 0

U174 . 1 . .5 0

U175 . 2 . .5 0 0

U176 . 1 . .1 0

U177 . 2 . .1 0 0

U178 . 1 . .2 0

U179 . 2 . .2 0 0

U180 . 1 . .3 0

U181 . 2 . .3 0 0

U182 . 1 . .4 

U183 . 2 . .4 0 0

U184 . 1 . .5 0

U185 . 2 . .5 0 0

U186 . 1 . 0 100

U187 . 2 . 0 000

U188 . 1 . 0 100

U189 . 2 . 0

U190 . 1 0

U193 . 2 0

U196 . 3 0

U199 . . . 0
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U201 .  max 0 00

U202 .  min 0 00

U203 . 1 ./ .1 0 00

U204 . 2 ./ .1 0

U206 . 1 ./ .2 0 00

U207 . 2 ./ .2 0

U209 . 1 1 0

U210 . 2 1 0

U211 . 1 2 0

U212 . 2 2 0

U221 .  1 1 11

U222 .  2 1 11

U223 .  3 1 11

U224 .  4 1 11

U225 .  5 1 11

U226 .  6 1 11

U227 .  7 1 11

U228 .  8 1 11

U229 .  9 1 11

U230 .  10 1 11

U231 .  11 1 11

U232 .  12 1 11

U233 .  13 1 11

U234 .  14 1 11

U235 .  15 1 11

U236 .  16 1 11

U237 .  17 1 11

U238 .  18 1 11

U239 .  1 0 00

U240 .  2 0 00

U241 .  3 0 00

U242 .  4 0 00

U243 .  5 0 00

U244 .  6 0 00

U245 .  7 0 00

U246 .  8 0 00

U247 .  9 0 00

U248 .  10 0 00

U249 .  11 0 00

U250 .  12 0 00

U251 . . 1 0

U252 . . 2 0

U253 . . 3 0
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U254 . . 4 0

U255 . . 5 0

U256 . . 6 0

U257 . . 7 0

U258 . . 8 0

U259 . . 9 0

U260 . . 10 0

U261 . -  1 0 00

U262 . -  2 0 00

U263 . -  3 0 00

U264 . -  4 0 00

U265 . -  5 0 00

U266 . -  6 0 00

U267 . -  7 0 00

U268 . -  8 0 00

U269 . SH2 B 0 000

U271 . . .1 0 00

U272 . . .2 0 00

U273 . . .3 0 00

U274 . . .4 0 00

U275 . . .5 0 00

U276 . .  1 0 0

U277 . .  2 0 0

U278 . .  3 0 0

U279 .D- 1 0 000

U280 .D- 2 0 000

U281 .RS- 1 0 0

U282 .RS- 2 0 0

U283 .RS- 3 0 0

U284 .RS- 4 0 0

U285 .RS- 5 0 0

U286 .RS- 6 0 0

U287 .RS- 7 0 0

U288 .RS- 8 0 0

U289 .RS- 9 0 0

U290 .RS- 10 0 0

U291 .RS- 11 0 0

U292 .RS- 12 0 0

U293 . .1 0

U296 . .2 0

U299 . .3 0

U302 . .4 0

U305 . .5 0
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U308 . .6 0

U311 . 1 .7 0

U312 . 2 .7 1

U316 . .  561 564 563 562 

U317 . .  0 000

U320 .  0

U321 .  0

U322 . . 0

U323 . . . 0

U324 .  0

U325 .  1

U328 .   0

U329 . . 1

U338 . .  0

U343 .  «+» . 573

U344 .  «-» . 574

U345 . . 92 93

U346 . SH3  0 000

U347 . SH3 K 0 000

U348 . SH3 B 0 000

U350 . . .  0

U352 . . .  0

U355 . . . 0

U360 . . . - . 556

U361 . . . - . .. 0

U362 . . .  0

U363 . . . . 1

U368 . . . . 0

U370 . . . . . 586 587

U380 . .  0

U381 . .  0

U382 . . . . 0

U390 . . . 0

U391 . . . . 0

U392 . .  0

U400 . . ATzGl_1 0

U402 . . ATzGl_2 0

U404 . . . . 0 000

U405 . ./ .32_1_32 0

U406 . ./ .32_1_16 0 0

U407 . .  613

U408 .  32_1 0 000

U409 . . 32_1_t 611

7
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 
Siemens AG 6SE7080-0QX60 (  AF) 



1  2  3 4

U410 . . 32_1_s 0

U411 . 32_2 0 000

U412 . . 32_2_t 612

U413 . . 32_2_s 0

U414 . PT1  32_1 0

U416 . PT1- 32_1_s 0

U417 . PT1- 32_2 0

U419 . PT1- 32_2_s 0

U420 . D-  32_1 0

U438 . => . 479 479 479 479 

U439 . =>  480 480 480 480 

U441 . P 0 0

U443 . 32 0 000

U444 . =>  0 000

U447 . =>  0 000

U448 . =>  EEPROM 0 000

U449 . =>  0 000

U480 . . 0 000

U483 .  0 000

U489 .  0 000

U806 . .  0 000
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 76 %,
(P071 ),  61 % 

.

DC-
 ( . . ). 

DC-

10% .
 « », 

( ). 

-

-

F010

 DC 

 DC-
, :

U_             . DC- .   . .
380  - 480       510  - 650            740

:
 U800 = 1  f_ . > f_ . .

 F006 ! 

.

 (673 )

F011
.

.

-

-

-

- ,

F012
,

12.5 % 
.

  n/f/T  (P100 = 3, 4  5) 

,
 P372. 

, .
F014 ,

 25% 
.

:
 U800 = 1  

(   F012) 
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 / 
F015 :

-

-
,

,
-

 P151 
 P138 

-  (
)

,
 P805. 

 B0156 r553 
 2  28. 

,
 P792 ( . )

P794.  n/f , 

 (B0234). 
 (P100 = 4) 

 (  P587), 

. .
.

 v/f, 
 I(max) (P331). 
 v/f 

 (P100 = 2). 
:

  (P095 = 
12, 13): 

 (P095 = 12): 

 (
). 

( ) (B0254) 
,

.

, - ,
,

, ,

 (2*r124.1), 
.

,  B0156 
(r553.28) .

-

-

-

-  P805 /

-  P792 
./ .

  f/n/T  (P100 
= 3, 4, 5): 
-

 n/T  v/f 
: (P100 = 0, 4, 5):

-

-

-

-

-
 P216 (  n/T)  

:(P100 = 3) 

-  ( .
P467 . ). 

 (P278, P279, 
P280) 
-

 (P471>0). 
 (315) 

 2 
-

 (P313), 
.

 n/f:  
-

,

 P792. 

:
(P095 = 12) 
-

.
-

 (
)

-

.
-

.
F017

 24 
 (

)

.
,

.
:

 24 
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 / 
F018 . .

:
- .  2 
- . .

 ( . )
.

-
 2

-

.

F019 :

( )
.

.
 P525 

.
 (P571, P572) 

F020
.

r949 = 1 

r949 = 2 

r949 = 4 

r949 = 5 .

 ( ,
. .). 

  r009. 

  P381. 

 KTY84  -
X103:29,30,  X104:29,30 (

) .

F021

 I2t 

 I2t 
.

: P383 . . T1 

F023
.

: (r949):  
Bit0   

Bit1   

Bit4   
Bit5  
Bit6 

Bit8   :

Bit9  
Bit10 

:
r949 = 1: 

.

r949 = 2:  1: 

r949 = 18:  2: 

r949 = 34:  3: 

r949 = 50:  4: 
.

-
.

-
tº>50°C ( )  40°C. 

:

-  -E1 

-

-  -X30. 

F025

.
./

 L1 

 (
) /  L1 

:

-  L1  (-X2:U2 
– )

-  CU 

- .  " "
(X9/5-6)  ( . ...-
11, ...-21,...-31, ...-61). 
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 / 
F026

. / 
. L2 

 (
) /  L2 

:

-  L2  (-X2:V2 – 
)

-  CU 

-  "
" (X9/5-6)  (

....-11, ...-21,...-31, ...-61) 
F027

 / 
. L3 

 (
) /  L3 

:

-  L3  (-X2:W2 -
)

-  CU 

-  "
" (X9/5-6)  (

....-11, ...-21,...-31, ...-61) 
F028  DC-

.

.

F029
:

- (r949 = 1)  L1 

- (r949 = 2)  L3 
.

- (r949 = 3) 
L1  L3 .

- (r949=65) 

 (
)

F035

 1 

 1 :

-

-

- P575   1 
F036

 2 

 2 :

-

-

- P585   2 
F037

 4..20 ,
.

 (r949). 

:

-  1 -X102:15, 16,    -
X101:9,10 ( ). 

-  2 -X102: 17, 18. 

- P632 CU .
- P634 CU 
- P631 CU 

F038
.

,
.

.

 r949. 
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 / 
F040

AS

 CU (-A10), 
 ( )

F041

 EEPROM 
  EEPROM. 

 CU (-A10), 
 ( )

F042
:

-  P357  

-

 r829 . .
F044

 BICO  

 r949:  
>1000 : .
>2000 : .

-
-
-

F045

.

-  CU,  ( )
-

F046
.

.

 CU (-A10), 
 ( )

F047
.

 CU (-A10), 
( )

 (P095 = 12): 
 (P340 

> 2 ). 
F048 ,

 P340 .
 P340. 

F049  CU .

F050

TSY  

 TSY :

-  TSY 

F051 :

- P130 

- P151 

- P138 .

- P109 .

 P109  P138 
 19200. 

.
.

-  CU, 
( )



10.2001

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 7

 / 
F052

n-

 (-
X103/27,  -X104/27 )

 High:  
-
-

TSY. 

 (P130 )

 (-X103/27,  X104/27 
)

 TSY 
F053

 dn/dt 
 P215 dn( )

2 .
.

.
-

,
.

-
.

-
.

-
.

- ,
 DT1. 

,  P215 

-  P806 ( . !) 

.

F054
. r949

1. 
2. TSY 
3. SBP 
7. 

20:  TSY  

60: 
F056

SIMOLINK 

SIMOLINK . 
-

-  SLB 

-  SLB 

-  P741 
F057 ,

 (U840)  1 
 ( )

:
 U800 = 1 

 I(max) 
(U840). 

 10% 

.

F058
.

F059

. ./ 
.

.  r949. 
 ( ), 

.
, .
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 / 
F060

MLFB 

,  MLFB = 0 
 (0.0 kW). 

MLFB = .

,
 MLFB  P070 (6SE70..). 

(
). 

F061 ,
 ( . P107, P108, P340) .

r949 .
F062

 ImPI. 

r949 = 10:  
.

, BUSY 
,  CSOUT .

.

R949 = 11,12:  
 BUSY 

. BUSY 
 1 .

R949 = 15:  

BUSY 
. BUSY 

 1 .
R949 = 18:  

 ImPIs. 
 BUSY, 

 IMP1. 

R949 = 20+i:  
 HW. ,

HWCONF 
 i. (

)
r949 = 30+i:  
HW  ImPI .

 i. 

R949 = 40:  

.
R949 = 50+i  

.
,

 ImPI 

MLFB. 
:

-  ImPI ,
.

-
.

- .

-  CU 

-  ImPI. 
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 / 
F065

Scom 

 Scom  (
Scom/USS) .

 r949: 

1 =  1 (SCom1)
2 =  2 (SCom2)

-  CU -X100:  1  5 
 PMU -X300. 

-  CU -X103, 
X100/ 35,36 ( )

-  "SCom/SCB "
P704.01 (SCom1)  P704.02 (SCom2) 

-  CU (-A10), 
 ( )

F070

 SCB

 SCB 
.

 r949: 

1: 
2:  SCB 
5: 
6: 
7:  SCB  
10: 

F072

 EB

 EB 
.

 r949:  
2: 1 EB1 
3: 2 EB1 
4: 1 EB2 
5: 2 EB2 
21:  EB1     
22:  EB2  

110:  1 EB1  
120:  2 EB1  
210:  1 EB2  
220:  2 EB2 

F073

AnInp1SL1

 4  1, 
 1  SCI1 (  1) -X428: 4, 5. 

F074

AnInp2 SL1

 4  2, 
 1  SCI1 (  1) -X428: 7, 8. 

F075

AnInp3 SL1

 4  3, 
 1  SCI1 (  1) -X428: 10, 11.

F076

AnInp1 SL2

 4  1, 
 2  SCI1 (  2) -X428: 4, 5. 

F077

AnInp2 SL2

 4  2, 
 2  SCI1 (  2) -X428: 7, 8. 

F078

AnInp3 SL2

 4  3, 
 2  SCI1 (  2) -X428: 10, 11.
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 / 
F079

 SCB  

 SCB (USS, - , SCI) 
.

-  SCB1(2). 

-  P704.03"SCom/SCB 
"

-  SCB1(2) 

-  CU (-A10) 
F080

TB/CB 

 DPR  
 r949:  

1: 
2:  TB/CB 
3:  CB 
5: 
6: 
7:  TB/CB  
10: 

 T300/CB 
,  PSU, 

 CU / CB / TB 
 CB:  

-  P918.01 CB,  
- P711.01  P721.01 CB  1  11 

F081  r949:  
0: TB/CB 
1: SCB 
2:  CB 

-  (
)

- ,
 ( . )

-  ADB  
-
(LBA) 

F082

TB/CB 

 TB  CB 
 r949: 

1 = TB/CB  
2 =  CB

-   TB/CB 

-  P722 (CB/TB )

-   CB  TB 
F085

. CB  

 CB. 
 r949:  

1: 
2:  TB/CB 
3:  CB 
5: 
6: 
7:  TB/CB  
10: 

 T300 / CB 

 CB:  
-  CB P918.02,  
- P711.02   P721.02 CB  1 …11 

F087

.
SIMOLINK  

 SLB. 
-  CU, 
( )
-  SLB 

F090

. .  (Mot ID). 

.
,  CU

 ( )



10.2001

Siemens AG 6SE7087-6QX60 (  AF) 
SIMOVERT MASTERDRIVES  Vector Control 11

 / 
F091

.
. :  (

).
,  CU, 

( ). 

F095

n( .) .

-
-
- ,
- ,
-  V
 I,  

- ,
-

   

.

 10% 
,

1.1 ( )
0.9 ( ). 

-

-

- ,

-
 V  I. 

-
.

F096

.
-

.

 r949 : 

4

5

8

12
 (  "Compl.

Mot ID") 
13

14
 v/f_

15

16

17  " "  f-

18
.

22 :
 (P561) 

F097

.

,
, .

:

,
 100% 

F098

.

.
.

,
 (

 « »). 

 r949 

4
5
6
7
8

.

- P130       
- P1151 
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 / 
F100 ,

,  0, 
,

.

r376 "GrdFltTestResult". 

(-X2:U2, V2, W2 – ).

 CU .

 1  2:  
-

 PEU  -A23 .

 3  4:  
-  -A100, -
A200, -A300 

F101 ,
,

.

,
.

.  r376 ,
.

F102 ,
, ,

,
, .

r949. 
,

.
X O O O   x=1 = V+   x=2 = V-  x=3 = U+  

x=4 = U-    x=5 = W+  x=6 = W-  
 x 
 0 

.
O O O X  

x = 1  1 (U) 
x = 3 =  3 (W) 
x = 4 =  1 (U)  3 (W) 

.

F103
.

,
,

,
,

,
.

 r949. 
 x ,

.
X O O O    x = 1 = V+  x = 2 = V-    x = 3 =U+   
X O O O    x = 4 = U-   x = 5 = W+  x = 6 = W- 

, ,
. ,

.
 x ,
 0, 

.
O O O X    1 =  1 (U) 

2 =  2 (V) 
3 =  3 (W) 
4 = 

,
 10 % 

!
1)  V 

" "  (X9/5-6) 
( . ...-11, ...-21, ...-31).
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 / 
F107

.
 = 0 

 r949. 
,

.

OOXX   xx = 01:  = 0 

xx = 02: -
,  U

xx = 03:  V -

xx = 04:  W -

xx = 05: 
I1= 0 

xx = 06: 
I3 = 0 

xx = 07:  U+ 
xx = 08:  U- 
xx = 09:  V+ 
xx = 10:  V- 
xx = 11:  W+ 
xx = 12:  W- 
xx = 13:  I1  
xx = 14:  I3 
xx = 15:  I1  I3  
xx = 16:  I1  I3 
xx = 17: I1  I3 

 x ,

X O O O   x = 0 = 
x = 1 =  1 
x = 2 =  2 
x = 3 =  1  2

.

.

,
.

F108

.

,

.
,

.

 r949. 
 x ;

O O O X    
x = 1 =  R 
x = 2 =  S 
x = 3 =  T 

O O X O     .
(1, 2, 3 )

O X O O     .
(1, 2, 3 )

X O O O     .
(1, 2, 3 )

X O O O O  
(1, 2, 3 )

,
.
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 / 
F109

. . R( )

,
.

.
.

-

-
F110

.
di/dt 

,
,

.  1-
,

-
.

-
.

- .
F111

 e_Func 
.

F112

. I_sigma 
.

F114

.
-

-
,

 P115. 

 P115  = 
2 "

".
 20 .

 A078 = .

.
F115

.
,

.

F116

.

.

F117

.

.

F118

.

.

F119

.

.

F120

.

.

F121

.

.

F122

.

.
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 / 
F123

.

.

F124

.

.

F125

.

.

F126

.

.

F127

.

.

F128

.

.

F129

.

.

F130

.

.

F131

.

.

F132

.

.

F133

.

.
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 / 
F134

.

.

F135

.

.

F136

.

.

F137

.

.

F138

.

.

F139

.

.

F140

.

.

F141

.

.

F142

.

.

F143

.

.

F144

.

.
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 / 
F145

.

.

F146

.

.

F147

.

.

F148

 1   
.

 U061 (1). 
, .

 710 

F149

 2   
.

 U062 (1). 
, .

 710 

F150

 3   
.

 U063 (1). 
, .

 710 

F151

 4   
.

 U064 (1). 
, .

 710 

F152

.

,
.

, .
 170 

F243

. .

.

.

 CU (-A10), 
( )

F244

. .
.

,
.

 CU (-A10), 
( )

F255

EEPROM

 EEPROM. .
,  CU, 

 ( )

 1 ,
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 PMU 
A(=Alarm)  3- .

. .
.

.

OP1S, .
 (

OP1S). 

/ .
A001

CUVC  
-  r829 CalcTimeHdroom    
-  P357 
-  P340 

A002

 SIMOLINK  

 SIMOLINK 
.

-

-
 SLB 

-  SLB 

A014
 0 

(P372 = 1). 

-  P372  0. 

-
 ( . )

A015

 1 

 1 
.

-
.

-  P588 Src No Ext Warn1
A016

 2 

 2 
.

-
.

-  P589 Src No Ext Warn2
A017 ,

, (X9  5-6) 
( . ...-11, ...-21, ...-31, ...-61) 

 X9 5-6 ,
,

A020 .
.

-
?

-
.

A021

.
.

.
.

A022 . - .
.

-
tº>50°C ( )  40°C. 

-  -E1 
.

-
.

-  -X30. 

- r833  tº 
.
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/ .
A023 .  ( , ., 

. .). 
 r009 Motor Tmp. 

KTY84  -X103:29,30,  -
X104:29,30 ( ) .

A024
.

.

A025

 I2t  

. :
- P72 Rtd Drive Amps 
- MLFB P70  
- P128 Imax  
- r010 Drive Utilizat 

A026

Ud

Ud  30 
 90 

 DC- .
A029

I2t 
 I2t .

!

:
P382 
P383 Mot Tmp T1  
P384 Mot Load Limits 

A033  3  2 r553 
.

.

P804 Overspeed Hys plus

P452 n/f(max, FWD Spd) 

P453 n/f(max, REV Spd) 

.
A034

/

 8  1 r552 
.

/

.

-

-
.

 P792 Perm Deviation Frq/ 
set/actual DevSpeed  P794 Deviation Time 

A035 /
,

 (  0)  P572 Src FWD Spd / 
P571 Src REV Spd  

A036

-
 " "

 " ". ( .  470) 

A037

-
 " "

 " ". ( .  470) 

A041

Ud_max  
.  Ud_max 

 (P515), 

.

-

- P071 
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 / .
A042

.
 /

.

 P805 " 
 ",  P794 " - -

".

:

- .

-

.

- .

-  (P095=12): 

A043
 (P215) .

 (P095=12): 

 2% 
.

' ' .

.

.

-
,

.
-

.
-

.
-

.

-

DTI.  P215 
-

 (P095=12): 
.

A044
(P095=12) ( ): 

 P159 

 (r160 - r156) 
 25% 

.

 P095 = 12 :

-
,

-
,

- ,

-

 P155, 
-

 r160, 

-
MASTERDRIVES 

,

-

,
-  r160 -

 (  > 4 ). 
A045

DC- .

 DC- ,

 (P398). 

-  DC-

A049  SCB1  SCI1 / 2 
,

.

P690 SCI AE Konfig

- .

- .
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 / .
A050  SCI 

( ):  

,
.

 P693 (
), P698 ( ). 

 K4101... K4103, K4201... 
K4203 ( )
B4100... B4115, B4120... B4135, B4200... 
B4215, B4220... B4235 ( ).

A051  PtP 

.

P701 SST/SCB 

 SCB 

A052

PZD-
 PZD  (> 5). 

703 SST / SCB PZD - 
.

A053  PZD 
.  P703 

SST/SCB PZD. 

A057

TB-

,  TB 
,

 PMU, SST1  SST2 
 6  TB .

 TB (
) .

A061

 1 
.

 U065 
 (1). ( .  710) 

A062

 2
.

 U066 
 (1). ( .  710) 

A063

 3 
.

 U067 
 (1). ( .  710) 

A064

 4 
.

 U068 
 (1). ( .  710) 

A065  (P373) .

(P374), .

, . . .
.

!

.
,

!

A066

f_ . > 
f_

 ( )

.

:

- P452 max. . ( ) / P453 max. 
. ( )

-
P578 .

A067

f_ . > 
f_

 ( )

.

:

- r533 .. .
-

A068

f_ .<> 
f_ .

.

. ( ). 
 P529.

 (

)
 r533 

.
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 / .
A069

,
.

, .

.

:

- P462 
- P463 

A070

.

,

 (P531). 

A071

TSY .

 TSY 

A075

L ., R . .

,
P122 

 r546.1...12, 
 r126 

r542.1…3. 

,
 (

 R .) .
 (  L .). 

.

A076

t- .
 0.5µ  - 

1.5µ .
.

 P095…P109.

A077

R .
 49%. .

 P095…P109. 

A078

.
.

.

:

-
A079

 WR 
. .

,
.

P561 

.
A080

. .: 
.

.

,
:

-
A081

CB-
.

 1. CBP.
 CB  TB .

 CB. 

-  DP 

. (
. 8,  8.2-12)  

:

PROFIBUS. 

.
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 / .
A082

CB-
.

 CBP. 
 CB  TB .

 CB. 

 DP - 
 PPO 

.
:

 PROFIBUS. 

.

A083

CB-
.

 1. CBP.
 CB  TB .

 CB. 

 ( ,
 STW1=0)  DP. 

:
.

 P722 (P695) <>0, 
 F082. 

A084

CB-
.

 1. CBP.
 CB  TB .

 CB. 

 DP 
CBP  ( , ,

 DP 
)
:

 P722 (P695) <> 0, 
 F082. 

A085

CB-
.

 1. CBP.
q CB  TB .

 CB. 

CBP !
A086

CB-
.

 1. CBP.
 CB  TB .

 CB. 

 Heart Beat .
 Heart Beat 

.
 CBP <-> 

.
A087

CB-
.

 1. CBP.
 CB  TB .

 CB. 

 DPS CBP. 
A088

CB- .

.
CB 

A089

CB- .

.
CB.  CB2. 
A81  CB1 

A090

CB- .

.
CB  CB2. 
A82  CB1 

A091

CB- .

.
CB  CB2. 
A83  CB1 

A092

CB- .

.
CB  CB2. 
A84  CB1 
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 / 
A093
CB- .

.  CB
 CB2

 A85  CB1
A094

CB- .

.  CB
 CB2

A86  CB1
A095

CB- .

 CB2
A87  CB1

.  CB

CB- .
.  CB.

 CB2
A88  CB1

A097

TB-
.1

.
 TB

A098

TB-
.1

.
 TB

A099

TB-
.1

.
 TB

A100

TB-
.1

.
 TB

A101

TB-
.1

.
 TB

A102

TB-
.1

.
 TB

A103
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P097

(MLFB)

.

n [ / ]
f [ ] I [A]

Spannung
U [ ]

.
M [ ]

cos  i
µ

[%]

1 1PH7101-2_F_ 1750 60,0 9,7 398 23,5 0,748 58,3

2 1PH7103-2_D_ 1150 40,6 9,7 391 35,7 0,809 51,8

3 1PH7103-2_F_ 1750 60,95 12,8 398 34 0,835 41,3

4 1PH7103-2_G_ 2300 78,8 16,3 388 31 0,791 50,4

5 1PH7105-2_F_ 1750 60,0 17,2 398 43,7 0,773 54,1

6 1PH7107-2_D_ 1150 40,3 17,1 360 59,8 0,807 51,4

7 1PH7107-2_F 1750 60,3 21,7 381 54,6 0,802 48,8

8 1PH7131-2_F_ 1750 59,65 23,7 398 71 0,883 34,2

9 1PH7133-2_D_ 1150 39,7 27,5 381 112 0,853 46,2

10 1PH7133-2_F_ 1750 59,65 33,1 398 95,5 0,854 41,1

11 1PH7133-2_G_ 2300 78,0 42,4 398 93 0,858 40,4

12 1PH7135-2_F_ 1750 59,45 40,1 398 117 0,862 40,3

13 1PH7137-2_D_ 1150 39,6 40,6 367 162 0,855 45,8

14 1PH7137-2_F_ 1750 59,5 53,1 357 136 0,848 43,0

15 1PH7137-2_G_ 2300 77,8 54,1 398 120 0,866 39,3

16 1PH7163-2_B_ 400 14,3 28,2 274 227 0,877 40,4

17 1PH7163-2_D_ 1150 39,15 52,2 364 208 0,841 48,7

18 1PH7163-2_F_ 1750 59,2 69,0 364 185 0,855 41,2

19 1PH7163-2_G_ 2300 77,3 78,5 398 158 0,781 55,3

20 1PH7167-2_B_ 400 14,3 35,6 294 310 0,881 39,0

21 1PH7167-2_D_ 1150 39,1 66,4 357 257 0,831 50,9

22 1PH7167-2_F_ 1750 59,15 75,2 398 224 0,860 40,3

23 1PH7184-2_B_ 400 14,2 49,5 271 390 0,840 52,5

24 1PH7184-2_D_ 1150 39,1 87,5 383 366 0,820 48,0

25 1PH7184-2_F_ 1750 59,0 120,0 388 327 0,780 52,9

26 1PH7184-2_L_ 2900 97,4 158,0 395 267 0,800 48,7

27 1PH7186-2_B_ 400 14,0 67,0 268 505 0,810 58,3

28 1PH7186-2_D_ 1150 39,0 116,0 390 482 0,800 50,4

29 1PH7186-2_F_ 1750 59,0 169,0 385 465 0,800 50,0

30 1PH7186-2_L_ 2900 97,3 206,0 385 333 0,780 52,0

31 1PH7224-2_B_ 400 14,0 88,0 268 725 0,870 41,5

32 1PH7224-2_D_ 1150 38,9 160,0 385 670 0,810 49,4

33 1PH7224-2_U_ 1750 58,9 203,0 395 600 0,840 43,4

34 1PH7224-2_L_ 2900 97,3 274,0 395 490 0,840 42,0

1PH7(=PA6) / 1PL6 / 1PH4
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P097
.

n [ ]

f [ ]
Strom
I [A]

Spannung
U [ ] M [ ]

cos  
 

i
µ

[%]

35 1PH7226-2_B_ 400 14,0 114,0 264 935 0,860 43,4

36 1PH7226-2_D_ 1150 38,9 197,0 390 870 0,840 44,4

37 1PH7226-2_F_ 1750 58,9 254,0 395 737 0,820 47,4

38 1PH7226-2_L_ 2900 97,2 348,0 390 610 0,830 44,4

39 1PH7228-2_B_ 400 13,9 136,0 272 1145 0,850 45,2

40 1PH7228-2_D_ 1150 38,9 238,0 390 1070 0,850 41,4

41 1PH7228-2_F_ 1750 58,8 342,0 395 975 0,810 49,6

42 1PH7228-2_L_ 2900 97,2 402,0 395 708 0,820 46,4

43 1PL6184-4_B_ 400 14,4 69,0 300 585 0,860 47,8

44 1PL6184-4_D_ 1150 39,4 121,0 400 540 0,860 46,3

45 1PL6184-4_F_ 1750 59,3 166,0 400 486 0,840 41,0

46 1PL6184-4_L_ 2900 97,6 209,0 400 372 0,850 37,8

47 1PL6186-4_B_ 400 14,3 90,0 290 752 0,850 52,2

48 1PL6186-4_D_ 1150 39,4 158,0 400 706 0,860 39,3

49 1PL6186-4_F_ 1750 59,3 231,0 400 682 0,840 39,8

50 1PL6186-4_L_ 2900 97,5 280,0 390 494 0,840 38,7

51 1PL6224-4_B_ 400 14,2 117,0 300 1074 0,870 38,5

52 1PL6224-4_D_ 1150 39,1 218,0 400 997 0,850 39,5

53 1PL6224-4_F_ 1750 59,2 292,0 400 900 0,870 30,8

54 1PL6224-4_L_ 2900 97,5 365,0 400 675 0,870 32,3

55 1PL6226-4_B_ 400 14,0 145,0 305 1361 0,850 46,2

56 1PL6226-4_D_ 1150 39,2 275,0 400 1287 0,870 33,5

57 1PL6226-4_F_ 1750 59,1 355,0 400 1091 0,870 34,4

58 1PL6226-4_L_ 2900 97,4 470,0 395 889 0,870 32,4

59 1PL6228-4_B_ 400 14,0 181,0 305 1719 0,860 42,5

60 1PL6228-4_D_ 1150 39,2 334,0 400 1578 0,880 30,5

61 1PL6228-4_F_ 1750 59,0 470,0 400 1448 0,860 36,8

62 1PL6228-4_L_ 2900 97,3 530,0 400 988 0,870 35,0

63 1PH4103-4_F_ 1750 61,2 20,5 400 48 0,75 56,1

64 1PH4105-4_F_ 1750 61,3 28,0 400 70 0,78 48,2

65 1PH4107-4_F_ 1750 61,0 36,0 400 89 0,78 50,0

66 1PH4133-4_F_ 1750 60,2 36,0 400 96 0,82 33,3

67 1PH4135-4_F_ 1750 59,8 52,0 400 139 0,79 42,3

68 1PH4137-4_F_ 1750 59,9 63,0 400 172 0,81 36,5

69 1PH4163-4_F_ 1750 59,3 88,0 400 235 0,78 47,7

70 1PH4167-4_F_ 1750 59,4 107,0 400 295 0,80 41,1

71 1PH4168-4_F_ 1750 59,4 117,0 400 333 0,82 36,8
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P097

(MLFB)

.

n [ / ]

Frequenz
f [ ]

Strom
I [A]

Spannung
U [ ]

Drehmoment
M [ ]

cos  i
µ

[%]

72 1PH7107-2_G_ 2300 78,6 24,8 398 50 0,80 48,8

73 1PH7167-2_G_ 2300 77,4 85,0 398 183 0,84 47,1

74 1PH7284-_ _B_ 500 17,0 144,0 400 1529 0,87 41,7

75 1PH7284-_ _D_ 1150 38,6 314,0 400 1414 0,82 50,3

76 1PH7284-_ _F_ 1750 58,7 393,0 400 1228 0,86 41,5

77 1PH7286-_ _B_ 500 17,0 180,0 400 1909 0,86 43,3

78 1PH7286-_ _D_ 1150 38,6 414,0 380 1745 0,81 52,7

79 1PH7286-_ _F_ 1750 58,7 466,0 400 1474 0,87 39,5

80 1PH7288-_ _B_ 500 17,0 233,0 400 2481 0,87 42,6

81 1PH7288-_ _D_ 1150 38,6 497,0 385 2160 0,82 50,7

82 1PH7288-_ _F_ 1750 58,7 586,0 400 1856 0,87 39,9

83  99 

100 1PL6284-_ _D_ 1150 38,9 478,0 400 2325 0,89 32,6

101 1PL6284-_ _F_ 1750 59,0 616,0 400 2019 0,90 26,3

102 1PL6286-_ _D_ 1150 38,9 637,0 380 2944 0,89 33,6

103 1PL6286-_ _F_ 1750 59,0 736,0 400 2429 0,91 24,7

104 1PL6288-_ _D_ 1150 38,9 765,0 385 3607 0,89 32,4

105 1PL6288-_ _F_ 1750 59,0 924,0 400 3055 0,91 25,1

106
127

Tabelle 4  1PH7 (=1PA6) / 1PL6 / 1PH4
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Group: Automation and Drives (A&D)
Division: Variable-Speed Drive Systems
Postfach 3269, D-91050 Erlangen

Siemens Aktiengesellschaft Subject to change Bestell.-Nr.:/Order No.: 6SE7080-0QX60

AA 475 600 4050 00 J AA-00

AB 475 600 4050 00 J AB-00

AC 475 600 4050 00 J AC-00

AD 475 600 4050 00 J AD-00

AE 475 600 4050 00 J AE-00

AF 475 600 4050 00 J AF-00

Printed  the federal Republic of Germany 
05.2003

:

 AF :

1 4 10.2001

2 23 10.2001

3 24 05.2003

4 10 05.2003

5 64 05.2003

6 76 05.2003

7 47 05.2003

8 1 05.2003

8.1  (USS) 43 05.2003

8.2 PROFIBUS 103 05.2003

8.3 SIMOLINK 27 05.2003

8.4  CAN-  CBC 60 05.2003

9 14 05.2003

151 05.2003

253 05.2003

27 10.2001

3 05.2003
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