Технологическая карта урока
Учитель: Киященко Наталья Витальевна, учитель английского языка МБОУ  «Веревская СОШ»
	Класс: 7 (Starlight, Module 4)
Тема урока: Modern Gadgets in our life
	Образовательная цель: Развитие умений устной речи.
Тип урока: Урок комплексного применения знаний.

	Планируемые результаты

1. Предметные:

Активизация использования изученной ранее лексики по теме.

Совершенствование навыков аудирования   и чтения с выборочным извлечением нужной информации.
Совершенствование грамматических навыков ( модальные глаголы).

Развитие умений устной речи (монологическая и диалогическая речь)
2. Личностные:

Развитие умения излагать и аргументировать свою точку зрения. Воспитание уважительного отношения к мнению других.
3. Метапредметные:
Умение формулировать цель деятельности.

Умение планировать последовательность действий.

Умение находить, перерабатывать, систематизировать информацию и предъявлять ее.

	Задачи урока

Образовательные:

Способствовать развитию умения составления устного высказывания по опорной схеме.
Развивающие:
Развивать навыки поискового чтения. 

Развивать умение организовывать информацию по теме.

Развивать навыки составления краткого законченного монологического высказывания.
Развить умения обучающихся работать самостоятельно, в парах и группах, умение слушать и понимать друг друга

Воспитательные:

Воспитывать уважение к мнению других людей.
Воспитывать умения оценивать свою работу.
Развивать стремление к овладению иностранным языком.

	Ресурсы: учебник «Starlight» 7 класс, 
аудио-, видео записи, презентация
	Формы работы: фронтальная, парная, групповая

	
	Домашнее задание: написать письмо другу о полученной игрушке-роботе.


	Этап урока, время
	Деятельность учителя
	Деятельность обучающихся


	
	
	

	Вводный этап
	
	

	Оргмомент. Мотивация и активизация к учебной деятельности (3-4 мин) 
	Приветствует учащихся, создает психологически комфортную атмосферу. Побуждает учащихся настроиться на урок. Мотивирует на тему урока, показывает слайды, задает вопросы, побуждающие к определению темы, цели и задач урока.
	Монологические высказывания с опорой на слайды. Определяют тему, цель и задачи урока.

	1. Актуализация (5-6 мин) 
	Предлагает ответить на вопросы по теме с использованием изученного грамматического материала (модальные глаголы)


	Отвечают на вопросы, дополняют высказывания друг друга.



	2. Основной этап
	
	

	1. Пробное учебное действие (4-5 мин)
	Спрашивает, как часто мы используем гаджеты в повседневной жизни и для чего. 
	Отвечают на вопросы, используя изученный ранее грамматический материал:

We can…. We don’t have to…. We should….


	2.Постановка учебной задачи
(1-2мин) 
	Учитель спрашивает, что по мнению учащихся, обозначает слайд Х, подводит учащихся к нахождению логической цепочки gadget – technology- robot.
	Выстраивают логическую цепочку. Самоопределение к предстоящему действию.

	Практика навыков чтения и аудирования (7-8мин)
	 Раздает учащимся учебный материал (Приложение 1). Контролирует время на выполнение работы. Выслушивает варианты ответов.

Поощряет учеников к созданию собственных высказываний.
	Учащиеся получают текст, заполняют пропуски. Взаимопроверка результатов деятельности.
Прослушивают запись, проверяют правильность своих догадок.
Извлекают необходимую информацию из текста и обобщают ее.

	3. Работа учащихся в парах (6-7 мин)
	Демонстрирует видеоролик.

Раздает учащимся учебный материал
(Приложение 2).


	Смотрят видеоролик. 

Выделяют основную информацию. Извлекают необходимую информацию из текста, обобщают ее и заполняют таблицу. Применяют полученные ранее знания на практике.



	4. Работа учащихся в группах (8-9 мин)
	Выдает задания на группы : 
Company representatives(прорекламировать новую игрушку-робота)
Parents( согласиться с просьбой ребенка или отговорить его)
Children( уговорить родителей купить данную игрушку)
Подготовить высказывание от группы( 4 реплики) и по два вопроса представителям другой группыю

	Получают задания на группу, распределяют роли, обсуждают, устанавливают последовательность действий по выполнению задания. Строят высказывания в соответствии с поставленной задачей.

	5. Заключительный этап
	
	

	1.Рефлексия и домашнее задание (3-4 мин) 


	Спрашивает, какие задачи урока выполнены, что получилось, что вызвало затруднения.  Выдает домашнее задание.

	Отвечают на вопросы по выполнению задач урока: что получилось, что не получилось, с чем возникли трудности, что узнали нового на уроке.

Записывают домашнее задание: написать письмо другу о полученной игрушке-роботе.

	
	
	


ПРИЛОЖЕНИЕ 1
What do we use robots for?
What do you think of when you hear the word ”robot”? Perhaps you imagine something that follows your instructions, brings us clothes and helps us around the home. These robots do exist, but scientists also design many other kinds of robots for other important jobs.

Doctors use medical robots for surgery. They can use the robots to make very careful movements. The doctors can even control the robots from far away. Other doctors also use another type of robot – a therapy robot. One kind of therapy robot called Paro looks and acts like a baby seal. It has got a moveable head and flippers. When patients hold this robot, they feel relaxed and happy. Sometimes their pain levels improve.
Explorers send robot vehicles to places that are difficult to reach, for example, deep below the sea. They can watch the robots on a screen and control them online using their keyboard and mouse. They can decide where and when the robots move.

People also use robots to do very dangerous jobs. For example, if there is a fire in a building, a robot can go into building and look for people. In factories, robots do a lot of very boring assembly line jobs. When humans do repetitive jobs – the same thing, again and again – they can make mistakes, but robots don’t get bored.

( В раздаточном материале выделенные слова заменены пропусками)
ПРИЛОЖЕНИЕ 2

PARO Therapeutic Robot
PARO is an advanced interactive robot developed by AIST, a leading Japanese industrial automation pioneer. It allows the documented benefits of animal therapy to be administered to patients in environments such as hospitals and extended care facilities where live animals present treatment or logistical difficulties.
· PARO has been found to reduce patient stress and their caregivers

· PARO stimulates interaction between patients and caregivers

· PARO has been shown to have a Psychological effect on patients, improving thier relaxation and motivation

· PARO improves the socialiazation of patients with each other and with caregivers

· World's Most Therapeutic Robot certified by Guinness World Records

PARO is the 8th generation of a design that has been in use in Japan and throughout Europe since 2003.

PARO has five kinds of sensors: tactile, light, audition, temperature, and posture sensors, with which it can perceive people and its environment. With the light sensor, PARO can recognize light and dark. He feels being stroked and beaten by tactile sensor, or being held by the posture sensor. PARO can also recognize the direction of voice and words such as its name, greetings, and praise with its audio sensor.

PARO can learn to behave in a way that the user prefers, and to respond to its new name. For example, if you stroke it every time you touch it, PARO will remember your previous action and try to repeat that action to be stroked. If you hit it, PARO remembers its previous action and tries not to do that action.

By interaction with people, PARO responds as if it is alive, moving its head and legs, making sounds, and showing your preferred behavior. PARO also imitates the voice of a real baby harp seal.
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